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1 Biztonsagi utasitasok

1.1 Altalanos biztonsagi utasitasok

» Atermeék hasznalata el6tt figyelmesen olvassa el Felhasznaloi kezikanyvet es értse meg a benne foglaltakat.

= Csak a Dreame altal a termekhez ajanlott berendezéseket hasznalja. Barmely mas hasznalat helytelen.

» Ne engedje, hogy gyermekek a gep kozelében tartdzkodjanak vagy azzal jatszanak, amikor a gép mdkodik.

= Ne hasznalja a termeéket olyan helyeken, ahol az emberek nem tudnak a jelenlétérol.

» Ha a termeket manualisan mikodteti a Dreamehome alkalmazassal, ne fusson. Mindig gyalogoljon, vigyaz-
zon a lepéseire a lejtés terlleteken, es mindig 6rizze meg az egyensulyat.

= Kerulje a termék hasznalatat, ha emberek, kilonosen gyermekek vagy allatok tartézkodnak a munkateruleten.
= Ha a termeket nyilvanos tertleteken mikodteti, helyezzen el figyelmeztetd tablakat a munkaterulet korul a ko-
vetkez® szoveggel: ,Figyelmeztetés! Automata flinyiro! Ne menjen a gep kozelebe! Figyeljen a gyermekekre!”
= A termek mukodtetese kozben viseljen strapabird cip6t és hosszu nadragot.

» Atermek karosodasanak, valamint a jarmQvekkel es szemelyekkel kapcsolatos baleseteknek az elkerllese
erdekeben ne alakitson ki munkateruleteket vagy szallitasi Utvonalakat koztertleteken.

= Ne érintse meg a mozgo veszelyes alkatréeszeket, peldaul a penge tarcsat, miel6tt azok teljesen lealltak.

= Sérlles vagy baleset esetén kerjen orvosi segitseget.

= Kapcsolja Kl a termeéket, mielétt megszintetneé az eltomddeseket, karbantartast vegezne vagy ellenérizne a
termeéket. Ha a termek rendellenesen rezeg, ellentrizze, hogy nem sérult-e, mielétt Ujrainditand. Ne hasznalja a
termeéket, ha barmely alkatrésze meghibasodott.

= Ne szerelje fel a f6 kabelt olyan terlleteken, ahol a termeék vagast vegez. Kovesse a kabel telepitésere vonat-
kozo utasitasokat.

» Atermek toltésehez kizarolag a csomagban talélhato toltdallomast hasznalja. A helytelen hasznalat aramu-
test, tulmelegedest vagy az akkumulatorbol korroziv folyadek szivargasat okozhatja. Elektrolit szivargas eseten
Oblitse le vizzel/semlegesitd szerrel, és ha a maro folyadek a szemebe kerult, forduljon orvoshoz.

« A fokabel csatlakozoaljzathoz tortend csatlakoztatasakor hasznaljon 30 mA maximalis kioldasi aramu
aram-vedoékapcsolot (RCD).

= Csak a Dreame altal ajanlott eredeti akkumulatorokat hasznalja. A termek biztonsaga nem garantalhatd nem
eredeti akkumulatorok hasznalata eseten. Ne hasznaljon nem Ujratélthetd akkumulatorokat.

« Tartsa tavol a hosszabbito kabeleket @ mozgo veszelyes alkatrészektél, hogy elkerllje a kabelek sértiléseét,
amely aramutéshez vezethet.

» A dokumentumban szerepld illusztraciok csak tajékoztato jelleglek. Kerjlk, tekintse meg a tényleges termeke-
ket.

= Soha ne engedje, hogy gyermekek, fizikai, erzekszervi vagy mentalis kepességeikben korlatozott szemelyek,
tapasztalat es ismeretek hianyaban levo, vagy a jelen utasitasokat nem ismeré szemelyek hasznaljgk a gepet. A
helyi el6irasok korlatozhatjak a kezel6 életkorat.

» Ne csatlakoztassa és ne erintse meg a serult kabelt, amig azt le nem valasztotta a tapellatasrol. Ha a kabel

a mUkodtetés kozben megserul, huzza ki a csatlakozodugot az aljzatbol. A kopott vagy sérult kabel noveli az
aramutes kockazatat, ezert azt szervizszemelyzetnek kell kicserélnie.

= Ne nyomja meg erételjesen vagy gyorsan a termeket, mert ezzel karosithatja azt.

» Az RF-sugdrzas kavetelményeinek vald megfeleles erdekében az eszkdz és az emberek kozott 35 cm tavolsa-
got kell tartani.

= Az akkumulator toltesehez kizarolag a készulekhez mellékelt levehet6 tapegyseéget hasznalja.

1.2 A telepitésre vonatkozé biztonsagi utasitasok

» Ne telepitse a toltéallomast olyan helyre, ahol az emberek megbotolhatnak benne.

= Ne telepitse a toltéallomast olyan helyeken, ahol a viz felgydlhet.

= Ne telepitse a toltéallomast és tartozekait 60 cm-en belll eghetd anyagoktol. A toltdallomas es a tapegyseg
meghibasodasa vagy tulmelegedese tlizveszelyt jelenthet.
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1.3 A miikédtetésre vonatkozo biztonsagi utasitasok

= Tartsa kezeit és labait tévol a forgd pengektdl. Ha a termeék be van kapcsolva, ne tegye a kezét vagy labat a
termek kozelébe vagy ala.

= Ne emelje fel és ne mozgassa a termeéket, amikor be van kapcsolva.

= Hasznalja a parkolas modot, vagy kapcsolja Kl a terméket, ha emberek, kilondsen gyermekek vagy allatok
tartozkodnak a munkatertleten.

= Gy6z6djon meg arrol, hogy a gyepen nincsenek targyak, példaul kovek, agak, szerszamok vagy jatékok. Ellen-
kezd esetben a pengék megserulhetnek, ha targyakkal érintkeznek.

= Ne tegyen targyakat a termeékre vagy a toltéallomasra.

« Ne haszndlja a terméket, ha a LEALLITO gomb nem mkodik.

= Kerllje el a termék és emberekkel vagy allatokkal valo Utkozését. Ha egy személy vagy dllat kerll a termék
utjaba, azonnal allitsa le azt.

= Ha a termeket nem mukodteti, mindig kapcsolja KI.

« Ne haszndlja a terméket az ontozéberendezéssel egyidejlileg. Haszndlja az Utemterv funkciot, hogy a termék
és az ontozéberendezés ne egyszerre mikodjon.

= Kerllje a csatlakozocsatorna elhelyezését olyan helyeken, ahol 6ntézérendszer van telepitve.

= Ne mUkodtesse a termeéket, ha a munkaterlleten all a viz, példaul er6s es¢zés idején vagy ha a terlleten viz
gyUlt 6ssze.

1.4 A karbantartasra vonatkozé biztonsagi utasitasok

» A karbantartas elvegzése soran allitsa kapcsolja Kl a termeket.

» Mosas utan Ugyeljen arra, hogy a terméket normal helyzetben, ne fejjel lefelé helyezze a foldre.

» Ne forditsa meg a termeket a vaz tisztitdsahoz. Ha a tisztitas celjabol megforditja, Ugyeljen arra, hogy utana
visszaallitsa a megfeleld iranyba. Ez az dvintézkedeés szikseges annak érdekében, hogy a viz ne kertljon a mo-
torba, és ne befolyasolja a normal mikodtetest.

» Toltdallomas tisztitasa vagy karbantartasa elétt hizza ki a csatlakozodugot a toltéallomasbol, vagy hasznalja
a letilto eszkozt.

= Ne hasznaljon nagynyomasu mosot vagy olddszereket a termek tisztitdsahoz.

1.5 Akkumulatorral kapcsolatos biztonsagi tudnivalok

A litium akkumulatorok felrobbanhatnak vagy tlzet okozhatnak, ha szétszerelik, rovidre zarjak, viznek, tlznek
vagy magas homeérsékletnek teszik ki 6ket. Ovatosan kezelje Gket, ne szerelje szét és ne bontsa meg az akku-
mulatort, és kerUlje az elektromos/mechanikai hatasokat. Kézvetlen napfénytél vedve tarolja azokat.

1. Csak a gyarto altal biztositott akkumulatortoltét es tapegyseget hasznalja. A nem megfelel6 tolté és tapegy-
seg hasznalata aramutest es/vagy tulmelegedést okozhat.

2. NE PROBALJA MEG JAVITANI VAGY MODOSITANI AZ AKKUMULATOROKAT! A javitdsi kisérletek robbands vagy &ra-
mutés miatt sulyos szemelyi sertléseket okozhatnak. Szivargas esetén a kiszabadulo elektrolitok maro hatasuak
es mergezoek.

3. Ez a készulék olyan akkumulatorokat tartalmaz, amelyeket csak szakképzett szemelyek cserelhetnek ki.

1.6 Maradvanykockazat

A serulések elkerllése erdekében viseljen veddkeszty(it a pengek cseréje soran.
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1.7 Szimboélumok és matricak

FIGYELMEZTETES -
A gép miikddtetése elétt olvassa el a felhaszndloi utasitast.

FIGYELMEZTETES -
A gép miikddtetése kézben tartson biztonsagos tavolsagot a gép-
tol.

FIGYELMEZTETES -
A gépen térténé munkavégzés vagy annak emelése elétt haszndl-
ja a letilto eszkézt.

FIGYELMEZTETES -
Ne (iljon a gépre.

FIGYELMEZTETES -

Ezt a terméket nem szabad a szokdsos haztartasi hulladékkal
egyiitt drtalmatlanitani. Gy6z6djén meg arroél, hogy a termék ujra-
hasznositasa a helyi jogszabadlyi eléirdsoknak megfeleléen tértén-
jen.

I &> vel> T >

‘)
m

Ez a termék megfelel a vonatkozé EK iranyelveknek.

Il . osztaly

©
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|||| Toltés el6tt olvassa el az utasitasokat.
- Egyendram
[] Il . osztaly

RENDELTETES SZERU HASZNALAT

A kerti termek haztartasi flnyirasra szolgal. Gyakori finyirasra tervezték, igy a gyep egeszsegesebb és szebb
lesz, mintvalaha. A gyep méretetél fuggden a flnyird beprogramozhato Ugy, hogy barmikor és barmilyen gya-
korisédggal makodjon. Asdsra, seprésre vagy hoeltakaritédsra nem alkalmas.

q3

Ezzel a TsingTing Intelligent Tech (Suzhou) Co., Ltd. kijelenti, hogy a Dreame MXXA8203/MXXA8202 tipusu radi-
oberendezés megfelel a 2014/53/EU iranyelvnek. Az EU megfeleldsegi nyilatkozat teljes szévege a kdvetkezé
internetcimen érhetd el: https://global.dreametech.com/pages/declaration-of-conformity.

Atermek megfelel az Egyesult Kiralysag PSTI eléirasainak, a megfelelésegi nyilatkozat teljes szovege
a kovetkezd internetcimen érhetd el: https://global.dreametech.com/pages/statement-of-complian-
ce-for-uk-psti.

Arészletes elektronikus kézikonyveért latogasson el az alabbi oldalra: https://global.dreametech.com/pa-
ges/user-manuals-and-fags.

Haldzatbiztonsagi értesités

A eszkoz halozati kornyezetben valo biztonsagos mikadtetésének biztositasa erdekében az alabbi informacio-
kat adjuk:

Ez az eszkoz tobbfele halozati kommunikacios funkcioval rendelkezik, beleértve egy Ethernet portot (R]-45), egy
Wi-Fi vezetéek nelkuli kommunikacios modult s egy USB hibakereseési interfészt. Beinditaskor az alabbi haldzati
szolgaltatasok alapértelmezeés szerint engedelyezve vannak:

» Webkonfigurdcids szolgaltatas (HTTP/HTTPS): A 80-as porton (HTTP) és a 443-as porton (HTTPS) figyeli a
helyi konfiguraciot es az allapotfeligyeletet. Az informacioszivargas megeltzese erdekében ajanlott a telepités
utan azonnal letiltani a HTTP szolgaltatast, csak a HTTPS-t engedélyezni, és megbizhato TLS tanusitvanyt telepi-
teni.

» Eszk6z6k adatkézvetitése (MDNS/SSDP): Az eszkozok automatikus felismerésehez hasznalatos, az esz-
kozok adatait kozvetiti a helyi haldzaton (LAN). Ha nincs ra szikseg, ajanlott ezeket a szolgaltatasokat letiltani,
hogy csokkentse a leolvasas kockazatat.

= USB interfész: Helyi firmware frissitésekhez es naplofajlok lementesehez hasznalhato. A hibakeresés mod
engedélyezese esetén a rendszerfajlok hozzaférési jogosultsagai nyilvanossa valhatnak. Javasoljuk, hogy a
hasznalatot csak az arra jogosult szemelyzetre korlatozza, és az eszkdz karbantartasa alatt ne engedelyezze
ezt a feluletet.

A reszletes konfiguracios eljarasokat lasd az Elokeszités az elsé haszndlatra cimU fejezetben.



DREAME

2 Termékinformaciok
2.1 A doboz tartalma

s s /4
(6 I

&8
EBE =
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o
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@ LiDAR védéburkolat @ A robot

9 Tolt6torony (10 m-es hosszabbité 0 Alaplemez

kabellel)

9 Tapegység e Tisztitokefe

@ csavarok x 8, Imbuszkulcs @ Tartalék pengék x 9 és tartok x 3
© Felhasznaloi kézikonyv @ szoszmentes kendd

@ Gyors iizembe helyezési itmutaté
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2.2 Termék attekintése

Ledllité gomb

LiDAR Es6érzékeld
Forgatogomb
Allapotjelzé
fény
Kijelzé
Tolt6érintkez6k
Fogantyu

Akkumulator rekesz

EdgeMaster ™
penge tarcsa

Eliils6 kerék

Hajtékerék "

Ellils6 kamera

[1] Kerékagy motorokkal felszerelve.

2.3 OmniSense ™ 2.0: 3D ultraérzékel6 rendszer Al kamerakkal

Emelje a gyepapolast egy Uj szintre az OmniSense ™ 2.0 segitsegevel, egy forradalmian uj, 3D ultraérzekeld
rendszerrel, amely egy algoritmus altal tamogatott HDR kameraval rendelkezik, és atfogobb, részletesebb
képet ad a kert 3D kornyezetrol.

@ OmniSense™ 2.0
3D Ultra-Sensing System

3D Omnidirectional
Obstacle Avoidance
Enhanced by Al
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2.4 Kapcsolat szolgdaltatas GPS-szel és 4G-kapcsolattal

Arobot Kapcsolat szolgaltatassal rendelkezik, amely 4G mobilhalozati kapcsolatot biztosit.

Aktivalja a Kapcsolat szolgaltatast

Kapcsolja be a robotjdt, és a Kapcsolat szolgdltatds automatikusan aktivalodik. 11l bekapcsol a robot
kijelzojen és az alkalmazasban, jelezve, hogy az aktivalas sikeres volt. A Kapcsolat szolgaltatas hasznalati
allapotat az alkalmazas Kapcsolatok menupontjaban tekintheti meg.

A Kapcsolat szolgaltatas aktivalasaval tavolrol figyelemmel kisérheti robotja allapotdt, és Wi-Fi kapcsolat
nélkulis elindithatja a flinyirasi feladatokat. Ezenkivil beépitett GPS-sel rendelkezik a Valés idejl helymeg-
hatarozashoz, amijavitja a robot lopas elleni vedelmi kepessegeit. Barmikor, barhonnan nyomon kovetheti
a berendezeés helyet, és ertesitest kaphat, ha az a kijelolt térkepteruleten kivulre kerul.

A Kapcsolat szolgaltatas az aktivalas idépontjatol szamitott elsd evben ingyenes. A szolgaltatas lejaratat

kovetden annak meghosszabbitasahoz kerjuk, vegye fel a kapcsolatot a Dreame tUgyfélszolgalataval a
dreamesupport@dreame.tech e-mail cimen.

2.5 Erzékelok

Név Leiras

Kornyezeti informaciokat gy(jt, és segiti a robot pozicionalasat, az akadalyok elkertle-
set, valamint a viz és a szennyezt6desek erzekeleset.

LiDAR Eszlelési tartomany (100 klx-nél): 40 m 10% visszaverddés mellett; 70 m 80% visszavert-
des mellett

Latomez6: 360° (vizszintesen) x 59° (fuggbtlegesen)

Eszleli az akadélyokat, a gyep hatérait és az emberek jelenlétét.

Elulsor:amef Latoszog: 89° (vizszintesen), 58° (flggdlegesen), 97° (atlosan)
Felbontas: 2 MP
GPS Az alkalmazason keresztul nyomon kovetheti a robot valos idejl helyzetét a Google

Maps-en.
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3 Telepités

3.1 Valasszon megfelel6 helyet

= Helyezze a toltéallomast egy sik feltletre, a gyep szélehez es egy tapellato aljzathoz kozel. Helyezze olyan

helyre, ahol er6s a Wi-Fi jel.

Megjegyzés: Hasznalja mobil eszkdzet a hely Wi-Fi jeler6ssegenek ellendrzesehez. Az erés Wi-Fi jel bizto-

sitja a robot es az alkalmazas kozotti stabil kapcsolatot.

Fontos: Gy6z6djon meg arrol, hogy a talaj elég puha ahhoz, hogy a csavarokat be lehessen tekerni.
Fontos: Ha a toltéallomast lejtén helyezi el, tgyeljen arra, hogy a lejté ne legyen tul meredek, hogy a robot

ne csUsszon vissza es nehogy emiatt ne tudjon dokkolni.

~

~

=

* Hagyjon legalabb 1 m szabad helyet akadalyoktol mentesen a toltéallomas bal és jobb oldalan, valamint
elotte. Gy6zddjon meg arrol, hogy a helyszin koruli fi révidebb, mint 6 cm. Ha a fi magasabb, kerjuk, el6-
szor nyirja le kezi finyiréval. A magas f megnehezitheti a robot visszatéreséet a toltéallomasra.

~

-

~

3.2 Atoltéallomas telepitése

© Rogzitse az alaplemezt a talajhoz a mellékelt csavarokkal és imbuszkulcesal.

~

~
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@ Helyezze be a toltétornyot az alaplemezbe, amig kattandst nem hall.

-

'/

oronyba.

~N

—

O Csatlakoztassa a tdpegységet a hosszabbitd kdbelhez, majd csatlakoztassa a tapellato aljzathoz.

Kerjuk, tartsa a tapegységet legalabb 30 cm-rel a talaj felett.

Megjegyzés: Atoltéallomas LED jelzéféenye kék fénnyel folyamatosan vilagit, ha van tapellatas.

L2ttt A

~

© Tavolitsa el a LIDAR véddburkolatat.
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@ Helyezze a robotot a toltéallomasra, hogy feltoltse. Gy6zddjon meg arrél, hogy a robot és a toltdallomads
tolteérintkez6i megfeleléen vannak csatlakoztatva.

Megjegyzés: Ajelz6fény zolden villog, amikor a robot megfelelden toltédik a toltéallomason.
Megjegyzés: Ha extra vedelem erdekeben garazst szeretne hozzaadni, kerjuk, hasznalja a helyi Uzletekben
vagy online elérhet6, megfelelé Dreame garazst. A Dreame-t6l eltéré markdju garazs hasznalata probléma-
kat okozhat a toltes soran.

~
& -
LED jelz6fény a toltéallomdason
LED jelz6fény szine Jelentés

1. Probléma van a toltdallomassal (peldaul a toltbarammal vagy -fe-
szUltseggel).

Villog/pirosan folyamatosan vilagit
2. Arobot dokkol a toltdallomason, de a toltés rendellenes (példaul a
toltéerintkezdk rovidzarlatosak).

. G Atoltéallomas tapellatasa rendben van. A robot nincs a toltéalloma-
Kéken folyamatosan vilagit

son.
Zolden villog A robot toltést vegez a toltdallomason.
Z6lden folyamatosan vilagit A robot teljesen fel van toltve a toltéallomason.

4 Elokészités az elso hasznalatra

4.1 Ismerkedjen meg a vezérlépanellel

Kijelz6
- J
Tapellatas be-/ Ve ~N
kikapcsolasa Inditas
° °
Forgatogomb
i Alaphelyzet
Vissza ° @ ° phely




Kijelz6

lkon

Allapot

Akkumulator toltottségi szintje (Az akkumulator aktudalis toltottsegi szintjet mutatja.)

2]

Toltes (A robot sikeresen dokkol a toltéallomason.)

3

Bluetooth (A robot Bluetooth-on keresztll csatlakozik az alkalmazashoz.)

~~

Wi-Fi (A robot Wi-Fi haldzaton keresztul csatlakozik az alkalmazashoz.)

Kapcsolat szolgaltatas (A kapcsolat szolgaltatas aktivalva van.)

(@

Utemterv (A feladat mdra van Utemezve, és még nem indult el.)

Vezeérlok
Gomb Funkcio
. L. B . Py | . . “on
Tapellatas (l) Aﬂrobot be //k\kapcsol.asahozuta[t,sa len/yomva a () gombot 2 masodpercig. Gytzod
jon meg arrol, hogy nincs a toltéallomason.
Ateljes terllet nyirasa mod inditdsahoz vagy a szlneteltetett feladatok folytatasahoz
Inditas Dl nyomja meg a >l gombot, majd 5 masodpercen belil zarja le a fedelet. Ha 5 masod-
percen belul nem zarja le a fedelet, a feladat torladik.
Ha a robotot vissza szeretné kuldeni a toltéallomasra toltésre, nyomja meg a O
Alaphelyzet O | gombot, majd 5 masodpercen beliil zarja le a fedelet. Ha 5 masodpercen beliil nem
zarja le a fedelet, a feladat torlédik.
Vissza O A menuben eqy szinttel valo feljebb lépéshez nyomja meg a O gombot.
A menukben a valasztas megerdsitesehez nyomja meg a forgatdgombot.
A Bluetooth parositasi méd engedélyezésehez tartsa lenyomva a forgatdgombot 3
Forgatdgomb | masodpercig.

A menuben vald navigalashoz forgassa el a forgatdgombot az dramutato jarasaval
megegyezd/ellenkezd iranyba.

Inditas + Visz-

A robot gyari bedllitasainak visszadllitdsahoz tartsa lenyomva egyszerre a >l gombot és

sza a© gombot 3 masodpercig. APIN kod nem torlodik.
Alaphelyzet + | Tartsa lenyomva egyszerre a {3 gombot és a & gombot 3 masodpercig, hogy belépjen
Vissza a Névjegy részbe a Bedllitasok menuben. A Névjegy oldal 5 masodperc mulva eltlnik.
Forgatégomb | APIN kad visszaallitdsahoz tartsa lenyomva egyszerre a forgatégombot és a & gombot
+ Vissza 3 masodpercig.
Leallitas Nyomja meg a Ledllitas gombot, hogy kinyissa a felsé fedelet és leallitsa a robotot. A

mUkaodtetes folytatasahoz be kell irni a PIN kodot a vezerlépanelen.

DREAME
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Menistruktura attekintése

Teljes terulet nyirasa

Peremnyiras

Utemterv megtekintése

Utemterv

Utemterv be-/kikapcsoldsa

Nyirasi hatekonysag

Akadalykerulési magassag

Ne zavarjanak mod

Esé elleni védelem

Fagy elleni védelem

Riasztas felemeléskor

Riasztas terkeptol valo eltéres esetén

Robot visszaallitasa

PIN kod modositasa

*A szoftver verzigjatol fuggden frissulhet.

Robot allapotat jelz6 fény

Szin Jelentés

Pirosan folyamatosan vilagit Hiba tortént.

Keken folyamatosan vilagit A robot keszenléti allapotban van.

Keken villog Arobot feladatot végez vagy szlneteltetve van.

Zolden villog Arobot toltést vegez a toltdallomason.

Z6lden folyamatosan vilagit Az akkumulator teljesen fel van toltve.
1. Arobot jarérozes modban van.

Sargan villog 2. Az eluls6 kamera valos idejl videoja az alkalmazason keresztil
tekinthetd meg.

Megjegyzés: A robot fenyeinek aktivalasi idészakat es formajat a Beallitasok > Vilagitas menlpontban
allithatja be.
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4.2 Kezd6 beadllitasok

Miel6tt elészor bekapcsolna a robotot, el kell végeznie néhany alapvetd bedllitast, hogy a robot készen
alljon az inditasra.

@ Nyomja meg a , Ledllité” gombot, hogy kinyissa a fels fedelet.

@ Tartsa lenyomva a vezérlépanelen talélhatd (1) gombot 2 masodpercig a robot bekapcsoldséhoz.
Megjegyzés: A robot automatikusan bekapcsol, amikor a toltdallomason dokkol.

s

© Vvalassza ki a kivant nyelvet
Anyelv kivalasztasahoz forgassa el a forgatégombot az 6ramutato jarasaval megegyez6 iranyba a lefele,

€s az oramutato jarasaval ellentétes iranyba a felfelé [éptetéshez. A forgatdgomb megnyomadasaval erésitse
meg a valasztast.

O PIN kéd bedllitasa
1. Forgassa a forgatogombot, hogy kivalasszon egy szamot 0 s 9 kozott. Az dramutato jarasaval megegye-
z6 iranyba forgatva novelheti, az éramutato jarasaval ellentétes iranyba forgatva csokkentheti az ertéket.
Nyomja meg a forgatdgombot a megerdsitéshez és a kovetkezd szamjegy beallitasahoz. Az eléz6 szamjegy
modositasahoz forgassa el a forgatdgombot az dramutato jarasaval ellentétes iranyba, amig a szam 0-ra

nem valtozik, majd forgassa el meg egyszer.

Fontos: Kérjuk, a PIN kodnak ne allitsa be a ,0000" érteket.
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Set PIN Set PIN

Don't set to '0000" Don't set to '0000' Don't set to '0000"

2. Irjabe Ujra a PIN kodot a PIN koéd beallitasdnak befejezéséhez.
Megjegyzés: Ha a ket jelszo nem egyezik, kerjuk, allitsa be Ujra az Uj jelszot.

O A robot csatlakoztatasa az internethez
Kérjuk, olvassa be a QR kodot, hogy letoltse a Dreamehome alkalmazast mobil eszkozére. A telepités utan
kerjuk, hozzon létre egy fiokot és jelentkezzen be.

A Dreamehome alkalmazast az App Store-bolvagy a Google Play aruhazbolis letoltheti.
2 Download on the
' App Store

A hdlézat beallitasa elétt:
» Gy6z6djon meg arrol, hogy a robot és a mobilkeszuleke ugyanazon a Wi-Fi halézaton van.
» Gy6z6djon meg arrol, hogy mobilkészuléke a robottol 10 méteren belulvan.

A\, Getiton

P~ Google Play

» Engedelyezze a Bluetooth funkciot a mobilkészuléeken.

1. Nyissa meg a Dreamehome alkalmazast.

2. Akovetkezd modszerek egyikevel csatlakozhat:

a. Olvassa be a QR kodot: Lépjen a ) Eszkdz részhez, és koppintson a — Olvassa be a QR kédot a csat-
lakozashoz gombra. A csatlakozashoz olvassa be a robot fels¢ burkolatan talalhato QR kodot.

b. Kézi hozzaadas: Lépjen a @ Eszkéz részhez, és koppintson a + Hozzdadas gombra. Ezutén vélassza ki
a csatlakoztatni kivant robot modelljét.

c. Automatikus felismeres: A robot megkeresi a kdzelben lévé eszkozoket. Koppintson a robotjara a felismert
eszkozok listajan a csatlakogs
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3. Kovesse az alkalmazason beluli utasitasokat a Wi-Fi halozati kapcsolat létrehozasahoz.

Fontos: Kérjuk, hasznaljon 2,4 GHz-es frekvencidju egysavos haldzatot vagy 2,4/5 GHz-es frekvencidju két-
savos halozatot.

Fontos: Gy6z6djon meg arrol, hogy a Wi-Fi halézata nem rendelkezik tlizfallal és nincs titkositva. Ellenkezd
esetben a halozati beallitas sikertelen lehet.

4. Tartsa lenyomva a vezérlépanel forgatégombjat 3 masodpercig. A robot Bluetooth parositasi modba lép.

N

5. Kdévesse az alkalmazdson beluli utasitasokat a parositas befejezéséhez.

Hogyan lehet levalasztani a csatlakoztatott robotot?

A parositas sikeres befejezése utan a robot automatikusan kapcsolodik a Dreamehome fiokhoz. Minden esz-
koz csak egy fiokhoz kapcsolhato. Nem lehet egyszerre egy masik fiokhoz is csatlakoztatni.

Ahhoz, hogy a robotot egy Uj fiokhoz parositsa, elészor meg kell szintetni a kapcsolatot. A kapcsolat meg-
szuntetésehez:

1. Nyissa meg a Dreamehome alkalmazdst. Lépjen a @ Eszkoz részhez.

2. Ha tobb robot kapcsolodik a Dreamehome fiokjahoz, csisztassa ujjat balra vagy jobbra, hogy megnyissa
a szerkeszteni kivant robot oldalat.

3. Koppintson a jobb felsd sarokban talalhato gombra.

4. Vélassza kia O Torlés lehetéséget.

Hogyan oszthatja meg robotjat?

1. Koppintson a jobb felsé sarokban taldlhatd s gombra.
2.Vélassza a[/] Eszkdz megosztdsa lehetdséget.

Hogyan lehet kijelentkezni a Dreamehome fiokbdl, vagy térolni azt?

1.Lépjena ' Sajat profil > @ > Fiok részhez.
2.Valassza a Kijelentkezés, vagy Fidk torlés lehetdseget.
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5 Térképezze fel kertjét

Atérkepkeszites eldtt ellendrizze a kovetkezoket:
» Arobot akkumulatoranak toltottségi szintje meghaladja az 50%-ot.

* A LIDAR védéburkolat el van tavolitva.

« Afels® fedél zarva van.

* Arobot sikeresen dokkol a toltéallomason.

-

5.1 Virtualis hatar létrehozasa

Atérképkeszites inditasa eldtt kerjuk, vegye figyelembe az alabbiakat:

Fontos: Hatar kijelolése soran ne mozgassa kézzel a robotot, mert ez a feltérkepezes sikertelensegéhez

vezethet.

Fontos: A feltérkepezes megkezdésekor ne dokkolja a robotot tavolrol a toltéallomashoz, amig a feltérke-
pezeés be nem fejez6dott. Ellenkezd esetben a LIDAR blokkolasra kertlhet, ami a feltérképezes sikertelense-

gét okozhatja.

« Afeltérképezes soran maradjon a robot mogott 5 méteren beluli tavolsagban.
4 2\
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= Arobot legfeljebb 50%-0s (27°) lejtén kepes haladni. A jobb finyirasi eredmeények erdekében azonban
ajanlott a munkateruletek lejtéeset 25% (14° ) alatt tartani.

4 )

<25%(14°)

- J

* A 80 cm-néel keskenyebb terlletek esetében kerjuk, allitsa be azokat utvonalakként, hogy a robot athalad-
hasson rajtuk (lasd az 5.4. szakaszt: Utvonal bedllitasa).

CRRY R

* Ha a gyep szintje 4 cm-rel magasabb, mint a szomszédos terulet, tartsa a robotot legalabb 10 cm-re a
tertlet széletdl. Ha a gyep azonos szinten van a szomszedos terulettel, a robot a szélek menten atlepheti a
hatart az optimadlis flnyirasi eredmeények elérése érdekeében.

4 )

» Gydz6djon meg arrol, hogy a fordulasi szogek nagyobbak, mint 90° . A 90° -nal kisebb sz6gek megnehe-
zithetik a robot szamadra a tiszta vagast.

-

\
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Térképezeés inditasa:
1. Koppintson a Létrehozdas inditdsa gombra az alkalmazasban, es a robot ellendrzi az allapotat es kalib-
ralja magat. A kalibralashoz automatikusan elhagyja a toltéallomast. Kerjuk, legyen ovatos.

<* ® o ﬁﬂ(:»v f \

Start Creating

2. Taviranyitassal vezesse a robotot a gyep szelére, majd koppintson az Inditdsi pont beallitdsa gombrga,
hogy meghatdrozza a hatar kezdépontjat.

4 )

LI
2 g
[IEIID

- J

3. Taviranyitoval vezesse a robotot, hogy a gyep szele mentén haladva feltérképezze a munkateruletet.

Hatdr automatikus észlelése

Afejlett Al algoritmus altal vezeérelt robot eltlsé kameraja segitsegével felismeri a fives és nem fuves terule-
teket, igy kezi irdnyitas nelkulis képes azonositani a hatarokat.

Miutan a robotot tavolrol a gyep szélére vezette és beallitotta az inditasi pontot, hasznalhatja a Hatar au-
tomatikus észlelése modot. Kivalaszthatja, hogy a robot atlépje-e a hatart a tisztabb élvagasi eredmenyek
erdekeében, vagy maradjon-e annak kdzelében, hogy ne akadjon el.

Javasoljuk, hogy ezen folyamat soran kovesse a robotot. Ha a robot nem képes pontosan felismerni a hata-
rokat, barmikor kilephet a Hatar automatikus eszlelées modbol, és atvalthat taviranyitasra.

Fontos: A Hatar automatikus eszlelése modot nappal kell hasznalni a megfeleld lathatosag biztositasa
erdekeében. Gyenge fényviszonyok vagy es6s id¢jaras esetén kerulje ennek a funkcionak a hasznalatat.
Fontos: Gy6z6djon meg arrol, hogy a robot eltlsé kamerdja tiszta és nincs eltakarva

)}
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4. Amikor a robot visszater és 1 m-en belllvan az indulasi ponttol, megerintheti a Hatar lezarasa gombot,
es a hatar automatikusan elkészul.

5.2 Tiltott teriilet bedllitasa

Bar a robot automatikusan kepes elkertlni az akadalyokat, megis szukséges a zuhanasveszelyes tertlete-
ket, peldaul uszomedencéket es homokozokat tiltott tertletkent beallitani. A vedeni kivant targyakat (peldaul
virdgdgyast, trambulint, vetemeényeskertet vagy kiallo fa gyokeret) kérjuk, tiltott tertletként jelolje meg. Az
alkalmazasban a Tiltott teriilet elemre koppintva folytathatja a tiltott tertletek [étrehozasat. Alternativ
megoldaskent a & > Teérkép szerkesztése segitségeével is [étrehozhatja vagy torolheti a tiltott teruleteket,
miutan a terkeép elkészult.

5.3 Tobb zdna létrehozasa és a meglévé zondk kiterjesztése

= Tobb zdna létrehozasa

Ha a gyepes teruletek kozott utak talalhatok, vagy tobb kulonalld gyep van, akkor az alkalmazasban a Mun-
kateriilet elemre koppintva folytathatja a munkaterUletek letrenozasat. A térkép elkészulte utan a zonakat
a >Térkép szerkesztése részben is hozzaadhatja, torolheti vagy modosithatja.

< -—— 130 2 @ 4 < I 80 + ® d
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» A meglévd zondk kiterjesztése

Meglevo zona kiterjesztésehez koppintson a Munkateriilet gombra az alkalmazasban, hogy létrehozza a
hozzaadni kivant tertletet. Ha a ket tertlet fedi egymast, akkor automatikusan egyesitesre kertlnek. Alter-
nativ megoldaskent a feltérkepezes utan lépjen a & >Térkép szerkesztése > Munkateriilet elemre, hogy

kibovitse a megléve zonat.
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» Z6nak szétvalasztasa és egyesitése

Ha egy zonat kisebb zondkra szeretne felosztani, vagy az alkalmazdassal felosztott zonakat egy nagyobb
zOnaba szeretné Gsszevonni, lépjen a > Térkép szerkesztése > Zona beallitasai részre, és koppintson
a Felosztdsa vagy Egyesités gombra az alkalmazasban.

5.4 Utvonal beallitasa

Az elkulonitett zonak eseteben kerjlk, hozzon létre egy Utvonalat azok 6sszekotésere. Az Utvonal nelkuli
elkUlonitett zonak a robot szamara elérhetetlenek lesznek.

Megjegyzés: Alapértelmezés szerint a robot csak halad az Utvonalon, és nem nyirja a fuvet.

Fontos: Ha a gyepet 4 cm-nél magasabb atjarok tagoljak, helyezzen el egy olyan targyat, amelynek ma-
gassaga megegyezik az atjaré magassagaval (példaul egy rampa).

g B S

« Két elkiilonitett munkateriilet 6sszekapcsolasa

Az elkulonitett tertletek esetében kerjuk, hozzon létre 6sszekotd utvonalakat, ellenkezd esetben azok a
robot szamara elérhetetlenek lesznek. Koppintson az Utvonal gombra Utvonal létrehozdsahoz.
Fontos: Gy6z6djon meg arrol, hogy az Utvonal kezdete és vege a munkateruleten beltl van.
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» A munkateriilet és a télt6allomdas 6sszekotése

Ha a toltéallomas nem a munkateruleten talalhato, akkor egy Utvonalat kell létrehozni, amely 6sszekoti azt
a munkaterilettel. Koppintson az Utvonal gombra, hogy létrehozza az Utvonalat, amelyen a robot vissza-
térhet a toltéallomasra.

Fontos: Gy6z6djon meg arrol, hogy az egyik vege a munkateruleten beltl van, a masik vége pedig kozvetle-
nul a toltballomas eldtt. Celszerl az utvonalat a toltéallomassal egy vonalba letrehozni.

Fontos: A munkaterulet és a toltéallomas dsszekotesére szolgalo Utvonalak létrehozasakor ne dokkolja
tavolrol a robotot a toltéallomason. Ellenkezd esetben a LIDAR blokkoldsra kertlhet, ami a feltérképezeés
sikertelenségeét okozhatja.
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5.5 Térkép befejezése

Koppintson a Térkép befejezése gombra amikor a munkateruletek, Utvonalak és tiltott tertletek elkeszil-

tek. ‘ - aooc 4w a
)
@ o
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5.6 Masodik térkép hozzaadasa

Ha nincs Utvonal az eluls® eés a hatso kert kozott, [étrehozhat egy masodik térkepet. Az elsé térkép elke-
szitése utan koppintson a Térkép hozzdadasa gombra, hogy folytassa a masodik térkép létrenozasaval.
Alternativ megoldaskent a felterkepezes utan lepjen a &> Térkép szerkesztése menube, s koppintson a
Térkép hozzdaddsa gombra. Miutan elkészitette a masodik térképet, a kovetkezé modon valthat a térkepek
kozott: >Térkép szerkesztése.

Megjegyzés: Atérkepvaltas utan az aktualis térkép Utemterve és flinyirasi beallitasai kertlnek alkalmazas-
ra.

Megjegyzés: A kenyelmesebb megoldas érdekeben tovabbi téltéallomast is vasarolhat, amelyet a masodik
terképen telepithet. A masodik térképre telepitett kulon toltdallomasnak koszonhetéen a robotot csak kezzel
atkell athelyezni a két térkep kozott.
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6 Mikodtetés

6.1 Az els6 flinyirds inditasa

Tippek a flnyiras elott:

= Kézi flnyiroval nyirja le a fuvet, hogy annak magassaga ne haladja meg a 10 cm-t.

= Tavolitsa el a gyeproél az akadalyokat, beleértve a tormeléket, a levéelhalmokat, a jatekokat, a vezetékeket
es a koveket. Gy6zodjon meg arrol, hogy nincsenek gyerekek vagy haziallatok a gyepen, amikor a robot a
fuvet nyirja.

= TOltse fel a gyepen levo godroket.

« Allitsa be elére az alkalmazasban a flinyirasi bedllitasokat (példaul a nyirdsi hatékonysagot, a nyirasi ma-

gassagot és a nyirds irdnyat). a
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a) Inditsa el a vezérlépanel keresztiil
1. Nyomja meg a Leallité gombot, hogy kinyissa a fels¢ fedelet, és irja be a PIN kadot.

Set PIN

Don't set to '0000"

ey @47

@52
Al Edge All Edge
Maving || Mowing Mowing— | Mawing

Press [ to start all Press [~ to start all
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4. Nyomja meg a >l gombot, majd 5 masodpercen beliil zarja le a felsé fedelet. A robot elhagyja a tol-
téallomast, és elinditja a teljes terllet nyirdsa modot. A flinyirast elindithatja Ugy is, hogy az alkalmazasban
az Inditas gombra koppint. o 5=

b) Inditsa el az alkalmazason keresztiil
1. Nyissa meg az alkalmazast.
2. Valasszon ki egy flinyfrasi médot, majd koppintson az Inditas gombra a flinyiras elinditasahoz.

6.2 Sziinet

Az aktualis flinyirasi feladat szUneteltetesehez nyomja meg a roboton talalhato Leallité gombot, vagy
koppintson az alkalmazasban a Sziinet gombra.

Megjegyzés: Arobot nem indithato el kozvetlentl az alkalmazason keresztul, miutan megnyomtak a Leal-
lité gombot. Mlkodtetes folytatasahoz irja be PIN kodjat a vezérlépanelen.
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6.3 Folytatas

Arobot szineteltetése utan a feladat folytatasahoz nyomja meg a >l gombot, majd 5 masodpercen belul
zarja le a felso fedelet. A robot folytatja az el6z6 flinyirasi feladatot. Alternativ megoldaskent az alkalma-
zasban koppintson a Folytatds gombra a flinyirasi feladat folytatasahoz.

All Mowing
Paused
Press [>| to start all

VAGY
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6.4 Visszatérés a tolt6allomasra

A robotot a toltdallomdsra valo visszakuldéséhez nyomja meg a vezérlépanelen talalhaté O gombot.
Erésitse meg a jelenlegifeladat szlneteltetését vagy torlését, majd 5 masodpercen belll zarja le a felsé
fedelet. A robot automatikusan visszateér a toltéallomasra, hogy feltdltse magat. Alternativ megoldaskent
az alkalmazéashan kivalaszthatja az Allomdsra valo visszatérés inditdsa lehetdséget, hogy visszaklldje a
robotot.
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All Mowing Pause task and return
Paused
End task and retuin
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7 Dreamehome alkalmazas

Hol tudhat meg tébbet

A Dreamehome alkalmazas tobb, mint egy taviranyito. Az alkalmazason keresztul szamos dolgot elvegez-
het: tavolrol elvegezheti a kulonb6z6 bedllitasokat, kiprobalhatja a kilonbdz6 nyirési modokat, szabadon
szerkesztheti a térképet es beallithatja a flnyirasi itemtervet.

7.1 Nyirasi médok

Arobot kulonb6zd nyirasi médokat kinal. Az alkalmazason keresztul valthat a kilonb6z6 modok kozott,
beleértve a Teljes terllet nyirdsa, Zona nyiras, Peremnyiras, Kis tertleten torténd nyiras es Kezi modot.

| |m]
]
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7.2 Flinyirasi formak

Testre szabhatja gyepeét alakzatok hozzaadasaval a >Térkép szerkesztése > Alakzatok segitségével.
A meghatarozott alakzatok minden nyirasi modban kizarasra kerllnek a nyirdsi tertiletb6l. Az Alakzatok
menUben modosithatja azok helyét, méretet, vagy elta’vol\’thadt'a Oket.

="

7.3 EdgeMaster ™ penge tarcsa

Az EdgeMaster ™ penge tarcsa kialakitasa olyan, hogy a gyep szélehez érve oldalra elmozdul, igy biztosit-

va a tisztabb vagast. A funkcié engedélyezesehez léepjen az alkalmazas :—2 > Peremnyirds beallitasok >
EdgeMaster ™ menupontjaba.
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Az els6 terkep elkészllte utan a robot automatikusan kétféle hetiflinyirasi Gtemtervet készit a gyep meéreté-
nek megfelelden, amelyek a kovetkez6k: , Tavaszi/nydri iitemterv” és,Oszi/téli iitemterv” . Az alkalma-

7.4 Utemterv

zasban koppintson a gombra, hogy elvégezze az Utemterv részletes beallitasait. Az Utemterv funkcioval
a napi flnyirasi munkat teljes egészében a robotra bizhatja. Csak a robotot karbantartdsat kell rendszere-
sen elvegeznie.

Megjegyzés: Ha attoltart, hogy a robot zavarhatja Ont vagy szomszédait, amikor bizonyos 6rakban onallo-
an mukodik, akkor az alkalmazas Bedllitdsok > Ne zavarjanak mentpontjaban allitsa be a Ne zavarjanak

Ha attoltart, hogy gyermekek is mikodtethetik a robotot, [épjen az alkalmazasban a Bedllitasok részbe, és
engedélyezze a Gyerekzar funkciot. Ha ez a funkcid engedélyezve van, a robot lezardsra kerul, ha a fedel
nyitott allapotéban 5 percig nem tortenik semmilyen mikodtetes.

o
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7.5 Gyerekzar

3

7.6 Esé elleni védelem

Ha attoltart, hogy a kedvezétlen idéjarasi korualmenyek befolyasolhatjak a flnyirast, a vezérlépanelen vagy
az alkalmazasban engedélyezheti az Es6 elleni védelem funkciot a Bedllitdsok meniben. Ha ez a funkcio
engedélyezve van, a robot automatikusan sztnetelteti a finyirast és visszateér a toltéallomdasra, ha esik az
es@. Az es elleni vedelem id6tartamat az alkalmazasban allithatja be.

Megjegyzés: A nedves f(i nyirasa karosithatja a gyepet. Célszer(i meghosszabbitani a védelem id6tarta-
mat, hogy a fi megszaradhasson, mielétt Ujra lenyirjak.

7.7 Fagy elleni védelem

Ha a hémeérseéklet 6 © C ala csokken, a flnyiras maradando karosodast okozhat a gyepen. Az akkumulator
biztonsagi okokbol nem toltédik. Ennek megelézése érdekében engedelyezheti a Fagy elleni védelem
funkciot a Bedllitdsok menlben, akar a vezérlépanelen, akar az alkalmazason keresztil. Ez automatiku-
san szunetelteti a flnyirast, és visszakuldi a robotot a toltéallomasra, ha a hdmerseklet 6 © C ala csokken. A
robot folytatja a flnyirast, amint a hdmerseklet 11 © C folé emelkedik.

4

3
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7.8 Biztonsagi funkcidk

Arobot tobb lopasgatld funkcioval rendelkezik, amelyeket a beépitett GPS biztosit a nagyobb biztonsag
erdekeben. Ezenkivul az elils6 kamera képes érzékelni az emberi jelenlétet, igy a robot hatékony kerti 6rként

is mUkodhet. @

3

7.8.1 Riasztas felemeléskor

Ha ez a funkcid engedélyezve van, a robot felemelésekor azonnal riasztas hallatszik, és a robot zarolasra
kertl. A mUkodtetés folytatasahoz el¢szor adja meg a PIN kodot a roboton.

ay

S )

7.8.2 Riasztas térképtol valo eltérés esetén

Ha ez a funkcio engedélyezve van, a robot zarolasra kerUl, és azonnal riasztast aktival, ha letér a térképrol.

&

)

Ha ezt a funkciot engedélyezi, megtekintheti a robot aktudlis helyét a Google Maps alkalmazasban.

Q
S

7.8.4 Riasztas emberi jelenlét észlelése esetén

7.8.3 Valos idejii helymeghatarozas

Ha engedélyezve van, a robot értesiti Ont, ha emberi jelenlétet észlel.
rg'l
LUa

Koppintson a ° gombra, hogy megtekintse a robot eltlsd kamerdja altal kozvetitett élé videdt, ami lehe-
téve teszi, hogy barmikor es barhol figyelemmel kisérje kertjét.

RS
S

7.8.5 Valos idejii video
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7.8.6 Jar6rozés

Amig a robot készenléti allapotban van, az alkalmazason keresztul elkuldheti, hogy jarérozzon a kert bizo-
nyos hatarain vagy pontjain. A funkcio elérésehez lepjen a ° >Jaroérozés elemre.

o2

7.9 Egyedi toltési id6szak

A robot toltési idejének meghatarozott orara torténd beallitdsahoz engedélyezheti az Egyedi toltési id6-
szak funkciot az alkalmazas Bedllitdsok > Toltés mentpontjaban. Ha aktivalja, a robot 20%-ra tolti fel ma-
gat, ha az akkumulator téltottségi szintje alacsony, feltéve, hogy nincs nyirasi feladat. A teljes feltoltés csak
a kijelolt toltésiiddszak alatt torténik. Az automatikus tjratoltéshez sziikséges akkumulator toltottségi
szintet ¢s a feladatok folytatasdhoz sziikséges akkumulator toltottségi szintet is testre szabhatja,
hogy beallitsa azokat az akkumulator toltottsegi szinteket, amelyeknél a robot automatikusan visszatér a
toltéallomasra, vagy folytatja a befejezetlen flnyirasi feladatokat.

=) "

Megjegyzés: A Dreame fejlesztécsapat folyamatosan vegez OTA (vezeték nélkili) frissiteseket es karban-
tartasokat a firmware-en es az alkalmazason. Kerjuk, ellentrizze a frissitési ertesitéseket, vagy engedelyez-
ze az Automatikus frissités funkciot, hogy a firmware és az alkalmazas mindig naprakesz legyen, s tobb
funkciot élvezhessen.

8 Karbantartas

Arobot jobb teljesitmeénye és hosszabb élettartama érdekében kerjuk, rendszeresen tisztitsa meg és az
alabbi gyakorisaggal cserélje ki a kopott alkatrészeket:

Alkatrész Csere gyakorisaga
Pengek 6-8 hetente vagy gyakrabban
Tisztitokefe 12 havonta vagy gyakrabban

Megjegyzés: A pengek és a tisztitokefe hatraléve élettartamat az alkalmazas Bedllitasok > Fogyéeszko-
z0k és Karbantartas mentpontjaban ellentrizheti. Miutan kicserélte a jelzett fogyoeszkozoket, lépjen a
fogyoeszkoz részleteit tartalmazo oldalara, és koppintson a Kicseréltem gombra az id6zit6 visszaallitasa-
hoz.

Megjegyzés: Ha a kertben kijelolt olyan tertleteket, ahol a robot rendszeres tisztitasat és karbantartasat
vegzi, akkor a térkepen karbantartasi pontokat allithat be a Beallitasok > Karbantartdsi pontra allas >
Pont szerkesztése reszben. A karbantartasi pontok beallitasa utan egyszertien csak koppintson az Indulas
gombra, és a robotot a kijelolt helyekre iranyithatja a konnyd szervizelés erdekeben.

8.1 Tisztitas

Rendszeresen tisztitsa meg robotot, hogy megakaddlyozza a flinyesedék és a szennyezddeések felhalmo-
z0dasat és a penge tarcsa és a hajtokerék eltomddeset, ami befolydsolhatja a flinyirast, a dokkoldst és a
mozgast. Javasoljuk, hogy hasznaljon tisztitokeszletet, amely helyi Uzletekben vagy online is beszerezhetd.
/\ Figyelmeztetés: A tisztitas elétt kapcsolja ki a robotot, és hizza ki a toltéallomdas csatlakozojat.
Figyelem: A LIDAR karosodasanak elkertlése érdekeben gy6z6djon meg arrol, hogy a LIDAR vedéburkolata

a LIDAR-on van, mielétt a robotot fejjel lefele forditja. a
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» A haz, az alvaz és a penge tarcsa:
1. Kapcsolja ki a robotot.

2. Helyezze fel a LIDAR véd6burkolatat.

3. Forditsa a robotot fejjel lefelé.

4. Tisztitsa meg a hazat, a penge tarcsat és az alvazat egy tomlével.

/\ Figyelmeztetés: A haz tisztitasakor ne érintse meg a pengéket. A tisztitds sordn kérjuk, viseljen kesz-
ty(t.

Figyelem: Keérjuk, ne hasznaljon nagynyomasu mosot a tisztitashoz. Ne hasznaljon tisztitoszereket a tisz-
titashoz.
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5.Szoszmentes kend@vel ovatosan tisztitsa meg a LiDAR erzékeldjet.

» Tolt6érintkezok és eliils6 kamera:
Tiszta ruhaval torolje le a robot és a toltéallomas toltéérintkezbit, valamint tisztitsa meg az eluls6 kamerat
is. Atisztitas utan tartsa szarazon a toltéerintkezéket és az eluls¢ kamerat.

» Hajtokerekek:
Kefével tavolitsa el a kerekekrél a sarat, hogy biztositsa a jo tapadast.

8.2 Az alkatrészek cseréje

» A pengék cseréje

Annak erdekében, hogy a pengéek mindig élesek legyenek, kerjik, rendszeresen cserélje le a pengeket. A
pengeket ajanlott 6-8 hetente vagy gyakrabban lecserélni. Kerjuk, csak eredeti Dreame pengéket hasznal-
jon.

/\ Figyelmeztetés: Kérjik, kapcsolja ki a robotot. A pengék cseréje soran viseljen védékeszty(it.
MRSISQYRR 4 VBS{gRCs7er Meavensulyozottsdna erdgeper oy gl DB RS SSNERSHAR el K
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3. Helyezze a robotot egy puha fellletre, és 4. A penge tarcsa alattigomb megnyomasaval
forditsa fejjel lefelé. vegye le a tartot.

5. Tavolitsa el a pengeét ugy, hogy a penge fura-
tat a tengellyel egy vonalba allitja

7.Nyomja meg a penge tarcsa alatti gombot, 8. Gy6z6djon meg arrol, hogy a pengek szaba-
ésigazitsa a tarto furatat a tengelyhez, hogy don elforoghatnak.
rogzitse a tartokat es a pengeket.

« A tisztitokefe cseréje

Amikor a LIDAR erzékel tisztitokeféje elhasznalodik, sortéi elkophatnak vagy megrongalodhatnak, ami
rontja a tisztitasi teljesitmenyt. A jo tisztitasi eredmeny erdekeben rendszeresen cserélje a tisztitokefet. A
tisztitokefet ajanlott 12 havonta vagy gyakrabban lecserelni.
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9 Akkumulator

HosszU tavu tarolas esetén az akkumulator védelme érdekében 6 havonta toltse fel a robotot. Az akkumula-
tor tulzott lemerulése miatti karosodas nem tartozik a korlatozott garancia hatalya ala. Ne toltse az akku-
mulatort 45° C feletti, vagy 6° C alatti hémeérsékleten. Az akkumulatort hosszu tdvon -10 és 35 © C kozotti
hémersekleten tarolja. A karosodas minimalizalasa erdekeben az akkumulator ajanlott tarolasi hémersekle-
te 0 és 25 ° C kozottvan.

Megjegyzés: A robot akkumulatoranak elettartama a hasznalat gyakorisagatol es a mikodtetes hosszatol
fligg. Ha az akkumulator megsérilt vagy nem télthetd, ne dobja ki az elhasznalt vagy hibas akkumulatort.
Kérjuk, tartsa be az Ujrahasznositasra vonatkozo helyi eléirasokat.

Alacsony teljesitménydi toltési mod:

Az alacsony teljesitmeény( toltési mod aktivalasakor a toltéssel nem kapcsolatos funkciok letiltasra kertlnek (a
kijelz6 és a haldzat kikapcsol).

« Az alacsony teljesitmény toltési mod engedélyezéséhez tartsa lenyomva egyszerre a >l gombot és a (O
gombot, majd nyomja meg gyorsan 6tszor a & gombot. A kdvetkezd hangutasitas halhatd: Az alacsony
teljesitmenyd toltési mod be van kapcsolva.

» Az alacsony teljesitmeny toltési mod kikapcsolasahoz inditsa Ujra a robotot, vagy nyomja meg gyorsan

stszor a (H) gombot.

10 Téli tarolas

= Arobot

1. Arobot kikapcsolasa el6étt toltse fel teljesen az akkumulatort.

2. Tisztitsa meg alaposan a robotot a téli tarolas el6tt.

3. Helyezze fel a LIDAR védéburkolatot.

4. Arobotot szdraz helyen, 0 ° C feletti hdmersékleten tarolja.

= Tolt6allomdas

Csatlakoztassa le a toltdallomas csatlakozojat, és szaraz, hlivos helyen, kdzvetlen napfénytél vedve tarolja.
Megjegyzés: Atélitarolas utan kerjik, telepitse Ujra a toltéallomast, és tegye bele a robotot, hogy feltoltse.
Ha a toltéallomast mas helyre telepiti at, a robot automatikusan frissiti az allomas helyét, amint feltoltédik
és elhagyja az allomast. Ha a kertben tortént jelentds valtozasok miatt helymeghatdrozasi hibak [épnek fel,
ajanlott Ujra feltérképezni a terlletet.

11 Szdllitas

HosszU tavon torténd szallitas eseten gyézédjon meg arrol, hogy a robot ki van kapcsolva. Javasolt az ere-
deti csomagolds hasznalata. Kérjuk, helyezze fel a LIDAR veddburkolatat.

/\ Figyelmeztetés: A szallitas el6tt kapcsolja ki a robotot.

/\ Figyelmeztetés: Emelje fel a robotot a hatso fogantyundl fogva, és tartsa a penge tarcsat tavol a teste-
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12 Hibakeresés

Probléma Ok

Megoldas

1. Arobot nincs a Wi-
Fijelvagy a Bluetooth
hatotavolsagan beldl.
2. Arobot ki van kap-
csolva vagy Ujraindul.

A robot nincs
csatlakoztatva az
alkalmazashoz.

1. Ellendrizze, hogy a robot bekapcsolasi folyamata befeje-
zodott-e.

2. Ellentrizze, hogy a router megfelel6éen mikodik-e.

3. Menjen kozelebb a robothoz, hogy letrejojjon a
Bluetooth kapcsolat.

Arobot fel van A kerék nem érinti a

1. Helyezze vissza a robotot sik felUletre.
2. frja be a PIN kédot a roboton, majd erésitse meg.
3. Arobot nem tud atkelni 4 cm-nél magasabb targyakon.

megdoblt.

emelve. talajt Kérjuk, gondoskodjon arrol, hogy a talaj egyenletes ott,
ahol a robot mdkodik.
) 1. Helyezze vissza a robotot sik felUletre.
A robot 37° -nal . . ) Y
A robot megd8l. nagyoblo mértékben 2. Irja be a PIN kédot a roboton, majd erésitse meg.

3. Arobot nem tud 50%-nal (27°) nagyobb lejtén felka-
paszkodni.

Arobot elakadt, és

A robot elakaat. nem tud kiszabadulni.

1. Tavolitsa el a kornyez® akadalyokat, majd probalkozzon Ujra.
2. Kezzel vezesse a robotot a terkep egy sik es nyitott helyere,
majd probalja meg Ujra elinditani a feladatot. Ha a problema
tovabbra is fennall, kerjuk, probalkozzon Ujra, miutan a robot a
toltdallomasra kerult.

3. Ellenérizze, hogy vannak-e godrok a talajban. A flnyiras
eldtt toltse fel a godroket, hogy a robot ne akadjon el.

4. Ellentrizze, hogy a kérnyezé fll magassaga meghaladja-e
a 10 cm-t. Beallithatja az akadalykerulési magassagot, vagy
elézetesen lenyirhatja a fuvet egy kézi flinyiroval, hogy a robot
ne akadjon el.

5. Ha a robot gyakran elakad ezen a helyen, akkor beallithatja,
hogy ez egy tiltott tertlet legyen.

A kerék nem forog,
vagy a kerékmotor
meghibasodott.

Bal/jobb hatso
kerek hiba.

1. Tisztitsa meg a hatso kerekeket, majd probalja meg Ujra.
2. Ha a hiba tovabbra is fennall, prébalja meg Ujrainditani
a robotot.

3. Ha a probléma tovabbra is fennall, kerjuk, vegye fel a
kapcsolatot az Ugyfélszolgalattal.

A penge tarcsa nem
tud normal modon fo-
rogni, vagy a vagomo-
torral van probléma.

A penge tarcsa
nem forog.

1. Tisztitsa meg a penge tarcsat, majd probalja meg Ujra.
2. Ellentrizze, hogy a kornyezd fll magassaga meghalad-
ja-e a 10 cm-t. Kézi finyiréval elére lenyirhatja a gyepet,
hogy a penge tarcsat ne akadalyozza a magas fU.

3. Ellentrizze, hogy van-e viz a penge tarcsa alatt. Ha van,
vigye a robotot szaraz helyre, majd probalja meg Ujra.

4. Ha a hiba tovabbra is fennall, probalja meg Ujrainditani
a robotot.

5. Ha a probléma tovabbra is fennall, kerjuk, vegye fel a
kapcsolatot az Ggyfélszolgalattal.

A penge tarcsa
nem mozog felfelé
vagy lefele.

A penge tarcsa nem
mozog felfelé vagy
lefele.

1. Tisztitsa meg a penge tarcsat, majd probalja meg Ujra.
2. Ha a hiba tovabbra is fennall, prébalja meg Ujrainditani
a robotot.

3. Ha a probléma tovabbra is fennall, kérjuk, vegye fel a
kapcsolatot az Ggyfélszolgalattal.




Probléma

Ok

Megoldas

A penge tarcsa
nem mozdul el
oldalra.

A penge tarcsa nem
mozdul el oldalra.

1. Tisztitsa meg a vagorendszert, és tavolitsa el az esetleges
szennyezédeseket vagy idegen targyakat.

2. Ha ez a hiba tovabbra is fennall, elészor tiltsa le az EdgeMas-
ter ™ funkciot.

3. Ha a probléma tovabbra is fennall, kerjuk, vegye fel a kapcso-
latot az Ugyfelszolgalattal.

Az els6 Utkozo érze-

1. Ellendrizze, hogy a robot nem szorult-e be valahova.
2. Finoman nyomja meg az Utkozot, es gydzadjon meg arrol,
hogy az visszapattan.

Utkoz6 hiba. keldje folyamatosan 3. Ha a hiba tovabbra is fenndll, prébdlja meg Ujrainditani a
bekapcsol. robotot.
4. Ha a probléma tovabbra is fennall, kérjik, vegye fel a kapcso-
latot az Ugyfélszolgalattal.
1. Ellendrizze, hogy a toltéallomas megfeleléen van-e csatlakoz-
Arobot dokkol a tatva a tapellatashoz.
toltéallomason, de 2. Ellenérizze, hogy a robot és a toltéallomas toltéerintkezdi
Toltési hiba probléma merult tisztak-e.

fel a tolt6arammal
vagy -feszultseggel
kapcsolatban.’

3. Az ellentrzes befejezése utan probalja meg Ujra dokkolni a
robotot a toltéallomdason.

4. Ha a probléma tovabbra is fennall, kerjuk, vegye fel a kapcso-
latot az Ugyfelszolgalattal.

Az akkumulator
hémeérseklete
tul magas.

Az akkumulator h6-
merseklete > 60 °C .

1. A robotot olyan helyen hasznalja, ahol a kornyezeti hémersek-
let 40 ° C alatt van. Varhat, amig az akkumulator hémerseklete
automatikusan lecsokken.

2. Kikapcsolhatja a robotot, majd egy id6 utan Ujraindithatja.

3. Ha a probléma tovabbra is fennall, kerjuk, vegye fel a kapcso-
latot az Ugyfelszolgalattal.

Az akkumulator
hémerseklete
magas.

Az akkumulator hé-
merseklete > 45 °C .

1. Ha az akkumulator hémerséklete 45 ° C felett van, a toltés
sikertelen lehet.

2. A robotot olyan helyen hasznalja, ahol a kornyezeti hdmersek-
let40° C alattvan.

Az akkumulator
hémeérseklete

Az akkumulator h6é-
merseklete <6 °C .

1. Ha az akkumulator hdmerséklete 6 °C alatt van, a toltés siker-
telen lehet.
2. Arobotot olyan helyen hasznalja, ahol a kornyezeti hémersek-

alacsony. let 6 °C folott van.
: A L‘DAR glvan takar— 1. Tavolitsa el a LIDAR vedéburkolatat, majd probalja meg ujra.
A LIDAR blok- va (peldaul a LIDAR = . L 2
A . 2. Ha a robot tetején talalhato LIDAR nagyon koszos, tisztitsa
kolva. véddburkolat nincs

eltavolitva).

meg szoszmentes kenddvel, majd prébalja meg Ujra.

LIDAR miikode-
si hiba.

A LIDAR nagyon ko-
5705, vagy erzekelo-
hiba jelentkezett.

1. Ellen6rizze, hogy a LIDAR nem szennyez6dott-e. Szukség ese-
téen tisztitsa meg, majd probalja meg Ujra.

2. Ha a hiba tovabbra is fennall, probalja meg Ujrainditani a
robotot.

3. Ha a probléma tovabbra is fennall, kerjuk, vegye fel a kapcso-
latot az Ugyfelszolgalattal.

A LiDAR koszos.

A LiDAR koszos.

Torolje le a robot tetejen talalhato LIDAR erzekel6t egy tiszta
ruhaval. A tisztitas utan tartsa szarazon a LiDAR-t.

DREAME
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Probléma 0ok Megoldas
1. A robot automatikusan megprobal visszaterni a toltdallomas-
ra, hogy lehdljon.
2. Ugyeljen arra, hogy a robot 40 ° C alatti kornyezeti hémérsék-
leten mUkodjon.
A”LIDAR, A LIDAR hémérséklete 3 Helyezze a rQbotot ar_nyekos,”huyosresp{ szelezo helyrg. A
hémerseklete > 80°C riasztas akkor all le, amikor a hémeérseklet normal tartomanyba
magas. - ’ csokken.
4. Arobot automatikusan folytatja @ mikodest, miutan a riasztas
leall.
5. Ha a probléma tovabbra is fennall, kerjuk, vegye fel a kapcso-
latot az Ugyfelszolgalattal.
1. A LIDAR a magas homerseklet miatt kikapcsol.
2. Ugyeljen arra, hogy a robot 40 ° C alatti kornyezeti hémérsék-
A LIDAR ho- leten mUkodjon.

merseklete tul
magas.

A LIDAR hémeérseklete
>90°C.

3. Helyezze a robotot arnyekos, hiivos es jol szellézd helyre. A
riasztas akkor all le, amikor a hémerséklet normal tartomanyba
csokken.

4. Ha a probléma tovabbra is fennall, kérjik, vegye fel a kapcso-
latot az Ugyfélszolgalattal.

A robot elve-
szett.

A pozicio elveszett.

1. Ellendrizze, hogy a robot tetejen talalhato LIDAR szennyez6-
dott-e. A szennyezédes befolyasolja a pozicionalast.

2. Kezzel vezesse a robotot a térkép egy nyitott helyere, majd
probalja meg Ujra elinditani a feladatot.

3. Ha a helymeghatarozas nem all helyre, taviranyitassal vezesse
vissza a robotot az alkalmazas segitségevel a toltéallomasra,
majd inditsa el a flinyirasi feladatot.

Erzékel6 hiba.

Erzékel6 hiba.

1. Inditsa Ujra a robotot, és probalja meg Ujra.
2. Ha a probléema tovabbra is fennall, kerjuk, vegye fel a kapcso-
latot az Ugyfelszolgalattal.

Arobota
tiltott teruletre
ker(lt.

Arobot a tiltott ter-
letre ker(lt.

1. Kézzel vezesse ki a robotot a tiltott tertletrél, majd probalja
meg Ujra.

2. Az alkalmazason keresztul tavvezérléssel vezesse ki a robotot
a tiltott tertletrél, majd probalja meg Ujra.

Arobot a téer-
kep hatarain
kivalvan.

Arobot a terkép hata-
rain kival van.

1. Kézzel vezesse a robotot a térkep hatarain belllre, majd pro-
balja meg Ujra.

2. Az alkalmazas segitsegevel taviranyitassal vezesse a vissza a
robotot a terkep hatarain belllre, majd probalja meg Ujra.

Aktivalodott a
vészleallitas.

Megnyomtak a robot
leallité gombjat.

rja be a PIN kodot a roboton, majd erésitse meg.

Alacsony
akkumulator
toltottseg. A
robot hama-
rosan leall.

Az akkumulator tol-
tottségi szintje < 10%.

Dokkolja a robotot a toltéallomason, hogy feltoltse.

A robot nincs
a térkepen.
Lopasveszely.

Arobot nincs a térke-
pen.

1. Irja be a PIN kodot a roboton, majd erésitse meg.
2. Az alkalmazas Beallitasok menupontjaban kikapcsolhatja a
Riasztas térkeptdl valo eltéres esetén funkciot.




Probléma

Ok

Megoldas

Nem sikerult
visszatéerni a
toltéallomasra.

A robot nem talélja a
toltéallomast, amikor
visszater a toltdallo-
masra.

1. Ellen6rizze, hogy vannak-e akadalyok, amelyek blokkoljak a
robotot. Tavolitsa el az akadalyokat, es probalja meg Ujra.

2. Az alkalmazas segitsegevel vezesse vissza a robotot a toltéal-
lomasra.

1. Ellenérizze, hogy az allomdson léve fényvisszaverd foliak
nem szennyezettek-e vagy nincsenek-e eltakarva.
2. Ellentrizze, hogy vannak-e akadalyok az allomas elott.

Nem sikerult A robot megtalalja a 3. Ellentrizze, hogy nem helyezték-e at az allomast.
dokkolni a tol- toltballomast, de nem | 4. Ellendrizze, hogy az alaplemezt nem boritja-e vastagon sar.
tdallomason. tud dokkolni. 5. Ellendrizze, hogy az allomas lejtén all-e.
6. Ellentrizze, hogy az allomasnak van-e tapellatasa.
7. Taviranyitoval vagy kézzel segitsen a robotnak a toltéallo-
mashoz dokkolni.
A helymeghatarozas 1. Valami akadalyozhatja a LIDAR mUkodeset. Kezzel vezesse
A helymeghata- sikertelen, amikor a a robotot a terkép egy sik és nyitott helyere, majd probalja

rozas sikertelen.

robot megprobalja
elinditani a fanyirasi
feladatot.

meg Ujra elinditani a feladatot.
2. Ha a hiba tovabbra is fennall, kerjuk, probalkozzon Ujra,
miutan a robot dokkolt a toltéallomdason.

Az éllomas el6tt
nincs elegend®
hely a fordulas-
hoz.

Az allomas el6tt nincs
elegend® hely a for-
dulashoz.

1. Ha az allomas a térkep széléen vagy azon belll helyezkedik
el, gondoskodjon arrol, hogy az allomas alaplemezének elll-
sO resze es a térkep hatara kozott legalabb 1 m szabad hely
legyen; ellenkez6 esetben a robot nem tud megfordulni.

2. Helyezze at az allomast, vagy modositsa a terkepet a Ter-
kep szerkesztése mentpontban.

Az Utvonalon
akadaly talalha-
to.

Az Utvonalon akadaly
talalhato.

1. Ellendrizze, hogy van-e beallitva tiltott tertlet az Utvonalon.
2. Ellendrizze, hogy vannak-e akadalyok, amelyek blokkoljék a
robotot.

3. Ha a robot tovabbra sem tud elhaladni, torolje az Utvonalat a
Terkep szerkesztése menUpontban, és éllitson be egy Ujat.

Az elUlsd kamera
koszos.

Az ellls6 kamera
koszos.

Torolje le az elulsd kamerat egy tiszta ruhaval.

Probléema van az
elulsé kameraval.

Probléma van az elul-
s6 kameraval.

1. Torolje le az elulsé kamerat egy tiszta ruhaval.

2. Probalja meg Ujrainditani a robotot.

3. Ha a probléma tovabbra is fennall, kerjuk, vegye fel a kap-
csolatot az Ugyfélszolgalattal.

ElUls6 kamera
eltakarva.

Eluls6 kamera eltakar-
va.

Torolje le az elulsd kamerat egy tiszta ruhaval.

Az automatikus
feltérképezés so-
ran hatarészlelesi
hiba tortent.

Az automatikus feltér-
képezes soran hatar-
észlelési hiba tortent.

1. Ugyeljen arra, hogy a fényviszonyok megfeleléek legyenek,
se tulvilagos, se tul sotét ne legyen.

2. Gy6z6djon meg arrol, hogy az idgjaras tiszta, nincs kod
vagy eso.

3. Gy6z6djon meg arrol, hogy az elllsé kamera tiszta es nincs
eltakarva.

4. Gy6zédjon meg arrol, hogy a talaj fellilete egyenletes,
mivel a bukkanok befolydsolhatjak az érzekelést.

5. Ha a hatarfelismerés tovabbra sem mkodik, valtson at a

taviranyitd modra a térképezési feladatokhoz.
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13 Miszaki adatok

A2 1200 A2 2000
Termek neve Dreame A2 robotflnyiro
. Marka Dreame
Alapveté
informacidk Modell MXXA8203 MXXA8202
Méretek 666 x 444 x 273 mm
Suly (akkumulatorral egyutt) 16,1 kg
Ajanlott munkakapacitas 1200 m? 2000 m?
B . Normal: 800 m?/nap Normal: 1000 m?/nap
Nyirdsi hatékonysag Hatékony: 1600 m?/nap Hatékony: 2000 m?/nap
Flnyira .
unyiras Nyirdsi magassag 30-70 mm
Nyirasi szélesseg 22.cm
Toltési ide 52 perc 65 perc
Hangteljesitmenyszint, LWA 54 dB(A)
Hangteljesitményszint bizonyta- 3dB(A)
Zajkibocsa- |lansaga, KWA
tas Hangnyomasszint, LpA 46 dB(A)
Hangnyomadasszint bizonytalansa- 3dB(A)
gai, KpA
. o 0~50°C
Uzemi hémeérseklet Ajdnlott: 10~35° C
Hoémerseklet hosszu tavd tarolas -10~35°C
v e 5 Ajd 1 0~25°
Munkakériil- eseten janlott: 0~25° C
meények Robot: IPX6
IP-besorolas Toltballomas: IPX4
Tapegyseg: IP67
?eny\rando terllet maximalis lejte- 50% (27°)
Bluetooth frekvenciatartomany 2400,0-2483,5 MHz
802.11b: 16+2dBm(@11Mbps)
o 802.11g: 14+2dBm(@54Mbps)
Max. RF teliesitmeny 80211n; 13+2dBmM(@HT20,HT40)
Csatlakozasi Bluetooth: 749 dBm
lehet6ségek . 2,4 GHz-es Wi-Fi
(2400-2483,5M)
) . LTE-FDD: B1/3/7/8/20/28A
El
Kapcsolat szolgaltatas LTE-TDD: B38/40/41
GNSS GPS/GLONASS/BDS/Galileo/QZSS




A2 1200 A2 2000

Haladasi sebesseq taviranyitas
esetén

0,45m/s-0,8 m/s

Meghajtémo- . e Normadl: 0,35 m/s
tor Haladasi sebesseqg flinyiras kozben Hatékony: 0,6 m/s
Motor tipusa Kerekagymotor
Vagémotor | Fordulatszam 2200/perc
Akkumulator modell MBPAT0 MBPAT4
Akkumulator | Akkumulator tipusa Litium-ion akkumulator
(robot) Névleges kapacitds 4000 mAh 5000 mAh
Neévleges feszlltseg 18V DC
Tolt® modellje MPAAT0/MPAA20
. } Bemeneti feszultseg 100-240V AC
Tapegység
Kimeneti feszlltseg 20V DC
Kimeneti aramer6sseg 3A
Toltdallomas modellje MCA10
Bemeneti feszultseg 20V DC
Toltéallomas | Kimeneti fesziiltség 20V DC
Bemeneti aramer®sseg 3A
Kimeneti aramerésseg 3A
Tartalék pengék és tartok 9/3
Tartozékok
Penge modell MBKAT0/MQBA10
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B} s s Max. RF kime- .
Szabva- . Feltoltés | Letoltés e Frekvencia-
Sav neti teljesit- GNSS )
nyok (MHz) (MHz) X sav
mény
1 1920-1980 | 2110-2170 23+2
3 1710-1785 | 1805 -1880 2342
7 2500-2570 | 2620 -2690 23+2
8 880 -915 925 -960 2342
LTE 20 832 -862 791 -821 2312
28 703 -748 758 -803 23+2
GPS/
38 | 2570-2620 | 2570-2620 23+2 GLONASS/ 1559-1592
BDS/Gali- MHz
leo/QZSS
40 | 2300-2400 | 2300 -2400 23+
41 2496 -2690 | 2496 -2690 2342
3 1710-1785 | 1805 - 1880 30+2
GSM
8 880 - 915 925 - 960 23+2
1 1920-1980 | 2110-2170 23+2
WCDMA

8 880 - 915 925 - 960 2342

[2] Toltesiidd akkor érvéenyes, amikor a robot alacsony akkumulator toltottségi szint esetén automatikusan
visszater a toltéallomasra.
[3] Az alabbi orszagok/régiok tartoznak ide: Albania, Andorra, Ausztria, Belgium, Bosznia-Hercegovina, Bul-
géria, Horvatorszag, Ciprus, Cseh Koztdrsasag, Dania, Esztorszag, Finnorszag, Franciaorszag, Németorszag,
Gorogorszag, Guernsey, Magyarorszag, Izland, lrorszag, Olaszorszag, Koszovo, Lettorszag, Liechtenstein,

Litvania, Luxemburg, Macedonia, Malta, Moldova, Monaco, Montenegro, Hollandia, Norvégia, Lengyelor-

szag, Portugalia, Romania, Szerbia, Szlovakia, Szlovenia, Spanyolorszag, Svedorszag, Svajc, Egyesult Kiraly-

sag, Ukrajna.

Megjegyzés: A miszaki adatok valtozhatnak, mivel termékeinket folyamatosan fejlesztjik. A legfrissebb

informaciokert latogasson el weboldalunkra: https://global.dreametech.com.










