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NOTA

EUO01_114518 - Conga M70

ES - La codificacién de este manual es genérica y se aplica a todas las variantes de
codigos del aparato.

EN - The coding in this manual is generic and applies to all code variants of the
appliance.

FR - Le codage figurant dans ce manuel est générique et s'applique a toutes les
variantes de code de l'appareil.

DE - Die Codierung in dieser Bedienungsanleitung ist allgemein und gilt flr alle
Codevarianten des Gerats.

IT - La codifica riportata nel presente manuale & generica e si applica a tutte le
varianti di codici dell'apparecchio.

PT - A codificacao apresentada neste manual é genérica e aplica-se a todas as
variantes de cédigo do aparelho.

NL - De codering in deze handleiding is algemeen en geldt voor alle codevarianten
van het apparaat.

PL - Kody podane w niniejszej instrukcji sg ogélne i majg zastosowanie do wszystkich
wariantéw kodowych urzadzenia.

CZ - Kédovani obsazené v tomto navodu je generické a plati pro vSechny kédové
varianty spotrebice.

TR - Bu kilavuzdaki kodlama geneldir ve cihazin tim kod varyantlariicin gecerlidir.

CAT - La codificacié d'aquest manual és generica i s'aplica a totes les variants de
codis de l'electrodomestic.

GR - H kwdikotroinon oTo TTapOvV eyxeIpidlo €ival yevikh Kol 10XUEl yia OAeG TIG
TTAPAAAAYEG KWBIKWY TNG CUOKEUNG.

HU - Ez a kézikdnyv egységes kdédolast hasznal, amely az eszkdz minden tipuséra
érvényes.

g+ dudsd glel ss0bed £dss zest et I Idogdaele e e s 12 loes idgel.
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ESPANOL

1. PIEZAS Y COMPONENTES

Fig. 1

1. Boténvuelta a casa

2. Sensor laser

3. Botdn de INICIO/PAUSA:

- Pulsacién Corta: Inicia o pausa la limpieza
- Pulsacién Larga: Enciende o apaga el robot
Sensor IR

Parachoques

Botdn de Limpieza Localizada

Base de carga

Conector DC

Contactos de Carga

LN U R

Fig. 2

Sensores Anticaida

Rueda Omnidireccional

Contactos de Carga

Sensores Anticaida

Cepillo Lateral

Botén de liberaciéon del cepillo central
Cepillo Central

Ruedas Motrices

0NV WM

n

g.3
Depdsito Mixto
Soporte de la Mopa
Mopa
Entrada de Agua
Filtro de Alta Eficiencia
Filtro de Esponja
Prefiltro

No Ve WNe

Nota
Los graficos de este manual son representaciones esquematicas y puede que no coincidan
exactamente con los del producto.
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ESPANOL

2. ANTES DE USAR

Este robot aspirador presenta un embalaje disefiado para protegerlo durante su
transporte. Saque el robot aspirador de su caja. Puede guardar la caja original y otros
elementos del embalaje en un lugar seguro para prevenir dafios en el robot aspirador si
necesita transportarlo en el futuro. Si desea deshacerse del embalaje original, aseglrese
de reciclar todos los elementos correctamente.

Aseglrese de que todas las piezas y componentes estan incluidos y en buen estado. Si
faltara alguna o no estuvieran en buen estado, contacte de forma inmediata con el Servicio
de Atencién Técnica oficial de Cecotec.

Contenido de la caja
Fig. &4

© N VAR WDNR

Robot aspirador

Base de carga

Adaptador de corriente

Depdsito mixto, soporte para mopay mopa
Cepillo lateral

Cepillo de auto limpieza

Cepillo de silicona

Manual de instrucciones

No retire elnimero de serie del producto, para poder mantener una correcta trazabilidad de su
equipo en caso de solicitar asistencia.

3. FUNCIONAMIENTO

Precauciones:

Revise y prepare el drea que se va a limpiar para asegurar un funcionamiento seguro.
Organice los muebles y retire obstaculos que puedan dificultar la limpieza.

Retire o cubra objetos bajos que estén en el suelo y que puedan interferir con el
funcionamiento del robot, como basculas de bafio o bases de ventiladores de pie. Fig. 5

Si hay flecos de alfombras, doble el borde y coléquelo debajo de la alfombra para evitar
que se enreden en el robot.

Si el robot va a limpiar cerca de escaleras abiertas o desniveles, coloque una barrera de
proteccién para garantizar su seguridad y un funcionamiento correcto. Fig. 6

Retire del &rea de limpieza cualquier objeto que pueda enredarse en el robot, como cables
de alimentacién, cuerdas, etc. Ademas, si el escalén es demasiado alto, el robot podria
quedarse atascado. Fig. 7

CONGA M70 7
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Consejos titiles:

- Laprimeravez que utilice el robot, sigalo durante todo el ciclo de limpieza. Esto le permitird
identificar y solucionar pequefios problemas iniciales y asegurar que el robot limpia sin
interrupciones. Mientras lo sigue, tenga cuidado de no situarse directamente delante del
robot.

3.1. Preparacién
Antes de utilizar el producto:

Retire la tira protectora. Fig. 8
Retire la pelicula protectora. Fig. 9
Instale el cepillo lateral. Fig. 10

3.2. Carga del Robot

- Cologue la base de carga en el suelo contra una pared.

- Aseglrese de que no haya escaleras, desniveles u objetos en un area de 1 metro a la
izquierday a la derecha de la base, y de 2 metros delante de ella. Fig. 1

- Conecte la base a la toma de corriente.

- Evite la exposicion directa a la luz solar.

- Cologue el robot en la base de carga, asegurandose de que los contactos de carga del
robot y la base se conecten correctamente. El robot emitird un pitido e iniciara la carga.
Durante la carga, el botén de INICIO/PAUSA parpadeard con una luz blanca intermitente.
Cuando la carga esté completa, la luz blanca permanecera fija.

- Parael primer uso, cargue completamente el robot.

- Eltiempo de carga es de aproximadamente 4-5 horas.

Avisos importantes:

- Durante el uso diario, asegurese de que el robot ha vuelto a la base de carga y esta esté
conectada a la corriente.

- Limpie periédicamente los contactos de carga de la base para asegurar una carga eficiente.

- Si no va a utilizar el robot durante un periodo prolongado, cargalo completamente,
apaguelo y guardelo en un lugar seco y ventilado.

- Silabaterfa se descarga en exceso o no se utiliza durante mucho tiempo, es posible que el
producto no se pueda recargar. En este caso, contacte con el Servicio de Asistencia Técnica
oficial de Cecotec. No intente desmontar ni reparar el robot usted mismo.

3.3. Instalacién del Depésito Mixto
Abra la tapa del depdsito de aguay llénelo con agua. Fig. 12
Cierre la tapa del depésito de agua. Aseglrese de que la tapa esté bien cerrada y sin partes
elevadas. Fig. 13
3. Instale el soporte de la mopay la mopa. Fig. 14
Inserte el depdsito mixto de aguay polvo. Fig. 15

8 | concam7o
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Consejos titiles:

3.4.

Para prolongar la vida Gtil del depésito de agua, se recomienda utilizar agua purificada o
agua blanda.

No utilice la funcién de fregado en alfombras.

Después de fregar, vacie el depésito de agua vy retire el soporte de la mopa.

Cuando el soporte de la mopa esta instalado, el robot funcionard en modo de aspiracion
y fregado simulténeo. La potencia de succién se establecerd automaticamente en el nivel
“silencioso” y no se podré ajustar manualmente.

Cuando el soporte de la mopa no estd instalado, el robot funcionard solo en modo de
aspiracion, sin fregar.

Es normal que quede una pequefia cantidad de agua en el depdsito debido a las pruebas
de fabrica.

Funcionamiento del Robot

Iniciar la Limpieza

Mantenga presionado el botén de INICIO/PAUSA durante 3 segundos para encender el
robot.

Antes de la primera limpieza, aseglrese de que el robot esté en la base de carga y
completamente cargado.

Pulse brevemente el botén de INICIO/PAUSA para iniciar la limpieza. El robot creard un
mapa del entorno durante la primera limpieza.

Iniciar / Pausar
Pulse el botén de INICIO/PAUSA durante el funcionamiento para pausar el robot.

Reactivar (Despertar)
Elindicador luminoso se apagara si el robot permanece pausado durante mas de 4 horas.
Mantenga presionado el botén de INICIO/PAUSA para activarlo de nuevo.

Limpieza Parcial (Localizada)
Pulse el botén de Limpieza Localizada y el robot limpiaréd un &rea cuadrada de 1,5m x 1,5m
centrada en su posicién.

Recarga (Volver a la Base)
Pulse el botén de Cargay el robot volverd a la base de carga.

. Funcionamiento de la App y Funciones

Gestién de Mapas
Antes de empezar a usar el robot, se recomienda activar el “Modo de Guardado de Mapas”
en la aplicacién para disfrutar de una experiencia mas avanzada.

conam7o | 9
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Creacién del Mapa: Seleccionando el modo “Limpieza Completa’, el robot iniciard la limpieza
desde la base de carga y volverd a ella al finalizar. Durante este proceso, creard un mapa
de las diferentes dreas de su hogar segun la distribucién de la casa. Puede guardar este
mapa en la aplicacién. Se pueden guardar hasta 4 mapas diferentes.

Edicion del Mapa: Puede dividir, fusionar o renombrar las diferentes areas (particiones)
del mapa.

2. Limpieza Completa Fig. 16

- Elrobot creard un mapa basado en su escaneo del espacio. Dividird cada habitacién en
areas cuadradas, limpiando primero los bordes de cada area y luego el interior en un
patrén de zig-zag, hasta completar la limpieza de todas las zonas.

3. Limpieza por Habitaciones Fig. 17

- Elrobot limpiara las habitaciones seleccionadas en la aplicacion.

Consejos:

- Esnecesario activar el "Modo de Guardado de Mapas" en la aplicacién y guardar un mapa
antes de utilizar la "Limpieza por Habitaciones".

- La "Limpieza por Habitaciones" sirve para personalizar el drea de limpieza, pero no
para aislar zonas peligrosas. Retire los obstdculos que pueda haber alrededor de las
habitaciones seleccionadas.

4. Limpieza por Zonas Fig. 18

- Elrobot limpiard las zonas dibujadas en la aplicacién.

Consejos:

- La "Limpieza por Zonas" sirve para personalizar el drea de limpieza, pero no para aislar
zonas peligrosas. Retire los obstaculos que pueda haber dentro de las zonas dibujadas.

5. Pin & Go (Ir a un punto) Fig. 19

- Especifique un punto en el mapay el robot se dirigird automaticamente a él.

6. Reanudacion de limpieza tras recarga Fig. 20

- Cuando la bateria esté baja durante la limpieza, el robot volverd automaticamente a la
base de carga para recargarse. Una vez recargado, continuara la limpieza desde donde la
dejo.

Consejos:

10

El robot no reanudarad la limpieza si estd activado el modo “No Molestar".
Si se recarga el robot manualmente o se mueve de sitio, no reanudara la limpieza.

| concamro
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7. Areas Restringidas Fig. 21
- Cree “Zonas Prohibidas", “Zonas de No Fregado” y “Paredes Virtuales" en el mapa para
impedir que el robot acceda a ciertas dreas o habitaciones. Por defecto, las “Zonas de No

Fregado” solo se activaran cuando el soporte de la mopa esté instalado.

Consejos:

- Las éreas restringidas se pueden crear en un mapa guardado o durante la creacién del
mapa.

- Las éreas restringidas sirven para personalizar el drea de limpieza, pero no para aislar
zonas peligrosas.

- Sise mueve el robot o se producen cambios significativos en la distribuciéon de la casa, el
mapa podria invalidarse y las areas restringidas podrian perderse.

8. Programacion de Limpieza Fig. 22
- Establezcahorarios de limpieza en la aplicacién. Elrobot limpiard a las horas programadas
y volverd a la base de carga al finalizar.

Consejos:

- Elrobot noiniciara la limpieza programada si tiene la bateria baja.

4. CONECTIVIDAD WI-F1Y APLICACION MOVIL
(=] T3 e ek [m]

5. LIMPIEZAY MANTENIMIENTO

5.1. Depésito mixto

1. Mantenga presionado el botén de liberacidén y extraiga el depésito mixto de agua y polvo.

Fig. 23

Retire el soporte de la mopa y la mopa. Fig. 24

Lave y seque la mopa. Fig. 25

Abra el depésito de polvo y retire el prefiltro, el filtro y el filtro de esponja. Fig. 26

Limpie el polvo del prefiltro con el cepillo de limpieza. Golpee suavemente el filtro para

eliminar el polvo. Fig. 27

6. Lave con agua el depdsito de polvo vy el filtro de esponja. EL filtro no se puede lavar. Si se
moja accidentalmente, séquelo al aire antes de volver a usarlo. Fig. 28

7. Vacie el agua restante del depdsito de agua. Seque al aire el depésito de agua, el depdsito
de polvoy el filtro de esponja en un lugar sombreado. Fig. 29

e wnN

CONGA M70 n



ESPANOL

5.2. Cepillo central, cepillos laterales, ruedas motrices y rueda universal

1. Tire de las pestafias de liberacién para desbloquear la cubierta del cepillo central, como
se muestra en la figura 30.
Levante el cepillo central para extraerlo. Fig. 31

3. Limpie el cepillo central con el cepillo de limpieza.Fig. 32
Limpie el cepillo lateral con el cepillo de limpieza. Fig. 33

Limpieza de las ruedas motrices

1.  Utilice el cepillo de limpieza para eliminar el pelo y la suciedad de las ruedas motrices.
Fig. 34

2. Siunarueda motriz se atasca, gire su engranaje en sentido contrario para que la suciedad
caiga por la abertura. Fig. 35

Limpieza de la rueda universal
Utilice el cepillo de limpieza para eliminar el pelo y la suciedad de la rueda universal. Fig. 36

5.3. Contactos de carga
Limpie los contactos de carga del robot. Fig. 37
Limpie los contactos de carga de la base de carga. Fig. 38

5.4. Sensores anticaida y parachoques
Limpie los sensores anticaida. Fig. 39
Limpie el sensor de infrarrojos (sensor IR). Fig. 40

Consejos titiles:

Los contactos de carga y los sensores anticaida contienen componentes electrénicos
sensibles. Utilice un pafio seco para limpiarlos, nunca un pafio himedo, para evitar dafios por
agua.

6. RESOLUCION DE PROBLEMAS

Si durante el uso del producto se dan las siguientes condiciones, el usuario puede revisarlas y
solucionarlas sin ayuda:

12 CONGA M70
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mapas en la APP.

funcionar desde la base de
carga.

No | Problema Posible causa Posible solucién
1 Elrobot no se Elnombrey/o la Configure la red del routery
conecta a la APP. contrasefa del router son | asegurese de que elnombrey
incorrectos. la contraseria del router sean
correctos.
Elrobot no estd dentro de | Aseglrese de que el robot esté
la cobertura de la sefial de | dentro de la cobertura de la sefial
red del router. de red del router.
El robot no estd en modo Aseglrese de que el robot
de configuracién. esté conectado a la corriente
y encendido. Pulse el botén de
vuelta casa y el botén de Limpieza
Localizada al mismo tiempo
durante 3 segundos.
No ha seleccionado una Actualmente, el robot no es
red de 2.4GHz o redes de compatible con redes 5G. Por
2.4/5CHz. favor, elija una red de 2.4GHz o de
2.4/5CGHz.
Ha descargado la APP Escanee el cddigo QR o descargue
equivocada. la App Cecotec.
2 Se ha perdido el Es posible perder elmapa | Intente recuperarlo moviendo
mapa. si se mueve el robot el robot a la base de carga.
manualmente. Busque el mapa guardado en
el almacenamiento de mapas
de la APPy pulse “usar mapa”
para recuperarlo. Si el problema
persiste después de probar estas
soluciones, por favor, reinicie el
mapeo.
3 No es posible crear El robot no empieza a El robot debe iniciar la limpieza

desde la base de carga.

Se ha movido el robot
mientras estaba
funcionando.

No mueva el robot mientras esta
funcionando.

La limpieza no ha
terminado.

Permita que el robot regrese a la
base de carga cuando termine de
limpiar.

CONGA M70 | 13
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la base de carga
antes de terminar la
limpieza.

grandey el robot necesita
volver a la base para
recargarse.

No | Problema Posible causa Posible solucién
4 No regresa a la base |La base de carga estd mal |Coloque la base de carga
de carga. colocada. correctamente, siguiendo las
indicaciones del apartado “Carga
del Robot".
La base de carga esta Aseglrese de que la base de carga
desconectada o se ha esté encendiday no la mueva
movido. durante la limpieza.
Elrobot no arranca desde | Se recomienda que el robot inicie la
la base de carga. limpieza desde la base de carga.
Elcamino a la base de Mantenga despejada la ruta de
carga esté bloqueado. Por | carga.
ejemplo, la puerta de la
habitaciéon donde esta la
base de carga esta cerrada.
5 Elrobot vuelve a La habitacién es demasiado | Active la Limpieza Continua. Siga

las instrucciones de la App para
mas detalles.

Hay zonas a las que el
robot no puede acceder por
muebles u obstéaculos.

Despeje la zona que se va a limpiar,
colocando los muebles y objetos
pequefos en su sitio.

14
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No | Problema Posible causa Posible solucién
6 Elrobot no carga. La base de carga no esta Asegurese de que la base de carga
conectada a la corriente. esté conectada a la corrientey el
indicador esté encendido.
Los contactos de carga del | Aseglrese de que los contactos
robot no estén en contacto |de carga del robot conecten con
con los de la base de carga. | los de la base de cargay que el
botén INICIO/PAUSA parpadee.
Compruebe si los contactos de
carga del roboty de la base de
carga estan sucios. Limpie estas
piezas como se indica en el
apartado “"Contactos de carga”.
La temperatura de la Se recomienda cargar y utilizar el
bateria es demasiado alta o | robot a una temperatura entre 0°C
demasiado baja. y 40°C.
Periodos prolongados Es recomendable usar el producto
de inactividad pueden regularmente. Si no lo usa durante
provocar una descarga mucho tiempo y tiene problemas
excesiva de la bateria. para cargarlo, contacte con el
Servicio de Asistencia Técnica oficial
de Cecotec.
7 Ruido inusual El cepillo lateraly el cepillo |Se recomienda limpiar
durante la limpieza. |principal estan enredados. |[regularmente el cepillo lateral, el
El depdsito de polvoy el cepillo central, el depésito de polvo,
filtro estén obstruidos. el filtro, etc.
Elrobot estd en modo de Cambie a modo estandar.
maxima potencia.
8 Elrobot se queda Elrobot se ha enredado con | El robot intentara varias formas de

atascado durante la
limpiezay se para.

alglin objeto en el suelo
(cables eléctricos, cortinas,
flecos de alfombra, etc.).

liberarse. Si no lo consigue, deberd
retirar los obstaculos manualmente
y reiniciar el robot.

Es posible que el robot
esté atascado debajo de un
mueble.

Por favor, coloque una barrera
fisica, o establece un Limite Virtual
en la App.

CONGA M70 | 15
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Ne | Problema

Posible causa

Posible solucién

9 Los siguientes
problemas pueden
aparecer mientras el

ruta de limpieza
desordenada,
desviacion de la ruta
de limpieza, limpieza
repetitiva o falta de
limpieza en areas
pequefias. (Si hay
una zona grande que
no se ha limpiado
temporalmente,

el robot limpiara
automaticamente la
zona que falta).

robot esta limpiando:

La presencia de cables,
zapatillas y otros objetos
en el suelo dificulta el
funcionamiento normal del
robot.

Por favor, recoja los objetos
dispersos en el suelo, como cables
y zapatillas, antes de iniciar la
limpieza. Si alguna érea queda sin
limpiar, el robot limpiara la zona
pendiente automaticamente, por
favor, no interfiera (por ejemplo,
moviendo el robot o bloqueando su
camino).

Al subir escalones,
umbrales vy listones de
puerta, la rueda de traccién
del robot resbala en el
suelo, lo que puede afectar
a la percepcién que el robot
tiene del entorno de toda

la casa.

Se recomienda cerrar la puerta
de la zonay limpiar el &rea por
separado. Después de limpiar,
volvera al punto de inicio. Puede
usarlo con total tranquilidad.

El funcionamiento en
suelos recién encerados

y pulidos o baldosas

lisas provoca una menor
friccién entre las ruedas de
tracciony el suelo.

Es recomendable esperar a que la
cera del suelo se seque antes de
usarlo.

Por las caracteristicas de
cada hogar, el robot no
puede entrar en algunas
areas.

Recomendamos ordenar el hogar
para asegurar que el robot pueda
entrary limpiar correctamente.

El sensor de distancia se ha
ensuciado o esta cubierto.

Limpie el sensor de distancia o
retire los objetos que lo cubren.

10 | Durante el
funcionamiento, se
produce una fuga de
polvo.

La salida del depdsito de
polvo estd bloqueada.

Extraiga el Médulo 2 en 1y limpie la
abertura del depésito de polvo.
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Ne | Problema

Posible causa

Posible solucién

1 Durante el uso, el
depésito de agua del
robot se sale de su
sitio.

El depdsito no se ha
instalado correctamente.

Aseglrese de que el depdésito del
robot encaje en su sitio al instalarlo.

12 | Las ruedas motrices
estan bloqueadas.

Las ruedas motrices estan
obstruidas por cuerpos
extrafos.

Girey presione las ruedas motrices
para ver si hay alglin objeto
extrafio enrollado o atascado. Si
encuentra algo, limpielo cuanto
antes. Si el problema sigue sin
resolverse, contacte con el Servicio
de Asistencia Técnica oficial de
Cecotec.

13 | Elrobot noinicia

la limpieza
automatica a la hora
programada.

La funcién de
programacion horaria esta
cancelada.

Restablezca la programacion.

El robot se ha quedado sin
bateria.

Cargue el robot.

El robot estd en modo No
Molestar.

En el modo No Molestar, el robot no
ejecuta la limpieza programada.

14 | Elrobot no realiza la
Limpieza Continua.

El robot estd en modo No
Molestar.

Con el modo No Molestar activado,
el robot no realiza la Limpieza
Continua.

En el altimo ciclo, el robot
no retornd a la base de

carga de forma automatica.

La Limpieza Continua no se realiza
cuando coloca manualmente el
robot o lo mueve a la base de carga.

Si no puede resolver los problemas siguiendo las instrucciones anteriores, por favor, contacte

con el servicio postventa.

7. COPYRIGHT

Los derechos de propiedad intelectual sobre los textos de este manual pertenecen a CECOTEC
INNOVACIONES, S.L. Quedan reservados todos los derechos. ELcontenido de esta publicacién no
podrd, ni en parte ni en su totalidad, reproducirse, almacenarse en un sistema de recuperacion,
transmitirse o distribuirse por ninglin medio (electrénico, mecanico, fotocopia, grabacién o
similar) sin la previa autorizacién de CECOTEC INNOVACIONES, S.L.
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8. DECLARACION UE DE CONFORMIDAD SIMPLIFICADA

EUO01_114518 - Conga M70 es conforme con la Directiva 2014/53/EU de equipos
radioeléctricos.
El texto completo de la declaracién UE de conformidad esté disponible en la direccién de
internet siguiente:
https://cecotec.es/es/information/declaration-of-conformity

c € Por la presente, Cecotec Innovaciones declara que el deshumidificador con modelo
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1. PARTS AND COMPONENTS
Fig.1

1. Back Home button

2. Lasersensor

3. START/PAUSE button:

- Short press: Start or pause cleaning
- Long press: Power on/off
4. IR sensor

5. Bumper

6. Spot Cleaning button

7. Charging base

8. DCconnector

9. C(Charging contacts

Fig. 2

1. Fall-detection sensors

2. Omnidirectional wheel

3. Charging contacts

4. Fall-detection sensors

5. Side brush

6. Main brush release button
7. Main brush

8. Drive wheels

Fig. 3

1. Mixed tank

2. Mop holder

3. Mop pad

4. Waterinlet

5. High-efficiency filter

6. Sponge filter

7. Pre-filter

Note:

The graphics in this manual are schematic representations and may not exactly match the
appliance.

CONGAMTO |
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BEFORE USE

This robot vacuum cleaner comes in packaging designed to protect it during transport.
Take the robot vacuum cleaner out of its box. You can keep the original box and other
packaging materials in a safe place to prevent damage to the robot vacuum cleaner if you
need to transport it in the future. If you wish to dispose of the original packaging, make
sure all items are recycled properly.

Check that all parts and components are included and in good condition. If any of them
are missing or damaged, please contact Cecotec's Official Technical Support Service
immediately.

Box content
Fig. &4

© N VAR WDNR

Robot vacuum cleaner

Charging base

Power adapter

Mixed tank, mop holder and mop pad
Side brush

Self-cleaning brush

Silicone brush

Instruction manual

Do not remove the product's serial number in order to keep proper traceability if technical
assistance is required.

3. OPERATION

Cautions:

20

Check and prepare the area to be cleaned to ensure safe operation. Arrange furniture and
remove obstacles that may hinder cleaning.

Remove or cover low-lying objects on the floor that may interfere with the robot's
operation, such as bathroom scales or stand fan bases. Fig. 5.

For carpets with fringe or tassels, fold the edge underneath the carpet to prevent
entanglement with the robot.

When the robot is cleaning near open stairs or drops, place a protective barrier to ensure
safety and proper operation. Fig. 6.

Remove any objects from the cleaning area that could become entangled in the robot, such
as power cables, cords, etc. Additionally, if a step is too high, the robot may get stuck. Fig. 7

| concamro
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Useful tips:

- For the first use, follow the robot throughout its complete cleaning cycle. This will help
you identify and resolve any initial minor issues and ensure uninterrupted cleaning. While
following it, be careful not to stand directly in front of the robot.

3.1. Preparation
Before using the product:

Remove the protective strip. Fig. 8
Remove the protective film. Fig. 9
Install the side brush. Fig. 10

3.2. Charging the robot

- Place the charging base on the floor against a wall.

- Make sure there are no stairs, drops or objects within 1 metre to the left and right of the
base, and 2 metres in front of it. Fig. 11

- Connect the base to the mains power supply.

- Avoid direct sunlight exposure.

- Placetherobot onthe charging base, ensuring the charging contacts on both the robot and
base connect properly. The robot will beep and start charging. During charging, the START/
PAUSE button will flash white. Once fully charged, the white light will remain steady.

- When using it for the first time, fully charge the robot.

- (Charging time is approximately 4-5 hours.

Important notices:

- During daily use, make sure that the robot returns to the charging base and the base
remains connected to the power supply.

- Regularly clean the charging contacts on the base to ensure efficient charging.

- If the robot will not be used for an extended period, charge it completely, turn it off, and
storeitin a dry, well-ventilated place.

- If the battery becomes excessively discharged or is not used for a long time, the product
may not recharge. In this case, contact Cecotec's Official Technical Support Service. Do not
attempt to disassemble or repair the robot yourself.

3. Installing the mixed tank
Open the water tank lid and fill it with water. Fig. 12
Close the water tank lid. Make sure the lid is properly closed with no raised edges. Fig. 13
Install the mop holder and mop pad. Fig. 14
Insert the mixed water and dust tank. Fig. 15

AW NP W
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Use

22

ful tips:

To extend the water tank’s service life, it is recommended to use purified or softened water.
Do not use the mopping function on carpets.

After mopping, empty the water tank and remove the mop holder.

When the mop holder is installed, the robot will operate in simultaneous vacuuming and
mopping mode. The suction power will automatically be set to ‘quiet' mode and cannot be
manually adjusted.

When the mop holder is not installed, the robot will operate only in vacuuming mode,
without mopping.

Itis normal for a small amount of water to remain in the tank due to factory testing.

. Robot operation

Start cleaning

Press and hold the START/PAUSE button for 3 seconds to switch on the robot.

Before the first cleaning session, make sure the robot is on the charging base and fully
charged.

Briefly press the START/PAUSE button to start cleaning. The robot will create a map of the
environment during its first cleaning session.

Start / Pause
Press the START/PAUSE button during operation to pause the robot.

Wake Up
The indicator light will turn off if the robot remains paused for more than 4 hours. Press
and hold the START/PAUSE button to activate it again.

Spot Cleaning
Press the Spot Cleaning button and the robot will clean a 1.5 m x 1.5 m square area centred
on its current position.

Recharge (Return to base)
Press the Back Home button and the robot will return to the charging base.

. App operation and features

Map management

Before using the robot, it is recommended to activate the “Map Saving Mode" in the App for
an enhanced experience.

Map creation: By selecting the “Complete Cleaning” mode, the robot will start cleaning
from the charging base and return upon completion. During this process, it will create a

CONGA M70
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map of the different areas of your home based on the house layout. You can save this map
in the App. Up to 4 different maps can be saved.
- Map editing: You can split, merge or rename different areas (partitions) of the map.

2. Complete Cleaning Fig. 16

- The robot will create a map based on its spatial scanning. It will divide each room into
square areas, cleaning first the edges of each area and then the interior in a zigzag pattern
until all zones are completed.

3. Room Cleaning Fig. 17
- Therobot will clean the rooms selected in the App.

Tips:

- "Map Saving Mode" must be activated in the App and a map must be saved before using
“Room Cleaning".

- "Room Cleaning" is for customising the cleaning area, not for isolating hazardous zones.
Remove any obstacles around the selected rooms.

4. Zone Cleaning Fig. 18
- Therobot will clean the zones drawn in the App.

Tips:
- "Zone Cleaning" is for customising the cleaning area, not for isolating hazardous zones.
Remove any obstacles within the drawn zones.

5. Pin & Go Fig. 19
- Specify a point on the map and the robot will automatically navigate to it.

6. Recharge and Resume Fig. 20
- When the battery is low during cleaning, the robot will automatically return to the charging
base to recharge. Once recharged, it will resume cleaning from where it left off.

Tips:
- Therobot will not resume cleaning if the "Do Not Disturb” mode is activated.
- Iftherobotis manually recharged or relocated, it will not resume cleaning.

7. Restricted Areas Fig. 21
- Create "No-Go Zones", "No-Mop Zones" and “Virtual Walls" on the map to prevent the
robot from accessing certain areas or rooms. By default, the “No-Mop Zones" will only be

activated when the mop holder is installed.
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Tips:

- Restricted areas can be created on a saved map or during map creation.

- Restricted areas are for customising the cleaning area, not for isolating hazardous zones.

- Iftherobotis moved or significant changes occur in the house layout, the map may become
invalid and restricted areas may be lost.

8. Scheduled Cleaning Fig. 22
- Set cleaning schedules in the App. The robot will clean at the programmed times and
return to the charging base upon completion.

Tips:

- The robot will not start the scheduled cleaning if the battery level is low.

4. \WI-FI CONNECTIVITY AND MOBILE APP
(RT3 ek ik ]

5. CLEANING AND MAINTENANCE

5.1. Mixed tank

1. Press and hold the release button and remove the mixed water and dust tank. Fig. 23

Remove the mop holder and mop pad. Fig. 24

Wash and dry the mop pad. Fig. 25

Open the dust container and remove the pre-filter, filter and sponge filter. Fig. 26

Clean dust from the pre-filter using the cleaning brush. Gently tap the filter to remove dust.

Fig. 27

6. Wash the dust container and sponge filter with water. The filter cannot be washed. If it
accidentally gets wet, air dry before reuse. Fig. 28

7. Empty any remaining water from the water tank. Air dry the water tank, dust container and
sponge filter in a shaded area. Fig. 29

e Wb

5.2. Main brush, side brushes, drive wheels and universal wheel

1. Pull the release tabs to unlock the main brush cover, as shown in Fig. 30.
2 Lift the main brush to remove it. Fig. 31

3. Clean the main brush with the cleaning brush. Fig. 32

4 Clean the side brush with the cleaning brush. Fig. 33
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Cleaning the drive wheels

1. Usethe cleaning brush to remove hair and dirt from the drive wheels. Fig. 34

2. If a drive wheel becomes jammed, rotate its gear in the opposite direction so dirt falls
through the opening. Fig. 35

Cleaning the universal wheel
Use the cleaning brush to remove hair and dirt from the universal wheel. Fig. 36

5.3. Charging contacts
Clean the robot's charging contacts. Fig. 37
Clean the charging base contacts. Fig. 38

5.4. Fall-detection sensors and bumper
Clean the fall-detection sensors. Fig. 39
Clean the infrared sensor (IR sensor). Fig. 40

Useful tips:

The charging contacts and fall-detection sensors contain sensitive electronic components.
Use a dry cloth to clean them, never a damp cloth, to prevent water damage.
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6. TROUBLESHOOTING
If the following conditions occur during use, the user can check and resolve them without
assistance:

No. |Problem Possible cause Possible solution

1

The robot does not

connect to the App.

The router name and/or
password are incorrect.

Configure the router network and
make sure the router name and
password are correct.

The network signal is out of
the robot's range.

Make sure the robot is within the
router's network signal range.

Therobotis notin
configuration mode.

Make sure the robot is connected

to the power supply and turned on.
Press the Back Home button and the
Spot Cleaning button at the same
time for 3 seconds.

You have not selected
2.4GHz or 2.4/5GHz
networks.

The robot is not compatible with 5G
networks. Please select a 2.4GHz or
2.4/5GHz network.

You have downloaded the
wrong App.

Scan the QR code or download the
Cecotec App.

The map has been
lost.

Itis possible to lose the
map if the robot is moved
manually.

Try to recover it by moving the robot
to the charging base. Find the saved
map in the App's map storage and
press “use map" to recover it. If

the problem persists, restart the

mapping.

Itis not possible to
create maps in the

App.

The robot does not start
operating from the charging
base.

The robot must start cleaning from
the charging base.

The robot has been moved
during operation.

Do not move the robot during
operation.

The cleaning session is not
complete.

Allow the robot to return to the
charging base after cleaning.

26

| concamro




ENGLISH

No. |Problem Possible cause Possible solution
4 The robot does The charging base is Position the charging base correctly,
not return to the incorrectly positioned. following the instructions in the
charging base. “Charging the robot" section.
The charging base is Make sure the charging base is
unplugged or has been turned on and do not move it during
moved. cleaning.
The robot does not start It is recommended that the robot
operating from the charging | starts cleaning from the charging
base. base.
The path to the charging Keep the charging route clear.
base is blocked. For
example, the door to the
room where the charging
base is located is closed.
5 Therobotreturns | The room is too large, and Activate Continuous Cleaning. Follow

to the charging
base before

finishing cleaning.

the robot needs to return to
the base to recharge.

the App instructions for more details.

There are areas that the
robot cannot access due to
furniture or obstacles.

Clear the area to be cleaned,
arranging furniture and small objects

properly.

CONGA M70 27




ENGLISH

stuck during
cleaning and stops.

entangled with an object
on the floor (power cables,
curtains, carpet tassels,
etc.).

No. |Problem Possible cause Possible solution
6 The robot does not | The charging base is not Make sure that the charging base is
charge. connected to the power connected to the power supply and
supply. the indicator light is on.
The robot's charging Make sure that the robot's charging
contacts are notin contact | contacts connect with the base
with those of the charging contacts and that the START/
base. PAUSE button is flashing. Check if
the charging contacts on both the
robot and base are dirty. Clean these
parts as described in the “Charging
contacts” section.
The battery temperatureis |Itis recommended to charge and use
too high or too low. the robot at a temperature between
0°Cand 40 °C.
Extended periods of Itis recommended to use the product
inactivity can lead to regularly. If you do not use it for a
excessive battery discharge. | long time and have issues charging
it, contact Cecotec's Official Technical
Support Service.
7 Unusual noise The side brush and main Regular cleaning of the side brush,
during cleaning. brush are entangled. The main brush, dust container, filter, etc.
dust container and filter are |is recommended.
clogged.
The robot is in full power Switch to standard mode.
mode.
8 The robot gets The robot has become The robot will try several ways to

free itself. If unsuccessful, you must
remove the obstacles manually and
restart the robot.

The robot may be stuck
under furniture.

Place a physical barrier, or set a
Virtual Wall in the App.

28
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No. |Problem Possible cause Possible solution
9 The following The presence of cables, Please pick up objects scattered on
issues may slippers and other objects the floor, such as cables and slippers,
occur while the on the floor hinders the before cleaning. If any area is left
robot is cleaning: robot's normal operation. uncleaned, the robot will clean the
disordered cleaning missed area automatically, please
path, cleaning path do not interfere (e.g. by moving the
deviation, repetitive robot or blocking its path).
cleaning or lack of
cleaning in small
areas. (If thereis a
large area that has
not been cleaned,
the robot will When climbing steps, It is recommended to close the door
automatically clean thresholds and door frames, | and clean the area separately. After
the missing area the robot's drive wheel cleaning, it will return to the starting
later). slips on the floor, which can | point. You can use it with complete
affect the robot's perception | peace of mind.
of the whole house layout.
Operation on recently It is recommended to wait for the
waxed and polished floors | floor wax to dry before using it.
or smooth tiles results in
less traction between the
drive wheels and the floor.
Home layout prevents the We recommend tidying up the home
robot to access some areas. | to ensure that the robot can access
and clean properly.
The distance sensor is dirty | Clean the distance sensor or remove
or covered. objects covering it.
10 There is a dust The dust container outletis | Remove the mixed tank and clean the
leakage during blocked. dust container opening.
operation.
n During use, the The tank is not installed Make sure that the robot's tank fits

robot's water tank
slips out of place.

correctly.

into place when installing it.
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not perform
Continuous
Cleaning.

activated.

No. |Problem Possible cause Possible solution
12 The drive wheels The drive wheels are Rotate and press the drive wheels
are blocked. obstructed by foreign to check if there are any foreign
objects. objects wrapped or stuck. If you
find anything, clean it up as soon
as possible. If the problem persists,
contact Cecotec's Official Technical
Support Service.
13 The robot does not | The Scheduled Cleaning Reset the schedule.
start automatic function is cancelled.
cleaning at the The robot has run out of Charge the robot.
scheduled time. battery.
The Do Not Disturb mode is |In Do Not Disturb mode, the robot
activated. does not perform the scheduled
cleaning.
14 The robot does The Do Not Disturb mode is |In Do Not Disturb mode, the robot

does not perform Continuous
Cleaning.

In the last cleaning session,
the robot did not return

to the charging base
automatically.

Continuous Cleaning is not
performed when the robot is
manually placed or moved to
charging base.

If you are unable to solve these problems by following the above instructions, please contact
after-sales service.

7. COPYRIGHT

Theintellectual property rights over the texts in this manualbelong to CECOTECINNOVACIONES,
S.L. All rights reserved. The contents of this publication may not, in whole or in part, be
reproduced, stored in a retrieval system, transmitted, or distributed by any means (electronic,
mechanical, photocopying, recording or similar) without the prior authorization of CECOTEC
INNOVACIONES, S.L.
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8. SIMPLIFIED EU DECLARATION OF CONFORMITY

EUO1_14518 - Conga M70, is in conformity with the Radio Equipment Directive
2014/53/EU.
The full text of the EU Declaration of Conformity can be found on the following website:
https://cecotec.es/es/information/declaration-of-conformity

c €Cecotec Innovations hereby declares that the robot vacuum cleaner, model
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1. PIECES ET COMPOSANTS

Img. 1

1. Bouton Retour a la base

2. Capteur laser

3. Bouton de démarrage/pause:

- Appuicourt: démarre ou met en pause le nettoyage
- Appuilong: allume ou éteint le robot
Capteur IR

Pare-chocs

Bouton de nettoyage localisé

Base de recharge

Connecteur DC

Contacts de charge

LN U R

Img. 2

Capteurs antichute

Roue omnidirectionnelle

Contacts de charge

Capteurs antichute

Brosse latérale

Bouton de libération de la brosse centrale
Brosse centrale

Roues motrices

0NV WM

Img. 3
1. Réservoir mixte

2. Support du tissu

3. Tissu

4. Entréed'eau

5. Filtre de haute efficacité
6. Filtre-éponge

7. Préfiltre

Note

Les graphiques de ce manuel sont des représentations schématiques et peuvent ne pas
correspondre exactement a ceux du produit.
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2. AVANT UTILISATION

Ce robot aspirateur possede un emballage concu pour le protéger pendant son transport.
Sortez le robot aspirateur de sa boite. Rangez la boite d'origine et le reste des éléments
provenant de l'emballage dans un endroit str pour éviter d'endommager le robot aspirateur
sivous devez le transporter a l'avenir. Si vous devez vous défaire de 'emballage d'origine,
assurez-vous de recycler tous les éléments correctement.

Assurez-vous que toutes les pieces et les composants sont inclus et en bon état. S'il
mangue une piece, une partie, un accessoire ou que l'appareil ou ses accessoires ne sont
pas en bon état, veuillez contacter le Service Apres-Vente Officiel de Cecotec.

Contenu de la boite
Img. &

© N VAR WDNR

Robot aspirateur

Base de recharge

Adaptateur de courant

Réservoir mixte, support du tissu et tissu
Brosse latérale

Brosse d'auto-nettoyage

Brosse en silicone

Manuel d'instructions

Ne retirez pas le numéro de série du produit, afin de conserver un suivi correct de votre produit
en cas de probléeme.

3. FONCTIONNEMENT

Attention

Vérifiez et préparez la zone a nettoyer afin de garantir un fonctionnement en toute sécurité.
Rangez les meubles et retirez les obstacles qui pourraient géner le nettoyage.

Retirez ou couvrez les objets bas qui se trouvent sur le sol et qui pourraient géner le
fonctionnement du robot, tels que les pése-personnes ou les socles de ventilateurs sur
pied. Img. 5

Si les tapis ont des franges, repliez-les et placez-les sous le tapis pour éviter qu'elles ne
s'emmeélent dans le robot.

Sile robot doit nettoyer a proximité d'escaliers ouverts ou de dénivelés, placez une barriére
de protection pour garantir votre sécurité et le bon fonctionnement de l'appareil. Img. 6
Retirez de la zone de nettoyage tout objet susceptible de s'emméler dans le robot, comme
des cables d'alimentation, des cordes, etc. De plus, si la marche est trop haute, le robot
pourrait rester coincé. Img. 7
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Conseils utiles:

- La premiere fois que vous utilisez le robot, suivez-le pendant tout le cycle de nettoyage.
Cela vous permettra d'identifier et de résoudre les petits problemes initiaux et de vous
assurer que le robot nettoie sans interruption. Pendant que vous le suivez, veillez a ne pas
vous placer directement devant le robot.

3.1. Préparation
Avant d'utiliser l'appareil :

Retirez la bande de protection. Img. 8
Retirez le film protecteur. Img. 9
Installez la brosse latérale. Img. 10

3.2. Chargement du robot

- Placez la base de recharge sur le sol contre un mur.

- Assurez-vous qu'iln'y a pas d'escaliers, de dénivelés ou d'objets dans un rayon d'un metre
a gauche et a droite de la base, et de deux metres devant celle-ci. Img. 1

- Branchez la base.

- Evitez bexposition a la lumiere directe du soleil.

- Placez le robot sur la base de charge, en veillant a ce que les contacts de charge du robot
et de la base soient correctement connectés. Le robot émettra un bip et commencera a se
recharger. Pendant la recharge, le bouton Démarrage/Pause clignote en blanc. Lorsque la
recharge est terminée, le témoin blanc reste allumé.

- Pour la premiere utilisation, chargez completement le robot.

- Letemps de charge prend, approximativement, 4-5 heures.

Avertissement :

- Lors de l'utilisation quotidienne, assurez-vous que le robot a bien retourné a sa base de
recharge et que celle-ci est branchée.

- Nettoyez régulierement les contacts de charge de la base pour garantir une charge
efficace.

- Sivous n'utilisez pas le robot pendant une période prolongée, chargez-le complétement,
éteignez-le et rangez-le dans un endroit sec et ventilé.

- Sila batterie est trop déchargée ou n'est pas utilisée pendant une longue période, il est
possible que l'appareil ne puisse pas étre rechargé. Dans ce cas, contactez le Service
d'Assistance Technique officiel de Cecotec. N'essayez pas de démonter ou de réparer le
robot vous-méme.

3.3. Installation du réservoir mixte
Ouvrez le couvercle du réservoir d'eau et remplissez-le d'eau. Img. 12
Fermez le couvercle du réservoir d'eau. Assurez-vous que le couvercle est bien fermé et
qu'aucune partie n'est relevée. Img. 13
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3. Installez le support du tissu et le tissu. Img. 14
4. Insérez le réservoir mixte d'eau et de poussiere. Img. 15

Conseils utiles :

- Pour prolonger la durée de vie du réservoir d'eau, il est recommandé d'utiliser de l'eau

purifiée ou de l'eau douce.
- N'utilisez pas la fonction de nettoyage du sol sur les tapis.
- Apres le nettoyage, videz le réservoir d'eau et retirez le support du tissu.

- Lorsque le support du tissu est installé, le robot fonctionnera simultanément en mode
aspiration et en mode nettoyage du sol. La puissance d'aspiration sera automatiquement

réglée sur le niveau « silencieux » et ne pourra pas étre réglée manuellement.

- Lorsque le support du tissu n'est pas installé, le robot fonctionnera uniqguement en mode

aspiration, sans nettoyer le sol.

- Il est normal qu'une petite quantité d'eau reste dans le réservoir en raison des tests

effectués en usine.
3.4. Fonctionnement du robot

1. Commencer le nettoyage
- Appuyez sur le bouton Démarrage/Pause pendant 3 secondes pour allumer le robot.

- Avant le premier nettoyage, assurez-vous que le robot se trouve sur la base de charge et

qu'il est completement chargé.

- Appuyez brievement sur le bouton Démarrage/Pause pour lancer le nettoyage. Le robot

créera une carte de l'espace lors du premier nettoyage.

2. Démarrage/Pause

- Appuyez sur le bouton Démarrage/Pause pendant le fonctionnement pour mettre le robot

en pause.

3. Réactiver (Veille)

- Le témoin s'éteindra si le robot reste en pause pendant plus de 4 heures. Appuyez

longuement sur le bouton Démarrage/Pause pour l'activer a nouveau.

4. Nettoyage partiel (localisé)

- Appuyez sur le bouton Nettoyage localisé et le robot nettoiera une zone carrée de 1,5 m x

1,5 m centrée sur sa position.

5. Recharge (Retour a la base)
- Appuyez sur le bouton Retour a la base et le robot retournera a la base de recharge.

3.5. Fonctionnement de l'application et fonctions

CONGAMTO |
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1. Gestion des cartes

- Avant de commencer a utiliser le robot, il est recommandé d'activer le « Mode
d'enregistrement des cartes » dans lapplication pour profiter d'une expérience plus
avancée.

- Création de cartes : En sélectionnant le mode « Nettoyage complet », le robot commencera
le nettoyage depuis la base de recharge et y retournera une fois terminé. Pendant
ce processus, il créera une carte des différentes zones de votre maison en fonction de
la disposition de celle-ci. Vous pouvez enregistrer cette carte dans lapplication. Il est
possible d'enregistrer jusqu'a 4 cartes différentes.

- Edition de cartes : Vous pouvez diviser, fusionner ou renommer les différentes zones
(partitions) de la carte.

2. Nettoyage complet. Img. 16

- Lerobot créera une carte basée sur l'analyse de l'espace. Il divisera chaque piéce en zones
carrées, en nettoyant d'abord les bords de chaque zone, puis lintérieur en zigzag, jusqu'a
ce que le nettoyage de toutes les zones soit terminé.

3. Nettoyage par piéce. Img. 17

- Lerobot nettoiera les pieces sélectionnées dans l'application.

Conseils:

- llest nécessaire d'activer le « Mode d'enregistrement des cartes » dans l'application et de
sauvegarder une carte avant d'utiliser le « Nettoyage par piece ».

- Le«Nettoyage par piece » sert a personnaliser la zone de nettoyage, mais pas a exclure les
zones dangereuses. Retirez les obstacles qui se trouvent autour des pieces sélectionnées.

4. Nettoyage par zone. Img. 18

- Lerobot nettoiera les zones dessinées dans l'application.

Conseils :

- Le « Nettoyage par zone » sert a personnaliser la zone de nettoyage, mais pas a exclure
les zones dangereuses. Retirez les obstacles qui se trouvent dans les zones dessinées.

5. Pin & Go (En un point) Img. 19

- Sélectionnez un point sur la carte et le robot s'y rendra automatiquement.

6. Reprise du nettoyage aprées recharge. Img. 20

36

Lorsque la batterie est faible pendant le nettoyage, le robot retourne automatiquement a
la base de recharge pour se recharger. Une fois rechargé, il reprendra le nettoyage la ou il
s'était arrété.
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Conseils:

Le robot ne reprendra pas le nettoyage si le mode « Ne pas déranger » est activé.
Si le robot est rechargé manuellement ou déplacé, il ne reprendra pas le nettoyage.

Zones restreintes. Img. 21

Créez des « Zones restreintes », des « Zones sans nettoyage du sol » et des « Murs virtuels
» sur la carte pour empécher le robot d'accéder a certaines zones ou pieces. Par défaut,
les « Zones sans nettoyage du sol » ne seront activées que lorsque le support du tissu est
installé.

Conseils:

Les zones restreintes peuvent étre créées sur une carte enregistrée ou lors de la création
de la carte.

Les zones restreintes servent a personnaliser la zone de nettoyage, mais pas a exclure les
zones dangereuses.

Si le robot est déplacé ou si des changements importants sont apportés a la disposition
de la maison, la carte peut devenir invalide et les zones restreintes peuvent étre perdues.

Programmer le nettoyage. Img. 22
Définissez des horaires de nettoyage dans l'application. Le robot nettoiera aux heures
programmeées et retournera a la base de chargement lorsqu'il aura terminé.

Conseils:

Le robot ne démarrera pas le nettoyage programmeé si la batterie est faible.

5. NETTOYAGE ET ENTRETIEN

5.1. Réservoir mixte

1.

Appuyez longuement sur le bouton de déverrouillage et retirez le réservoir mixte d'eau et
de poussiere. Img. 23

Retirez le support du tissu et le tissu. Img. 24

Lavez et séchez le tissu. Img. 25

Ouvrez le réservoir a poussiere et retirez le pré-filtre, le filtre et le filtre-éponge. Img. 26
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5. Nettoyez la poussiere du pré-filtre a l'aide de la brosse de nettoyage. Frappez doucement
le filtre pour éliminer la poussiere. Img. 27

6. Rincez le réservoir a poussiére et le filtre en éponge a l'eau. Le filtre ne peut pas étre lavé.
S'ilest accidentellement mouillé, séchez-le a l'air avant de le réutiliser. Img. 28

7. Videz l'eau restante du réservoir d'eau. Séchez a l'air libre le réservoir d'eau, le réservoir de
poussiere et le filtre-éponge dans un endroit ombragé. Img. 29

5.2. Brosse centrale, brosses latérales, roues motrices et roue universelle

1. Tirez sur les languettes de déverrouillage pour déverrouiller le couvercle de la brosse
centrale, comme indiqué a l'image 30.
Soulevez la brosse centrale pour la retirer. Img. 31

3. Nettoyez la brosse centrale avec la brosse de nettoyage. Img. 32
Nettoyez la brosse latérale avec la brosse de nettoyage. Img. 33

Nettoyage des roues motrices

1. Utilisez la brosse de nettoyage pour enlever les cheveux ou poils et la saleté des roues
motrices. Img. 34

2. Siune roue motrice se bloque, tournez son engrenage dans le sens inverse pour que la
saleté tombe par l'ouverture. Img. 35

Nettoyage de la roue universelle
Utilisez la brosse de nettoyage pour enlever les cheveux ou poils et la saleté de la roue. Img. 36

5.3. Contacts de charge
Nettoyez les contacts de charge du robot. Img. 37
Nettoyez les contacts de charge de la base de charge. Img. 38

5.4. Capteurs antichute et pare-chocs
Nettoyez les capteurs antichute. Img. 39
Nettoyez le capteur infrarouge (capteur IR). Img. 40

Conseils utiles :
Les contacts de charge et les capteurs anti-chute contiennent des composants électroniques

sensibles. Utilisez un chiffon sec pour les nettoyer, jamais un chiffon humide, afin d'éviter tout
dommage causé par l'eau.

6. RESOLUTION DE PROBLEMES

Si les conditions suivantes se présentent lors de l'utilisation de l'appareil, l'utilisateur peut les
vérifier et les résoudre sans aide :
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de créer des cartes
dans l'application.

pas depuis la base de
chargement.

Ne | Probleme Cause possible Possible solution
1 Le robot ne se Le nom et/ou le mot de Configurez le réseau du routeur et
connecte pas a passe du router sont assurez-vous que le nom et le mot
l'application. incorrects. de passe du routeur sont corrects.
Le robot n'est pas dans Assurez-vous que le robot se trouve
la zone de couverture du | dans la zone de couverture du signal
signal réseau du routeur. | réseau du routeur.
Le robot n'est pas en Assurez-vous que le robot est
mode configuration. branché et allumé. Appuyez
simultanément sur le bouton Retour
a la base et sur le bouton Nettoyage
localisé pendant 3 secondes.
Vous n'avez pas Actuellement, le robot n'est pas
sélectionné un réseau de | compatible avec les réseaux 5G.
2.4 GHz ou de 2.4/5 GHz. | Veuillez choisir un réseau de 2.4 GHz
oude 2.4/5CGHz.
Vous avez téléchargé la Scannez le code QR ou téléchargez
mauvaise application. l'application Cecotec.
2 La carte n'a pas été La carte peut étre Essayez de la récupérer en déplacant
enregistrée. perdue si le robot est le robot vers la base de recharge.
déplacé manuellement. Recherchez la carte enregistrée
dans l'application et appuyez sur «
utiliser la carte » pour la récupérer.
Si le probleme persiste apreés avoir
essayé ces solutions, veuillez
réinitialiser la cartographie.
3 ILn'est pas possible Le robot ne démarre Le robot doit démarrer le nettoyage

depuis la base de recharge.

Le robot a été
déplacé pendant qu'il
fonctionnait.

Ne déplacez pas le robot pendant
qu'il fonctionne.

Le nettoyage n'est pas
terminé.

Laissez le robot retourner a sa base
de recharge une fois le nettoyage
terminé.
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sa base de charge
avant d'avoir terminé
le nettoyage.

et le robot doit retourner
a la base pour se
recharger.

4 ILne retourne pas a La base de recharge est Placez la base de recharge
sa base de recharge. mal placée. correctement, en suivant les
instructions de la section « Recharge
du robot ».
La base de recharge est Assurez-vous que la base de
déconnectée ou a été recharge est allumée et ne la
déplacée. déplacez pas pendant le nettoyage.
Le robot ne démarre ILest recommandé que le robot
pas depuis la base de commence a nettoyer a partir de la
recharge. base de recharge.
Le trajet vers la base Veillez a ce que l'itinéraire vers la
de recharge est bloqué. base de recharge soit dégagé.
Par exemple, la porte
de la piece ou se trouve
la base de recharge est
fermée.
5 Le robot retourne a La piece est trop grande | Activez le nettoyage en continu.

Suivez les instructions de
l'application pour plus de détails.

Certaines zones sont
inaccessibles en
raison de meubles ou
d'obstacles.

Veuillez dégager la zone a nettoyer
en rangeant les meubles et les petits
objets.

40
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Le robot ne se
recharge pas.

La base de recharge
n'est pas connectée a
l'alimentation électrique.

Assurez-vous que la base de
recharge est branchée et que le
témoin est allumé.

Les contacts de charge
du robot ne sont pas en
contact avec ceux de la
base de charge.

Assurez-vous que les contacts de
charge du robot sont bien connectés
a ceux de la base de charge et que le
bouton Démarrage/Pause clignote.
Vérifiez si les contacts de charge du
robot et de la base de charge sont
sales. Nettoyez ces pieces comme
indiqué dans la section « Contacts de
charge ».

La température de la
batterie est trop élevée
ou trop basse.

ILest recommandé de charger et
d'utiliser le robot a une température
comprise entre 0 °C et 40 °C.

De longues périodes
d'inactivité peuvent
entrainer une décharge
excessive de la batterie.

Ilest recommandé d'utiliser
l'appareil régulierement. Si vous ne
l'utilisez pas pendant une longue
période et que vous avez des
problémes pour le recharger, veuillez
contacter le Service d'Assistance
Technique officiel de Cecotec.

Bruit anormal
pendant le
nettoyage.

La brosse latérale et la
brosse principale sont
emmélées. Le réservoir a
poussiere et le filtre sont
obstrués.

Ilest recommandé de nettoyer
régulierement la brosse latérale,
la brosse centrale, le réservoir a
poussiere, le filtre, etc.

Le robot est en mode
puissance maximale.

Passez en mode standard.

Le robot reste bloqué
pendant le nettoyage
et s'arréte.

Le robot s'est emmélé
dans un objet au sol
(cébles électriques,
rideaux, franges de
tapis, etc.).

Le robot essaiera de différentes
manieres de se libérer. S'ilLn'y
parvient pas, vous devrez retirer
les obstacles manuellement et
redémarrer le robot.

ILest possible que le
robot soit coincé sous un
meuble.

Veuillez installer une barriere
physique ou définir un mur virtuel
dans l'application.
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9 Les problemes La présence de cables, Veuillez ramasser les objets
suivants peuvent de chaussons et éparpillés sur le sol, tels que les
survenir pendant d'autres objets sur cables et les chaussons, avant
que le robot le solempéche le de démarrer le nettoyage. Si une
nettoie : parcours robot de fonctionner zone n'est pas nettoyée, le robot
de nettoyage normalement. la nettoiera automatiquement.
désordonné, N'intervenez pas (par exemple, en
déviation du déplacant le robot ou en bloguant sa
parcours de trajectoire).
nettoyage, nettoyage
répétitif ou absence
de nettoyage dans
les petites zones. Lorsque le robot monte Ilest recommandé de fermer la porte
(Si une grande zone des marches, des de la zone et de nettoyer celle-ci
n'a pas été nettoyée seuils et des plinthes, séparément. Apres le nettoyage, il
temporairement, la roue motrice du reviendra au point de départ. Vous
le robot nettoiera robot glisse sur le sol, pouvez l'utiliser en toute tranquillité.
automatiquement la ce qui peut affecter la
zone manquante). perception gu'ila de

l'environnement dans

toute la maison.

Le fonctionnement sur ILest recommandé d'attendre que
des sols fraichement la cire du sol soit seche avant de
cirés et polis ou sur des L'utiliser.

carreaux lisses réduit la

friction entre les roues

motrices et le sol.

En raison des Ilest recommandé de ranger votre
caractéristiques de maison afin que le robot puisse y
chaque maison, lerobot | accéder et nettoyer correctement.
ne peut pas accéder a

certaines zones.

Le capteur de distance Nettoyez le capteur de distance ou
est sale ou obstrué. retirez les objets qui le recouvrent.

10 | Pendantle La sortie du réservoir a Retirez le compartiment 2 en 1et
fonctionnement, poussiére est bloquée. nettoyez 'ouverture du réservoir a
de la poussiere poussiére.
s'échappe.
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i Pendant l'utilisation, | Leréservoir n'est pas Assurez-vous que le réservoir du
le réservoir d'eau du installé correctement. robot est bien en place lors de
robot se détache. l'installation.

12 | Les roues motrices Les roues motrices sont | Tournez et appuyez sur les roues
sont bloquées. obstruées par des objets | motrices pour voir si un objet

étrangers. étranger s'est enroulé ou coincé.
Sivous trouvez quelque chose,
nettoyez-le des que possible. Si le
probléme persiste, veuillez contacter
le Service d'Assistance Technique
officiel de Cecotec.

13 | Lerobot ne démarre La fonction de Réinitialisez la programmation.
pas le nettoyage programmation horaire
automatique a est désactivée.

I'heure programmeée.
La batterie du robot est Rechargez le robot.
déchargée.
Le robot est en mode Ne | En mode Ne pas déranger, le
pas déranger. robot n'effectue pas le nettoyage
programme.
14 | Lerobot n'effectue Le robot est en mode Ne | Lorsque le mode Ne pas déranger

pas de nettoyage
continu.

pas déranger.

est activé, le robot n'effectue pas le
nettoyage continu.

Lors du dernier cycle, le
robot n'est pas retourné
automatiquement a la
base de recharge.

Le nettoyage continu ne s'effectue
pas lorsque vous placez
manuellement le robot ou que vous
le déplacez vers la base de recharge.

Si vous ne parvenez pas a résoudre les probléemes en suivant les instructions ci-dessus,
veuillez contacter le Service d'Assistance Technique officiel de Cecotec.

7. COPYRIGHT

Les droits de propriété intellectuelle des textes de ce manuel appartiennent a CECOTEC
INNOVACIONES, S.L. Tous droits réservés. Le contenu de cette publication ne peut étre,
en totalité ou en partie, reproduit, stocké dans un systeme de récupération de données,
transmis ou distribué par quelque moyen que ce soit (électronique, mécanique, photocopie,
enregistrement ou similaire) sans l'autorisation préalable de CECOTEC INNOVACIONES, S.L.
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8. DECLARATION DE CONFORMITE SIMPLIFIEE DE LUE

EUO01_114518 - Conga M70 est conforme a la directive 2014/53/UE sur les équipements
radioélectriques.
Le texte intégral de la déclaration de conformité de U'UE peut étre consulté sur le site web
suivant:
https://www.storececotec.fr/fr/information/declaration-of-conformity

c €Par la présente, Cecotec Innovaciones déclare que ce robot aspirateur, modele
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1. TEILE UND KOMPONENTEN

Abb. 1

1. Schaltflache "Home"
2. Laser-Sensor

3. START/PAUSE-Taste:

DEUTSCH

- Kurzer Druck: Startet oder unterbricht den Reinigungsvorgang

- Langer Druck: Schaltet den Roboter ein oder aus.
IR-Sensor

Stofsstange

Taste fur die lokale Reinigung

Ladestation

Gleichstromanschluss

Kontakte zum Aufladen

LN U R

Abb. 2

Anti-Fall-Sensoren
Omnidirektionales Rad

Kontakte zum Aufladen
Anti-Fall-Sensoren

Seitenblrste

Mittlere Blrstenentriegelungstaste
Zentrale Burste

Antrieb Rader

0NV WM

Abb. 3

Gemischte Einlage
Moppstander

Mopp

Wasserzulauf
Hocheffizienter Filter
Schwamme-Filter
Vorfilter

No Ve WNe

Hinweis

Die Grafiken in diesem Handbuch sind schematische

moglicherweise nicht genau mit dem Produkt Uberein.

Darstellungen und stimmen
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2.VOR GEBRAUCH

- Dieser Staubsaugerroboter ist so verpackt, dass er beim Transport geschitzt ist. Nehmen
Sie den Staubsaugerroboter aus seinem Karton. Sie kdnnen den Originalkarton und die
anderen Verpackungselemente an einem sicheren Ort aufbewahren, um eine Beschadigung
des Staubsaugerroboters zu vermeiden, falls Sie ihn in Zukunft transportieren mussen.
Wenn Sie die Originalverpackung entsorgen méchten, achten Sie darauf, dass alle Teile
ordnungsgemafs recycelt werden.

- Vergewissern Sie sich, dass alle Teile und Komponenten enthalten und in gutem Zustand
sind. Sollte eines der Teile fehlen oder nicht in gutem Zustand sein, wenden Sie sich bitte
umgehend an den offiziellen technischen Kundendienst von Cecotec.

Inhalt der Box

Abb. 4

Staubsaugerroboter

Ladestation

Netzadapter

Gemischter Tank, Mopp und Mopphalter
Seitenblirste

Selbstreinigende Blirste

Silikonburste

Gebrauchsanweisung

© N VR WN R

Entfernen Sie nicht die Seriennummer des Produkts, um eine korrekte Riickverfolgbarkeit Ihres
Gerats im Falle eines Hilfeersuchens zu gewahrleisten.

3. BETRIEB

Vorsichtsmaf3nahmen:

- Uberpriifen Sie den zu reinigenden Bereich und bereiten Sie ihn vor, um einen sicheren
Betrieb zu gewahrleisten. Stellen Sie Mdbel auf und entfernen Sie Hindernisse, die die
Reinigung behindern kénnten.

- Entfernen oder verdecken Sie niedrige Gegenstande auf dem Boden, die den Betrieb des
Roboters beeintrachtigen kdnnten, wie z. B. Personenwaagen oder Sockel von Ventilatoren.
Abb. 5

- Wenn es Teppichfransen gibt, falten Sie die Kante und legen Sie sie unter den Teppich,
damit sie sich nicht im Roboter verheddern kénnen.

- Wenn der Roboter in der Nahe von offenen Treppen oder Abhangen reinigen soll, muss eine
Schutzbarriere angebracht werden, um die Sicherheit und den ordnungsgemafien Betrieb
zu gewahrleisten. Abb. 6
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3.1.
Vor

DEUTSCH

Entfernen Sie aus dem Reinigungsbereich alle Gegenstande, die sich im Roboter verfangen
kénnten, wie z. B. Stromkabel, Seile usw. Wenn die Stufe zu hoch ist, kann der Roboter
stecken bleiben. Abb. 7

zliche Tipps:

Wenn Sie den Roboter zum ersten Mal benutzen, sollten Sie ihn wahrend des gesamten
Reinigungszyklus begleiten. So kénnen Sie kleinere Kinderkrankheiten erkennen und
beheben und sicherstellen, dass der Roboter ohne Unterbrechung reinigt. Achten Sie
darauf, dass Sie nicht direkt vor dem Roboter stehen.

Vorbereitung
der Verwendung des Produkts:

Entfernen Sie den Schutzstreifen. Abb. 8
Entfernen Sie die Schutzfolie. Abb. 9

Brin

3.2

gen Sie die Seitenblrste an. Abb. 10

Roboter laden

Stellen Sie die Ladestation auf den Boden und an eine Wand.

Vergewissern Sie sich, dass sich im Umkreis von 1 m links und rechts vom Sockel und 2 m
davor keine Treppen, Gefalle oder Gegenstande befinden. Abb. 11

Schlief3en Sie den Sockel an die Steckdose an.

Direkte Sonnenbestrahlung ist zu vermeiden.

Stellen Sie den Roboter auf die Ladestation und vergewissern Sie sich, dass die
Ladekontakte am Roboter und an der Station richtig angeschlossen sind. Der Roboter gibt
einen Signalton ab und beginnt mit dem Aufladen. Wahrend des Ladevorgangs blinkt die
START/PAUSE-Taste und ein weifdes Licht blinkt. Wenn der Ladevorgang abgeschlossen
ist, leuchtet das weif3e Licht konstant.

Laden Sie den Roboter vor der ersten Benutzung vollstandig auf.

Die Ladezeit betragt etwa 4-5 Stunden.

Wichtige Hinweise:

Vergewissern Sie sich wahrend des taglichen Gebrauchs, dass der Roboter in die
Ladestation zurlickgebracht wird und die Ladestation mit dem Stromnetz verbunden ist.
Reinigen Sie regelmaf3ig die Ladekontakte der Basis, um einen effizienten Ladevorgang zu
gewahrleisten.

Wenn Sie den Roboter Uber einen langeren Zeitraum nicht benutzen, laden Sie ihn
vollstandig auf, schalten Sie ihn aus und lagern Sie ihn an einem trockenen und beltfteten
Ort.

Wenn der Akku zu stark entladen ist oder lber einen langeren Zeitraum nicht benutzt
wird, kann das Produkt moglicherweise nicht wieder aufgeladen werden. Wenden Sie sich
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in diesem Fall bitte an das offizielle Cecotec-Servicezentrum. Versuchen Sie nicht, den
Roboter selbst zu zerlegen oder zu reparieren.

3.3. Installation des gemischten Repositorys

1. Offnen Sie den Deckel des Wassertanks und fiillen Sie ihn mit Wasser. Abb. 12

2. Schliefden Sie den Deckel des Wassertanks. Vergewissern Sie sich, dass der Deckel fest
verschlossen ist und keine erhabenen Teile vorhanden sind. Abb. 13

3. Montieren Sie den Mopphalter und den Mopp. Abb. 14

4. Setzen Sie den Mischwasser- und Pulverbehalter ein. Abb. 15

Niitzliche Tipps:

- Umdie Lebensdauer des Wassertanks zu verlangern, wird empfohlen, gereinigtes Wasser
oder weiches Wasser zu verwenden.

- Verwenden Sie die Schrubbfunktion nicht auf Teppichen.

- Leeren Sie nach dem Wischen den Wassertank und nehmen Sie den Mopphalter ab.

- Wenn der Moppstander installiert ist, arbeitet der Roboter im gleichzeitigen Saug- und
Wischmodus. Die Saugleistung wird automatisch auf die Stufe “leise” eingestellt und kann
nicht manuell angepasst werden.

- Wenn der Mopphalter nicht installiert ist, arbeitet der Roboter nur im Saugmodus, ohne
zu wischen.

- Esistnormal, dass aufgrund der werksseitigen Priifung eine kleine Menge Wasser im Tank
verbleibt.

3.4. Betrieb des Roboters

1. Beginn der Aufraumarbeiten

- Driicken Sie die Taste START/PAUSE und halten Sie sie 3 Sekunden lang gedrtickt, um den
Roboter einzuschalten.

- Vergewissern Sie sich vor der ersten Reinigung, dass der Roboter auf der Ladestation steht
und vollstandig aufgeladen ist.

- Drucken Sie kurz die Taste START/PAUSE, um die Reinigung zu starten. Wahrend der ersten
Reinigung erstellt der Roboter eine Karte der Umgebung.

2. Start/Pause
- Dricken Sie die Taste START/PAUSE wahrend des Betriebs, um den Roboter anzuhalten.

3. Reaktivieren (Erwachen)

- Die Kontrollleuchte erlischt, wenn der Roboter mehr als 4 Stunden lang pausiert hat.
Halten Sie die Taste START/PAUSE gedrickt, um sie wieder zu aktivieren.
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Teilweise Reinigung (lLokalisiert)
Driicken Sie die Taste Spot Clean und der Roboter reinigt einen quadratischen Bereich von
1,5 m x 1,5 m in der Mitte seiner Position.

Aufladen (Zuriick zur Basis)
Drlcken Sie die Ladetaste und der Roboter kehrt zur Ladestation zurlick.

3.5. Arbeitsweise und Funktionen der App

9. Kartenverwaltung

- BevorSieden Roboter einsetzen, sollten Sie den “Kartenspeichermodus” in der Anwendung
aktivieren, um eine bessere Erfahrung zu machen.

- Kartenerstellung: Wenn Sie den Modus "Vollstéandige Reinigung" wahlen, beginnt
der Roboter mit der Reinigung an der Ladestation und kehrt am Ende dorthin zurlick.
Wahrend dieses Prozesses erstellt er eine Karte der verschiedenen Bereiche Ihres Hauses
entsprechend dem Grundriss des Hauses. Sie kdnnen diese Karte in der App speichern. Es
kdnnen bis zu 4 verschiedene Karten gespeichert werden.

- Map-Bearbeitung: Sie kdnnen die verschiedenen Bereiche (Partitionen) der Map teilen,
zusammenfihren oder umbenennen.

10. Vollstandige Reinigung Abb. 16

- Der Roboter erstellt auf der Grundlage seines Scans des Raums eine Karte. Er unterteilt
jeden Raum in quadratische Bereiche und reinigt zuerst die Rander jedes Bereichs und
dann das Innere in einem Zick-Zack-Muster, bis alle Bereiche gereinigt sind.

11. Raumreinigung Abb. 17

- Der Roboter reinigt die in der App ausgewahlten Raume.

Ratschlage:

- Es ist notwendig, den "Kartenspeichermodus” in der Anwendung zu aktivieren und eine
Karte zu speichern, bevor Sie "Raumreinigung” verwenden.

- Raumreinigung” wird verwendet, um den Reinigungsbereich anzupassen, aber nicht, um
gefahrliche Bereiche zuisolieren. Entfernen Sie alle Hindernisse rund um die ausgewahlten
Raume.

12. Zonenreinigung Abb. 18

- Der Roboter reinigt die auf der Anwendung eingezeichneten Bereiche.

Ratschlage:

Die "Zonenreinigung” wird verwendet, um den Reinigungsbereich anzupassen, aber nicht,
um gefahrliche Bereiche zu isolieren. Entfernen Sie alle Hindernisse, die sich innerhalb der
eingezeichneten Zonen befinden kénnten.
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13. Pin & Go (zu einem Punkt gehen) Abb. 19
- (Geben Sie einen Punkt auf der Karte an, und der Roboter wird automatisch dorthin
navigieren.

14. Wiederaufnahme der Reinigung nach dem Nachladen Abb. 20

- Wenn der Akku wahrend der Reinigung leer ist, kehrt der Roboter automatisch zur
Ladestation zurtick, um sich aufzuladen. Sobald er aufgeladen ist, setzt er die Reinigung
dort fort, wo er aufgehort hat.

Ratschlage:

- Der Roboter nimmt die Reinigung nicht wieder auf, wenn der Modus "Bitte nicht stéren”
aktiviert ist.

- Wenn der Roboter manuell umgeladen oder bewegt wird, nimmt er die Reinigung nicht
wieder auf.

15. Sperrgebiete Abb. 21

- Erstellen Sie "Wischfreie Zonen", "Wischfreie Zonen" und "Virtuelle Wande" auf der
Karte, um den Roboter am Zugang zu bestimmten Bereichen oder Raumen zu hindern.
Standardmafiig werden “Nicht wischbare Zonen" nur aktiviert, wenn der Moppstander
installiert ist.

Ratschlage:

- Sperrgebiete kdnnen in einer gespeicherten Karte oder wahrend der Kartenerstellung
erstellt werden.

- Sperrzonen dienen der Personalisierung des Reinigungsbereichs, nicht aber der Isolierung
von Gefahrenbereichen.

- Wenn der Roboter umgestellt wird oder sich der Grundriss des Hauses wesentlich andert,
kann die Karte ungultig werden und Sperrgebiete kdnnen verloren gehen.

16. Zeitplan fiir die Reinigung Abb. 22
- Legen Siein der App Reinigungszeitplane fest. Der Roboter reinigt zu den geplanten Zeiten
und kehrt nach Abschluss zur Ladestation zurtick.

Ratschlage:
- Der Roboter beginnt nicht mit der geplanten Reinigung, wenn die Batterie schwach ist.

4. WI-FI-KONNEKTIVITAT UND MOBILE ANWENDUNG
(=] T3 =k ]
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5. REINIGUNG UND WARTUNG

5.1. Gemischte Ablagerung

1.

Halten Sie die Entriegelungstaste gedriickt und nehmen Sie den Mischwasser- und
Pulverbehalter heraus. Abb. 23

Entfernen Sie den Mopphalter und den Mopp. Abb. 24

Waschen und trocknen Sie den Mopp. Abb. 25

Offnen Sie den Staubbehalter und nehmen Sie den Vorfilter, den Filter und den
Schwammfilter heraus. Abb. 26

Reinigen Sie den Vorfilter mit der Reinigungsbiirste von Staub. Klopfen Sie vorsichtig auf
den Filter, um den Staub zu entfernen. Abb. 27

Waschen Sie den Staubbehalter und den Schwammfilter mit Wasser aus. Der Filter kann
nicht gewaschen werden. Wenn er versehentlich nass geworden ist, lassen Sie ihn an der
Luft trocknen, bevor Sie ihn wieder verwenden. Abb. 28

Leeren Sie das restliche Wasser aus dem Wassertank aus. Lassen Sie den Wassertank,
den Staubbehalter und den Schwammfilter an einem schattigen Ort an der Luft trocknen.
Abb. 29

5.2. Zentralbiirste, Seitenbiirsten, Antriebsrader und Universalrad

1.

Ziehen Sie an den Entriegelungslaschen, um die mittlere Blrstenabdeckung zu entriegeln,
wie in Abbildung 30 dargestellt.

Heben Sie die mittlere Blrste an, um sie zu entfernen. Abb. 31

Reinigen Sie die mittlere Burste mit der Reinigungsblirste.Abb. 32

Reinigen Sie die Seitenbirste mit der Reinigungsblirste. Abb. 33

Reinigung der Antriebsrader

1.

Verwenden Sie die Reinigungsburste, um Haare und Schmutz von den Antriebsradern zu
entfernen. Abb. 34

Wenn ein Antriebsrad blockiert ist, drehen Sie das Zahnrad in die entgegengesetzte
Richtung, damit der Schmutz durch die Offnung fallen kann. Abb. 35

Reinigung des Universalrads
Verwenden Sie die Reinigungsburste, um Haare und Schmutz vom Universalrad zu entfernen.
Abb. 36

5.3. Lastkontakte
Reinigen Sie die Ladekontakte des Roboters. Abb. 37
Reinigen Sie die Ladekontakte der Ladestation. Abb. 38

5.4. Sturzsensoren und Stof3dampfer
Reinigen Sie die Absturzsicherungssensoren. Abb. 39
Reinigen Sie den Infrarotsensor (IR-Sensor). Abb. 40
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Niitzliche Tipps:

Die Ladekontakte und der Tropfschutzsensor

enthalten empfindliche elektronische

Bauteile. Reinigen Sie sie mit einem trockenen Tuch, niemals mit einem feuchten Tuch, um
Wasserschaden zu vermeiden.

6. PROBLEMLOSUNG

Wenn die folgenden Bedingungen wahrend der Verwendung des Produkts auftreten, kann der

Benutzer sie ohne Hilfe Uberpriifen und beheben:

NEIN.

Problem

Mogliche Ursache

Mogliche Losung

1

Der Roboter
verbindet sich
nicht mit der APP.

Der Routername und/oder das
Passwort sind falsch.

Konfigurieren Sie das Routernet-
zwerk und vergewissern Sie sich,
dass der Routername und das
Passwort korrekt sind.

Der Roboter befindet sich
nicht in der Reichweite des
Netzwerksignals des Routers.

Vergewissern Sie sich, dass sich
der Roboter in Reichweite des
Netzwerksignals des Routers
befindet.

Der Roboter befindet sich nicht
im Konfigurationsmodus.

Vergewissern Sie sich, dass der
Roboter an das Stromnetz anges-
chlossen und eingeschaltet ist.
Driicken Sie die Back Home-Taste
und die Spot Clean-Taste glei-
chzeitig fir 3 Sekunden.

Sie haben weder ein
2,4-GHz-Netz noch ein
2,4/5-GHz-Netz ausgewahlt.

Derzeit unterstiitzt der Roboter
keine 5G-Netze. Bitte wahlen Sie
ein 2,4GHz- oder 2,4/5CGHz-Netz.

Sie haben die falsche APP
heruntergeladen.

Scannen Sie den QR-Code oder
laden Sie die Cecotec App herun-
ter.
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NEIN. |Problem Mbgliche Ursache Mégliche Losung
2 Die Karte ist Es ist moglich, dass die Karte | Versuchen Sie, sie abzurufen,
verloren gegan- | verloren geht, wenn der Robo- |indem Sie den Roboter zur
gen. ter manuell bewegt wird. Ladestation bewegen. Suchen Sie
nach der gespeicherten Karte im
APP-Kartenspeicher und driicken
Sie "Karte verwenden', um sie
abzurufen. Wenn das Problem
nach dem Ausprobieren dieser
Losungen weiterhin besteht, star-
ten Sie bitte die Kartierung neu.
3 Es ist nicht Der Roboter kann nicht von Der Roboter sollte mit der Reini-
moglich, Karten der Ladestation aus in Betrieb | gung von der Ladestation aus
in der APP zu genommen werden. beginnen.
erstellen. Der Roboter hat sich wahrend | Bewegen Sie den Roboter nicht,
des Betriebs bewegt. wahrend er in Betrieb ist.
Die Aufraumarbeiten sind noch | Lassen Sie den Roboter nach
nicht abgeschlossen. der Reinigung in die Ladestation
zurlickkehren.
4 Es kehrt nicht in Die Ladestation ist falsch Positionieren Sie die Ladestation

die Ladestation
zurtck.

positioniert.

richtig, indem Sie die Anweisungen
im Abschnitt "Aufladen des Robo-
ters” befolgen.

Die Ladestation ist nicht
angeschlossen oder wurde
bewegt.

Stellen Sie sicher, dass die
Ladestation eingeschaltet ist,
und bewegen Sie sie wahrend der
Reinigung nicht.

Der Roboter startet nicht von
der Ladestation aus.

Es wird empfohlen, dass der
Roboter die Reinigung von der
Ladestation aus startet.

Der Weg zur Ladestation ist
versperrt. Zum Beispiel ist
die Tur zu dem Raum, in dem
sich die Ladestation befindet,
geschlossen.

Halten Sie den Ladeweg frei.
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NEIN.

Problem

Mbgliche Ursache

Mogliche Losung

Der Roboter kehrt
zur Ladestation
zuruck, bevor die
Reinigung abges-
chlossen ist.

Der Raum ist zu grof3 und der
Roboter muss zur Basis zurtc-
kkehren, um sich aufzuladen.

Aktivieren Sie die kontinuierliche
Reinigung. Folgen Sie den Anwei-
sungen in der App fur weitere
Details.

Es gibt Bereiche, die der Robo-
ter aufgrund von Maobeln oder
Hindernissen nicht erreichen
kann.

Raumen Sie den zu reinigenden
Bereich ab und stellen Sie Mdbel
und Kleinteile an ihren Platz.

Der Roboter ladt
nicht auf.

Die Ladestation ist nicht an
das Stromnetz angeschlossen.

Vergewissern Sie sich, dass die
Ladestation an das Stromnetz
angeschlossen ist und die Anzeige
leuchtet.

Die Ladekontakte des Roboters
haben keinen Kontakt mit
denen der Ladestation.

Vergewissern Sie sich, dass die
Ladekontakte des Roboters mit
der Ladestation verbunden sind
und dass die Taste START/PAUSE
blinkt. Prifen Sie, ob die Ladekon-
takte des Roboters und der Lades-
tation verschmutzt sind. Reinigen
Sie diese Teile wie im Abschnitt
“Ladekontakte” beschrieben.

Die Batterietemperatur ist zu
hoch oder zu niedrig.

Es wird empfohlen, den Roboter
bei einer Temperatur zwischen
0°C und 40°C aufzuladen und zu
verwenden.

Langere Zeiten der Inaktivitat
kénnen zu einer bermafdigen
Entladung der Batterie flihren.

Es wird empfohlen, das Produkt
regelmafsig zu benutzen. Wenn Sie
es Uber einen langeren Zeitraum
nicht benutzen und Probleme beim
Aufladen haben, wenden Sie sich
bitte an den offiziellen technischen
Kundendienst von Cecotec.

Ungewdhnli-
che Gerausche
wahrend der

Seitenbirste und Hauptblrste
sind verwickelt. Staubbehalter
und Filter sind verstopft.

Es wird empfohlen, die Seiten-
blrste, die mittlere Burste, den
Staubbehalter, den Filter usw.

Reinigung. regelmafsig zu reinigen.
Der Roboter befindet sich im Wechseln Sie in den Standardmo-
Volllastmodus. dus.
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NEIN. |Problem Mogliche Ursache Mogliche Losung
8 Der Roboter bleibt | Der Roboter hat sich in einem | Der Roboter versucht auf vers-
wahrend der Gegenstand auf dem Boden chiedene Weise, sich zu befreien.
Reinigung stecken | verfangen (Stromkabel, Wenn dies nicht gelingt, muss er
und halt an. Vorhange, Teppichfransen die Hindernisse manuell entfernen
USW.). und den Roboter neu starten.
Der Roboter kann unter einem | Bitte stellen Sie eine physische
Mobelstlick stecken bleiben. Barriere auf, oder setzen Sie ein
virtuelles Limit in der App.
9 Wahrend der Das Vorhandensein von Bitte heben Sie auf dem Boden

Reinigung durch
den Roboter
kénnen folgende
Probleme auftre-
ten: unordentli-
cher Reinigungs-
pfad, Abweichung
vom Reinigungs-
pfad, wieder-
holte Reinigung
oder fehlende
Reinigung in
kleinen Berei-
chen (wenn ein
grofder Bereich
vorubergehend
nicht gereinigt
wurde, reinigt
der Roboter den
fehlenden Bereich
automatisch).

Kabeln, Schuhen und ande-
ren Gegenstanden auf dem
Boden behindert den normalen
Betrieb des Roboters.

verstreute Gegenstande wie Kabel
und Hausschuhe auf, bevor Sie mit
der Reinigung beginnen. Wenn ein
Bereich nicht gereinigt wird, reinigt
der Roboter den anstehenden
Bereich automatisch. Bitte greifen
Sie nicht ein (z. B. indem Sie den
Roboter bewegen oder seinen Weg
blockieren).

Beim Uberwinden von Stufen,
Schwellen und Turleisten
rutscht das Antriebsrad des
Roboters auf dem Boden ab,
was die Wahrnehmung der
Umgebung im Haus beeintra-
chtigen kann.

Es wird empfohlen, die Zonentlr
zu schlief3en und den Bereich
separat zu reinigen. Nach der
Reinigung kehrt das Gerat in den
Ausgangszustand zurlick. Sie
kdénnen es ganz beruhigt benut-
zen.

Der Betrieb auf frisch gewa-
chsten und polierten Béden
oder glatten Fliesen fuhrt

zu einer geringeren Reibung
zwischen den Antriebsradern
und dem Boden.

Es ist ratsam, das Bodenwachs
vor der Verwendung trocknen zu
lassen.

Aufgrund der Eigenschaften
der einzelnen Wohnungen
kann der Roboter einige Berei-
che nicht betreten.

Wir empfehlen, die Wohnung
aufzurdumen, damit der Roboter
sie betreten und richtig reinigen
kann.

Der Abstandssensor ist vers-
chmutzt oder verdeckt.

Reinigen Sie den Abstandssensor
oder entfernen Sie Gegenstande,
die ihn verdecken.
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keine kontinuier-
liche Reinigung
durch.

Modus "Bitte nicht storen”.

NEIN. |Problem Mogliche Ursache Mogliche Losung

10 Wahrend des Der Auslass des Pulvertrich- Entfernen Sie das 2-in-1-Modul
Betriebs kommt | ters ist blockiert. und reinigen Sie die Offnung des
es zu einem Stau- Staubbehalters.
baustritt.

n Wahrend des Der Tank wurde nicht korrekt Vergewissern Sie sich, dass der
Einsatzes installiert. Tank des Roboters bei der Installa-
verrutscht der tion einrastet.

Wassertank des
Roboters.

12 Die Antriebsrader | Die Antriebsrader sind durch Drehen und drlicken Sie die

sind blockiert. Fremdkorper blockiert. Antriebsrader, um festzustellen,
ob sich Fremdkorper aufgerollt
oder eingeklemmt haben. Wenn
Sie etwas finden, reinigen Sie es
so schnell wie moglich. Wenn das
Problem immer noch nicht gelést
ist, wenden Sie sich an das offizie-
lle Cecotec Service Center.

13 Der Roboter Die Zeitprogrammierungs- Setzen Sie die Programmierung
startet die funktion wird aufgehoben. zuruck.
automatische Dem Roboter ist die Batterie Laden Sie den Roboter.

Reinigung nicht ausgegangen.
zurprc.Jgrammler— Der Roboter befindet sich im Im Modus “Nicht storen” fuhrt der
ten Zeit. . ) N " ) L
Modus “Bitte nicht stéren”. Roboter die geplante Reinigung
nicht durch.
14 Der Roboter fiihrt | Der Roboter befindet sich im Wenn der Modus "Bitte nicht

storen” aktiviert ist, fihrt der
Roboter keine kontinuierliche
Reinigung durch.

Beim letzten Zyklus ist der
Roboter nicht automatisch zur
Ladestation zurtickgekehrt.

Die kontinuierliche Reinigung wird
nicht durchgefiihrt, wenn Sie den
Roboter manuell platzieren oder
ihn zur Ladestation bewegen.

Wenn Sie die Probleme nicht mit Hilfe der oben genannten Anweisungen losen kénnen, wenden
Sie sich bitte an den Kundendienst.
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7. URHEBERRECHT

Die geistigen Eigentumsrechte an den Texten in diesem Handbuch liegen bei CECOTEC
INNOVACIONES, S.L. Alle Rechte vorbehalten. Der Inhalt dieser Veroffentlichung darf ohne
vorherige Genehmigung von CECOTEC INNOVACIONES, S.L. weder ganz noch teilweise
vervielfaltigt, in einem Datenabfragesystem gespeichert, Ubertragen oder auf irgendeine
Weise (elektronisch, mechanisch, durch Fotokopie, Aufzeichnung oder Ahnliches) verbreitet
werden.

8. VEREINFACHTE EU-KONFORMITATSERKLARUNG

EUO0T_14518 - Conga M70 mit der EU-Richtlinie 2014/53/EU Uber Funkanlagen
konform ist.
Der vollstandige Text der EU-Konformitatserklarung ist auf der folgenden Website zu finden:
https://cecotec.es/es/information/declaration-of-conformity

c €Cecotec Innovations erklart hiermit, dass der Luftentfeuchter mit dem Modell
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1. PARTI E COMPONENTI

Fig.1

1. Tasto diritorno alla base

2. Sensore laser

3. Tasto di AVVIO/PAUSA:

- Pressione breve: Avvia o sospende la pulizia
- Pressione lunga: Accende o spegne il robot
Sensore IR

Paraurti

Pulsante di pulizia localizzata

Base diricarica

Connettore DC

Contatti di ricarica

LN U R

Fig. 2

Sensori anticaduta

Ruota omnidirezionale

Contatti diricarica

Sensori anticaduta

Spazzola laterale

Tasto di rilascio della spazzola centrale
Spazzola centrale

Ruote motrici

0NV WM

n

g.3
Serbatoio misto
Supporto del mop
Panno
Ingresso dell'acqua
Filtro ad alta efficienza
Filtro a spugna
Pre-filtro

No Ve WNe

Nota bene
Le immagini di questo manuale sono rappresentazioni schematiche e potrebbero non
corrispondere esattamente all'apparecchio.
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2. PRIMA DELL'USO

Il robot aspirapolvere ha un imballaggio progettato per proteggerlo durante il trasporto.
Rimuovere il robot aspirapolvere dalla scatola. Conservare la scatola originale e gli altri
elementi in un luogo sicuro per prevenire danni al robot aspirapolvere in caso di necessita
di trasportarlo in futuro. Se si desidera smaltire limballaggio originale, assicurarsi di
riciclare tutti gli elementi in modo appropriato.

Verificare che tutte le parti e i componenti siano inclusi e in buono stato. Se uno di essi
mancasse o non fosse in buone condizioni, contattare immediatamente il Servizio di
Assistenza Tecnica ufficiale di Cecotec.

Contenuto della scatola
Fig. &4

© N VAR WDNR

Robot aspirapolvere

Base diricarica

Adattatore di corrente

Serbatoio misto, mop e supporto per mop
Spazzola laterale

Spazzola di auto pulizia

Spazzola in silicone

Manuale di istruzioni

Non rimuovere il numero di serie del prodotto, al fine di mantenere una corretta tracciabilita
dell'apparecchiatura in caso di richiesta di assistenza.

3. FUNZIONAMENTO

Precauzioni:

Controllare e preparare l'area da pulire per garantire un funzionamento sicuro. Sistemare i
mobili e rimuovere gli ostacoli che possono impedire la pulizia.

Rimuovere o coprire gli oggetti bassi sul pavimento che possono interferire con il
funzionamento del robot, come bilance da bagno o supporti per ventilatori da pavimento.
Fig. 5

Se ci sono frange di moquette, piegare il bordo e posizionarlo sotto la moquette per evitare
che si aggroviglino nel robot.

Se il robot deve pulire in prossimita di scale aperte o dislivelli, posizionare una barriera
protettiva per garantire la sicurezza e il corretto funzionamento. Fig. 6

Rimuovere dall'area di pulizia qualsiasi oggetto che possa impigliarsi nel robot, come cavi
di alimentazione, corde, ecc. Inoltre, se il gradino e troppo alto, il robot potrebbe rimanere
bloccato. Fig. 7
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sigli utili:

La primavolta chesiutilizza il robot, seguirlo durante l'intero ciclo di pulizia. In questo modo
e possibile identificare e risolvere i piccoli problemi iniziali e garantire che il robot pulisca
senza interruzioni. Durante il percorso, fare attenzione a non posizionarsi direttamente
davanti al robot.

Preparazione

Prima di usare il prodotto:

Rim
Rim

uovere la striscia protettiva. Fig. 8
uovere la pellicola protettiva. Fig. 9

Installare la spazzola laterale. Fig. 10

3.2,

Ricarica del robot

Collocare la base di ricarica sul pavimento contro una parete.

Assicurarsi che non vi siano scale, dislivelli o oggetti nel raggio di 1 metro a sinistra e a
destra della base e di 2 metri davanti ad essa. Fig. 11

Collegare la base alla corrente.

Evitare di esporre l'apparecchio alla luce diretta del sole.

Posizionare il robot sulla base di ricarica, assicurandosi che i contatti di ricarica del robot
e della base siano collegati correttamente. Il robot emette un segnale acustico e inizia
a caricarsi. Durante la ricarica, il tasto AVVIO/PAUSA lampeggia con una luce bianca
intermittente. Quando la carica e completa, la luce bianca rimane fissa.

Per il primo utilizzo, caricare completamente il robot.

ILtempo di ricarica e di circa 4-5 ore.

Avvisi importanti:

60

Durante l'uso quotidiano, assicurarsi che il robot sia riportato alla base di ricarica e che
quest'ultima sia collegata all'alimentazione.

Pulire periodicamente i contatti di ricarica della base per garantire una ricarica efficiente.
Se non si intende utilizzare il robot per un periodo di tempo prolungato, caricarlo
completamente, spegnerlo e conservarlo in un luogo asciutto e ventilato.

Se la batteria si scarica eccessivamente o non viene utilizzata per un lungo periodo di
tempo, il prodotto potrebbe non essere in grado di essere ricaricato. In tal caso, contattare
il Servizio di Assistenza Tecnica ufficiale di Cecotec. Non tentare di smontare né riparare
l'apparecchio da soli.

. Installazione del serbatoio misto

Aprire il coperchio del serbatoio e riempirlo d'acqua. Fig. 12
Chiudere il coperchio del serbatoio dell'acqua. Assicurarsi che il coperchio sia ben chiuso e
senza parti sollevate. Fig. 13

| concamro



ITALIANO

3. Installare il supporto del mop e il mop. Fig. 14

4. Inserire il serbatoio misto dell'acqua e della polvere. Fig. 15

Consigli utili:

- Per prolungare la durata del serbatoio dell'acqua, si consiglia di utilizzare acqua depurata
o acqua dolce.

- Non utilizzare la funzione di lavaggio sui tappeti.

- Dopo la pulizia, svuotare il serbatoio dell'acqua e rimuovere il supporto del mop.

- Quando il supporto per mop é installato, il robot funziona in modalita di aspirazione e
pulizia simultanea. La potenza di aspirazione e impostata automaticamente sul livello
“silenzioso” e non puo essere regolata manualmente.

- Quando il supporto per mop non e installato, il robot funziona solo in modalita di
aspirazione, senza lavare.

- € normale che una piccola quantitd dacqua rimanga nel serbatoio a causa dei test di
fabbrica.

3.4. Funzionamento del robot

1. Cominciare la pulizia

- Tenere premuto il tasto AVVIO/PAUSA per 3 secondi per accendere l'apparecchio.

- Prima della prima pulizia, assicurarsi che il robot sia sulla base di ricarica e che sia
completamente carico.

- Premere brevemente iltasto AVVIO/PAUSA per avviare la pulizia. ILrobot creera una mappa
dell'ambiente durante la prima pulizia.

2. Avviare / Mettere in pausa

- Premere il tasto AVVIO/PAUSA durante il funzionamento per mettere in pausa il robot.

3. Riattivare

- Laspiasispegne seilrobot rimane in pausa per pit di 4 ore. Tenere premuto il tasto AVVIO/
PAUSA per riattivarlo.

4. Pulizia parziale (localizzata)

- Premendo il tasto di Pulizia localizzata, il robot pulira un'area quadrata di 1,5 m x 1,5 m
centrata sulla sua posizione.

5. Ricarica (ritorno alla base)

- Premendo il pulsante diricarica, il robot tornera alla base di ricarica.

3.5. Funzionamento dell’App e funzioni
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Gestione delle mappe

Prima di iniziare a usare il robot, si raccomanda di attivare la “Modalita di salvataggio della
mappa” nell'applicazione per un'esperienza pill avanzata.

Creazione della mappa: Selezionando la modalita “Pulizia completa”, il robot iniziera la
pulizia dalla base di carica e vi ritornera alla fine. Durante questo processo, si creera una
mappa delle diverse aree della casa in base alla sua disposizione. E possibile salvare la
mappa nell'applicazione. £ possibile salvare fino a 4 mappe diverse.

Modifica della mappa: £ possibile dividere, unire o rinominare le diverse aree (partizioni)
della mappa.

Pulizia completa Fig. 16

Il robot creera una mappa basata sulla sua scansione dello spazio. Dividera ogni stanza
in aree quadrate, pulendo prima i bordi di ciascuna area e poi l'interno con uno schema a
zig-zag, finché tutte le aree non saranno state pulite.

Pulizia per stanze Fig. 17
ILrobot pulira le stanze selezionate nell'app.

Suggerimenti:

E necessario attivare la «<Modalita di salvataggio della mappa» nelbapplicazione e salvare
una mappa prima di utilizzare «Pulizia per stanze».

La funzione "Pulizia per stanze" viene utilizzata per personalizzare l'area di pulizia, ma non
perisolare le aree pericolose. Rimuovere gli ostacoli intorno alle stanze selezionate.

Pulizia per zone Fig. 18
ILrobot pulira le aree disegnate nell'applicazione.

Suggerimenti:

La funzione "Pulizia per zone" viene utilizzata per personalizzare l'area di pulizia, ma non
perisolare le aree pericolose. Rimuovere eventuali ostacoli all'interno delle aree disegnate.

Pin & Go (Pulizia di un punto specifico) Fig. 19
Specificare un punto sulla mappa e il robot lo raggiungera automaticamente.

Ripresa della pulizia dopo laricarica Fig. 20
Quando la batteria si scarica durante la pulizia, il robot torna automaticamente alla base di
ricarica per ricaricarsi. Una volta ricaricato, continuera a pulire da dove ha lasciato.

Suggerimenti:
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ILrobot non riprendera la pulizia se & attivata la modalita “Non disturbare”.
Se il robot viene ricaricato o spostato manualmente, non riprendera la pulizia.
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Aree limitate Fig. 21
Creare "Zone proibite", “Zone da non pulire" e “Muri virtuali" sulla mappa per impedire al
robot di accedere a determinate aree o stanze. Per impostazione predefinita, le “Zone da

non pulire” si attivano solo quando e installato il supporto per mop.

Suggerimenti:

Le aree riservate possono essere create in una mappa salvata o durante la creazione della
mappa.

Le aree riservate servono a personalizzare l'area di pulizia, ma non a isolare le aree
pericolose.

Se il robot viene spostato o se vengono apportate modifiche significative alla disposizione
della casa, la mappa potrebbe non essere piu valida e le aree limitate potrebbero andare
perse.

Programmazione della pulizia Fig. 22
Impostare gli orari di pulizia nell'applicazione. Il robot pulisce agli orari programmati e
torna alla base diricarica al termine della pulizia.

Suggerimenti:

Se la batteria e scarica, il robot non avvia la pulizia programmata.

5. PULIZIA E MANUTENZIONE

5.1. Serbatoio misto

1.

uoewnN

Tenere premuto il pulsante di rilascio e rimuovere il serbatoio misto dell'acqua e della
polvere. Fig. 23

Rimuovere il supporto del mop e il mop. Fig. 24

Lavare e asciugare il mop. Fig. 25

Aprire il contenitore della polvere e rimuovere il prefiltro, il filtro e il filtro a spugna. Fig. 26
Pulire la polvere dal prefiltro con la spazzola per la pulizia. Picchiettare delicatamente il
filtro per rimuovere la polvere. Fig. 27

Lavare il serbatoio della polvere e il filtro a spugna con acqua. Il filtro non pud essere
lavato. Se accidentalmente lo si bagna, asciugare all'aria prima di riutilizzarlo. Fig. 28
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7. Svuotare l'acqua residua dall'interno del serbatoio dell'acqua. Asciugare all'aria il serbatoio
dell'acqua, il serbatoio della polvere e il filtro a spugna in un luogo ombreggiato. Fig. 29

5.2. Spazzola centrale, spazzole laterali, ruote motrici e ruota universale

1. Tirare le linguette di sgancio per sbloccare la copertura della spazzola centrale, come
mostrato nella figura 30.
Sollevare la spazzola centrale per rimuoverla. Fig. 31

3. Pulire la spazzola centrale con la spazzola di pulizia.Fig. 32
Pulire la spazzola laterale con la spazzola di pulizia.Fig. Fig. 33

Pulizia delle ruote motrici

1. Utilizzare la spazzola di pulizia per rimuovere capelli e sporcizia dalle ruote motrici. Fig.
34

2. Se una ruota motrice e inceppata, ruotare l'ingranaggio nella direzione opposta per far
cadere lo sporco attraverso l'apertura. Fig. 35

Pulizia della ruota universale
Utilizzare la spazzola di pulizia per rimuovere capelli e sporcizia dalla ruota universale. Fig. 36

5.3. Contatti di ricarica
Pulire i contatti di carica del robot. Fig. 37
Pulire i contatti di ricarica della base di ricarica. Fig. 38

5.4. Sensori anticaduta e paraurti

Pulire i sensori anticaduta. Fig. 39

Pulire il sensore a infrarossi (sensore IR). Fig. 40
Consigli utili:

| contatti di carica e i sensori anticaduta contengono componenti elettronici sensibili. Per
pulirli, utilizzare un panno asciutto e non un panno umido, per evitare danni causati dall'acqua.

6. RISOLUZIONE DEI PROBLEMI

Se durante l'uso del prodotto si verificano le seguenti condizioni, l'utente pud controllarle e
porvi rimedio senza assistenza:
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creare mappe
nellAPP.

funzionare dalla base
di carica.

Ne | Problema Possibile causa Possibile soluzione
1 ILrobot non si ILnome del router e/o Configurare la rete del router e
collega alla APP. la password non sono verificare che ilnome e la password del
corretti. router siano corretti.
ILrobot non sitrova nel | Assicurarsi che il robot si trovi nel
raggio del segnale di raggio del segnale di rete del router.
rete del router.
ILrobot non & Assicurarsi che il robot sia collegato
in modalita di all'alimentazione e acceso. Premere
configurazione. contemporaneamente il tasto di ritorno
alla base e il tasto Pulizia localizzata
per 3 secondi.
Non e stata Attualmente, il robot non supporta le
selezionata una rete reti 5G. Scegliere una rete a 2,4GHz o
a24CHzoretia 2,4/5GHz.
2,4/5GHz.
€ stata scaricata UAPP Scannerizzare il codice QR o scaricare
sbagliata. la App Cecotec.
2 La mappa & andata | E possibile che Cercare di recuperarla spostando il
perduta. la mappa vada robot verso la base di carica. Trovare la
perduta se il robot mappa salvata nella memoria mappe
viene spostato dellAPP e premere “usa mappa" per
manualmente. recuperarla. Se il problema persiste
dopo aver provato queste soluzioni,
riavviare la mappatura.
3 Non e possibile ILrobot non inizia a ILrobot deve iniziare a pulire dalla base

di carica.

ILrobot e stato
spostato durante il
funzionamento.

Non spostare il robot mentre e in
funzione.

La pulizia non e finita.

Lasciare che il robot torni alla base di
carica al termine della pulizia.
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alla base di
carica prima del
completamento
della pulizia.

grande e il robot deve
tornare alla base per
ricaricarsi.

Ne | Problema Possibile causa Possibile soluzione
4 Non torna alla base | La base diricarica Posizionare correttamente la base di
di ricarica. non e posizionata ricarica, seguendo le istruzioni riportate

correttamente. nella sezione "Ricarica del robot".
La base diricarica e Assicurarsi che la base diricarica sia
scollegata o e stata accesa e non spostarla durante la
spostata. pulizia.
ILrobot non inizia a Si consiglia di avviare la pulizia del
funzionare dalla base robot dalla base di carica.
di carica.
La strada per la base Mantenere libero il percorso.
diricarica e bloccata.
Ad esempio, la porta
della stanza in cui si
trova la base di ricarica
e chiusa.

5 ILrobot torna La stanza e troppo Attivare la pulizia continua. Per

maggiori dettagli, seguire le istruzioni
dell'App.

Cisono aree a cui
iLrobot non pud
accedere a causa di
mobili o ostacoli.

Liberare l'area da pulire, sistemando al
loro posto mobili e piccoli oggetti.
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durante la pulizia e
siferma.

impigliato in un
oggetto sul pavimento
(cavi elettrici, tende,
frange del tappeto,
ecc.).

Ne | Problema Possibile causa Possibile soluzione
6 ILrobot non si La base diricarica Assicurarsi che la base diricarica sia
carica. non e collegata alla collegata all'alimentazione e che la spia
corrente. sia accesa.
| contatti di ricarica Assicurarsi che i contatti di ricarica
del robot non sono del robot siano collegati alla base di
in contatto con quelli ricarica e che il tasto AVVIO/PAUSA
della base di ricarica. lampeggi. Controllare se i contatti di
ricarica del robot e della base di ricarica
sono sporchi. Pulire queste parti come
descritto nella sezione “Contatti di
carica”
La temperatura della Si consiglia di caricare e utilizzare il
batteria & troppo bassa | robot a una temperatura compresa tra
o troppo alta. 0°Ce 40°C.
Periodi prolungati di Si consiglia di utilizzare il prodotto
inattivita possono regolarmente. Se non lo si utilizza per
causare un eccessivo molto tempo e si riscontrano problemi
scaricamento della diricarica, contattare il servizio di
batteria. assistenza tecnica ufficiale Cecotec.
7 Rumore anomalo La spazzola laterale e Si consiglia di pulire regolarmente la
durante la pulizia. quella principale sono spazzola laterale, la spazzola centrale,
impigliate. Il serbatoio il serbatoio della polvere, il filtro, ecc.
della polvere e il filtro
sono ostruiti.
ILrobot @ in modalita di | Passare alla modalita standard.
massima potenza.
8 ILrobot si blocca ILrobot e rimasto ILrobot cerchera di liberarsi in vari

modi. Se non si riesce, gli ostacoli
devono essere rimossi manualmente e
iLrobot deve essere riavviato.

ILrobot potrebbe
essere bloccato sotto
un mobile.

Posizionare una barriera fisica o
impostare un limite virtuale nell'app.
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funzionamento, si
verifica una perdita
di polvere.

della polvere &
bloccata.

Ne | Problema Possibile causa Possibile soluzione
9 Durante la pulizia La presenza di fili, Si prega di raccogliere gli oggetti
del robot possono scarpe e altri oggetti sparsi sul pavimento, come cavi
verificarsii sul pavimento e ciabatte, prima della pulizia. Se
seguenti problemi: ostacola il normale un'area non viene pulita, il robot pulira
percorso di pulizia funzionamento del automaticamente l'area in sospeso;
disordinato, robot. non interferire (ad esempio, spostando
deviazione dal il robot o bloccandone il percorso).
percorso di pulizia,
pulizia ripetitiva
0 mancanza di
pulizia in piccole
aree. (Se c'e
un'ampia area che Quando si salgono Si consiglia di chiudere la porta
non & stata pulita gradini e scalini, la dell'area e di pulirla separatamente.
temporaneamente, ruota motrice delrobot | Dopo la pu\lizia, tornera al punto di
iL robot pulira scivola sul pavimento, partenza. E possibile utilizzarlo in tutta
automaticamente il che pud influenzare tranquillita.
l'area mancante). la percezione del robot
dell'intero ambiente
domestico.
ILfunzionamento su Si consiglia di attendere che la cera per
pavimenti appena pavimenti si asciughi prima dell'uso.
incerati e lucidati o
su piastrelle lisce
comporta un minore
attrito tra le ruote
motrici e il pavimento.
A causa delle Si consiglia di riordinare la casa per
caratteristiche di ogni garantire che ilrobot possa entrare e
casa, il robot non puo pulire correttamente.
entrare in alcune aree.
ILsensore di distanza & | Pulire il sensore di distanza o rimuovere
sporco o coperto. gli oggetti che lo coprono.
10 | Duranteil L'uscita del serbatoio Rimuovere il modulo 2-in-1e pulire

'apertura del serbatoio della polvere.
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la pulizia continua.

Non disturbare.

Ne | Problema Possibile causa Possibile soluzione
n Durante l'uso, Il serbatoio non Assicurarsi che il serbatoio del robot
il serbatoio e installato scatti in posizione quando lo si installa.
dell'acqua del robot | correttamente.
si stacca dalla sua
sede.
12 | Leruote motrici Le ruote motrici sono Ruotare e premere le ruote motrici
sono bloccate. ostruite da corpi per verificare la presenza di oggetti
estranei. estranei arrotolati o incastrati. Se si
trova qualcosa, eliminarlo il prima
possibile. Qualora non si risolvesse
il problema, contattare il Servizio di
Assistenza Tecnica di Cecotec.
13 | Ilrobot non La funzione di Resettare la programmazione.
avvia la pulizia programmazione
automatica all'ora oraria viene annullata.
programmata.
ILrobot ha esaurito la Ricaricare il robot.
batteria.
ILrobot @ in modalita In modalita Non disturbare, il robot non
Non disturbare. esegue la pulizia programmata.
14 | Ilrobot non esegue | Ilrobot e in modalita Con la modalita Non disturbare

attivata, ilLrobot non esegue la Pulizia
continua.

Nell'ultimo ciclo, il
robot non e tornato
automaticamente alla
base di carica.

La pulizia continua non viene eseguita
quando si posiziona manualmente
ilLrobot o lo si sposta sulla base di
ricarica.

Senon siriesce arisolvere il problema seguendo le istruzioni di cui sopra, si prega di contattare

il servizio post-vendita.
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7. COPYRIGHT

| diritti di proprieta intellettuale dei testi di questo manuale appartengono a CECOTEC
INNOVACIONES, S.L. Tutti i diritti riservati. Il contenuto di questa pubblicazione non pud essere,
in tutto o in parte, riprodotto, archiviato in un sistema di recupero, trasmesso o distribuito
con qualsiasi mezzo (elettronico, meccanico, fotocopia, registrazione o simile) senza la previa
autorizzazione di CECOTEC INNOVACIONES, S.L.

8. DICHIARAZIONE DI CONFORMITA UE SEMPLIFICATA

conforme alla Direttiva UE 2014/53/UE sulle apparecchiature radio.

c €Cecotec Innovations dichiara che il robot modello EU01_114518 - Conga M70 &
ILtesto completo della dichiarazione di conformita UE e disponibile nel seguente sito
web:

https://storececotec.it/it/information/declaration-of-conformity
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1. PECAS E COMPONENTES

Fig.1

1. Botdo deinicio

2. Sensor laser

3. Botao INICIAR/PAUSA:

- Imprensa curta: Inicia ou para a limpeza
- Imprensa longa: Liga ou desliga o robd
Sensor IR

Para-choques

Botao de limpeza localizada

Base de carregamento

Conector DC

Contactos de carga

LN U R

Fig. 2

Sensores anti-queda

Roda omnidirecional

Contactos de carga

Sensores anti-queda

Escova lateral

Botdo central de libertacao da escova
Escova central

Rodas motrizes

0NV WM

n

g.3
Depdsito misto
Suporte de esfregona
Esfregona
Entrada de dgua
Filtro de alta eficiéncia
Filtro de esponja
Pré-filtro

No Ve WNe

Nota
Os graficos deste manual sao representacées esquematicas e podem ndo corresponder
exatamente ao produto.
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2. ANTES DE UTILIZAR

Este aspirador robot possui uma embalagem concebida para o proteger durante o
transporte. Retirar o aspirador robd da caixa. Pode guardar a caixa original e outras
embalagens num local seguro para evitar danos no aspirador robd se precisar de o
transportar no futuro. Se desejar eliminar a embalagem original, certifique-se de que
recicla todos os artigos corretamente.

Certificar-se de que todas as pecas e componentes estdo incluidos e em bom estado. Se
algum deles estiver em falta ou ndo estiver em boas condicdes, contacte imediatamente o
servico técnico oficial da Cecotec.

Contetido da caixa
Fig. &

© N VAR WDNR

Rob6 aspirador

Base de carregamento

Adaptador de corrente

Tanque misto, esfregona e suporte de esfregona
Escova lateral

Escova de auto-limpeza

Escova de silicone

Manual de instrucbes

Nao retire o nimero de série do produto, para manter uma rastreabilidade correta do seu
equipamento em caso de pedido de assisténcia.

3. FUNCIONAMIENTO

Precauciones:

72

Verificar e preparar a érea a limpar para garantir um funcionamento seguro. Organizar os
moveis e remover 0s obstaculos que possam dificultar a limpeza.

Remova ou cubra objectos baixos no chdo que possam interferir com o funcionamento
do robbd, tais como balancas de casa de banho ou suportes de ventoinhas de chao. Fig. 5
Se houver franjas de alcatifa, dobre a extremidade e coloque-a debaixo da alcatifa para
evitar que se enrosquem no robot.

Se o robd for limpar perto de escadas abertas ou desniveis, coloque uma barreira de
protecdo para garantir a seguranca e o funcionamento correto. Fig. 6

Retire da area de limpeza quaisquer objectos que possam ficar presos no robd, tais como
cabos eléctricos, cordas, etc. Além disso, se o degrau for demasiado alto, o robot pode ficar
preso. Fig. 7
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Conselhos uteis:

3.1

Na primeira vez que utilizar o robot, siga-o durante todo o ciclo de limpeza. Isto permitir-
lhe-3a identificar e resolver pequenos problemas iniciais e garantir que o robd limpa sem
interrupcdes. Enquanto o segue, tenha cuidado para ndo se colocar diretamente a frente
do robbd.

Preparacién

Antes de utilizar o produto:

Retirar a fita de protecdo. Fig. 8
Retirar a pelicula de protecao. Fig. 9
Instalar a escova lateral. Fig. 10

3.2,

Robb a carregar

Coloque a base de carregamento no chao, encostada a uma parede.

Certifique-se de que ndo existem escadas, quedas ou objectos num raio de 1 metro a
esquerda e a direita da base e 2 metros a sua frente. Fig. 11

Ligar a base a tomada.

Evitar a exposicao direta a luz solar.

Cologue o robd sobre a base de carregamento, certificando-se de que os contactos de
carregamento do rob0 e da base estdo corretamente ligados. O robd emite um sinal sonoro
e comeca a carregar. Durante o carregamento, o botdo START/PAUSE pisca com uma luz
branca intermitente. Quando o carregamento estiver concluido, a luz branca permanecera
fixa.

Para a primeira utilizacdo, carregue totalmente o robot.

0 tempo de carregamento é de aproximadamente 4-5 horas.

Avisos importantes:

Durante a utilizacdo diaria, certifique-se de que o rob6 é devolvido a base de carregamento
e que a base de carregamento esta ligada a fonte de alimentacao.

Limpe periodicamente os contactos de carregamento da base para garantir um
carregamento eficiente.

Se nao for utilizar o robd durante um longo periodo de tempo, carregue-o completamente,
desligue-o e guarde-o num local seco e ventilado.

Se a bateria ficar excessivamente descarregada ou ndo for utilizada durante um longo
periodo de tempo, o produto poderd ndo poder ser recarregado. Neste caso, contacte o
servico de assisténcia técnica oficial da Cecotec. N&o tente desmontar ou reparar o robot
sozinho.

. Instalacao de cisterna mista

Abrir a tampa do reservatério de dgua e enché-lo com agua. Fig. 12
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Fechar a tampa do reservatério de dgua. Certificar-se de que a tampa esta bem fechada e
nao tem partes salientes. Fig. 13

Instale o suporte da esfregona e a esfregona. Fig. 14

Introduzir o depésito de mistura de dgua e pé. Fig. 15

Conselhos titeis:

3.4.

74

Para prolongar a vida Util do reservatério de adgua, recomenda-se a utilizacdo de agua
purificada ou &gua macia.

N&o utilizar a funcao de esfregar em alcatifas.

Depois de esfregar, esvazie o depésito de dgua e retire o suporte da esfregona.

Quando o suporte da esfregona esta instalado, o robot funciona em modo de aspiracao e
de esfregona em simultaneo. A poténcia de aspiracdo é automaticamente definida para o
nivel "silencioso” e ndo pode ser ajustada manualmente.

Quando o suporte da esfregona nado estd instalado, o robot funciona apenas no modo de
aspiracao, sem esfregar.

€ normal que uma pequena quantidade de dgua permaneca no depdsito devido aos testes
de fabrica.

Operacao do robot

Iniciar limpeza

Prima e mantenha premido o botdo START/PAUSE durante 3 segundos para ligar o robé.
Antes da primeira limpeza, certifique-se de que o robd esta na base de carregamento e
totalmente carregado.

Premir brevemente o botao START/PAUSE para iniciar a limpeza. O robd criard um mapa do
ambiente durante a primeira limpeza.

Inicio / Pausa
Prima o botao START/PAUSE durante o funcionamento para colocar o robd em pausa.

Reativar (Despertar)
A luz indicadora desliga-se se o robd estiver em pausa durante mais de 4 horas. Prima e
mantenha premido o botao START/PAUSE para o ativar novamente.

Limpeza parcial (Localizada)
Prima o botdo Spot Clean e o rob6 limpard uma area quadrada de 1,5 m x 1,5 m centrada

na sua posicao.

Recarregar (Voltar a base)
Prima o botdo Carregar e o robd regressara a base de carregamento.
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3.5. Funcionamento e funcoes da aplicacao

1. Gestao de mapas

- Antes de comecar a utilizar o robd, recomenda-se a ativacdo do “Modo de economia de
mapas" na aplicacao para uma experiéncia mais avancada.

- Criacdo do mapa: Ao selecionar o modo “Limpeza completa”, o robd inicia a limpeza a partir
da base de carga e regressa a mesma no final. Durante este processo, criard um mapa das
diferentes dreas da sua casa de acordo com a disposicao da mesma. Pode guardar este
mapa na aplicacdo. Podem ser guardados até 4 mapas diferentes.

- Edicao do mapa: Pode dividir, fundir ou mudar o nome das diferentes areas (particdes) do
mapa.

2. Limpezacompleta Fig. 16

- Orobo6 criarda um mapa com base na sua andlise do espaco. Dividird cada diviséo em areas
quadradas, limpando primeiro os cantos de cada area e depois o interior num padrao de
ziguezague, até que todas as areas tenham sido limpas.

3. Limpezadesalas Fig. 17

- Orobéd limparé as divisdes selecionadas na aplicacao.

Conselhos:

- Enecessério ativar o «<Modo de guardar mapas» na aplicacdo e guardar um mapa antes de
utilizar a «Limpeza de salas».

- 0 "Room Cleaning" é utilizado para personalizar a drea de limpeza, mas ndo para isolar
areas perigosas. Remova todos os obstaculos a volta das divisdes selecionadas.

4. Limpezadazona Fig. 18

- Orobot limpa as areas desenhadas na aplicacao.

Conselhos:

- A'lLimpeza por zonas" é utilizada para personalizar a drea de limpeza, mas ndo para isolar
areas perigosas. Remover todos os obstaculos dentro das dreas desenhadas.

5. Pin & Go (Ir para um ponto) Fig. 19

- Especifique um ponto no mapa e o robd navegara automaticamente até ele.

6. Reinicio da limpeza apés recarga Fig. 20

Quando a bateria fica fraca durante a limpeza, o robot regressa automaticamente a base
de carregamento para recarregar. Uma vez recarregado, continua a limpar a partir do
ponto onde parou.
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Conselhos:
- Orobd ndo retomara a limpeza se o modo “Nao incomodar” estiver ativado.
- Seorobot for recarregado ou deslocado manualmente, néo retomara a limpeza.

7. Zonas derestricao Fig. 21
- (rie "Zonas Proibidas", "Zonas Sem Esfregar” e "Paredes Virtuais" no mapa para impedir
que o robd aceda a determinadas areas ou divisdes. Por defeito, as "Zonas sem esfregar”

s6 serao activadas quando o suporte da esfregona estiver instalado.

Conselhos:

- Asdreas restritas podem ser criadas num mapa guardado ou durante a criacdo do mapa.

- As areas restritas servem para personalizar a area de limpeza, mas nao para isolar areas
perigosas.

- Se o robd for deslocado ou se houver alteracées significativas na disposicao da casa, o
mapa pode tornar-se invalido e as areas restritas podem perder-se.

8. Programa de limpeza Fig. 22
- Definir horarios de limpeza na aplicacdo. O robot limpard nos tempos programados e
regressard a base de carregamento quando terminar.

Conselhos:
- Orobd ndo iniciard a limpeza programada se a bateria estiver fraca.

4. CONECTIVIDADE WI-FI E APLICACAO MOVEL
[ T3 ek ek 0]

5. LIMPEZA E MANUTENCAO

5.1. Depésito misto

1. Premir e manter premido o botdo de desbloqueio e retirar o depdsito de mistura de agua
e po. Fig. 23

Retirar o suporte da esfregona e a esfregona. Fig. 24

Lavar e secar a esfregona. Fig. 25

Abrir o depdsito de p6 e retirar o pré-filtro, o filtro e o filtro de esponija. Fig. 26

Limpe o p6 do pré-filtro com a escova de limpeza. Bata suavemente no filtro para remover
o pb. Fig. 27

v WS
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6. Lavar o recipiente para o p6 e o filtro de esponja com agua. O filtro ndo pode ser lavado. Se
acidentalmente se molhar, secar ao ar antes de voltar a utilizar. Fig. 28

7. Esvaziar a dgua restante do depdsito de &gua. Secar ao ar livre o depdsito de dgua, o
depdésito de pé e o filtro de esponja num local a sombra. Fig. 29

5.2. Escova central, escovas laterais, rodas motrizes e roda universal

1. Puxe as patilhas de libertacdo para desbloquear a cobertura da escova central, como
indicado na figura 30.

2. Levante a escova central para a retirar. Fig. 31
Limpar a escova central com a escova de limpeza.Fig. 32

4. Limpar a escova lateral com a escova de limpeza. Fig. 33

Limpeza das rodas motrizes

1.  Utilize a escova de limpeza para remover pélos e sujidade das rodas motrizes. Fig. 34

2. Se uma roda motriz estiver encravada, rode a sua engrenagem na direcao oposta para
permitir que a sujidade caia pela abertura. Fig. 35

Limpeza universal das rodas
Utilize a escova de limpeza para remover pélos e sujidade da roda universal. Fig. 36

5.3. Carregar contactos
Limpar os contactos de carga do robé. Fig. 37
Limpe os contactos de carregamento da base de carregamento. Fig. 38

5.4. Sensores anti-roll e de para-choques
Limpar os sensores anti-queda. Fig. 39
Limpar o sensor de infravermelhos (sensor IR). Fig. 40

Conselhos uteis:

Os contactos de carga e os sensores anti-queda contém componentes electréonicos sensiveis.
Utilize um pano seco para os limpar, nunca um pano hdmido, para evitar danos causados pela
agua.
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6. RESOLUCAO DE PROBLEMAS

Se as seguintes condicbes ocorrerem durante a utilizacao do produto, o utilizador pode
verifica-las e resolvé-las sem assisténcia:

NAO. |Problema Causa possivel Solucdo possivel
1 O robd ndo se liga a 0 nome do router e/ou Configure a rede do router e
APP. a palavra-passe estao certifique-se de que o nome e a
incorrectos. palavra-passe do router estao
corretos.
0 robd ndo esta dentro do Certifique-se de que o robd esta
alcance do sinalderede do |ao alcance do sinalde rede do
router. router.
0 robd ndo esta no modo de | Certifique-se de que o robd esta
configuracao. ligado a fonte de alimentacao
e ligado. Prima o botao de
retrocesso e o botdo Spot Clean
ao mesmo tempo durante 3
segundos.
Nao selecionou uma rede de | Atualmente, o robd ndo suporta
2,4 GHz ou redes de 2,4/5 redes 5C. Escolha uma rede de
CHz. 2,4 GHz ou 2,4/5 GHz.
Descarregou a aplicacao Digitalize o codigo QR ou
errada. descarregue a aplicacao
Cecotec.
2 0 mapa perdeu-se. £ possivel perder o mapa Tenta recupera-la movendo
se o robot for deslocado o robd para a base de carga.
manualmente. Localize o mapa guardado na
meméria de mapas da APP
e prima “utilizar mapa" para
o recuperar. Se o problema
persistir depois de tentar
estas solucdes, reinicie o
mapeamento.
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base de carga antes
de a limpeza estar
concluida.

e o robd tem de regressar a
base para recarregar.

NAO. |Problema Causa possivel Solucé&o possivel
3 N&o é possivel criar | O robd ndo comeca a O robot deve iniciar a limpeza a
mapas na APP. funcionar a partir da base partir da base de carga.
de carga.
0 robd moveu-se durante o | Nao deslocar o robd durante o
funcionamento. seu funcionamento.
Alimpeza ainda nao Quando terminar a limpeza,
terminou. deixe o robot regressar a base
de carga.
4 N&o regressa a base |Abase de carregamento Posicione corretamente a base
de carregamento. estd mal posicionada. de carregamento, seguindo as
instrucoes na seccdo “Carregar
0 Robd"
A base de carregamento Certifique-se de que a base de
esta desligada ou foi carregamento esta ligada e ndo
deslocada. a mova durante a limpeza.
0 rob6 ndo arranca da base | Recomenda-se que o robot
de carga. inicie a limpeza a partir da base
de carga.
0 caminho para a base Manter o caminho de carga
de carregamento esta desimpedido.
bloqueado. Por exemplo,
a porta da divisao onde
se encontra a base de
carregamento esta fechada.
5 O robd regressa a A sala é demasiado grande | Ativar a limpeza continua. Siga

as instrucdes na aplicacao para
obter mais pormenores.

Existem areas as quais o
robd nao pode aceder devido
a mobilidrio ou obstaculos.

Limpar a area a limpar,
colocando os méveis e os
pequenos objectos no seu lugar.
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NAO. |Problema Causa possivel Solucé&o possivel
6 O robot ndo carrega. | A base de carregamento Certifique-se de que a base de
ndo esta ligada a fonte de carregamento esta ligada a
alimentacdo. fonte de alimentacao e que o
indicador esté aceso.
Os contactos de Certifique-se de que os
carregamento do robd nao contactos de carregamento do
estao em contacto com os robo estdo ligados a base de
da base de carregamento. carregamento e que o botao
START/PAUSE esta a piscar.
Verifique se os contactos de
carregamento do robd e da
base de carregamento estao
sujos. Limpar estas pecas como
descrito na seccdo "Contactos
de carga”.
Atemperatura da bateria Recomenda-se que o robd seja
é demasiado alta ou carregado e utilizado a uma
demasiado baixa. temperatura entre 0°C e 40°C.
Periodos prolongados de Recomenda-se a utilizacao
inatividade podem levar a regular do produto. Se nao
uma descarga excessiva da | o utilizar durante um longo
bateria. periodo de tempo e tiver
problemas em carrega-lo,
contacte o servico oficial de
assisténcia técnica Cecotec.
7 Ruido invulgar Aescova laterale a Recomenda-se a limpeza
durante a limpeza. escova principal estao regular da escova lateral, da
emaranhadas. O depdsito de | escova central, do depésito de
pé e o filtro estdo entupidos. | pé, do filtro, etc.
0 robd estd no modo de Passar para o modo normal.
poténcia maxima.
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NAO. |Problema Causa possivel Solucé&o possivel
8 0 robb fica preso 0 robb ficou preso a um 0 robd tentard varias formas
durante a limpeza e objeto no chéo (cabos de se libertar. Se nao for bem
para. eléctricos, cortinas, franjas | sucedido, os obstaculos devem
de tapetes, etc.). ser removidos manualmente e
0 robot deve ser reiniciado.
0 robd pode ficar preso Cologue uma barreira fisica
debaixo de um mével. ou defina um limite virtual na
aplicacao.
9 Podem ocorrer os A presenca de fios, sapatos | Por favor, apanhe os objectos

seguintes problemas
enquanto o robd esta
a limpar: percurso de
limpeza desordenado,
desvio do percurso
de limpeza, limpeza
repetitiva ou falta

de limpeza em areas
pequenas. (Se houver
uma grande area que
nao tenha sido limpa
temporariamente,

o robot limpard
automaticamente a
area em falta).

e outros objectos no chao
dificulta o funcionamento
normal do robé.

espalhados no chdo, como
cabos e chinelos, antes de

os limpar. Se alguma area

ficar por limpar, o rob6

limpara automaticamente

a area pendente, por favor

nao interfira (por exemplo,
movendo o robd ou bloqueando
o0 seu caminho).

Ao subir degraus, soleiras

e ripas de portas, a roda
motriz do robd escorrega
no chdo, o que pode afetar a
percecdo que o robd tem de
todo o ambiente da casa.

Recomenda-se que se feche a
porta da zona e que se limpe

a zona separadamente. Apés
a limpeza, regressa ao ponto
de partida. Pode utiliza-lo com
toda a tranquilidade.

0 funcionamento em pisos
recentemente encerados e
polidos ou em azulejos lisos
resulta numa menor friccdo
entre as rodas motrizes e

0 piso.

€ aconselhavel esperar que a
cera para pavimentos seque
antes de a utilizar.

Devido as carateristicas de
cada casa, o robot nao pode
entrar em algumas areas.

Recomendamos a arrumacao
da casa para que o robot possa
entrar e limpar corretamente.

O sensor de distancia esta
sujo ou coberto.

Limpe o sensor de distancia
ou remova os objectos que o
cobrem.
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Limpeza Continua.

incomodar.

NAO. |Problema Causa possivel Solucé&o possivel
10 Durante o A saida da tremonha de p6 Retire o médulo 2-em-1e limpe
funcionamento, estd bloqueada. a abertura do contentor de pé.
ocorre uma fuga de
pé.
n Durante a utilizacdo, |O reservatério ndo foi Certifique-se de que o depdsito
o depdsito de dgua do | instalado corretamente. do rob6 encaixa no lugar
robo desliza para fora quando o instalar.
do sitio.
12 As rodas motrizes As rodas motrizes estao Rodar e pressionar as rodas
estdo bloqueadas. obstruidas por corpos motrizes para verificar se
estranhos. existem objectos estranhos
enrolados ou encravados.
Se encontrar alguma coisa,
limpe-a o mais rapidamente
possivel. Se o problema ndo for
resolvido, contacte o servico
de assisténcia técnica oficial da
Cecotec.
13 O robot ndo inicia a A funcéo de programacao do | Repor a programacao.
limpeza automéatica a | tempo é cancelada.
hora programada. 0 robot ficou sem bateria. Carregar o robot.
O rob6 estd no modo Nao No modo N&o incomodar, o
incomodar. rob6 nao efectua a limpeza
programada.
14 0 robot néo efectuaa | O robo estd no modo Néo Com o modo Nao incomodar

ativado, o robd ndo executa a
Limpeza continua.

No ultimo ciclo, o robot ndo

regressou automaticamente

a base de carga.

A limpeza continua nao é
efectuada quando se coloca
manualmente o robd ou o move
para a base de carregamento.

Se nao conseguir resolver os problemas seguindo as instrucdes acima, contacte o servico
pés-venda.
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7. DIREITOS DE AUTOR

Os direitos de propriedade intelectual dos textos deste manual pertencem a CECOTEC
INNOVACIONES, S.L. Todos os direitos reservados. O contelido desta publicacao ndo pode ser
reproduzido, armazenado num sistema de recuperacdo, transmitido ou distribuido, no todo
ou em parte, por qualquer meio (eletrénico, mecanico, fotocépia, gravacdo ou similar) sem a
autorizacdo prévia da CECOTEC INNOVACIONES, S.L.

8. DECLARACAO UE DE CONFORMIDADE SIMPLIFICADA

- Conga M70 estd em conformidade com a Diretiva de Equipamentos de Radio
2014/53/UE.
0O texto integral da Declaracao de Conformidade da UE pode ser consultado no seguinte sitio
Web:
https://cecotec.pt/pt/information/declaration-of-conformity

c € Pelo presente, a Cecotec Innovaciones declara que o robd com o modelo EUOT_114518
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1. ONDERDELEN EN COMPONENTEN

Afbeelding 1

1. Terug naar startknop

2. Lasersensor

3. START/PAUZE-knop:

- Kortindrukken: Reiniging starten of pauzeren
- Langindrukken: de robot aan- of uitzetten
IR-sensor

Bumper

Gelokaliseerde reinigingsknop
Oplaadbasis

DC-connector

Oplaadcontacten

LN U R

Afbeelding 2

Anti-val sensoren

Omnidirectioneel wiel

Oplaadcontacten

Anti-val sensoren

Zijborstel

Knop voor het loslaten van de centrale borstel
Centrale borstel

Aandrijfwielen

0NV WM

Afbeelding 3

Gemengde aanbetaling
Dweilhouder

Dweil

Waterinlaat

Hoog rendement filter
Sponsfilter

Voorfilter

No Ve WNe

Opmerking
De afbeeldingen in deze handleiding zijn schematische weergaven en komen mogelijk niet
exact overeen met de afbeeldingen op het product.
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2.VOOR GEBRUIK

Deze robotstofzuiger wordt geleverd in een verpakking die speciaal is ontworpen om de
stofzuiger te beschermen tijdens het transport. Haal de robotstofzuiger uit de doos. U
kunt de originele doos en andere verpakkingsmaterialen op een veilige plek bewaren om
schade aan de robotstofzuiger te voorkomen als u deze in de toekomst moet vervoeren.
Als u de originele verpakking wilt weggooien, zorg er dan voor dat u alle artikelen op de
juiste manier recyclet.

Controleer of alle onderdelen en componenten aanwezig zijn en in goede staat verkeren.
Als er onderdelen ontbreken of in slechte staat verkeren, neem dan onmiddellijk contact
op met de officiéle technische ondersteuning van Cecotec.

Inhoud van de doos
Afbeelding 4

© N VR WN R

Robotstofzuiger

Oplaadbasis

Stroomadapter

Gemengde tank, dweilhouder en dweil
Zijborstel

Zelfreinigende borstel

Siliconen borstel

Gebruiksaanwijzing

Verwijder het serienummer niet van het product, zodat uw apparaat goed getraceerd kan
worden als u hulp nodig hebt.

3. BEDIENING

Voorzorgsmaatregelen:

Controleer en bereid het te reinigen gebied voor om een veilige werking te garanderen.
Zet meubels op hun plaats en verwijder obstakels die het schoonmaken kunnen hinderen.
Verwijder of bedek lage voorwerpen op de vloer die de werking van de robot kunnen
hinderen, zoals weegschalen of ventilatorvoeten. Afbeelding 5

Als er franjes in het tapijt zitten, vouw de rand dan om en stop deze onder het tapijt om te
voorkomen dat de franjes in de robot terechtkomen.

Als de robot in de buurt van open trappen of oneffen oppervlakken moet schoonmaken,
plaats dan een beschermende barriere om de veiligheid en een goede werking te
garanderen. Afbeelding 6

Verwijder alle voorwerpen die verstrikt kunnen raken in de robot, zoals netsnoeren, touwen
en dergelijke, uit het schoonmaakgebied. Als de trede te hoog is, kan de robot bovendien
vastlopen. Afbeelding 7
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Handige tips:

- De eerste keer dat u de robot gebruikt, moet u deze de hele reinigingscyclus laten
doorlopen. Hiermee kunt u kleine, initiéle problemen identificeren en oplossen, en ervoor
zorgen dat de robot zonder onderbreking schoonmaakt. Zorg ervoor dat u niet recht voor
de robot staat terwijl u hem volgt.

3.1. Voorbereiding
Voordat u het product gebruikt:

Verwijder de beschermstrip. Afbeelding 8
Verwijder de beschermfolie. Afbeelding 9
Installeer de zijborstel. Afbeelding 10

3.2. De robot opladen

- Plaats het oplaadstation op de vloer tegen een muur.

- Zorg ervoor dat er zich binnen een straal van 1 meter links en rechts van de basis en 2
meter ervoor geen trappen, afgronden of objecten bevinden. Afbeelding 11

- Sluit het basisstation aan op het stopcontact.

- Vermijd directe blootstelling aan zonlicht.

- Plaats de robot op het laadstation en zorg ervoor dat de laadcontacten van de robot en
het laadstation goed verbinding maken. De robot piept en begint met opladen. Tijdens
het opladen knippert de START/PAUZE-knop met een wit knipperlicht. Zodra het opladen
voltooid is, blijft het witte lampje branden.

- Laad de robot voor het eerste gebruik volledig op.

- De oplaadtijd bedraagt ongeveer 4-5 uur.

Belangrijke mededelingen:

- Zorg er tijdens dagelijks gebruik voor dat de robot terug in het laadstation staat en is
aangesloten op het lichtnet.

- Maak de laadcontacten op het basisstation regelmatig schoon om efficiént opladen te
garanderen.

- Alsuderobot gedurende een langere periode niet gaat gebruiken, laadt u deze volledig op,
schakelt u deze uit en bewaart u hem op een droge, geventileerde plaats.

- Als de batterij te ver ontladen is of gedurende een lange tijd niet wordt gebruikt, kan
het product mogelijk niet worden opgeladen. Neem in dat geval contact op met de
officiéle Technische Ondersteuningsdienst van Cecotec. Probeer niet om de robot zelf te
demonteren of te repareren.

3.3. Installatie van de gemengde tank
Open het deksel van de watertank en vul deze met water. Afbeelding 12
Sluit het deksel van de watertank. Zorg ervoor dat het deksel goed gesloten is en dat er
geen verhogingen zijn. Afbeelding 13
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3. Installeer de dweilhouder en de dweil. Afbeelding 14

4. Plaats het reservoir voor gemengd water en stof. Afbeelding 15

Handige tips:

- Om de levensduur van de watertank te verlengen, wordt het aanbevolen om gezuiverd
water of zacht water te gebruiken.

- Gebruik de dweilfunctie niet op tapijten.

- Leegna het dweilen de watertank en verwijder de dweilhouder.

- Wanneer de dweilhouder is geinstalleerd, werkt de robot gelijktijdig in de stofzuig-
en dweilmodus. Het zuigvermogen staat automatisch op het niveau 'stil' en kan niet
handmatig worden aangepast.

- Wanneer de dweilhouder niet is geinstalleerd, werkt de robot alleen in de stofzuigmodus,
zonder te dweilen.

- Hetisnormaaldat er vanwege fabriekstesten een kleine hoeveelheid water in het reservoir
achterblijft.

3.4. Robotbediening

1. Begin met schoonmaken

- Houd de START/PAUZE-knop 3 seconden ingedrukt om de robot in te schakelen.

- Zorg ervoor dat de robot op het oplaadstation staat en volledig is opgeladen voordat u
hem voor de eerste keer schoonmaakt.

- Druk kort op de START/PAUZE-knop om het reinigen te starten. Tijdens de eerste
schoonmaakbeurt maakt de robot een kaart van de omgeving.

2. Start/ Pauze

- Druktijdens het gebruik op de START/PAUZE-knop om de robot te pauzeren.

3. Reactiveren (Ontwaken)

- Hetindicatielampje gaat uit als de robot langer dan 4 uur stilstaat. Houd de START/PAUZE-
knop ingedrukt om het apparaat opnieuw te activeren.

4. Gedeeltelijke (gelokaliseerde) reiniging

- Drukopdeknop Spot Clean, dan reinigt de robot een oppervlakvan 1,5 x 1,5 m in het midden
van uw positie.

5. Herladen (Terug naar de basis)

Druk op de oplaadknop, dan keert de robot terug naar het oplaadstation.

3.5. App-werking en functies
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1. Kaartbeheer

- Voordat u de robot gaat gebruiken, raden we u aan de "Kaartopslagmodus” in de app te
activeren voor een geavanceerdere ervaring.

- Een kaart maken: Als u de modus ‘Volledige reiniging' selecteert, begint de robot met
reinigen vanaf het laadstation en keert hij ernaar terug wanneer hij klaar is. Tijdens dit
proces maakt u een plattegrond van de verschillende ruimtes in uw huis, op basis van
de indeling van het huis. Je kunt deze kaart opslaan in de app. Er kunnen maximaal 4
verschillende kaarten worden opgeslagen.

- Kaart bewerken: U kunt verschillende gebieden (partities) van de kaart splitsen,
samenvoegen of een andere naam geven.

2. \Volledige reiniging Afb. 16

- De robot maakt een kaart op basis van zijn scan van de ruimte. Elke kamer wordt in
vierkante gedeeltes verdeeld. Eerst worden de randen van elk gedeelte schoongemaakt
en vervolgens wordt het interieur in een zigzagpatroon gereinigd , totdat alle gedeeltes
schoon zijn.

3. Kamerreiniging Afb. 17

- Derobot maakt de kamers schoon die u in de app hebt geselecteerd.

Tips:

- U moet de ‘Kaartbesparingsmodus' in de app activeren en een kaart opslaan voordat u
‘Kamer schoonmaken' kunt gebruiken.

- "Kamer schoonmaken" wordt gebruikt om het schoonmaakgebied te personaliseren,
maar niet om gevaarlijke gebieden te isoleren. Verwijder eventuele obstakels rondom de
geselecteerde kamers.

4. Zonereiniging Afb. 18

- Derobot maakt de in de app aangegeven gebieden schoon.

Tips:

- "Zonereiniging" wordt gebruikt om het reinigingsgebied aan te passen, maar niet om
gevaarlijke gebieden te isoleren. Verwijder eventuele obstakels die zich binnen de
getekende gebieden bevinden.

5. Pin & Go (Ga naar een punt) Afb. 19

- Geef een punt op de kaart aan en de robot navigeert er automatisch naartoe.

6. Hervatten van de reiniging na het bijvullen Afb. 20

88

Wanneer de accu tijdens het schoonmaken leeg raakt, keert de robot automatisch terug
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naar het oplaadstation om zichzelf op te laden. Zodra het apparaat is opgeladen, gaat het
verder met schoonmaken waar het gebleven was.

Tips:

- Derobot zal niet verdergaan met schoonmaken als de modus ‘Niet storen' is geactiveerd.

- Als de robot handmatig wordt opgeladen of verplaatst, wordt het schoonmaken niet
hervat.

7. Beperkte gebieden Figuur 21

- Creéer 'No-Go Zones', 'No-Dweilzones' en 'Virtuele Muren' op de kaart om te voorkomen
dat de robot toegang krijgt tot bepaalde gebieden of kamers. Standaard worden de 'Geen
dweilzones' alleen geactiveerd wanneer de dweilhouder is geinstalleerd.

Tips:

- Beperkte gebieden kunnen worden aangemaakt in een opgeslagen kaart of tijdens het
maken van de kaart.

- Beperkte gebieden worden gebruikt om het schoonmaakgebied te personaliseren, maar
niet om gevaarlijke gebieden te isoleren.

- Als de robot wordt verplaatst of als er grote wijzigingen in de indeling van het huis
plaatsvinden, kan de kaart ongeldig worden en kunnen beperkte gebieden verloren gaan.

8. Reinigingsschema Afb. 22
- Stel schoonmaakschema's in de app in. De robot maakt schoon op de geplande tijden en
keert terug naar het oplaadstation als hij klaar is.

Tips:
- Derobot start de geplande schoonmaakbeurt niet als de accu bijna leeg is.

4. WI -F1- CONNECTIVITEIT EN MOBIELE APP
]

H optie om de app te downloaden. Ook ontvangt u een handleiding waarin wordt
: uitgelegd hoe u uw product kunt koppelen:

5. REINIGING EN ONDERHOUD

5.1. Gemengde aanbetaling
1. Houd de ontgrendelingsknop ingedrukt en trek het reservoir voor gemengd water en stof
eruit. Afbeelding 23
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Verwijder de dweilhouder en de dweil. Afbeelding 24

Was en droog de dweil. Afbeelding 25

Open het stofreservoir en verwijder het voorfilter , filter en sponsfilter. Afbeelding 26

Reinig het voorfilter met het reinigingsborsteltje. Tik zachtjes op het filter om stof te

verwijderen. Afbeelding 27

6. Was het stofreservoir en het sponsfilter met water. Het filter kan niet gewassen worden.
Mocht het per ongeluk nat worden, laat het dan aan de lucht drogen voordat u het opnieuw
gebruikt. Afbeelding 28

7. Leeg het resterende water uit de watertank. Laat de watertank, het stofreservoir en het

sponsfilter op een schaduwrijke plek aan de lucht drogen. Afbeelding 29

uoewnN

5.2. Centrale borstel, zijborstels, aandrijfwielen en universeel wiel

1. Trekaande ontgrendelingslipjes om het deksel van de middelste borstel te ontgrendelen,
zoals weergegeven in Afbeelding 30.
Til de middelste borstel op om deze te verwijderen. Afbeelding 31

3. Reinig de centrale borstel met de reinigingsborstel.Afb . 32
Maak de zijborstel schoon met de reinigingsborstel. Afbeelding 33

Reinigen van de aandrijfwielen

1. Gebruik de reinigingsborstel om haar en vuil van de aandrijfwielen te verwijderen.
Afbeelding 34

2. Als een aandrijfwiel vastloopt, draai dan het tandwiel in de tegenovergestelde richting,
zodat het vuil door de opening valt. Afbeelding 35

Het universele wiel reinigen
Gebruik het reinigingsborsteltje om haar en vuil van het universele wiel te verwijderen.
Afbeelding 36

5.3. Oplaadcontacten
Maak de oplaadcontacten van de robot schoon. Afbeelding 37
Maak de laadcontacten op het laadstation schoon. Afbeelding 38

5.4. Anti-val sensoren en bumpers
Maak de valbeveiligingen schoon. Afbeelding 39
Maak de infraroodsensor (IR-sensor) schoon. Afbeelding 40

Handige tips:

Laadcontacten en valbeveiligingen bevatten gevoelige elektronische componenten. Maak ze
schoon met een droge doek, nooit met een natte doek, om waterschade te voorkomen.
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6. PROBLEEMOPLOSSING

NEDERLANDS

Als zich tijdens het gebruik van het product de volgende problemen voordoen, kan de gebruiker
deze zelf controleren en oplossen:

Nee. |Probleem Mogelijke oorzaak Mogelijke oplossing

1 De robot maakt | routernaam en/of het Configureer het routernetwerk en
geen verbinding | wachtwoord zijn onjuist. zorg ervoor dat de routernaam en
met de APP. het wachtwoord correct zijn.

netwerksignaal van de router. | Zorg ervoor dat de robot zich binnen
het bereik van het netwerksignaal
van de router bevindt .

De robot staat niet in de Zorg ervoor dat de robot is

configuratiemodus. aangesloten op het stopcontact en
dat hij aan staat. Houd de homeknop
en de Spot Clean-knop tegelijkertijd
3 seconden lang ingedrukt.

U hebt geen 2,4GHz-netwerk | De robot is momenteel niet

of 2,4/5GHz-netwerken compatibel met 5G-netwerken. Kies

geselecteerd. een 2,4CGHz- of 2,4/5GHz-netwerk.

U hebt de verkeerde APP Scan de QR-code of download de

gedownload. Cecotec-app.

2 De kaart is Het is mogelijk dat de kaart Probeer het terug te krijgen door
verloren gegaan. | verloren gaat als je de robot | de robot naar het oplaadstation te

handmatig verplaatst. verplaatsen. Zoek de opgeslagen
kaart in de kaartopslag van de app
en tik op 'Kaart gebruiken' om deze
op te halen. Als het probleem blijft
bestaan nadat u deze oplossingen
hebt geprobeerd, start u de
toewijzing opnieuw.

3 Het is niet De robot start niet vanaf het | De robot moet beginnen met
mogelijk om laadstation. schoonmaken vanaf het laadstation.
kaarten te maken | e robot is verplaatst terwijl | Verplaats de robot niet terwijl deze
in de APP. deze in werking was. in werking is.

Het opruimen is nog niet Laat de robot terugkeren naar het
voorbij. oplaadstation als hij klaar is met
schoonmaken.
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Nee. |Probleem Mogelijke oorzaak Mogelijke oplossing
4 Hij keert niet Het oplaadstation is niet Plaats het oplaadstation op de juiste
terug naar het correct geplaatst. manier en volg daarbij de instructies
laadstation. in het hoofdstuk '‘De robot opladen’
Het oplaadstation is Zorg ervoor dat het oplaadstation is
losgekoppeld of verplaatst. ingeschakeld en verplaats het niet

tijdens het schoonmaken.

De robot start niet vanaf het |Hetis aan te raden de robot eerst te
laadstation. laten starten vanaf het laadstation.

De weg naar het Houd de laadroute vrij.
oplaadstation is geblokkeerd.
Bijvoorbeeld, de deur

naar de ruimte waar het
oplaadstation zich bevindt, is

gesloten.

5 De robot keert De ruimte is te groot en de Schakel Continue reiniging in. Volg
terug naar het robot moet terug naar de de instructies in de app voor meer
oplaadstation basis om op te laden. informatie.
voordat hij Er zijn plekken waar de robot | Maak het schoon te maken gebied
klaaris met niet bij kan vanwege meubels | leeg en zet meubels en kleine
schoonmaken. of obstakels. voorwerpen op hun plaats.
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vast tijdens het
schoonmaken en
stopt.

in een voorwerp op de vloer
(elektrische kabels, gordijnen,
franjes van het tapijt, etc.).

Nee. |Probleem Mogelijke oorzaak Mogelijke oplossing

6 De robot laadt Het laadstation is niet Zorg ervoor dat het oplaadstation is
niet op. aangesloten op het aangesloten op het lichtnet en dat

stroomnet. de indicator brandt.

De laadcontacten van de Zorg ervoor dat de oplaadcontacten

robot maken geen contact van de robot verbinding maken

met die van het laadstation. | met de contactpunten van het
oplaadstation en dat de START/
PAUZE-knop knippert. Controleer
of de oplaadcontacten op de robot
en het oplaadstation vuil zijn.
Maak deze onderdelen schoon
zoals aangegeven in het gedeelte
‘Oplaadcontacten’.

De batterijtemperatuuriste |Hetisaan te raden de robot op

hoog of te laag. te laden en te gebruiken bij een
temperatuur tussen 0°C en 40°C.

Langdurige inactiviteit Het is raadzaam het product

kan leiden tot overmatige regelmatig te gebruiken. Als u het

ontlading van de batterij. apparaat langere tijd niet gebruikt
en problemen ondervindt met
het opladen, neem dan contact
op met de officiéle Technische
Ondersteuning van Cecotec.

7 Ongewoon De zijborstel en de Het is aan te raden om de zijborstel,
geluid tijdens het | hoofdborstel zitten in de hoofdborstel, stofreservair, filter etc.
schoonmaken. knoop. Het stofreservoir en regelmatig schoon te maken.

het filter zijn verstopt.
De robot staat in de volledige | Schakel over naar de
vermogensmodus. standaardmodus.

8 De robot loopt De robot is verstrikt geraakt | De robot zal verschillende manieren

proberen om zichzelf te bevrijden.
Als dat niet lukt, moet u de obstakels
handmatig verwijderen en de robot
opnieuw opstarten.

Het kan zijn dat de
robot vastzit onder een
meubelstuk.

Plaats een fysieke barriére of stel
een virtuele grens in de app in.
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Nee. |Probleem Mogelijke oorzaak Mogelijke oplossing
9 De volgende De aanwezigheid van kabels, |Ruim eventuele spullen op die
problemen slippers en andere objecten | verspreid op de vloer liggen, zoals
kunnen optreden | op de vloer bemoeilijkt het kabels en slippers, voordat u begint
terwijl de normaal functioneren van de | met schoonmaken. Als een gebied
robot reinigt: robot. niet wordt schoongemaakt, zal de
een rommelig robot het in behandeling zijnde
reinigingspad, gebied automatisch schoonmaken.
afwijking van het U dient hierbij niet in te grijpen
reinigingspad, (bijvoorbeeld door de robot te
herhaaldelijk verplaatsen of de weg te blokkeren).
reinigen of
onvoldoende
reiniging Bij het beklimmen van Het is aan te raden de deur naar de
van kleine trappen, drempels en ruimte te sluiten en de ruimte apart
oppervlakken. deurposten slipt het schoon te maken. Na het reinigen
(Als een aandrijfwiel van de keert het apparaat terug naar het
groot gebied robot over de vloer. Dit beginpunt. U kunt het met een gerust
tijdelijk niet is kan van invloed zijn op hart gebruiken.
schoongemaakt, de waarneming van de
zal de robot het omgeving in huis.
ontbrekende Wanneer u de machine op Het is raadzaam om te wachten tot
gebied pas in de was gezette of de vloerwas droog is voordat u deze
automatisch gepolijste vloeren of op gebruikt.
schoonmaken.) |gladde tegels gebruikt, is er
minder wrijving tussen de
aandrijfwielen en de vloer.
Vanwege de eigenschappen | Wij adviseren u om uw huis op te
van elk huis kan de robot ruimen, zodat de robot goed naar
bepaalde gebieden niet binnen kan en kan schoonmaken.
betreden.
De afstandssensor is vuilof | Maak de afstandssensor schoon en
afgedekt. verwijder eventuele voorwerpen die
de sensor blokkeren.
10 Tijdens de De uitlaat van het Verwijder de 2-in-1-module en maak
werking kan stofreservoir is verstopt. de opening van het stofreservoir
er stoflekkage schoon.
optreden.
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Probleem

Mogelijke oorzaak

Mogelijke oplossing

n Tijdens gebruik
kan de watertank
van de robot
losraken.

De tank is niet correct
geinstalleerd.

Zorg ervoor dat de tank van de robot
vastklikt wanneer u deze installeert.

12 De aandrijfwielen
zijn geblokkeerd.

De aandrijfwielen zijn
verstopt door vreemde
voorwerpen.

Draai en duw op de aandrijfwielen
om te controleren of er vreemde
voorwerpen omheen zitten of
vastzitten. Als je iets vindt, ruim
het dan zo snel mogelijk op. Als het
probleem niet is opgelost, neem
dan contact op met de officiéle
Technische Ondersteuning van
Cecotec.

13 De robot

De tijdplanningsfunctie is

Reset het schema.

start niet geannuleerd.

automatisch met | pe patterij van de robot is Laad de robot op.

schoonmaken leeg.

op het geplande . ) .

p ) gep De robot staat in de Niet In de modus Niet storen
tijdstip.
storen-modus. voert de robot geen geplande
schoonmaakwerkzaamheden uit.

14 De robot voert De robot staat in de Niet Wanneer de modus Niet storen is

geen continue storen-modus. geactiveerd, voert de robot geen

reiniging uit. continue reiniging uit.

Tijdens de laatste cyclus
keerde de robot niet
automatisch terug naar het
laadstation.

Continue reiniging wordt niet
uitgevoerd wanneer u de robot
handmatig plaatst of naar het
oplaadstation verplaatst.

Als u het probleem niet kunt oplossen met de bovenstaande instructies, neem dan contact op

met de klantenservice.

7. AUTEURSRECHT

De intellectuele eigendomsrechten op de teksten in deze handleiding behoren toe aan
CECOTEC INNOVACIONES, SL. Alle rechten voorbehouden. De inhoud van deze publicatie mag
niet, geheel of gedeeltelijk, worden gereproduceerd, opgeslagen in een retrievalsysteem,
verzonden of verspreid op welke manier dan ook (elektronisch, mechanisch, door fotokopie,
opname of vergelijkbaar) zonder voorafgaande toestemming van CECOTEC INNOVACIONES, SL
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8. VEREENVOUDIGDE EU-CONFORMITEITSVERKLARING

EUOT_1M4518 - Conga M70 voldoet aan de Richtlijn 2014/53/EU betreffende
radioapparatuur.
De volledige tekst van de EU-conformiteitsverklaring is beschikbaar op het volgende
internetadres:
https://cecotec.es/es/information/declaration-of-conformity

c €Cecotec Innovaciones verklaart hierbij dat de luchtontvochtiger met model
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1. CZESCI | KOMPONENTY

Rys. 1

LN U R

Przycisk powrotu do domu

Czujnik laserowy

Przycisk START/PAUZA:

Krétkie nacisniecie: Rozpoczecie lub wstrzymanie czyszczenia
Dtugie naciéniecie: wtgczenie lub wytgczenie robota
Czujnik podczerwieni

Zderzak

Zlokalizowany przycisk czyszczenia

Baza tadujgca

Ztgcze pradu statego

Kontakty tadowania

Rys. 2

0NV WM

Czujniki antyupadkowe

Koto wielokierunkowe

Kontakty tadowania

Czujniki antyupadkowe

Szczotka boczna

Centralny przycisk zwalniajgcy szczotke
Centralna szczotka

Kota napedowe

Rys. 3

Depozyt mieszany
Uchwyt na mop

Wycierac

Wlot wody

Filtr o wysokiej wydajnosci
Filtr ggbkowy

Filtr wstepny

Notatka
Ilustracje zawarte w niniejszej instrukcji majg charakter schematyczny i moga nie odpowiadac
doktadnie tym widocznym na produkcie.
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2. PRZED UZYCIEM

Ten robot odkurzajgcy jest dostarczany w opakowaniu chronigcym go podczas transportu.
Wyjmij odkurzacz z opakowania. Oryginalne pudetko i inne elementy opakowania mozesz
przechowywac¢ w bezpiecznym miejscu, aby zapobiec uszkodzeniu odkurzacza, jesli
w przysztosci zajdzie potrzeba jego transportu. Jesli chcesz pozby¢ sie oryginalnego
opakowania, pamietaj, aby wszystkie przedmioty poddac odpowiedniemu recyklingowi.
Upewnij sie, ze wszystkie czesci i komponenty sg dotgczone i w dobrym stanie. Jesli
brakuje jakichkolwiek czesci lub sg one w ztym stanie, prosimy o natychmiastowy kontakt
z oficjalnym dziatem pomocy technicznej Cecotec.

Zawartos¢ pudetka
Rys. &4

© N VAR WDNR

Robot odkurzajgcy

Baza tadujgca

Zasilacz

Zbiornik mieszany, uchwyt na mop i mop
Szczotka boczna

Szczotka samoczyszczaca

Szczotka silikonowa

Instrukcja obstugi

Nie usuwaj numeru seryjnego z produktu, aby umozliwi¢ prawidtowe namierzenie sprzetu w
przypadku koniecznosci uzyskania pomocy.

3. DZIAtANIE

Srodki ostroznosci:

98

Sprawdz i przygotuj obszar, ktéry bedzie czyszczony, aby zapewni¢ bezpieczne
przeprowadzenie operacji. Uporzadkuj meble i usun przeszkody, ktére mogg utrudniac
sprzatanie.

Usun lub przykryj nisko umieszczone przedmioty na podtodze, ktére mogg zaktécad prace
robota, np. wagi tazienkowe lub podstawy wentylatoréw stojacych. Rys. 5

Jesli na dywanie znajduijg sie fredzle, ztéz ich krawedzie i wsur pod dywan, aby zapobiec
ich zaczepieniu przez robota.

Jesli robot bedzie sprzgtat w poblizu otwartych schodéw lub nieréwnych powierzchni,
nalezy umiesci¢ bariere ochronng, aby zapewni¢ bezpieczeristwo i prawidtowe dziatanie.
Rys. 6

Usun z obszaru sprzgtania wszelkie przedmioty, ktére mogtyby zaplagtac sie w robota,
takie jak kable zasilajace, liny itp. Ponadto, jesli stopier bedzie zbyt wysoki, robot moze
utkna¢. Ryc. 7
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Przydatne wskazéwki:

- Za pierwszym razem, gdy uzyjesz robota, wykonaj caty cykl czyszczenia. Dzieki temu
bedziesz mégt zidentyfikowac i rozwigza¢ drobne, poczgtkowe problemy oraz miec
pewnos¢, ze robot bedzie sprzgtat bez zaktécen. Podczas $Sledzenia uwazaj, aby nie stac
bezposrednio przed robotem.

3.1. Przygotowanie
Przed uzyciem produktu:

Zdejmij pasek ochronny. Ryc. 8
Zdejmij folie ochronna. Ryc. 9
Zamontuj szczotke boczna. Rys. 10

3.2. tadowanie robota

- Umies¢ stacje tadujgca na podtodze, przy Scianie.

- Upewnijsie, ze w odlegtosci 1 metra na lewo i prawo od podstawy oraz 2 metréw przed nig
nie ma zadnych schodéw, urwisk ani innych obiektéw. Ryc. 11

- Podtacz podstawe do gniazdka elektrycznego.

- Unikaj bezposredniego narazenia na dziatanie promieni stonecznych.

- Umies¢ robota na stacji tadujgcej, upewniajac sie, ze styki tadujgce na robocie i stacji
tadujgcej sg prawidtowo potgczone. Robot wyda sygnat dzwiekowy i rozpocznie tadowanie.
Podczas tadowania przycisk START/PAUZA bedzie migat biatym Swiattem. Po zakonczeniu
tadowania biate Swiatto bedzie Swieci¢ Swiattem ciggtym.

- Przed pierwszym uzyciem nalezy w petni natadowac robota.

- (Czastadowania wynosi okoto 4-5 godzin.

Wazne informacje:

- Podczas codziennego uzytkowania nalezy upewnic sie, ze robot jest umieszczony w stacji
tadujacej i podtgczony do zasilania.

- Aby zapewni¢ efektywne tadowanie, okresowo czys¢ styki tadujace w podstawie.

- Jesli nie zamierzasz uzywac robota przez dtuzszy czas, nataduj go catkowicie, wytgcz i
przechowuj w suchym, wentylowanym miejscu.

- Jesli akumulator zostanie nadmiernie roztadowany lub nie bedzie uzywany przez dtuzszy
czas, produkt moze nie natadowac sie ponownie. W takim przypadku skontaktuj sie z
oficjalnym dziatem pomocy technicznej Cecotec. Nie prébuj samodzielnie rozmontowywac
ani naprawiac robota.

3.3. Montaz zbiornika mieszanego
Otworz pokrywe zbiornika na wode i napetnij go woda. Ryc. 12
Zamknij pokrywe zbiornika na wode. Sprawdz, czy pokrywa jest szczelnie zamknieta i nie
ma zadnych wystajgcych elementéw. Ryc. 13

coneam7o | 99



POLSKI

3. Zainstaluj uchwyt na mop i mop. Ryc. 14
4. Wtdz zbiornik na wode zmieszang z kurzem. Ryc. 15

Przydatne wskazéwki:

- Aby przedtuzy¢ zywotnos¢ zbiornika na wode, zaleca sie stosowanie wody oczyszczonej
lub miekkiej.

- Nie nalezy uzywac funkcji mopa na dywanach.

- Poumyciu podtogi opréznij zbiornik na wode i wyjmij uchwyt na mop.

- Po zamontowaniu uchwytu na mop robot bedzie pracowat w trybie jednoczesnego
odkurzania i mopowania. Moc ssania zostanie automatycznie ustawiona na poziom
,cichy" i nie mozna jej regulowac recznie.

- Jesli uchwyt na mop nie jest zamontowany, robot bedzie pracowat wytgcznie w trybie
odkurzania, bez mopowania.

- Zuwagi na testy fabryczne, w zbiorniku moze pozostac niewielka ilo$¢ wody.

3.4. Operacja robota

1. Rozpocznij czyszczenie

- Abywtaczy¢ robota, nacisnij i przytrzymaj przycisk START/PAUZA przez 3 sekundy.

- Przed pierwszym czyszczeniem upewnij sie, ze robot znajduje sie na stacji tadujgcej i jest
w petni natadowany.

- Aby rozpoczgc czyszczenie, naciénij krotko przycisk START/PAUZA. Podczas pierwszego
sprzatania robot stworzy mape otoczenia.

2. Start/Pauza
- Abywstrzymac prace robota, nacisnij przycisk START/PAUZA podczas pracy.

3. Reaktywuj (Przebudz)

- Kontrolka zgasnie, jesli robot pozostanie w bezruchu przez okres dtuzszy niz 4 godziny.
Aby ponownie aktywowad, nacisnij i przytrzymaj przycisk START/PAUZA.

4. Czesciowe (lokalne) czyszczenie

- Naciénij przycisk Spot Clean, a robot posprzata kwadratowy obszar o wymiarach 1,5 x 1,5

m wokét Twojej pozycji.

5. Przetaduj (Powrét do bazy)
- Nacisnij przycisk tadowania, a robot powrdéci do stacji tadujace;j.

3.5. Dziatanie i funkcje aplikacji
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1. Zarzadzanie mapa

- Przed rozpoczeciem korzystania z robota zaleca sie aktywacje ,Trybu zapisu mapy" w
aplikacji, aby uzyskac dostep do bardziej zaawansowanych funkcji.

- Tworzenie mapy: Po wybraniu trybu ,Petne sprzatanie” robot rozpocznie sprzgtanie od
stacji tadujgcej i powrdci do niej po zakoriczeniu. W trakcie tego procesu utworzysz mape
réznych obszaréw swojego domu w oparciu o jego uktad. Mozesz zapisa¢ te mape w
aplikacji. Mozna zapisa¢ maksymalnie 4 rézne mapy.

- Edycja mapy: Mozesz dzieli¢, taczy¢ lub zmieniaé nazwy réznych obszaréw (partycji) mapy.

2. Catkowite czyszczenie Rys. 16

- Robot stworzy mape na podstawie skanowania przestrzeni. Podzieli kazdy pokdj na
kwadratowe obszary, najpierw czyszczac krawedzie kazdego obszaru, a nastepnie
wnetrze w sposéb zygzakowaty , az do wyczyszczenia wszystkich obszaréw.

3. Sprzatanie pokoju Rys. 17

- Robot posprzata pomieszczenia wybrane w aplikacji.

Porady:

- Przed skorzystaniem z funkcji ,Sprzatanie pokoju” nalezy aktywowac w aplikacji ,Tryb
zapisywania mapy" i zapisa¢ mape.

- Termin ,sprzatanie pokoju” stosuje sie w celu personalizacji obszaru sprzgtania, a nie w
celu wyizolowania niebezpiecznych obszaréw. Usur wszelkie przeszkody, ktére moga
znajdowac sie w poblizu wybranych pomieszczen.

4. Strefa czyszczenia Rys. 18

- Robot posprzata obszary zaznaczone w aplikacji.

Porady:

- ,Czyszczenie strefowe" stuzy do personalizacji obszaru czyszczenia, a nie do izolowania
obszaréw niebezpiecznych. Usuh wszelkie przeszkody, ktére mogg znajdowad sie w
obrebie narysowanych obszaréw.

5. Pin & Go (Przejdz do punktu) Rys. 19

- Wskaz punkt na mapie, a robot automatycznie do niego dotrze.

6. Wznawianie czyszczenia po uzupetnieniu Rys. 20

Jesli podczas sprzatania bateria sie wyczerpie, robot automatycznie powrdéci do stacji
tadujgcejw celu natadowania. Po natadowaniu urzgdzenie bedzie kontynuowac sprzagtanie
od miejsca, w ktérym przerwato.

CONGA M70 | 101



POLSKI

Porady:
- Robot nie wznowi sprzatania, jesli wtgczony jest tryb ,Nie przeszkadzac".
- Jesli robot zostanie natadowany recznie lub przesuniety, nie wznowi sprzatania.

7. Obszary ograniczonego dostepu Rys. 21

- Utworz na mapie ,Strefy zamkniete", ,Strefy zabronionego mycia podtég” i ,Wirtualne
Sciany", aby uniemozliwi¢ robotowi dostep do okreslonych obszaréw lub pomieszczen.
Domyslnie opcja ,Strefy bez mopa” zostanie aktywowana tylko wtedy, gdy zainstalowany
jest uchwyt na mop.

Porady:

- Obszary ograniczonego dostepu mozna utworzy¢é na zapisanej mapie lub w trakcie
tworzenia mapy.

- Strefy o ograniczonym dostepie stuza do personalizacji obszaru sprzgtania, a nie do
izolowania stref niebezpiecznych.

- Jeslirobot zostanie przeniesiony lub w uktadzie domu zajdg znaczgce zmiany, mapa moze
stac sie nieaktualna, a obszary o ograniczonym dostepie mogg zostac utracone.

8. Harmonogram czyszczenia Rys. 22
- Ustaw harmonogramy sprzatania w aplikacji. Robot bedzie sprzatat o zaplanowanym
czasie i po zakonczeniu pracy wréci do stacji tadujgcej.

Porady:
- Robot nie rozpocznie zaplanowanego sprzagtania, jesli jego bateria jest staba.

5.CZYSZCZENIE | KONSERWACIA

5.1. Depozyt mieszany
1. Naciénij i przytrzymaj przycisk zwalniajgcy, a nastepnie wyciggnij pojemnik na wode
zmieszang z kurzem. Ryc. 23
2. Zdejmij uchwyt na mop i wyjmij mop. Ryc. 24
. Umyjiosusz mop. Ryc. 25
4. Otwédrz pojemnik na kurz i wyjmij filtr wstepny, filtr i filtr ggbkowy. Ryc. 26
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5. Wyczys¢ kurz z filtra wstepnego za pomocg szczotki czyszczacej. Delikatnie postukaj w
filtr, aby usuna¢ kurz. Ryc. 27

6. Pojemnik na kurz i filtr ggbkowy umyj woda. Filtra nie mozna my¢. Jesli przypadkowo
ulegnie zamoczeniu, przed ponownym uzyciem nalezy go wysuszy¢ na powietrzu. Ryc. 28

7. Wylej pozostata wode ze zbiornika. Pozostaw zbiornik na wode, pojemnik na kurz i filtr
gabkowy do wyschniecia w zacienionym miejscu. Ryc. 29

5.2. Szczotka centralna, szczotki boczne, kota napedowe i koto uniwersalne

1. Pociggnij za uchwyty zwalniajgce, aby odblokowad ostone szczotki srodkowej, jak
pokazano na rysunku 30.
Podnies szczotke centralna, aby jg wyjac. Ryc. 31

3. Wyczysc szczotke centralng za pomocg szczotki czyszczgcej.Rys . 32
Wyczys¢ szczotke boczng za pomoca szczotki czyszczacej. Ryc. 33

Czyszczenie két napedowych

1. Zapomoca szczotki czyszczacej usun wtosy i brud z két napedowych. Ryc. 34

2. Jezeli koto napedowe utknie, nalezy obrécic jego przektadnie w przeciwnym kierunku, tak
aby brud spadt przez otwér. Ryc. 35

Czyszczenie kota uniwersalnego
Za pomocg szczotki czyszczacej usuh wtosy i brud z kota uniwersalnego. Ryc. 36

5.3. Styki tadowania
Wyczys¢ styki tadowania robota. Ryc. 37
Wyczys¢ styki tadowania w stacji tadujgcej. Ryc. 38

5.4. Czujniki i zderzaki zabezpieczajace przed upadkiem
Wyczys€ czujniki zabezpieczajgce przed upadkiem. Ryc. 39
Wyczys¢ czujnik podczerwieni (czujnik IR). Ryc. 40

Przydatne wskazéwki:
Styki tadowania i czujniki zabezpieczajgce przed upadkiem zawierajg delikatne elementy

elektroniczne. Do czyszczenia uzywaj suchej Sciereczki, nigdy mokrej, aby unikng¢ uszkodzenia
przez wode.

6. ROZWIAZYWANIE PROBLEMOW

Jezeli podczas uzytkowania produktu wystgpig ponizsze problemy, uzytkownik moze je
sprawdzi¢ i rozwigza¢ samodzielnie:
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NIE. | Problem

Mozliwa przyczyna

Mozliwe rozwigzanie

1 Robot nie tgczy sie
z aplikacja.

routera i/lub hasto sa
nieprawidtowe.

Skonfiguruj sie¢ routera i upewnij
sie, ze nazwa routera i hasto sg
prawidtowe.

sygnatu sieciowego routera .

Upewnij sie, ze robot znajduje sie w
zasiegu sygnatu sieciowego routera .

Robot nie znajduje sie w trybie
konfiguracji.

Upewnij sie, ze robot jest podtgczony
do zasilania i wtgczony. Nacisénij
jednoczesnie przycisk Home i przycisk
Spot Clean i przytrzymaj je przez 3
sekundy.

Nie wybrano sieci 2,4 GHz lub
sieci 2,4/5 GHz.

Robot nie jest obecnie kompatybilny
z sieciami 5G. Prosze wybrac sie¢ 2,4
GHz lub 2,4/5 GHz.

Pobrates niewtasciwg
aplikacje.

Zeskanuj kod QR lub pobierz aplikacje
Cecotec.

2 Mapa zostata

Istnieje mozliwos¢ utraty

Sprébuj go odzyskac, przenoszac

utracona. mapy, jesli bedziesz poruszac |robota na stacje tadujgca. Znajdz
robotem recznie. zapisang mape w pamieci map
aplikacji i kliknij ,Uzyj mapy", aby ja
odzyskac. Jesli po wyprébowaniu tych
rozwigzan problem nadal wystepuije,
nalezy ponownie uruchomic
mapowanie.
3 Nie ma mozliwosci | Robot nie rozpoczyna pracy Robot musi rozpocza¢ sprzatanie od
tworzenia map w | po podtgczeniu do stacji stacji tadujgcej.
aplikacji. tadujgcej.

Robot zostat przeniesiony
podczas dziatania.

Nie przesuwaj robota podczas jego
dziatania.

Sprzatanie sie nie skorczyto.

Po zakonczeniu sprzatania pozwoél
robotowi powrdéci¢ do stacji tadujgcej.
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NIE. | Problem Mozliwa przyczyna Mozliwe rozwigzanie
4 Nie wraca do stacji | Stacja tadujgca jest Umies¢ stacje tadujgca prawidtowo,
tadujacej. nieprawidtowo umieszczona. | postepujgc zgodnie z instrukcjami
podanymi w sekcji ,tadowanie
robota".
Stacja tadujaca jest odtgczona | Upewnij sie, ze stacja tadujaca jest
lub zostata przeniesiona. witgczona i nie przesuwaj jej podczas
czyszczenia.
Robot nie uruchamia sie ze Zaleca sie, aby robot rozpoczynat
stacji tadujgcej. sprzatanie od stacji tadujacej.
Droga do stacji tadujgcej jest | Utrzymuj droge zatadunku wolna.
zablokowana. Na przyktad
drzwi do pomieszczenia, w
ktérym znajduje sie stacja
tadujaca, sg zamkniete.
5 Przed Pomieszczenie jest za duze Wiacz funkcje ciggtego czyszczenia.

zakoriczeniem
sprzgtania robot
wraca do stacji
tadujacej.

i robot musi wréci¢ do bazy,
aby sie natadowac.

Aby uzyskac wiecej szczegdtdw,
postepuj zgodnie z instrukcjami
aplikacji.

Istniejg obszary, do ktérych
robot nie moze dotrzec

ze wzgledu na meble lub
przeszkody.

Posprzataj miejsce, ktére chcesz
posprzatad, ustawiajac na jego
miejscu meble i drobne przedmioty.
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NIE. | Problem Mozliwa przyczyna Mozliwe rozwigzanie

6 Robot nie taduje Stacja tadujgca nie jest Sprawdz, czy stacja tadujgca jest
sie. podtgczona do zasilania. podtaczona do zasilania i czy

wskaznik jest wtgczony.

Styki tadowania robota nie Sprawd?, czy styki tadowania robota

stykajg sie ze stykami stacji sg podtaczone do stykéw stacji

tadujacej. tadujacej i czy przycisk START/PAUZA
miga. Sprawdz, czy styki tadowania
w robocie i stacji tadujgcej nie sg
brudne. Wyczys¢ te czesci zgodnie
ze wskazdéwkami w czesci ,Styki
tadowania”.

Temperatura akumulatora jest | Zaleca sie tadowanie i uzywanie

za wysoka lub za niska. robota w temperaturze od 0°C do
40°C.

Dtuzsze okresy bezczynnosci | Zaleca sie regularne stosowanie

mogg spowodowacd produktu. Jesli nie uzywasz

nadmierne roztadowanie urzgdzenia przez dtuzszy czas i masz

akumulatora. problemy z jego natadowaniem,
skontaktuj sie z oficjalnym dziatem
pomocy technicznej Cecotec.

7 Nietypowy Szczotka boczna i szczotka Zaleca sie regularne czyszczenie
hatas podczas gtéwna sg splatane. Pojemnik | szczotki bocznej, szczotki gtéwnej,
czyszczenia. na kurz i filtr sg zatkane. pojemnika na kurz, filtra, itp.

Robot dziata w trybie petnej Przetgcz na tryb standardowy.
mocy.

8 Robot utknat Robot zaplatat sie w Robot sprébuje uwolni¢ sie na kilka
podczas przedmiot lezgcy na podtodze |sposobdw. Jesli nie uda Ci sie tego
czyszczenia i (kable elektryczne, zastony, zrobi¢, bedziesz musiat recznie
zatrzymat sie. fredzle dywanu itp.). usung¢ przeszkody i ponownie

uruchomi¢ robota.
Robot moze utkngé pod Prosze umiescic fizyczng bariere lub
meblem. ustawi¢ wirtualng granice w aplikacji.
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NIE. | Problem Mozliwa przyczyna Mozliwe rozwigzanie
9 Podczas Obecnos¢ kabli, kapciiinnych | Przed rozpoczeciem sprzatania
sprzatania przedmiotéw na podtodze prosimy o pozbycie sie wszelkich
przez robota utrudnia normalng prace rozrzuconych na podtodze
moga wystagpic robota. przedmiotéw, takich jak kable i kapcie.
nastepujace Jesli jakikolwiek obszar pozostanie
problemy: batagan nieposprzatany, robot automatycznie
na sciezce posprzgta pozostaty obszar. Nie
sprzatania, ingeruj (na przyktad nie przesuwajgc
zboczenie z robota lub nie blokujgc mu drogi).
trasy sprzatania,
powtarzajgce sie
sprzatanie lub
brak sprzatania Podczas pokonywania Zaleca sie zamkniecie drzwi do
matych obszaréw. schodoéw, progdw i oscieznic pomieszczenia i 0sobne posprzagtanie
(Jeli istnieje drzwi, koto napedowe robota | pomieszczenia. Po wyczyszczeniu
duzy obszar, Slizga sie po podtodze, nastapi powrdét do punktu
ktéry nie zostat co moze mie¢ wptyw na poczgtkowego. Mozesz z niego
tymczasowo postrzeganie przez robota korzystac¢ z petnym spokojem.
posprzatany, otoczenia w catym domu.
robot Jazda na Swiezo Zaleca sie odczeka¢, az wosk do
automatycznie woskowanych i podtég wyschnie przed jego uzyciem.
posprzata wypolerowanych podtogach
brakujacy obszar.) | lub gtadkich ptytkach
powoduje mniejsze tarcie
pomiedzy kotami napedowymi
a podtoga.
Ze wzgledu na specyfike Zalecamy uporzgdkowanie domu, aby
kazdego domu, robot nie mie¢ pewnos¢, ze robot bedzie mégt
moze wejs¢ do niektérych swobodnie wjechac i odpowiednio
obszaréw. posprzgtac.
Czujnik odlegtosci jest Wyczys¢ czujnik odlegtosci i usun
zabrudzony lub zastoniety. wszelkie przedmioty, ktére go
zastaniaja.
10 Podczas pracy Wylot pojemnika na kurz jest | Wyjmij modut 2 w 1iwyczys$¢ otwér

dochodzi do
wycieku pytu.

zablokowany.

pojemnika na kurz.
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NIE. | Problem Mozliwa przyczyna Mozliwe rozwigzanie
n Podczas Zbiornik nie zostat Podczas montazu upewnij sie, ze
uzytkowania zainstalowany prawidtowo. zbiornik robota zostat prawidtowo
zbiornik na wode zamocowany.
robota przesuwa
sie.
12 Kota napedowe sg | Kota napedowe sg 0Obré¢ i nacisnij kota napedowe, aby
zablokowane. zablokowane ciatami obcymi. |sprawdzi¢, czy nie ma wokét nich
obcych przedmiotéw lub nie sg one
przyklejone. Jesli co$ znajdziesz,
posprzataj to jak najszybciej. Jesli
problemu nie uda sie rozwigzac,
skontaktuj sie z oficjalnym dziatem
pomocy technicznej Cecotec.
13 Robot nie Funkcja planowania czasu Zresetuj harmonogram.
rozpocznie zostata anulowana.
automatycznego | Robotowi roztadowata sie Nataduj robota.
czyszczenia o bateria.
L j . .
zifzaenowanej Robot jest w trybie Nie W trybie Nie przeszkadzac robot nie
P ' przeszkadzac. wykonuje zaplanowanego sprzatania.
14 | Robot nie Robot jest w trybie Nie Po wtgczeniu trybu Nie przeszkadzac
wykonuje ciggtego | przeszkadzac. robot nie wykonuje ciggtego
czyszczenia. sprzatania.
W ostatnim cyklu robot nie Funkcja ciggtego czyszczenia nie
powrdcit automatycznie do jest dostepna, gdy recznie umiescisz
stacji tadujgcej. robota lub przeniesiesz go na stacje
tadujaca.

Jesli nie uda Ci sie rozwigzac problemu, postepujgc zgodnie z powyzszymi instrukcjami,
skontaktuj sie z serwisem posprzedazowym.

7. PRAWA AUTORSKIE

Prawa wtasnosci intelektualnej do tekstéw zawartych w tym podreczniku nalezg do CECOTEC
INNOVACIONES, SL. Wszelkie prawa zastrzezone. Tres¢ niniejszej publikacji nie moze by¢
w catosci ani w czesci powielana, przechowywana w systemie wyszukiwania, przesytana
ani rozpowszechniana w jakikolwiek sposéb (elektroniczny, mechaniczny, fotokopiowanie,
nagrywanie lub podobny) bez uprzedniej zgody CECOTEC INNOVACIONES, SL
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8. UPROSZCZONA DEKLARACIA ZGODNOSCI UE

EUOT_114518 - Conga M70 jest zgodny z dyrektywa 2014/53/UE w sprawie urzadzen
radiowych.
Petny tekst deklaracji zgodnosci UE jest dostepny pod nastepujgcym adresem internetowym:
https://cecotec.es/es/information/declaration-of-conformity

c €Firma Cecotec Innovaciones o$wiadcza niniejszym , ze osuszacz powietrza model
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1. DiLY AKOMPONENTY

Obr. 1

1. Tladitko ndvratu doma

2. Laserovy senzor

3. Tlacitko START/PAUZA:

- Kratké stisknuti: Spusténi nebo pozastaveni ¢isténi
- Dlouhé stisknuti: Zapnuti nebo vypnuti robota

4. IR senzor

5. Naéraznik

6. Lokalizované tlacitko cisténi
7. Nabijeci zakladna
8. DCkonektor

9. Nabijeci kontakty
Obr

1. Senzory proti padu
2. VSesmérové kolo
3. Nabijeci kontakty
4. Senzory proti padu
5. Bocnikartac

6. Centrdlni tlacitko pro uvolnéni kartace
7. Centrdlni kartac

8. Hnacikola

Obr

1. SmiSeny vklad

2. Drzék mopu

3. Mop

4. Privod vody

5. Vysoce ucinny filtr
6. Houbovy filtr

7. Predfiltr
Poznédmka

Grafika v tomto nédvodu je schematickym znédzornénim a nemusi se presné shodovat s
vyobrazenim na vyrobku.
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2. PRED POUZITIM

- Tento roboticky vysavac je dodavan v obalu, ktery jej chrani béhem prepravy. Vyjméte
roboticky vysavac z krabice. Originalni krabici a dalSi obalové polozky miZete ulozit na
bezpecném misté, abyste zabranili poskozeni robotického vysavace, pokud jej budete v
budoucnu potfebovat prepravovat. Pokud chcete plivodni obal zlikvidovat, nezapomerite
vsechny polozky Féadné recyklovat.

- Ujistéte se, ze vSechny dily a soucasti jsou zahrnuty a v dobrém stavu. Pokud nékteré dily
chybinebo jsou ve Spatném stavu, okamzité kontaktujte oficidlni sluzbu technické podpory
spole¢nosti Cecotec.

Obsah krabice

Obr

Roboticky vysavac

Nabijeci zékladna

Napdjeci adaptér

SmiSena nadrz, drzak mopu a mop
Boéni kartac

Samodistici kartac

Silikonovy kartac

Navod k pouziti

© N VAR WDNR

Neodstrariujte sériové ¢islo z produktu, aby bylo mozné vase zarizeni spravné dohledat v
pfipadé, Zze budete potfebovat pomoc.

3. PROVOZ

Opatfeni:

- Zkontrolujte a pripravte prostor, ktery se ma vycistit, aby byl zajiStén bezpecny provoz.
Usporéadejte ndbytek a odstrarite prekazky, které mohou branit cisténi.

- Odstrante nebo zakryjte nizké pfedméty na podlaze, které mohou naruSovat cinnost
robota, jako jsou koupelnové vahy nebo podstavce ventildtord. Obr

- Pokud jsou na koberci tfasné, prehnéte okraj a zastrcte ho pod koberec, aby se nezachytily
robotem.

- Pokud bude robot €istit v blizkosti otevienych schodl nebo nerovnych povrchd, umistéte
ochrannou bariéru, aby byla zajiSténa bezpecnost a spravny provoz. Obr

- Odstrante z prostoru ¢isténi veSkeré predmeéty, které by se mohly do robota zamotat, jako
jsou napéjeci kabely, lana atd. Pokud je schod pfilis vysoky, mdze se robot zaseknout. Obr. 7
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UzZite€né tipy:

- PFiprvnim pouziti robota provedte cely cyklus ¢isténi. To vdm umozni identifikovat a vyresit
drobné pocatecni problémy a zajistit, Ze robot bude Cistit bez preruseni. Pfi sledovani
davejte pozor, abyste nestali pfimo pfed robotem.

3.1. Pfiprava
Pred pouzitim produktu:

Odstrarnite ochranny pasek. Obr. 8
Odstrarnte ochrannou félii. Obr. 9
Nainstalujte bo¢ni kartac. Obr. 10

3.2. Nabijeni robota

- Umistéte nabijeci zékladnu na podlahu ke zdi.

- Ujistéte se, ze v oblasti 1 metr vlevo a vpravo od zékladny a 2 metry pfed ni nejsou zadné
schody, srazy nebo predméty. Obr. 11

- Pripojte zékladnu k elektrické zasuvce.

- Vyhnéte se pfimému slunecnimu zareni.

- Umistéte robota na nabijeci zadkladnu a ujistéte se, Ze nabijeci kontakty na robotu a
zékladné jsou spravné pripojeny. Robot pipne a zacne se nabijet. BEhem nabijeni bude
tlacitko START/PAUZA blikat s blikajicim bilym svétlem. Po dokonceni nabijeni zlistane bilé
svétlo svitit.

- PFi prvnim pouziti robota plné nabijte.

- Doba nabijeni je pfiblizné 4-5 hodin.

Dllezitd upozornéni:

- Béhem kazdodenniho pouzivani se ujistéte, ze je robot vracen do nabijeci zékladny a
pfipojen k napajeni.

- Pravidelné Cistéte nabijeci kontakty na zakladné, abyste zajistili G¢inné nabijeni.

- Pokud nebudete robota delSi dobu pouzivat, plné ho nabijte, vypnéte a ulozte na suchém,
vétraném misté.

- Pokud je baterie pfilis vybitd nebo neni delSi dobu pouzivéna, nemusi byt mozné produkt
dobit. V takovém pfipadé se obratte na oficidlni sluZzbu technické podpory spolecnosti
Cecotec. Nepokousejte se robot sami rozebrat nebo opravit.

3.3. Instalace smiSené nadrze
Otevrete viko nadrzky na vodu a naplrite ji vodou. Obr. 12

2. Zavreteviko nddrzky navodu. Ujistéte se, Ze je viko pevné uzavieno a nema zadné vyvysené
oblasti. Obr. 13

3. Nainstalujte drzak mopu a mop. Obr. 14

4. Vlozte nadrz na smés vody a prachu. Obr. 15
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tecné tipy:

Chcete-li prodlouzit zivotnost vodni nadrze, doporucuje se pouzivat ¢iSténou vodu nebo
mékkou vodu.

Nepouzivejte funkci mopovani na koberce.

Po vytiréni vyprazdnéte nadrzku na vodu a vyjméte drzak mopu.

KdyZ je drzak mopu nainstalovan, robot bude pracovat v rezimu soucasného vysavani a
stirdni. Saci vykon se automaticky nastavi na ,tichou" Groven a nelze jej nastavit ru¢né.
Kdyz neni nainstalovany drzék mopu, robot bude pracovat pouze v rezimu vysévani, bez
mopovani.

Je normalni, Ze v nadrzi zstane malé mnozstvi vody kvdli tovarnimu testovani.

Obsluha robota

Spustte €isténi

Pro zapnuti robota stisknéte a podrzte tlacitko START/PAUZA po dobu 3 sekund.

Pred prvnim €isténim se ujistéte, Ze je robot na nabijeci zédkladné a plné nabity.

Cigténi zahajite kratkym stisknutim tla&itka START/PAUZA. Robot pfi prvnim Gklidu vytvorf
mapu prostredi.

Start / Pauza
Stisknutim tlacitka START/PAUZA béhem provozu robota pozastavite.

Znovu aktivovat (probuzeni)
Kontrolka zhasne, pokud robot zlistane v pauze déle nez 4 hodiny. Stisknéte a podrzte
tlacitko START/PAUZA, abyste jej znovu aktivovali.

Casteéné (Lokalizované) Eisténi
Stisknéte tlacitko Spot Clean a robot vycisti ¢tvercovou plochu 1,5 m x 1,5 m se stfedem na

vasi pozici.

Znovu naéist (navrat na zakladnu)
Stisknéte tlacitko Charge a robot se vrati do nabijeci zakladny.

. Provoz a funkce aplikace

Sprava map

Nez zacnete robota pouzivat, doporucujeme v aplikaci aktivovat ,Rezim ukladani mapy"
pro pokrocilejsi zazitek.

Vytvoreni mapy: Vybérem rezimu ,Uplné &i&téni" robot zacne uklizet z nabijeci zakladny a
po dokonceni se do ni vrati. BEhem tohoto procesu vytvorite mapu réiznych oblasti vaseho
domova na zékladé dispozice domu. Tuto mapu si mdzete ulozit do aplikace. Lze ulozit az
4 rdzné mapy.
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- Uprava mapy: M(izete rozdélit, slou¢it nebo pfejmenovat rtizné oblasti (¢asti) mapy.

2. Kompletni ¢isténi Obr. 16

- Robot vytvori mapu na zakladé skenovani prostoru. Rozdeéli kazdou mistnost na ¢tvercové
oblasti, nejprve zacisti okraje kazdé oblasti a poté cik -cak vnitfek , dokud nebudou vSechny
oblasti vycistény.

3. Cigténi mistnosti Obr. 17
- Robot bude uklizet mistnosti vybrané v aplikaci.

Tipy:

- Pred pouzitim funkce ,Uklid mistnosti* musite v aplikaci aktivovat ,ReZim ukladani mapy"
a ulozit mapu.

- Ci&téni mistnosti" se pouZivé k pfizplisobeni oblasti ¢istént, ale ne k izolaci nebezpeénych
oblasti. Odstrante vSechny prekazky, které mohou byt kolem vybranych mistnosti.

4. Cisténizén Obr.18
- Robot vycisti oblasti nakreslené v aplikaci.

Tipy:
- Cisténi zén" se pouziva k prizptisobeni oblasti ¢idténi, ale ne k izolaci nebezpetnych
oblasti. Odstrarite vSechny prekazky, které se mohou nachazet v nakreslenych oblastech.

5. Pin & Go (Pfejit na bod) Obr. 19
- Urcete bod na mapé a robot k nému automaticky naviguje.

6. Obnoveni ¢iSténi po doplnéni Obr. 20
- Kdyzje baterie béhem uklidu vybitd, robot se automaticky vrati do nabijeci zékladny, aby se
dobil. Po nabiti bude pokracovat v ¢isténi od mista, kde skoncil.

Tipy:
- Robot nebude pokracovat v ¢iSténi, pokud je aktivovan rezim ,Nerusit"
- Pokud je robot dobit ru¢né nebo premistén, nebude pokracovat v Cisténi.

7. Zakazané oblasti Obr. 21

- Vytvorte na mapé ,No-Go zény", ,No-Mopping Zones" a ,Virtual Walls", abyste zabranili
robotovi v pfistupu do urcitych oblasti nebo mistnosti. Ve vychozim nastaveni budou ,No
Mop Zones" aktivovény pouze tehdy, kdyz je nainstalovéan drzéak mopu.

Tipy:
- Omezené oblasti lze vytvorit v ulozené mapé nebo béhem vytvareni mapy.
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Omezené oblasti se pouzivaji k pfizplsobeni oblasti ¢iSténi, ale ne k izolaci nebezpecnych
oblasti.

Pokud se robot presune nebo dojde k vyznamnym zméndm v rozvrzeni domova, mapa se
mdze stat neplatnou a zakdzané oblasti mohou byt ztraceny.

8. Plan ¢isténi Obr. 22

- Nastavte plany cisténiv aplikaci. Robot bude Cistit v naplanovanych ¢asech a po dokonceni
se vrati do nabijeci zékladny.

Tipy:

Robot nezahdji planované cisténi, pokud je jeho baterie vybita.

5. CISTENI A UDRZBA

5.1

e wWwN e

SmiSeny vklad

Stisknéte a podrzte uvolfiovaci tlacitko a vytdhnéte nddobu na smés vody a prachu. Obr
Vyjméte drzédk mopu a mop. Obr. 24

Umyijte a osuste mop. Obr

Otevrete nadobu na prach a vyjméte predfiltr, filtr a houbovy filtr. Obr. 26

Vycistéte prach z predfiltru cisticim kartdckem. Jemnym poklepanim na filtr odstrante
prach. Obr. 27

Umyjte nddobu na prach a houbovy filtr vodou. Filtr nelze umyt. Pokud se nédhodou namodi,
pred dalSim pouzitim jej vysuste na vzduchu. Obr. 28

Vyprazdneéte zbyvajici vodu z nadrzky na vodu. N&drz na vodu, nddobu na prach a houbovy
filtr vysuste na vzduchu na zastinéném misté. Obr. 29

. Centralni kartaé¢, boéni kartace, hnaci kola a univerzalni kolo

Zatazenim za uvoliovaci zadpadky odemknéte kryt stfedniho kartace, jak je zndzornéno na
obréazku 30.
Zvednéte centralni kartac a vyjméte jej. Obr. 31

Vycistéte centralni kartac Cisticim kartdckem.Obr . 32
Vycistéte bocni kartac pomoci Cisticiho kartacku. Obr. 33
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Cisténi hnacich kol

1.  Pomoadi Cisticiho kartace odstrante vlasy a necistoty z hnacich kol. Obr. 34

2. Pokud dojde k zablokovani hnaciho kola, otocte jeho ozubenym kolem opacénym smérem,
aby necistoty propadly otvorem. Obr. 35

Cisténi univerzalniho kola
K odstranéni vlasl a necistot z univerzalniho kola pouzijte Cistici kartac. Obr. 36
5.3. Nabijeci kontakty

Vycistéte nabijeci kontakty robota. Obr. 37
Vycistéte nabijeci kontakty na nabijeci zékladné. Obr. 38

5.4. Protipadové senzory a narazniky

Vycistéte snimace proti padu. Obr. 39

VyCistéte infracerveny senzor (IR senzor). Obr

Uzitecné tipy:

Nabijeci kontakty a snimace proti padu obsahuji citlivé elektronické soucastky. K cisténi
pouzivejte suchy hadfik, nikdy ne vlhky hadfik, aby nedoslo k poskozeni vodou.

6. RESENIi PROBLEMU

Pokud se béhem pouzivéani produktu vyskytnou nasledujici stavy, uzivatel je mize zkontrolovat
a vyresit bez pomoci:
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Zadny. | Problém Mozna pFicina Mozné Feseni
1 Robot se nepfipoji | routeru a/nebo heslo Nakonfigurujte sit routeru a ujistéte
k APP. jsou nespravné. se, ze jméno a heslo routeru jsou
spravné.
signalu sité routeru . Ujistéte se, Ze je robot v dosahu
sitového signéalu routeru .
Robot neniv Ujistéte se, Ze je robot zapojen
konfiguracnim rezimu. do napdjeni a zapnuty. Stisknéte
soucasné tlacitko DomU a tlacitko
Spot Clean po dobu 3 sekund.
Nevybrali jste sit 2,4 GHz | Robot aktualné neni kompatibilni se
nebo sité 2,4/5 GHz. sitémi 5G. Vyberte prosim sit 2,4 GHz
nebo 2,4/5 GHz.
Stahli jste Spatnou APP. | Naskenujte QR kéd nebo si stahnéte
aplikaci Cecotec.

2 Mapa se ztratila. Pokud robota presunete | Pokuste se jej obnovit pfesunem
rucné, mdzete o mapu robota do nabijeci zakladny. Najdéte
prijit. ulozenou mapu v Ulozisti map

aplikace a klepnutim na ,Pouzit
mapu" ji nactéte. Pokud problém
pretrvava i po vyzkouseni téchto
reseni, restartujte mapovani.

3 VAPP nenimozné |Robot nezacne pracovat | Robot musizacit €istit z nabijeci

vytvaret mapy.

z nabijeci zékladny.

zékladny.

Robot byl béhem
provozu presunut.

Nehybejte robotem, kdyz je v
provozu.

Uklid nenf u konce.

Po dokonceni tklidu nechte robota
vratit se do nabijeci zékladny.
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Zadny. | Problém Mozna pFicina Mozné Feseni

4 Nevraci se do Nabijeci zékladna je Umistéte nabijeci zékladnu spravné
nabijeci zékladny. nespravné umisténa. podle pokynd v ¢asti ,Nabijeni

robota".
Nabijeci zékladna je Ujistéte se, Ze je nabijeci zakladna
odpojena nebo byla zapnutd a béhem cisténi s ni
premisténa. nehybejte.
Robot se nespusti z Doporucuje se, aby robot zacal Cistit
nabijeci zékladny. z nabijeci zakladny.
Cesta k nabijeci zakladné | Udrzujte naklédaci cestu volnou.
je zablokovana. Jsou
napriklad zavrené
dvefe do mistnosti,
kde se nachazi nabijeci
zakladna.

5 Robot se pred Mistnost je pFilis velkd a | Zapnéte priibézné cisténi. Dalsi
dokoncenim ¢isténi | robot se musi vratit na podrobnosti ziskate podle pokynd
vrati do nabijeci zékladnu, aby se dobil. aplikace.
zakladny. Jsou oblasti, kam Vycistéte oblast, kterou chcete

se robot nedostane vycistit, umistéte ndbytek a malé
kvali ndbytku nebo predmeéty na jejich misto.
prekazkam.
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Zadny. | Problém Mozna pFicina Mozné Feseni
6 Robot se nenabiji. Nabijeci zékladna neni Ujistéte se, ze je nabijeci zékladna
pripojena k napdjent. pfipojena k napdjeni a ze indikator
Sviti.
Nabijeci kontakty robota | Ujistéte se, Ze nabijeci kontakty
nejsou v kontaktu robota jsou pripojeny ke kontaktim
s kontakty nabijeci nabijeci zakladny a Ze tlacitko
zakladny. START/PAUZA blika. Zkontrolujte, zda
nejsou nabijeci kontakty na robotu
a nabijeci zédkladné znecisténé.
Vycistéte tyto ¢asti, jak je uvedeno v
¢asti ,Kontakty pro nabijent",
Teplota baterie je priliS | Robot se doporucuje nabijet a
vysoka nebo prilis nizka. | pouzivat pfi teploté mezi 0 °C a 40
°C.
Dlouha doba necinnosti | Vyrobek je vhodné pouzivat
mdze zplsobit pravidelné. Pokud jej delSi dobu
nadmeérné vybiti baterie. | nepouzivate a mate potize s
nabijenim, kontaktujte oficialni
sluzbu technické podpory
spole¢nosti Cecotec.
7 Neobvykly hluk pfi | Bo¢ni kartac a hlavni Doporucuje se pravidelné €istit bo¢ni
cisténi. kartac jsou zamotané. kartac, hlavni kartdc¢, nddobu na
Nadoba na prach afiltr | prach, filtr atd.
jsou ucpané.
Robot je v rezimu plného | PFepnéte do standardniho rezimu.
vykonu.
8 Robot se béhem Robot se zapletl do Robot vyzkousi nékolik zplsobd, jak

¢isténi zasekne a
zastavi se.

predmétu na podlaze
(elektrické kabely,
zavesy, tfasné koberce
atd.).

se osvobodit. Pokud to nemUzete
udélat, budete muset rucné
odstranit pfekazky a restartovat
robota.

Robot midize uviznout
pod kusem nabytku.

Umistéte v aplikaci fyzickou bariéru
nebo nastavte virtualni hranici.

congam7o | 119




N
7,13

E

TINA

Zadny.

Problém

Mozna pFicina

Mozné feseni

Béhem uklidu
robota se mohou
vyskytnout
nasledujici
problémy:
neprehledna Cistici
dréha, odchylka

od drahy cistént,
opakované cisténi
nebo nedostatek
cisténiv malych
oblastech. (Pokud
existuje velka
oblast, kterd nebyla
docasné vycisténa,
robot automaticky
vycisti chybéjici
oblast.)

PFitomnost kabeld,
pantofli a dalSich
predmétl na podlaze
ztéZuje normalni
fungovani robota.

Nez zacnete s cisténim, seberte
vSechny rozhdzené predméty na
podlaze, jako jsou kabely a pantofle.
Pokud néjaka oblast zlstane
nevycisténd, robot nevycisténou
oblast vycisti automaticky, prosim
nezasahuijte (napfiklad pohybem
robota nebo blokovanim jeho cesty).

PFi Splhani po schodech,
prahech a zarubnich
dveri klouze hnaci kolo
robota po podlaze, coz
muZe ovlivnit vnimani
robota okoli v celém
domé.

Doporucuje se zavrit dvere

do prostoru a vycistit prostor
samostatné. Po vycisténi se vrati do
vychoziho bodu. M{Zete jej pouZivat
s naprostym klidem.

Provoz na Cerstvé
navoskovanych a
lesténych podlahach
nebo hladkych
dlazdicich ma za
nasledek mensi treni
mezi hnacimi koly a
podlahou.

Pred pouzitim je vhodné pockat, az
podlahovy vosk zaschne.

Vzhledem k vlastnostem
kazdého domova
nemdze robot vstoupit
do nékterych oblasti.

Doporucujeme uklidit vés domov,
aby robot mohl vstoupit a fradné
vycistit.

Snimac vzdalenosti je

znecistény nebo zakryty.

Vycistéte snimac vzdalenosti nebo
odstrante veskeré predméty, které
jej zakryvaiji.
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Zadny. | Problém Mozna pFicina Mozné Feseni
10 Béhem provozu Vystup nddoby na prach | Vyjméte modul 2 v 1 a vycistéte otvor
dochézi k tniku je ucpany. prachové nadoby.
prachu.
n Béhem pouzivani se | Nadrz nebyla spravné PFi instalaci se ujistéte, Ze nadrz
vodni nadrz robota | nainstalovana. robota zaklapne na misto.
vysune z mista.
12 Hnaci kola jsou Hnaci kola jsou ucpand | Otacejte a zatlacte na hnaci kola,
zablokovana. cizimi télesy. abyste vidéli, zda kolem nich nejsou
omotané nebo pfilepené néjaké cizi
predméty. Pokud néco najdete, co
nejdFive to uklidte. Pokud se problém
nevyresi, kontaktujte oficialni sluzbu
technické podpory spolecnosti
Cecotec.
13 Robot nespusti Funkce ¢asového Obnovte plan.
automatickeé cisténi | pldnovanije zrusena.
v naplanovanou Robotovi dosla baterie. | Nabijte robota.
dobu.
Robot je v rezimu V rezimu Nerusit robot neprovadi
Nerusit. plénované ¢isténi.
14 Robot neprovadi Robot je v rezimu S aktivovanym rezimem Nerusit
kontinudlni ¢isténi. | Nerusit. robot neprovadi nepretrzité ¢isténi.
V poslednim cyklu se Nepretrzité ¢isténi se neprovadi,
robot nevratil do nabijeci | kdyZ robot ru¢né umistite nebo jej
zékladny automaticky. presunete do nabijeci zakladny.

Pokud nemdizete vyreSit problémy podle vySe uvedenych pokynd, kontaktujte prosim
poprodejni servis.

7. AUTORSKA PRAVA

Prava duSevniho vlastnictvi k textdm v této pfirucce nélezi spolecnosti CECOTEC
INNOVACIONES, SL. VSechna prava vyhrazena. Obsah této publikace nesmi byt jako celek ani
zC€asti reprodukovan, uklddan do vyhledavaciho systému, pfenasen nebo distribuovan Zadnymi
prostiedky (elektronicky, mechanicky, kopirovanim, nahrévanim nebo podobnym zptsobem)
bez predchoziho souhlasu CECOTEC INNOVACIONES, SL.
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8. ZJEDNODUSENE EU PROHLASENI 0 SHODE

Conga M70 vyhovuje smérnici 2014/53/€U o réddiovych zafizenich.

Uplné znéni EU prohlaseni o shodé je k dispozici na nasledujici internetové adrese:
https://cecotec.es/es/information/declaration-of-conformity

c €Cecotec Innovaciones timto prohlasuje, Ze odvlhcovac s modelem EUO01_114518 -
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1. PARCALAR VE BILESENLER

Sekil 1

LN U R

Ana sayfaya don digmesi

Lazer sensoru

BASLAT/DURDUR diigmesi:

Kisa Basis: Temizligi baslat veya duraklat
Uzun Basma: Robotu acar veya kapatir
IR senséru

Tampon

Yerellestirilmis Temizleme Digmesi
Sarj Ussu

DC konnektort

Sarj Kontaklari

Sekil 2

0NV WM

Diisme Onleyici Sensorler

Cok Yonlu Tekerlek

Sarj Kontaklari

Diisme Onleyici Sensérler

Yan Firca

Merkezi firca serbest birakma diigmesi
Merkezi Firca

Tahrik Tekerlekleri

Sekil 3

Not

No Ve WNe

Karma Mevduat
Paspas tutucu
Paspas

Su Girisi

Yiksek Verimli Filtre
Slnger Filtre

On filtre

TURKCE

Bu kilavuzda yer alan grafikler sematik gosterimlerdir ve Urlindeki grafiklerle tam olarak
uyusmayabilir.
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2. KULLANMADAN ONCE

Bu robot stiplrge, nakliye sirasinda koruma saglayacak sekilde tasarlanmis bir ambalajla
geliyor. Robot stpurgeyi kutusundan cikarin. Robot slplrgenizi ileride tasimaniz
gerektiginde hasar gdrmesini 6nlemek icin orijinalkutusunu ve diger ambalaj malzemelerini
glivenli bir yerde saklayabilirsiniz. Orijinal ambalaji atmak istiyorsaniz, tum trinleri uygun
sekilde geri donustirdiglinizden emin olun.

Tum parca ve bilesenlerin dahil oldugundan ve iyi durumda oldugundan emin olun.
Herhangi bir parcanin eksik veya kott durumda olmasi durumunda litfen derhal Cecotec'in
resmi Teknik Destek Servisi ile iletisime gecin.

Kutu icerigi
Sekil 4

© N VAR WDNR

Robot stpurge

Sarj Ussu

Glc adaptori

Karma tank, paspas tutucu ve paspas
Yan firca

Kendi kendini temizleyen firca

Silikon firca

Kullanim kilavuzu

Yardima ihtiyac duymaniz halinde ekipmaninizin dogru bir sekilde izlenebilmesi icin seri
numarasini Uriin lzerinden ¢cikarmayiniz.

3. OPERASYON

Onlemler:

Temizlenecek alani gdzden gecirin ve guvenli bir sekilde calismasini saglamak icin
hazirlayin. Mobilyalari dizenleyin ve temizligi engelleyebilecek engelleri kaldirin.
Robotun calismasini etkileyebilecek banyo tartisi veya ayakli vantilatér tabani gibi
zemindeki alcak nesneleri kaldirin veya 6rtiin. Sekil 5

Halinin puskulleri varsa kenarlarini kivirip halinin altina sokarak robotun sikismasini
onleyebilirsiniz.

Robot acik merdivenlerin veya engebeli ylizeylerin yakininda temizlik yapacaksa, guivenligi
ve duzgln calismasini saglamak icin koruyucu bir bariyer yerlestirin. Sekil 6

Robotun icine dolanabilecek gilic kablolari, ipler vb. nesneleri temizlik alanindan
uzaklastirin. Ayrica basamak cok yliksek olursa robot sikisabilir. Sekil 7
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Faydali ipuclar:

- Robotu ilk kez kullandiginizda, tim temizlik dongusiini takip edin. Bu, baslangictaki kiictik
sorunlari tespit edip c6zmenize ve robotun kesintisiz temizlik yapmasini saglamaniza
olanak tanir. Takip ederken robotun tam éntinde durmamaya dikkat edin.

3.1. Haziruk
Urtinti kullanmadan 6nce:

Koruyucu seridi cikarin. Sekil 8
Koruyucu filmi cikarin. Sekil 9
Yan fircayi takin. Sekil 10

3.2. Robotu Sarj Etmek

- Sarjtabanini duvara dayali bir zemine yerlestirin.

- Ussiin 1 metre solunda ve saginda, 2 metre dniinde ise merdiven, diisme veya herhangi bir
nesnenin olmadigindan emin olun. Sekil 11

- Tabani elektrik prizine baglayin.

- Glnes i1sigina dogrudan maruz kalmaktan kacinin.

- Robotu sarj standina yerlestirin ve robot ile stand Uzerindeki sarj kontaklarinin diizgiin bir
sekilde baglandigindan emin olun. Robot bip sesi cikaracak ve sarj olmaya baslayacaktir.
Sarj islemi sirasinda START/PAUSE digmesi beyaz renkte yanip sonecektir. Sarj islemi
tamamlandiginda beyaz isik sabit kalacaktir.

- ik kullanimda robotu tam sarj edin.

- Sarjsuresi yaklasik 4-5 saattir.

Onemli duyurular:

- Gunlik kullanim sirasinda robotun sarj istasyonuna geri konuldugundan ve gti¢c kaynagina
baglandigindan emin olun.

- Verimli sarj saglamak icin baz istasyonundaki sarj kontaklarini periyodik olarak temizleyin.

- Robotunuzu uzun sire kullanmayacaksaniz, tam sarj edin, kapatin ve kuru, havalandirilmis
bir yerde saklayin.

- Pil asiri bosalirsa veya uzun sure kullanilmazsa Urin sarj edilemeyebilir. Bu durumda
Cecotec'in resmi Teknik Destek Servisi ile iletisime gecin. Robotu kendiniz s6kmeye veya
onarmaya calismayin.

3.3. Karma Tankin Kurulumu
Su deposunun kapagini acip su ile doldurun. Sekil 12

2. Su deposunun kapagini kapatin. Kapagin sikica kapatildigindan ve cikintili bir alan
olmadigindan emin olun. Sekil 13

3. Paspas tutucusunu ve paspasi takin. Sekil 14

4. Karisik su ve toz tankini takin. Sekil 15
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daliipuclar:

Su tankinin 6mrind uzatmak icin aritilmis su veya yumusak su kullanilmasi 6nerilir.
Halilarda paspaslama fonksiyonunu kullanmayiniz.

Paspaslama islemi bittikten sonra su deposunu bosaltin ve paspas tutucuyu cikarin.
Paspas tutucu takildiginda robot ayni anda hem stiplirme hem de paspaslama modunda
calisacaktir. Emis giicti otomatik olarak "sessiz" seviyeye ayarlanacaktir ve manuel olarak
ayarlanmayacaktir.

Paspas tutucu takili olmadiginda robot sadece vakum modunda calisacak, paspas
yapmayacaktir.

Fabrika testleri nedeniyle haznede az miktarda su kalmasi normaldir.

. Robot Operasyonu

Temizlige Basla

Robotu calistirmak icin BASLAT/DURAKLAT dugmesine 3 saniye basili tutun.

ilk temizlikten dnce robotun sarj Unitesinde oldugundan ve tam sarjli oldugundan emin
olun.

Temizligi baslatmak icin BASLAT/DURDUR diigmesine kisa bir slire basin. Robot ilk temizlik
sirasinda cevrenin haritasini cikaracak.

Baslat / Duraklat
Robotu durdurmak icin calisma sirasinda BASLAT/DURAKLAT diigmesine basin.

Yeniden Etkinlestir (Uyandir)
Robot 4 saatten uzun sure duraklatilirsa gosterge isig1 sénecektir. Yeniden etkinlestirmek
icin BASLAT/DURAKLAT digmesini basili tutun.

Kismi (Lokal) Temizlik
Nokta Temizleme digmesine basin ve robot konumunuzun merkezinde bulunan 1,5m x
1,5m karelik bir alani temizleyecektir.

Yeniden Yiikle (Usse Dén)
Sarj digmesine basin ve robot sarj istasyonuna geri dénecektir.

. Uygulamanin Calismasi ve Ozellikleri

Harita Yonetimi

Robotu kullanmaya baslamadan 6nce, daha gelismis bir deneyim icin uygulama icerisinde
“Harita Kaydetme Modu"nu aktiflestirmeniz onerilir.

Harita Olusturma: “Tam Temizlik” modu secildiginde robot, sarj istasyonundan temizlige
baslayacak ve bitince tekrar sarj istasyonuna geri dénecek. Bu siirecte evin yerlesim
planina gore evinizin farkli alanlarinin haritasini cikaracaksiniz. Bu haritayr uygulamada
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kaydedebilirsiniz. En fazla 4 farkl harita kaydedilebilir.
Harita Dlzenleme: Haritanin farkli alanlarini (bélimlerini) bolebilir, birlestirebilir veya
yeniden adlandirabilirsiniz.

2. Tam Temizlik Sekil 16

- Robot, uzayi taradiktan sonra bir harita olusturacak. Her odayi kare alanlara bolecek, 6nce
her alanin kenarlarini, sonra da i¢ kismini zikzak cizerek temizleyecek , ta ki tim alanlar
temizlenene kadar.

3. Oda Temizligi Sekil 17

- Robot, uygulamada secilen odalari temizleyecek.

ipuclar:

- "Oda Temizligi" ozelligini kullanmadan 6nce uygulamada “Harita Kaydetme Modu"nu
aktiflestirmeli ve harita kaydetmelisiniz.

- "Oda Temizligi" temizlik alanini kisisellestirmek icin kullanilir, tehlikeli alanlari izole etmek
icin kullanilmaz. Secili odalarin cevresinde olabilecek engelleri kaldirin.

4. Bolge Temizligi Sekil 18

- Robot, uygulamada cizilen alanlari temizleyecek.

ipuclar:

- "Bolge Temizligi" temizlik alanini kisisellestirmek icin kullanilir, ancak tehlikeli alanlari izole
etmek icin kullanilmaz. Cizilen alanlarda olabilecek engelleri kaldirin.

5. Pin & Go (Bir noktaya git) Sekil 19

- Haritada bir nokta belirleyin, robot otomatik olarak oraya gidecektir.

6. Yeniden doldurduktan sonra temizlige devam etme Sekil 20

- Temizlik sirasinda pil azaldiginda robot otomatik olarak sarj istasyonuna dénerek sarj
oluyor. Sarj edildikten sonra kaldigl yerden temizlige devam eder.

ipuclar:

- "Rahatsiz Etmeyin” modu etkinlestirildiginde robot temizlige devam etmeyecektir.

- Robot manuel olarak sarj edilirse veya hareket ettirilirse temizlige devam etmeyecektir.

7. Sinirli Alanlar Sekil 21

Haritada robotun belirli alanlara veya odalara erismesini engellemek icin “Girilmesi Yasak
Bolgeler”, “Paspaslanmasi Yasak Bolgeler” ve “Sanal Duvarlar” olusturun . Varsayilan
olarak, "Paspas Yok Bélgeleri" yalnizca paspas tutucu takildiginda etkinlestirilir.
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Ipuclar:

- Kisitlialanlar, kayitli haritada veya harita olusturma sirasinda olusturulabilir.

- Sinirli alanlar, temizlik alanini kisisellestirmek icin kullanilir, tehlikeli alanlari izole etmek
icin kullanilmaz.

- Robot hareket ettirilirse veya ev dlizeninde 6nemli degisiklikler meydana gelirse harita
gecersiz hale gelebilir ve kisitli alanlar kaybedilebilir.

8. Temizlik Programi Sekil 22
- Uygulamada temizlik programlarini ayarlayin. Robot belirlenen saatlerde temizlik yapacak
ve isi bitince sarj istasyonuna geri donecek.

ipuclar:
- Robotun pili distkse planli temizlige baslamayacaktir.

5. TEMIZLIK VE BAKIM

5.1. Karma mevduat

1. Serbest birakma diigmesine basili tutun ve karisik su ve toz haznesini disari cekin. Sekil 23

Paspas tutucusunu cikarin ve paspaslayin. Sekil 24

Paspasi yikayip kurulayin. Sekil 25

Toz haznesini acin ve on filtreyi, filtreyi ve stinger filtreyi cikarin. Sekil 26

On filtredeki tozu temizleme fircasiyla temizleyin. Filtreyi hafifce vurarak tozu temizleyin.

Sekil 27

6. Tozhaznesinive siinger filtreyi suyla yikayin. Filtre yikanamaz. Eger kazara islanirsa, tekrar
kullanmadan énce acik havada kurutun. Sekil 28

7. Sudeposunda kalan suyu bosaltin. Su deposunu, toz haznesini ve stinger filtreyi golge bir
alanda kurutun. Sekil 29

e WL

5.2. Merkezi firca, yan fircalar, tahrik tekerlekleri ve tiniversal tekerlek
Sekil 30'da gosterildigi gibi, merkez firca kapaginin kilidini acmak icin serbest birakma
tirnaklarini cekin.

2. Orta fircayi kaldirmak icin kaldirin. Sekil 31

3. Orta fircayl temizleme fircasiyla temizleyin.Sekil . 32
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4. Yan fircayl temizleme fircasiyla temizleyin. Sekil 33

Tahrik tekerleklerinin temizlenmesi

1.  Tahrik tekerleklerindeki kil ve kiri temizlemek icin temizleme fircasini kullanin. Sekil 34

2. Tahrik tekerlegi sikisirsa, dislisini ters yone cevirin, boylece kir acikliktan asagi dissun.
Sekil 35

Universal tekerlegin temizlenmesi
Temizleme fircasini kullanarak tniversal tekerlegin lizerindeki killari ve kiri temizleyin. Sekil 36

5.3. Sarj kontaklari
Robotun sarj kontaklarini temizleyin. Sekil 37
Sarj Unitesindeki sarj kontaklarini temizleyin. Sekil 38

5.4. Diisme 6nleyici sensérler ve tamponlar
Disme onleyici sensorleri temizleyin. Sekil 39
Kizilotesi sensori (IR sensoril) temizleyin. Sekil 40

Faydali ipuclar:

Sarj kontaklari ve diismeye karsi koruma sensorleri hassas elektronik komponentler icerir. Su
hasarini énlemek icin asla islak bezle temizlemeyin, kuru bezle temizleyin.
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6. PROBLEM COZME

Urtiniin kullanimi sirasinda asagidaki durumlar ortaya cikarsa, kullanici yardim almadan
bunlari kontrol edebilir ve ¢6zebilir:

HAYIR | Sorun Olasi neden Olasi cozim
1 Robot APP'ye Yonlendirici adi ve/veya Yonlendirici agini yapilandirin ve
baglanmiyor. sifresi hatall. yonlendirici adi ve parolasinin dogru
oldugundan emin olun.
yonlendiricinin ag sinyalinin | ydnlendiricinin ag sinyalinin
kapsama alaniicinde degil. | menzilinde oldugundan emin olun.
Robot yapilandirma Robotun prize takili ve acik
modunda degil. oldugundan emin olun. Ana ekran
tusuna ve Spot Clean tusuna ayni
anda 3 saniye boyunca basin.
2.4GHz aginiveya 2.4/5GHz | Robot su anicin 5G aglaryla uyumlu
aglarini secmediniz. degil. Lutfen 2.4GHz veya 2.4/5GHz
agini secin.
Yanlis uygulamayi indirdiniz. | QR kodunu tarayin veya Cecotec
Uygulamasini indirin.

2 Harita kayboldu. | Robotu manuel olarak Robotu sarj istasyonuna tasiyarak
hareket ettirirseniz haritay! | kurtarmayi deneyin. Kaydedilen
kaybetmeniz mimkdn. haritayr uygulamanin harita

deposunda bulun ve geri almak
icin “Haritay! Kullan"a dokunun. Bu
cOzumleri denedikten sonra sorun
devam ederse lUtfen haritalamayi
yeniden baslatin.

3 APP'de harita Robot sarj istasyonundan Robotun temizlige sarj istasyonundan

olusturmak calismaya baslamiyor. baslamasi gerekiyor.
mimkan Robot calisirken hareket Robot calisirken hareket ettirmeyin.
degildir. ettirildi.
Temizlik hentiz bitmedi. Robotun temizligi tamamlandiktan
sonra sarj istasyonuna dénmesini
saglayin.
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HAYIR | Sorun Olasi neden Olasi ¢cozim
4 Sarjistasyonuna | Sarj istasyonu yanlis “Robotu Sarj Etme" bolumiindeki
geri déonmuyor. | konumlandirilmis. talimatlari izleyerek sarj tabanini
dogru sekilde konumlandirin.
Sarj istasyonu baglantisi Sarj istasyonunun acik oldugundan
kesilmis veya tasinmis. emin olun ve temizlik sirasinda
hareket ettirmeyin.
Robot sarj istasyonundan Robotun temizlige sarj istasyonundan
hareket etmiyor. baslamasi nerilir.
Sarj istasyonuna giden Yiikleme yolunu acik tutun.
yol kapali. Ornegin sarj
istasyonunun bulundugu
odanin kapisi kapalidir.
5 Robot temizligi | Oda cok buyiik ve robotun Sirekli Temizligi acin. Daha fazla

bitirmeden sarj
istasyonuna geri
donuyor.

sarj olmakicin tUsse
doénmesi gerekiyor.

ayrintricin uygulamanin talimatlarini
izleyin.

Mobilya veya engeller
nedeniyle robotun
ulasamadigi alanlar da var.

Temizlenecek alani temizleyin,
mobilyalari ve kiictik esyalari
yerlerine yerlestirin.
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HAYIR | Sorun Olasi neden Olasi ¢cozim

6 Robot sar;j Sarj istasyonu elektrik Sarjistasyonunun elektrige bagli
olmuyor. baglantisina sahip degil. oldugundan ve gostergesinin acik

oldugundan emin olun.

Robotun sarj kontaklari sarj | Robotun sarj kontaklarinin sarj

istasyonunun kontaklariyla |istasyonunun kontaklarina

temas halinde degil. baglandigindan ve BASLAT/DURDUR
digmesinin yanip séndiglnden emin
olun. Robotun ve sarj standinin sarj
kontaklarinin kirli olup olmadigini
kontrol edin. Bu parcalar “Sarj
Kontaklari" boluminde belirtildigi
sekilde temizleyin.

Pil sicakligi cok yuksek veya | Robotun 0°Cile 40°C arasindaki

cok dusuk. sicakliklarda sarj edilmesi ve
kullanitmasi onerilir.

Uzun sureli hareketsizlik, Urtintin diizenli kullanilmasi tavsiye

pilin asiri bosalmasina edilir. Uzun stre kullanmazsaniz

neden olabilir. ve sarj etmekte sorun yasarsaniz
Cecotec'in resmi Teknik Destek Servisi
ile iletisime gecin.

7 Temizlik Yan fircaile ana firca Yan firca, ana firca, toz haznesi,
sirasinda birbirine karismis. Toz filtre vb. parcalarin diizenli olarak
alisitmadik haznesi ve filtre tikall. temizlenmesi onerilir.
sesler geliyor. Robot tam glic modunda. Standart moda gecin.

8 Temizlik Robot yerdeki bir nesneye Robot kendini kurtarmak icin
esnasinda robot | (elektrik kablolari, perdeler, | cesitli yollar deneyecektir. Bunu
takiliyor ve hali sacaklari vb.) takilmistir. | yapamiyorsaniz engelleri manuel
duruyor. olarak kaldirmaniz ve robotu yeniden

baslatmaniz gerekecektir.
Robot bir mobilya parcasinin | Lutfen Uygulamada fiziksel bir bariyer
altinda sikismis olabilir. yerlestirin veya Sanal Sinir belirleyin.
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HAYIR | Sorun Olasi neden Olasi ¢cozim
9 Robot temizlik Zeminde kablo, terlik ve Litfen temizlige baslamadan 6nce
yaparken su diger nesnelerin bulunmasi | yerde dagilmis kablo, terlik gibi
sorunlarla robotun normal sekilde esyalari toplayiniz. Herhangi bir alan
karsilasilabilir: | calismasini zorlastiriyor. temizlenmeden birakilirsa, robot o
temizlik alani otomatik olarak temizleyecektir,
yolunun daginik litfen midahale etmeyin (6rnegin
olmasi, temizlik robotu hareket ettirerek veya yolunu
yolundan kapatarak).
sapma,
tekrarlayan
temizlik veya
kiicuk alanlarda
temizlik Robotun merdiven, esik Alanin kapisini kapatip, alanin
yapilamamasi. ve kapi pervazlarina ayri olarak temizlenmesi dnerilir.
(Eger gecici tirmanirken tahrik tekerlegi | Temizligin ardindan baslangic
olarak zeminde kayiyor ve bu noktasina geri donulecektir. Gonul
temizlenmemis durum robotun evin rahatligiyla kullanabilirsiniz.
genis bir alan " | her yerindeki cevresini
varsa, robot algilamasini etkileyebiliyor.
otomatik olarak | Yeni cilalanmis ve cilalanmis | Zemin cilasini kullanmadan 6nce
eksik alani zeminlerde veya purizsiz kurumasini beklemeniz énerilir.
temizleyecektir.) | fayanslarda calistirildiginda
tahrik tekerlekleriile zemin
arasinda daha az surtiinme
olur.
Her evin dzelliginden Robotun iceri girip diizglin bir sekilde
dolayi robot bazi bélgelere | temizlik yapabilmesini saglamak icin
giremiyor. evinizi toplamanizi 6neririz.
Mesafe sensori kirlenmis Mesafe sensoriini temizleyin veya
veya kapanmis. sensor lzerinde herhangi bir nesne
varsa cikarin.
10 Calisma Toz haznesinin cikisi tikall. | 2'si Tarada Moddll cikarin ve toz
esnasinda haznesinin agzini temizleyin.
toz sizintisi
meydana

gelmektedir.
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HAYIR | Sorun Olasi neden Olasi ¢cozim

n Kullanim Tank dogru sekilde Robot tankini monte ederken yerine
esnasinda takilmamus. oturdugundan emin olun.
robotun su tanki
yerinden cikiyor.

12 Tahrik Tahrik tekerlekleri yabanci Tahrik tekerleklerini dondurip
tekerlekleri cisimlerle tikanmis. iterek yabanci cisimlerin dolanip
kilitli. sikismadigini kontrol edin. Bir sey

buldugunuzda en kisa stirede
temizleyin. Sorun ¢ozllmezse
Cecotec'in resmi Teknik Destek Servisi
ile iletisime gecin.

13 Robot planlanan | Zaman planlama fonksiyonu | Programi sifirla.
zamanda iptal edildi.
otomatik Robotun pili bitti. Robotu sarj edin.
temizlige
baslamiyor. Robot Rahatsiz Etmeyin Rahatsiz Etmeyin modunda robot

modunda. planlanmis temizlik yapmaz.

14 Robot Strekli Robot Rahatsiz Etmeyin Rahatsiz Etmeyin modu
Temizlik modunda. etkinlestirildiginde robot Surekli
yapmiyor. Temizlik yapmaz.

Son cevrimde robot sarj Robotu manuel olarak

istasyonuna otomatik yerlestirdiginizde veya sarj

olarak donmedi. istasyonuna goturdiginizde Surekli
Temizlik yapilmaz.

Yukaridaki talimatlari izleyerek sorunlari c6zemezseniz litfen satis sonrasi servisimize
basvurun.

7. TELIF HAKKI

Bu kilavuzda yer alan metinlerin fikri milkiyet haklari CECOTEC INNOVACIONES, Slye aittir.
Her hakki saklidir. Bu yayinin icerigi, CECOTEC INNOVACIONES, SUnin dnceden izni olmaksizin,
tamamen veya kismen cogaltilamaz, bir erisim sisteminde saklanamaz, herhangi bir yolla
(elektronik, mekanik, fotokopi, kayit veya benzeri) iletilemez veya dagitilamaz.
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8. BASITLESTIRILMIS AB UYGUNLUK BEYANI

ekipmanlarina iliskin 2014/53/€EU Direktifine uygun oldugunu beyan eder.
AB uygunluk beyaninin tam metnine asagidaki internet adresinden ulasabilirsiniz:
https://cecotec.es/es/information/declaration-of-conformity

c €Cecotec Innovaciones , EU01_114518 - Conga M70 model nem alma cihazinin radyo
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1. PECES | COMPONENTS

Fig.1

1. Botd tornada acasa

2. Sensor laser

3. Botd d'INICI/PAUSA:

- Pulsacié Talla: Inicia o pausa la neteja
- Polsacié Llarga: Encén o apaga el robot
Sensor IR

Para-xocs

Botd de Neteja Localitzada

Base de carrega

Connector DC

Contactes de Carrega

LN U R

Fig. 2

Sensors Anticaiguda

Roda Omnidireccional

Contactes de Carrega

Sensors Anticaiguda

Raspall Lateral

Boté d'alliberament del raspall central
Raspall Central

Rodes Motrius

0NV WM

n

g.3
Diposit Mixt
Suport de la Mopa
Mopa
Entrada d'aigua
Filtre d'Alta Eficiencia
Filtre d'esponja
Prefiltre

No Ve WNe

Nota
Els grafics d'aquest manual sén representacions esquematiques i potser no coincideixen
exactament amb els del producte.
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2. ABANS DE FER SERVIR

Aquest robot aspirador presenta un embalatge dissenyat per protegir-lo durant el
transport. Traieu el robot aspirador de la seva caixa. Podeu desar la caixa originali altres
elements de l'embalatge en un lloc segur per prevenir danys alrobot aspirador sinecessiteu
transportar-lo en el futur. Si voleu desfer-vos de l'embalatge original, assegureu-vos de
reciclar tots els elements correctament.

Assegureu-vos que totes les peces i els components estan inclosos i en bon estat. Si en
faltés alguna o no estiguessin en bon estat, contacteu de forma immediata amb el Servei
d'Atencié Técnica oficial de Cecotec.

Contingut de la caixa
Fig. &4

© N VAR WDNR

Robot aspirador

Base de carrega

Adaptador de corrent

Diposit mixt, suport per a mopa i mopa
Raspall lateral

Raspall d'auto neteja

Raspall de silicona

Manual d'instruccions

No traieu el nimero de serie del producte, per poder mantenir una correcta tracabilitat del
vostre equip en cas de sollicitar assistencia.

3. FUNCIONAMENT

Precaucions:

Reviseu i prepareu 'area que es netejara per assegurar un funcionament segur. Organitzeu
els mobles i traieu obstacles que puguin dificultar la neteja.

Traieu o cobriu objectes baixos que estiguin a terra i que puguin interferir amb el
funcionament del robot, com bascules de bany o bases de ventiladors de peu. Fig. 5

Si hi ha serrells de catifes, doblegueu la vora i colloqueu-lo sota la catifa per evitar que
s'enredin al robot.

Sielrobot netejara prop d'escales obertes o desnivells, colloqueu una barrera de proteccid
per garantir-ne la seguretat i el funcionament correcte. Fig. 6

Traieu de l'area de neteja qualsevol objecte que es pugui enredar al robot, com ara cables
d'alimentacid, cordes, etc. A més, si l'esglad és massa alt, el robot es podria quedar
encallat. Fig. 7
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Consells utils:

- La primera vegada que utilitzeu el robot, seguiu-lo durant tot el cicle de neteja. Aixd us
permetra identificar i solucionar petits problemes inicials i assegurar que el robot neteja
sense interrupcions. Mentre el segueix, aneu amb compte de no situar-vos directament
davant del robot.

3.1. Preparacié
Abans d'utilitzar el producte:

Traieu la tira protectora. Fig. 8
Traieu la pellicula protectora. Fig. 9
Installeu el raspall lateral. Fig. 10

3.2. Carrega del Robot

- Col-loqueu la base de carrega a terra contra una paret.

- Assegureu-vos que no hi hagi escales, desnivells o objectes en una area de 1 metre a
l'esquerra ia la dreta de la base, i de 2 metres davant seu. Fig. 11

- Connecteu la base a la presa de corrent.

- Eviteu lexposicié directa a la llum solar.

- Collogueu el robot a la base de carrega, assegurant-vos que els contactes de carrega del
robot i la base es connectin correctament. El robot emetra un xiulet i iniciara la carrega.
Durant la carrega, el bot6 INICI/PAUSA parpellejara amb una llum blanca intermitent. Quan
la carrega estigui completa, la lLum blanca romandra fixa.

- Peralprimer Us, carregueu completament el robot.

- Eltemps de carrega és daproximadament 4-5 hores.

Avisos importants:

- Durant l'ds diari, assegureu-vos que el robot ha tornat a la base de carrega i estigui
connectada al corrent.

- Netegeu peridodicament els contactes de carrega de la base per assegurar una carrega
eficient.

- Sielrobot no lutilitza durant un periode prolongat, carrega’'l completament, apagueu-lo i
deseu-lo en un lloc seciventilat.

- Sila bateria es baixa excessivament o no s'utilitza durant molt de temps, és possible que
el producte no es pugui recarregar. En aquest cas, contacteu amb el Servei d'Assistencia
Tecnica oficial de Cecotec. No intenteu desmuntar ni reparar el robot vostée mateix.

3.3. Installacié del Diposit Mixt
Obriu la tapa del diposit d'aigua i ompliu-lo amb aigua. Fig. 12
Tanqueu la tapa del diposit d'aigua. Assegureu-vos que la tapa estigui ben tancada i sense
parts elevades.
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Installeu el suport de la mopa i la mopa Fig. 14
Inseriu el diposit mixt d'aigua i pols.

Consells titils:

3.4.

Per prolongar la vida util del diposit daigua, es recomana utilitzar aigua purificada o aigua
tova.

No utilitzeu la funcié de fregat a les catifes.

Després de fregar, buideu el diposit d'aigua i traieu el suport de la mopa.

Quan el suport de la mopa esta installat, el robot funcionara en mode d'aspiracié i fregat
simultani. La poténcia de succié s'establira automaticament al nivell “silenciés” i no es
podra ajustar manualment.

Quan elsuportde la mopa no esta installat, el robot funcionara només en mode d'aspiracié,
sense fregar.

Es normal que quedi una petita quantitat d'aigua al dipdsit a causa de les proves de fabrica.

Funcionament del Robot

Iniciar la Neteja

Mantingueu premut el boté INICI/PAUSA durant 3 segons per engegar el robot.

Abans de la primera neteja, assegureu-vos que el robot estigui a la base de carrega i
completament carregat.

Premeu breument el botd INICI/PAUSA per iniciar la neteja. EL robot creara un mapa de
lentorn durant la primera neteja.

Iniciar / Pausar
Premeu el bot6 INICI/PAUSA durant el funcionament per pausar el robot.

Reactivar (Despertar)
Lindicador lluminés s'apagara si el robot roman pausat durant més de 4 hores.

Neteja Parcial (Localitzada)
Premeu el bot6 de Neteja Localitzada i el robot netejara una area quadrada de 1,5m x 1,5m

centrada en la vostra posicié.

Recarrega (Tornar a la Base)
Premeu el boté de Carrega i el robot tornara a la base de carrega.

CONGA M70 | 139



CATALA

3.5. Funcionament de U'App i funcions

1. Gestié de Mapes

- Abans de comencar a fer servir el robot, es recomana activar el “Mode de Desat de Mapes”
a l'aplicacié per gaudir d'una experiéncia més avancada.

- Creacid del Mapa: Seleccionant el mode “Neteja Completa’, el robot iniciara la neteja des
de la base de carrega i tornara a ella en finalitzar. Durant aquest procés, creareu un mapa
de les diferents arees de la vostra llar segons la distribucié de la casa. Podeu desar aguest
mapa a l'aplicacié. Es poden desar fins a 4 mapes diferents.

- Edicié del Mapa: Podeu dividir, fusionar o reanomenar les diferents arees (particions) del
mapa.

2. Neteja completa Fig. 16

- El robot creara un mapa basat en el vostre escaneig. Dividira cada habitacié en arees
quadrades, netejant primer les vores de cada area i després l'interior en un patré de ziga-
zaga , fins a completar la neteja de totes les zones.

3. Neteja per Habitacions Fig. 17
- Elrobot netejara les habitacions seleccionades a l'aplicacid.

Consells:

- Calactivar el "Mode de Desat de Mapes" a l'aplicacié i guardar un mapa abans d'utilitzar la
“Neteja per Habitacions"

- La "Neteja per Habitacions" serveix per personalitzar l'area de neteja, perd no per aillar
zones perilloses. Traieu els obstacles que hi pugui haver al voltant de les habitacions
seleccionades.

4. Neteja per Zones Fig. 18
- Elrobot netejara les zones dibuixades a l'aplicaci6.

Consells:
- La "Neteja per Zones" serveix per personalitzar l'area de neteja, perd no per aillar zones
perilloses. Traieu els obstacles que hi pugui haver dins de les zones dibuixades.

5. Pin & Go (Anar a un punt) Fig. 19
- Especifiqueu un punt al mapa i el robot s'hi dirigira automaticament.

6. Represa de neteja després de recarrega fFig. 20

- Quan la bateria estigui baixa durant la neteja, el robot tornara automaticament a la base
de carrega per recarregar-se. Un cop recarregat, continuara la neteja des d'on la va deixar.
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Consells:
- Elrobot noreprendra la neteja si esta activat el mode “No Molestar”.
- Sielrobot es recarrega manualment o es mou de lloc, no reprendra la neteja.

7. Arees restringides Fig. 21
- (reeu "Zones Prohibides”, “Zones de No Fregat" i “Parets Virtuals" al mapa per impedir
que el robot accedeixi a certes arees o habitacions. Per defecte, les “Zones de No Fregat"

només s'activaran quan el suport de la mopa estigui installat.

Consells:

- Les arees restringides es poden crear en un mapa desat o durant la creacié del mapa.

- Les arees restringides serveixen per personalitzar l'area de neteja pero no per aillar zones
perilloses.

- Sies mou el robot o es produeixen canvis significatius en la distribucié de la casa, el mapa
es podria invalidar i les arees restringides es podrien perdre.

8. Programacio de Neteja Fig. 22
- Establiu horaris de neteja a l'aplicacié. El robot netejara a les hores programades i tornara
a la base de carrega en finalitzar.

Consells:
- Elrobot no iniciara la neteja programada si teniu la bateria baixa.

4. CONNECTIVITAT WI -F1 | APLICACIO MOBIL
S

5.NETEJAI MANTENIMENT

5.5. Diposit mixt

Mantingueu premut el boté d'alliberament i traieu el diposit mixt d'aigua i pols. Fig. 23
Traieu el suport de la mopa i la mopa. Fig. 24

Renti i assequi la mopa. Fig. 25

Obriu el diposit de pols i traieu el prefiltre, el filtre i el filtre d'esponja.

Netegeu la pols del prefiltre amb el raspall de neteja.

Renteu amb aigua el diposit de pols i el filtre d'esponja. El filtre no es pot rentar.

Buideu l'aigua restant del diposit d'aigua. Assequi a l'aire el diposit d'aigua, el diposit de
pols i el filtre d'esponja en un lloc ombrejat.

Nove N e
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5.6. Raspall central, raspalls laterals, rodes motrius i roda universal

1. Tireu les pestanyes d'alliberament per desbloquejar la coberta del raspall central, tal com
es mostra a la figura 30.
Aixequeu el raspall central per extreure'l. Fig. 31

3. Netegeu el raspall centralamb el raspall de neteja . 32
Netegeu el raspall lateral amb el raspall de neteja. Fig. 33

Neteja de les rodes motrius

1. Utilitzeu el raspall de neteja per eliminar els cabells i la bruticia de les rodes motrius. Fig.
34

2. Siunaroda motriu s'encalla, gireu el seu engranatge en sentit contrari perque la bruticia
caigui per l'obertura. Fig. 35

Neteja de la roda universal
Utilitzeu el raspall de neteja per eliminar els cabells i la bruticia de la roda universal. Fig. 36

5.7. Contactes de carrega
Netegeu els contactes de carrega del robot. Fig. 37
Netegeu els contactes de carrega de la base de carrega. Fig. 38

5.8. Sensors anticaiguda i para-xocs

Netegeu els sensors anticaiguda. Fig. 39
Netegeu el sensor d'infrarojos (sensor IR). Fig. 40
Consells utils:

Els contactes de carrega i els sensors anticaiguda contenen components electronics sensibles.
Utilitzeu un drap sec per netejar-los, mai un drap humit, per evitar danys per aigua.

6. RESOLUCIO DE PROBLEMES

Sidurant l'ds del producte es donen les condicions seglients, l'usuari les pot revisarisolucionar
sense ajuda:
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crear mapes a
UAPP.

funcionar des de la base de
carrega.

Ndm. | Problema Possible causa Possible solucié
1 Elrobot no es Elnom i/o la contrasenya del Configureu la xarxa del router i
connecta a 'APP. | router sén incorrectes. assegureu-vos que elnomila
contrasenya del router siguin
correctes.
Elrobot no esta dins de la Assegureu-vos que el robot estigui
cobertura del senyal de xarxa | dins de la cobertura del senyal de
del router. xarxa del router .
El robot no esta en mode de Assegureu-vos que el robot estigui
configuracié. connectat al corrent i encés.
Premeu el boté de tornada casa
i el botd de Neteja Localitzada al
mateix temps durant 3 segons.
No heu seleccionat una Actualment, el robot no és
xarxa de 2.4GHz o xarxes de compatible amb xarxes 5G. Si us
2.4/5GHz. plau, trieu una xarxa de 2.4GHz o
de 2.4/5GHz.
LAPP ha descarregat Escanegeu el codi QR o
equivocada. descarregueu U'App Cecotec.
2 S'ha perdut el Es possible perdre el mapa si el | Intenteu recuperar-lo movent
mapa. robot es mou manualment. elrobot a la base de carrega.
Busqueu el mapa desat a
lemmagatzematge de mapes
de UAPP i premeu "usar mapa”
per recuperar-lo. Si el problema
persisteix després de provar
aquestes solucions, si us plau,
reinicieu el mapatge.
3 No es poden Elrobot no comenca a Elrobot ha diniciar la neteja des de

la base de carrega.

El robot s'ha mogut mentre
estava funcionant.

No moveu el robot mentre
funciona.

La neteja no s'ha acabat.

Permeteu que el robot torni a la
base de carrega quan acabeu de
netejar.
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base de carrega
abans d'acabar la
neteja.

robot necessita tornar a la base
per recarregar-se.

Ndm. | Problema Possible causa Possible solucié
4 Notornaala La base de carrega esta mal Collogueu la base de carrega
base de carrega. |collocada. correctament, seguint les
indicacions de l'apartat “Carrega
del Robot".
La base de carrega esta fora de | Assegureu-vos que la base de
linia o0 s'ha mogut. carrega estigui encesaino la
moveu durant la neteja.
Elrobot no arrenca des de la Es recomana que el robot inicii la
base de carrega. neteja des de la base de carrega.
Elcami a la base de carrega Mantingueu aclarida la ruta de
esta bloquejat. carrega.
5 Elrobot torna a la | Lhabitacié és massa grani el Activeu la Neteja Continua. Seguiu

les instruccions de 'App per a més
detalls.

Hi ha zones on el robot no pot
accedir per mobles o obstacles.

Aclariu la zona que es netejara,
collocant els mobles i objectes
petits al seu lloc.
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Ndm. | Problema Possible causa Possible solucié
6 Elrobot no La base de carrega no esta Assegureu-vos que la base de
carrega. connectada al corrent. carrega estigui connectada al
corrent i que l'indicador estigui
ences.
Els contactes de carrega del Assegureu-vos que els contactes
robot no estan en contacte de carrega del robot connectin
amb els de la base de carrega. | amb els de la base de carrega i que
el botd INICI/PAUSA parpellegi.
Comproveu si els contactes de
carrega del robot i de la base de
carrega estan bruts. Netegeu
aquestes peces com s'indica a
l'apartat "Contactes de carrega".
La temperatura de la bateria és | Es recomana carregar i fer servir
massa alta o massa baixa. el robot a una temperatura entre
0°Ci40°C.
Periodes perllongats Es recomanable fer servir el
d'inactivitat poden provocar producte regularment. Si no el
una descarrega excessiva de la | feu servir durant molt de temps
bateria. i teniu problemes per carregar-
lo, contacteu amb el Servei
d'Assistencia Técnica oficial de
Cecotec.
7 Sorollinusual Elraspall laterali el raspall Es recomana netejar regularment
durant la neteja. | principal estan enredats. el raspall lateral, el raspall central,
el diposit de pols, el filtre, etc.
Elrobot esta en mode de Canvieu a mode estandard.
maxima potéencia.
8 Elrobot es queda | El robot s’ha embolicat amb Elrobot intentara diverses

encallat durant la
netejaies para.

algun objecte a terra (cables
electrics, cortines, serrells de
catifa, etc.).

maneres dalliberar-se. Si no ho
aconsegueix, haura de retirar els
obstacles manualment i reiniciar
el robot.

Es possible que el robot estigui
encallat sota un moble.

Si us plau, poseu una barrera
fisica, o estableix un Limit Virtual
a l'App.
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Ndm. | Problema Possible causa Possible solucié
9 Els problemes La presencia de cables, Si us plau, reculli els objectes
seglients poden |sabatilles i altres objectes a dispersos a terra, com ara cables
apareixer terra dificulta el funcionament |i sabatilles, abans d'iniciar la
mentre el robot normal del robot. neteja. Si alguna area queda sense
esta netejant: netejar, el robot netejara la zona
ruta de neteja pendent automaticament, si us
desordenada, plau, no interfereixi (per exemple,
desviacié de la movent el robot o bloquejant-ne
ruta de neteja, el cam).
neteja repetitiva o
manca de neteja
en arees petites.
(Si hi ha una En pujar graons, llindars i Es recomana tancar la porta de la
zona gran que llistons de porta, la roda de zona i netejar larea per separat.
no s'ha netejat traccié del robot rellisca a Després de netejar, tornareu al
temporalment, terra, cosa que pot afectar la punt d'inici. Podeu utilitzar-lo amb
el robot netejara percepcié que el robot té de total tranquillitat.
automaticament l'entorn de tota la casa.
la zona que hi Elfuncionament en sols €s recomanable esperar que la
manca). acabats d'encerari polir o cera del terra s'assequi abans
rajoles llises provoca una d'usar-lo.
menor friccié entre les rodes de
tracciéiel sol.
Per les caracteristiques de Recomanem ordenar la llar per
cada llar, el robot no pot entrar | assegurar que el robot pugui
a algunes arees. entrar i netejar correctament.
El sensor de distancia esta Netegeu el sensor de distancia
embrutat o cobert. o traieu els objectes que el
cobreixen.
10 Durant el La sortida del diposit de pols Traieu el Modul 2 en 1i netegeu

funcionament,
es produeix una
fugida de pols.

esta bloguejada.

l'obertura del diposit de pols.
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NUm. | Problema Possible causa Possible solucié

n Durant lus, el El diposit no s'ha installat Assegureu-vos que el diposit
diposit daigua del | correctament. del robot encaixi al seu lloc en
robot se surt del installar-lo.
seu lloc.

12 Les rodes Les rodes motrius estan Gireu i premeu les rodes motrius
motrius estan obstruides per cossos per veure si hi ha algun objecte
bloquejades. estranys. estrany enrotllat o encallat. Si

trobeu alguna cosa, netegeu-

ho com més aviat millor. Si

el problema continua sense
resoldre’s, contacteu amb el Servei
d'Assistencia Tecnica oficial de
Cecotec.

13 El robot no La funcié de programacié Restabliu la programacié.
inicia la neteja horaria esta cancellada.
automatica Elrobot ha quedat sense Carregueu el robot.
alhora bateria.
programada. El robot esta en mode No Al mode No Molestar, el robot no

Molestar. executa la neteja programada.

14 Elrobot no Elrobot esta en mode No Amb el mode No Molestar activat,
realitza la Neteja | Molestar. el robot no realitza la Neteja
Continua. Continua.

Al'altim cicle, el robot no va
tornar a la base de carrega de
forma automatica.

La Neteja Continua no es realitza
guan colloca manualment el robot
o el mou a la base de carrega.

Si no podeu resoldre els problemes seguint les instruccions anteriors, si us plau, contacteu
amb el servei postvenda.

7. COPYRIGHT

Els drets de propietat intellectual sobre els textos del manual pertanyen a CECOTEC
INNOVACIONES, SL Queden reservats tots els drets. El contingut d'aquesta publicacié no podra,
ni en part ni integrament, reproduir-se, emmagatzemar-se en un sistema de recuperacio,
transmetre's o distribuir-se per cap mitja (electrdnic, mecanic, fotocopia, enregistrament o
similar) sense la prévia autoritzacié de CECOTEC INNOVACIONES, SL
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8. DECLARACIO UE DE CONFORMITAT SIMPLIFICADA

EUO01_14518-Conga M70 és conforme amb la Directiva 2014/53/EU d'equips
radioelectrics.
Eltext complet de la declaracié UE de conformitat esta disponible a l'adreca d'internet segtient:
https://cecotec.es/ca/information/declaration-of-conformity

c €Per la present, Cecotec Innovaciones declara que el deshumidificador amb model
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1. MEPH KAI EEAPTHMATA

Eik. 1

1. KoupTri emMOTPOQNG OTO OTTITI

2. AioBnTApag Aéigep

3. Koupti ENAP=H/MAYZH:

- Zuvropo matnua: ‘Evapén i mavon tou kaBapiouou
Mapatetapévo Tadrnua: EvepyoTroinaTe | aTTeEVEPYOTTOINCTE TO POUTIOT
AioBnTtrpag utrepUBpwv

MpoguAakTipag

Totrikd KoupTTi KaBapIouoU

Bdaon @optiong

Juvdetipag DC

DopTION ETAPWV

W KN U

Eik. 2

AIgBNTAPEG KATA TNG TITWANG
MavkaTteuBuvTikdg Tpoxdg

DopTION ETTAPWV

AioBNnTAPES KaTd TNG TITWONG

MAaivA BolupToa

KevTpikd koupTtri ammeAeuBépwong BoupTtoag
KevTpikr) BoUpToa

Tpoxoi kivnong

© NV WDNR

Eik. 3

Miktr) KatdBeon

2THpIYMa OQOUYYapioTPag
2@ouyyapioTpa

Eioodog vepou

DiATpo uwnAng amédoong
Z@pouyydpi QiATpo
MpoiATpo

NowukwNR

Znueiwpa
Ta ypa@ikG o€ autd TO EYXEIPIDIO €ival OXNMUATIKEG OVATIAPACTACEIG KOl EVOEXETAl VA WNV
TaIPIAOUV aKPIBWG PE EKEIVA TOU TTPOIOVTOG.
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2. MPIN AMNO TH XPHZH

AuT N nAekTpIK oKoUTTa POMTTIOT dIaTiBeTal O Ouokeuaoia oxedlaopévn va Tnv
TTpooTaTEVEl KATA TN HETAPOPA. AQAIPECTE T OKOUTIA POUTTOT atrd TO KOUTi Tou. MTTopeite
va amoBbnkeUoeTe T0 apyIKO KOuTi Kal GAAa €idn ouokeuaoiag o€ ao@AAEG PEPOG yia VO
atro@UyeTe {nNUIG oTNV NAEKTPIKA OKOUTTIO TOU POMTTOT, GV XPEIOOTEI VO TO HETAPEPETE OTO
MEANOV. Edv BEAETE va aTTOpPIYETE TNV OPXIKA CUOKEUQTIA, PPOVTIOTE VO AVAKUKAWOETE OAQ
T QVTIKEINEVA OWOTA.

BefaiwBeite 611 0Aa Ta efapTApaTa Kal Ta egaptApara TepIAaUBAvovTal KAl O KaAr
kataoTaon. Edv Acittouv e€aptipata rj Bpiokovial o€ KAKA KATtdoTaon, ETIKOIVWVAOTE
AuUECWG PE TNV ETTIONMN UTTNPETia TEXVIKAG uTTooTAPIENG TNG Cecotec.

Mepiexépeva KouTioU
Eik. 4

0NV WM

Poptrdt nAekTpIKr) oKOUTTO

Bdon @optiong

MeTaoxnuaTIoTHG PEUPATOG

MikTé doxeio, Brikn o@ouyyapioTpag Kal geouyyapioTpa
MAadivA BolupToa

AutokaBapiféuevn BoupTtoa

Bouptoa o1Aikévng

Eyxeipidio odnyiwv

Mnv agaipeite Tov oeipiakd apiBud amd 1o TPoidv, WaTe o0 eEOTTAICUOG 0AG VO PTTOPEi va
EVTOTTIOTEI CWOTA O€ TTEPITITWON TTOU XPEIAeoTe Bonbeia.

3. AEITOYPTIA

MpoguAdgeig:

150

EAéyETe Kal TTpoETOINAOTE TNV TTEPIOXA TTOU TTPOKEITAI Va KABApPIOTEl yia va dlac@aNioETe
TNV ao@aAr Asitoupyia. TAKTOTTOINOTE Ta £TMITTAQ KAl AQAIPECTE TA EUTTOOIA TTOU UTTOPEI Va
gutrodicouv Tov Kabapiouo.

A@aipéoTe | KOAUWTE XAUNAG QVTIKEIMEVO OTO TTATWHA TTOU PTTOPEI va TTAPEUTIOBITOUV TN
AeiToupyia Tou pouTréT, 6TIWG fuyapiEg utdviou ) Baceig avepioThpa. Eik. 5

Edv uttdpyouv kpooaia xaAiou, SITTAWOTE TNV akpn Kai BAATE TNV KATW atrd To XaAi yia va
MNV TTacToUV GTO POUTTOT.

Edv 10 poutroT KaBapidel KOVTG O€ avoIXTEG OKAAEG I AVWHAAEG ETTIQAVEIEG, TOTTOBETAOTE
£€va TTPOCTATEUTIKO GPAYHA yIa va SI0CQANITETE TNV ACPAAEIT KAl TN OwOoTA Agimoupyia. EIk.
6

A@aip€aTe TUXOV QVTIKEIMEVA TTOU Ba uTTopolaayv va EUTTAAKOUV GTO POUTIOT, OTTWG KaAwdia
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PEUUATOG, OXOIVIA K.ATT., 11O TNV TTEPIOXN KaBapiouou. ETriong, edv To OKaAOTIATI €ival TTOAU
WnAG, To pouTTdT PTTopEi va KoAANoel. Eik. 7

Xpnoiueg cupBoulég:

Tnv TpwTN @opd TToU Ba XPNOCIUOTIOINCETE TO POUTIOT, OKOAOUBAOTE TO 0€ OAOKANPO TOV
KUKAO koBapiogpol. Autd Ba cag ETITPEWEI VO EVTOTTIOETE KOI VO ETTIAUCETE PIKPA OPYIKA
{nTAUaTa KOl va O1a0@aAicETE OTI TO POUTTIOT KaBapilel Xxwpig diakoTrr. Evwy akoAouBeite,
TIPOCEETE VA YNV OTEKEDTE OKPIBWG UTTPOCTA AT TO POUTIOT.

3.1. Napaokeun
MpIv XpNOIUOTTOINCETE TO TTPOIOV:

A@aipéoTe TNV TTPOCTATEUTIKN Tawvia. Eik. 8
A@aip€oTe TNV TTPOCTATEUTIKN HEUPBPAvN. Eik. 9
TomroBeTOTE TNV TTACiVY BoUpToa. Eik. 10

3.2. ®6pTION TOU POMUTIOT

TotroBeTrioTE TN BACN POPTIONG OTO TTATWHA TTAVW O €vav TOIXO.

BeBaiwBeite 611 dev UTTAPYXOUV OKAAEG, TITWOEIG 1 QVTIKEIHEVA O€ pia Trepioxr) 1 péTpo
aploTepd kal de€Id aTTé TN BACN Kal 2 YETPa PTTPoaTd atré authv. Eik. 11

>uvdéaTe Tn Bdon otnv Tpida.

ATTopUyeTe TNV duean €kBean oTo NAIAKS QWG.

TotroBeTAOTE TO POUTIOT OTN BAon POPTIONG, SlIaCPaAAIfovTag OTI O £TTAPEG POPTIONG OTO
POWTTOT Kal oTn Bdon ouvdéovtal cwoTd. To pouTrdT Ba NXACEl Kal Ba apxioel va QopTiel.
Katd tn didpkeia g @oépTiong, 1o kouutri START/PAUSE 6a avaBoofivel pe éva Aeukd
wg TTou avaBooPrvel. Otav oAokAnpwOei N péPTION, TO AEUKO WG Ba TTapaueivel aTaBepd.
Ma TpwTNn XPron, eopTioTe TTANPWG TO POUTTOT.

O xpdvog eéPTIoNG gival TTEPITIOU 4-5 WPEG.

ZNUAVTIKEG ONUEIWTEIG:

Katd tnv kabnuepivr) xpAaon, BeRaiwBeite OTI TO POUTTOT £X€1 ETIOTPEWEN OTN BACN POPTIONG
Kal gival guvdedePévo aTo pelpa.

KaBapilete TrEPIOBIKA TIG ETTOPES POPTIONG GTN BACN YIA VA £EA0QANICETE ATTOTEAEOUATIKI
@opTION.

Edv dev TTpOKeITAl VA XPNOIUOTTIOINCETE TO POUTIOT YIA HEYAAO XPOVIKO dIAoThUA, POPTIOTE TO
TTAPWG, ATTEVEPYOTTOINOTE TO KOI ATTOBNKEUOTE TO O€ OTEYVO, AEPIOPEVO PEPOG.

Edv n pmratapia eivar utrepBoAikd atro@opTiouévn i axpnoIKOTIoINTN YIa PEYAAO XPOVIKO
S1doTnua, To TTPOIGV EVOEXETAI VO UNV UTTOPET VA ETTAVAQOPTIOTEL. Z€ QUTAV TNV TTEPITITWON,
ETMKOIVWVACTE ME TNV €TTiONUN UTTNPECia TeXVIKAG uTrooTApiEng Tng Cecotec. Mnv
ETTIXEIPAOETE VA ATTOOUVOPHOAOYNOETE I VA ETTIOKEUACETE HOVOI OOG TO POUTTOT.
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3.3. EykaraoTaon Miktig Ae§apevig

1. Avoire To KaTTGKI TOU OOYXEIOU VEPOU Kal YEPIOTE TO PE vEPOD. Eik. 12

2. KAegioTe 10 KATTAKI TOU doxeiou vepou. BeBaiwBeite 611 To KaTTdKI €ival KAAG KAEIOTO Kal Oev
EXEI aOVUPWEVEG TTEPIOXEG. EIK. 13

3. TomoBeTAoTe TN BAoN Kal TN opouyyapioTpa. Eik. 14
Eicaydyete 10 avapepelypévo doxeio vepou kal okovng. Eik. 15

Xpnclpsg OUMBOUAEG:
MNa va mapareivetre Tn didpkeia {wng Tng de€apevig vepol, ouvioTaTal n Xprion Kabapou
vepou A ahakou vepou.

- Mnv xpnoipoTroIEiTe TN AeIToUpyia o@ouyyapiopaTog o€ XaAId.

- Meta 1o opouyydpiopa, adeidaTe To doxeio vepoU Kal apalpEoTe Tn BriKn o@ouyyapiaTpag.

- Ortav egykataoToBei n BAKn o@ouyyapioTpag, To PouTdT Ba Asitoupyei o€ Asitoupyia
TAUTOXPOVNG OKOUTTAG Kal agouyydpiopa. H 10xUg avappdenong Ba pubuioTei autoparta
oT0 «0B6puUPO» eTTiTTEDO Kal SV PTTOPE] va PUBUIOTE XEIPOKivNTAL.

- Ortav n BAkn opouyyapioTpag dev eival TOTTOBETNUEVN, TO POUTTOT Ba AsiToupyei povo o€
A€ITOoUpYyia KEVOU, Xwpig opouyydapioua.

- Eivail guoioAoyikd va TTapapével JIKpr TToooTnTa vEPOoU oTn Oe€apevh AOyw £pyOOTATIAKWY
OQOKIMWV.

3.4. AaiToupyia popuTroT

1. ZeKIVAOTE TOV KOBAPIoHO

- MartAoTe kai kpatoTe Tatnuévo 1o kKoupTti START/PAUSE yia 3 OeuTepOAETITA yia va
EVEPYOTTOINOETE TO POUTTOT.

- Mpiv ammd Tov MpwTo KABapIouo, BeBaiwbdeite OTI TO POUTTOT gival oTn BAcn GOPTIONG Kal
TTANPWG POPTICUEVO.

- NartAoTe oTiypiaia 1o koupTtri START/PAUSE yia va gekivijoel o kaBapiopdg. To poutroT Ba
OnpIoupynoel évav xaptn Tou TTEPIBAAAOVTOG KATA TOV TTPWTO KABaApIGHO.

2. 'Evopén/ Madon
- MarAoTe 10 koupTTi ENAP=H/IMAYZH katd 1n Acitoupyia yia TTalon Tou pOUTIOT.

3. Emavevepyotroinon (SUmvnua)

- H evdeikTiki Auyvia Ba ofroel edv To pouTTOT TTapapEivel g€ TTalon yIa TTEPICOOTEPESG aTTO 4
wpeg. MNatAoTe kal kpaTAaTe TTaTnuévo To koupTri START/PAUSE yia va To evepyoTIOINOETE
gava.

4. Mepikog (TOTIKOG) KaBapIouOG

- MartAoTe 10 KOouuTri Spot Clean kal To pouTéT Ba KaBapioel Pia TETPAYwWvN TTEPIoXA 1,5m X
1,5m oTo KkévTpo TnG Béong oag.
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Emavag@éptwon (EmioTpo@n otn Bdon)
MatroTe To KoupTri ®EPTION KaI TO POUTTOT Ba TMIOTPEWEI OTN BAon EOPTIONG.

. AeiToupyia kol SuvaToTnTEG EQAPUOYAS

Alaxeipion xaptwv

Mpiv EeKIVAOETE va XPNOIUOTIOIEITE TO POUTTOT, CUVICTATAI VO EVEPYOTTOINCETE TN “AgiToupyia
ammoBrkeuong XapTn” oTNV EQAPUOYN YIA UIA TTIO TTPONYMEVN EUTTEIPIAL.

Anuioupyia xaptn: EmA£yovtag Tn Asitoupyia “INARpng kaBapiopdg”, To POUTTOT Ba EEKIVATEI
Tov KaBapiopd atd Tn Baon @oépTiong kal Ba emoTpéWel o autrv 6Tav TeAelwael. Katd tn
S1dpKela auTng TngG diadikaciag, Ba SNUIOUPYACETE £vav XEPTn KE TIG JIAPOPEG TTEPIOXEG TOU
amTioU gag pe Baon tTn diatagn Tou amiTiol. MTTopeite va amobnkeUoeTe aUTOV TovV XAPTN
oTnv €@appoyr. MTopouv va atroBnkeuToUv £wG Kal 4 SIAPOPETIKOI XAPTEG.

Emegepyaoia xaptn: Mrropeite va XwpIiOETE, va OUYXWVEUOETE I VA METOVOUAOETE
OIAPOPETIKES TTEPIOXES (BlapEpioATA) TOU XAPTN.

NARpPNg kabapiouég Eik. 16

To pouTrdT Ba dnuioupynaoel évav XapTn Pe BAon Tn odpwan Tou XWPou. Oa xwpioel KABe
OWUATIO OE TETPAYWVEG TTEPIOXES, KABaPIovTag TTPWTA TIG AKPEG KABE TTEPIOXNG Kal GTN
OUVEXEIQ TO ECWTEPIKO PE POTIRO JIyK-JayK , HEXPI va KaBapioTouv GAoI 01 XWPOI.

Ka@apiopoég dwpariou Eik. 17
To pouTéT Ba KABapioe! Ta SWHATIA TTOU €XOUV ETTIAEYEI GTNV €QAPUOY.

JupBoUAéG:

Mpémer va evepyotroinoete Tn “Aeitoupyia atmobrikeuong XAaptn” oTnv €QAPUOYN Kal va
ammoBnkeUoETE Evav XAPTN TIPIV XPNOIKMOTTIOINCETE TO “KaBapiopdg dwyaTiou”.

To “Room Cleaning” xpnoiIdoTToIEiTal YIa TNV £QTOMIKEUAN TNG TTEPIOXAG KaBapiopoU, aAA&
Ox!I yIa TNV aTToPOVWOon €TTIKIVOUVWYV TTEPIOXWY. AQAIPECTE TUXOV EUTTODIO TTOU PTTOPET Va
UTTAPYOUV yUpw atré Ta eTTIAeypéva dwdTIa.

KaBapiopog fwvng Eik. 18
To popTToT Ba KaBapioel TIG TTEPIOXEG TTOU OXEDIAZOVTAI OTNV EQAPUOYT).

JupBouAég:

To “Zone Cleaning” xpnOIYOTIOIEITAI VIO TNV TTPOCAPHOYH TNG TTEPIOXAG KaBapITHoU, aAAG
X1 Yl TNV ATTOPOVWON ETTIKIVOUVWY TTEPIOXWYV. AQAIPETTE TUXOV EUTTODIO TTOU UTTOPEI va
BpiokovTal yéoa oTIG TPARNXTEG TTEPIOKES.
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5. Pin & Go (MetaBaon og éva onueio) Eik. 19
- KabBopioTe éva onueio aTov XApTn KaI TO pOUTIOT Ba TTAonynBei autéuata og auTo.

6. ZUVEXION TOU KOBApPIoHOU META TNV eTTavaTARpwon Eik. 20

- Ortav n ytratapia €ival xapnAn katéd Tov kKaBapioud, 1o POUTIOT Ba £TMOTPEWEI QUTOUATA OTN
Bdaaon @dptiong yia emava@opTion. MoAig eTTavagopTioTel, 8a guveyioel va kabapifel atd
€KEI TTOU OTAPATNOE.

ZupBou)\eg
To poutdéT dev Ba ouvexioel Tov kaBapiopd edv eival evepyotoinuévn n Asiroupyia «Mnv
EVOXAEITED.

- Ed&v 1o poutor emavagopTtioTei xeipokivnTa i peTakivnBei, dev Ba ouveyioTei 0 KaBapiopog.

7. Amayopeupéveg eploxég Eik. 21

- Anuioupynote “Amayopeupéveg Zwveg’, “Zwveg ATaydopeucng Z@pouyyapioparog” Kal
“ElkovIKOUG TOiXoug” aTov XApTn yia va OTToTPEWETE TNV TIPOCBOCn TOU POMTIOT OE
OUYKEKPIPEVEG TTEPIOXEG I} OwpdTia. ATTd TTpoeTTiAoyr, To “No Mop Zones” Ba evepyotroinOei
pévo érav eykaraoTabei n BAKn o@ouyyapioTpag.

ZuuBou)\sg
O1 TTEPIOPICUEVEG TTEPIOYEG PTTOPOUV va dnuioupynBolv o€ €vav atmmodnkeupévo XapTn n
KaTd TN dnuioupyia XapTn.

- O Treplopiopéveg TIEPIOXEG XPNOIMOTIOIOUVTAl Yo TV €§ATOMIKEUGN TNG TTEPIOXAG
KaBapIoPoU, GAAG OXI IO TNV ATTOPOVWGN ETTIKIVOUVWV TTEPIOXWV.

- Ed&v 10 poumdT petakivnOei i onueiwbolv onuavTikéG aAlayég oTn didragn Tou omiTioU, o
XApPTNG PTTOPEI va KaTaoTei AKUPOG Kal va XaBoUv TTEPIOPITUEVES TTEPIOXEG.

8. Mpoypappa kabapiopou Eik. 22
- OpioTe xpovodiaypduuata kaBapigpol otnv epapuoyr. To poutdtr Ba kabapioel Tig
TTPOYPOUHATIOMEVEG WPEG Kal Ba eMOTPEWEl 0T BACN POPTICNG OTAV TEAEIWTEI.

JupBouAéc:

- To poutrdt dev Ba EeKIVIOEI TOV TTPOYPOAUPATIOPEVO KaBapIopd €Av n ptratapia Tou ival
XOHNAR.

4, ZYNAEZIMOTHTA WI -FI KAl EOGAPMOTIH IMA KINHTA
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5. KAGAPIZMOZ KAI ZYNTHPHZH

5.1. MikTA KatdBeon

1. TlatAoTe Kal KPATAOTE TTATNUEVO TO KOUPTT atreAeuBEépwong kol TpapRTe €Ew 1o doxeio
avapeigng vepou kai okévng. Eik. 23

2. AgaipéaTe Tn Bdon kal TN o@ouyyapioTpa. Eik. 24

3. TAévoupe Kal OTEYVWVOUNE Tn o@ouyyapioTpa. Eik. 25

4. Avoite T0 doyeio OKOVNG KAl APAIPECTE TO TIPO-QIATPO , TO YIATPO Kal TO PIATPO OPOUYyapIoU.
Eix. 26

5. KoBapiote Tn okbévn atmd 10 TTPo-PiATPo pe Tn BoupToa Kabapiopou. XTUTTACTE atraAd To
@IATPO yIa va a@aipéoeTe Tn okévn. EIK. 27

6. TMAOvete TO doxeio okOVNG Kal TO PIATPO Tou oPouyyapioU pe vepd. To PIATpo dev UTTOPEI
va TTAuBei. EQv Bpaxei katd AABog, OTEYVWATE TO OTOV AP TTPIV TO EAVAXPNOCIKOTIOINOETE.
Eik. 28

7. AdeidoTe TO vePO TTOU £XEl aTTopEivEl aTTd To doxEio vePOU. ZTeEyvwoTe PE aépa TO DOXEIO
vepou, To BoxEi0 OKOVNG KAl TO GIATPO GPOoUYyyaploU o€ OKIEPO PEPOG. Eik. 29

5.2. Kevipik Bouptoa, TAdivég BoUpToeg, KIVNTAPIOI TPOXOi Kal TPOXOG YEVIKAG
Xefiong

1. TpaBnére Tig yAwTTidEG atreAeuBépwong yia va EeKAEIDWOETE TO KAAUPPA TNG KEVTPIKAG
BoupTtoag, 61w @aiveral aTnv Eikéva 30.
2nNKWOoTE TNV KEVTPIKA BolpToa yia va Tnv apaipEceTe. Eik. 31

3. KoBapioTe TNV KeVTIPIKA BoupToa e Tn BoupToa kabapiouou.Eik . 32
KaBapioTe TNV mACivr BoupTtoa pe Tn Bouptoa kabapiguou. Eik. 33

KaBapiopog Twv KIVITAPIWV TPOXWV

1.  XpnoiyotroiaTe Tn BoUpTtoa KaBapIoPoU yia va a@aIipECETE TPIXES Kal BpwiId aTTd TOUug
KIVATAPIOUG Tpoxoug. Eik. 34

2. EdvkoAAAqoel évag KIVvNTAPIOG TPOXOG, YUPIOTE TO ypavAd Tou TTpOG TNV avTiBeTn katelBuvon
€101 WOTE N Bpwuid va TTéoel éoa atré To dvolyua. Eik. 35

KaBapiouo6g Tou Tpoxou YEVIKAG XPRONG

XpnoipotroifoTte Tn Bouptoa KABapIGPOU yia va aQaIpECETE TIG TPIXEG KAl TN BPwId aTTd TOV
TPOXO YEVIKAG XpAong. Eik. 36

5.3. ®épTION ETAPWV

KaBapioTe TIG eTTAQEG @OPTIONG TOU pouTTOT. EIk. 37

KaBapioTe Tig eTagég pdpTiong aTn Baon eopTiong. Eik. 38

5.4. AloONTAPES KAl TIPOPUAAKTAPES KATA TG TITWONG
KaBapioTe Toug aigBNnTApES Katd Tng TrTwaong. Eik. 39
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KaBapioTe Tov aiobntrpa utrepuBpwyv (aiobntipag IR). Eik. 40

XpAROoIUEG CUMPBOUAEG:
O1 eTogég POPTIONG Kal Ol AIoBNTAPEG KOTA TNG TITWONG TTEPIEXOUV €UaiobnTa NAEKTPOVIKA
eCapTApaTa. XpnolPoTroINoTe éva OTEYVO TTavi yia va Ta kaBapioeTe, TTOTé éva Bpeyuévo TTavi,
yla va atro@uyeTe Tn ¢nuid a1md T0 VEPOD.

6. ENIAYZH MPOBAHMATQN

Edv TTapouciacTolv ol akOAouBeg GUVORKEG KOTA T XpAON TOU TTPOIGVTOG, O XPriOTNG UTTOPET va
TIG eAEyEel Kal va TIG ETTIAUCEI Xwpig Bonbeia:

Oxi | Mpo6BAnua MBavA aitia MOavA Adon
1 To popTToT dev évoua Kai/f) 0 KwWAIKOG Alapop@waoTeE TO JiKTUO TOU
OuvOEETaI PE TNV TpoécRaong Tou dpopoloynTh | dpoporoynTh kai BeRaiwbeiTe 6TI TO
APP. gival AavBaopéva. évopa Kai 0 KwdIkGG TTpdoacng Tou
dpopoloynTA gival cwoTd.
agfjpaTtog SIKTUOU Tou BeBaiwBeite 6TI T0 pOUTIOT BpioKeTal
dpopoloynTty . evTOG TNG EUBEAEIOG TOU OMHATOG
SIKTUOU TOU BpopoAoynTh .
To popTrdT dev BpiokeTal o€ BeBaiwBeite 6TI TO pOUTIOT €ival
Aeiroupyia diapdpewong. ouvdedepévo aTnv TTPIda Kal
evepyoTToinuévo. MaTtAoTe TO KOUPTT
apxIKAG 088vNG Kal TO KOUWTT
KaBapiouou onueiou Tautdxpova yia
3 deuTEPOAETTTA.
Aev éxete emMAEEEl DikTUO 2,4 To popTToT dev gival TTPOG TO TTAPOV
GHz A dikTua 2,4/5 GHz. ouppatd pe dikTua 5G. EIAEETE éva
dikTuo 2,4 GHz 1} 2,4/5 GHz.
‘Exete kareBdoel AdBog APP. ZapwoTe Tov KwdIkd QR A kareBdoTe
TNV epappoyn Cecotec.
2 O xdapTng éxel xabei. | Eival mBaveé va x&oeTte Tov MpooTadnoTE va TO AVAKTHOETE
XApTn €Qv YETAKIVAOETE TO METOKIVWVTAG TO POUTTOT GTN BACn
POUTTOT XEIPOKivVNTA. @opTIoNG. Bpeite TOV ammoBnkeupévo
XApTN OTOV XWPO aTrodnKeEUoNng
XApTN TNG EPAPHOYNG Kal TTATAOTE
“Xpron XapTn” yia va Tov avoKTACETE.
Edv 1o TpoBANua TTapapével
apoU BOKINATETE QUTEG TIG AUCEIG,
ETTAVEKKIVIOTE TN XapToypdenan.
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EMMOTPEPEI OTN
Bdaon @béptiong TTpIv
OAOKANPWOEl TOV
KaBapiopo.

KOl TO POUTTOT TTPETTEI VO
emMOTPEWEI 0T Bdon yia va
ETTAVOQOPTIOTEI.

Oxi | Mpo6BAnua MBavn artia MBavnA Adon
3 Aev gival duvaTti n To pouTroT dev EeKiva va To pouTTIOT TTPETTEN VA EEKIVIOEI TOV
dnuioupyia xaptwv | Aeitoupyei atméd Tn Bdon KaBapiopod arrd mn Baon eopTiong.
otnv APP. POPTIONG.
To popTTdT éXEl PETOKIVNOEI Mnv PETAKIVEITE TO POUTTOT EVW
€VW AeIToupyoUae. AeIToupyei.
O koBapIoudg Oev ExEl AQNOTE TO POUTTOT VA ETTIOTPEWEI OTN
TEAEIWOEL. Bdon @dpTiong 6Tav oAoKAnpwoEi o
KaBapIouog.
4 Agv eTIOTPEPEI OTN H Baon @bépTiong dev £xel TomroBeTAOTE CWOTA TN Bdon
Bdaon @bpTiong. TOTT00eTNOEI CWOTA. @éPTIONG, AKOAOUBWVTAG TIG 0dNYieg
oTnV evoTnTa «POPTION TOU POUTIOTY.
H Bdaon @dptiong éxel BeBaiwBeite 611 N Baon @opTIong
aTToouVOEDEi 1 £XEl €ival EVEPYOTTOINMEVN KOl PNV TNV
METaKIVNOEI. UETAKIVEITE KOTA TOV KABAPIGUO.
To popTToT dev EeKIva aTTd TN ZuvioTAaTal TO POUTTOT va EEKIVAOEI TOV
Baon @oépTIoNG. KaBapiopod arrd 1 Baon eopTiong.
H diadpopr) Trpog Tn Bdon AlatnpnoTe T d1adpoun eOpTWONG
@OPTIONG €ival TTAOKapIoPEévn. | kaBapn.
Ma apddeiypa, n TéPTA TOU
SwuaTiou é1ToU BpioKETAI N
Bdaon @oépTiong gival KAEIOTH.
5 To popuTtor To dwpdTio eival TTOAU peydAo | EvepyotroifoTe Tov Zuvexn

kaBapiopd. AkohouBraTe TIG 0dnyieg
TNG EQAPUOYNG YIA TTEPICOOTEPEG
AETTTOPEPEIEG.

YTapxouv TTEPIOXEG OTIG
OTT0IEG TO POUTTOT BEV UTTOPET
va £xel TpooBacn Adyw
ETTITTAWY 1] EPTTOSIWV.

KaBapioTe TnVv mepIoXA TTou BEAETE va
KOBapioeTe, TOTTOBETWVTAG ETTITTAC KAl
MIKpoavTIKEiyeva oTn B€on Toug.
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Oxi | Mpo6BAnua MBavn artia MBavnA Adon
6 To pouTroT dev H Bdon @dptiong dev eival BeBaiwBeite 611 n Baon @opTiong eival
POpTICEl. ouvdedepévn aTo peUQ. ouvdedepévn OTO peUPA Kal N EVOEIEn

gival avappévn.

O1 eTTagEéG POPTIONG TOU
POMTTOT DeV £pXOVTal O€ ETTAQPN
ME auTEG TNG BAoNG POPTIONG.

BeBaiwBeite 611 01 ETTOQEG POPTIONG
TOU POUTTOT GUVOELOVTAI PE TIG ETTAPEG
NG BAaNG POPTICNG KaIl OTI TO

koupTri START/PAUSE avaBoofrvel.
EAéyETe €dv o1 eTTAPEG POPTIONG

OTO POUTTOT KAl OTN AN @OPTIONG
eival Bpwpikes. KaBapioTe autd 1o
eCapTApaTa OTTWG UTTOBEIKVUETAI OTNV
evoTnTa «DAPTION ETTAPWVY.

H Bepuokpacia TG prrarapiog
gival TTOAU uwnAn A TTOAU
XOHNAN.

ZuvigTdral n eéPTION KAl N XPrion Tou
POMTTOT O€ Beppokpacia petagu 0°C
kai 40°C.

O1 TapaTteTapéveg Tepiodol
adpAvelag PTTopEi va
TTpoKaAéoouv uTTEPBOAIKA
ATTOPOPTION TNG UTTATAPIAG.

2UVIOTATAI VO XPNOIUOTTOIEITE

TO TTPOIOV TOKTIKA. EdAv dev TO
XPNOIUOTIOIEITE YIA PEYAAO XPOVIKO
BIG0TNUA KOl QVTIMETWTTICETE
TpoBAARUaTA PE TN GOPTIOT) TOU,
ETTIKOIVWVACTE PE TNV ETTIONUN
UTTNPETia TEXVIKAG UTTOOTAPIENG TNG
Cecotec.

7 AcouvnBioTog
B86puog kartd Tov
KaBapiopo.

H 1TAdivA BoUpToa kai n KUpIa
BoupTtoa cival prepdepéva. To
Boxeio oKOVNG Kal TO PIATPO
gival @payuéva.

ZuvIoTATal va KaBapideTe TAKTIKA TNV
TAdivr) BoupTaa, Tnv KUpla BoupToa,
TO BOXEIO TKOVNG, TO PIATPO K.ATT.

To popTToT BpiokeTal O€
AgiToupyia TTAfjpoug 10XU0G.

MetdBaon o€ TuTTIKA Aeimoupyia.

8 To pOMTTOT KOAAGEI
KaTd TOV KaBapiopd

To popuTrdT €xel UTTAEEEI OE
£vVa QVTIKEIMEVO OTO TTATWHA

To popTéT Ba dokipdoel S1IGPoPoUg
TPOTTOUG YIa va aTTeAeUBePWOEi.

Kal oTapaTd. (nAekTpIKG KaAWdIa, koupTiveg, | EGv dev pTTopeite va To KAVETE,

KPOoaia XaAioU K.ATT.). Ba XpeIOOTE VO aQAIPETETE PE UN
QUTOMATO TPOTTO TA EUTTOdIA KAl VO
ETTAVEKKIVAOETE TO POUTTOT.

To pouTTOT PTTOPET VO €XEl ToTroBeTAOTE £va PUOIKO EUTTODIO

KOAAN o€l KATW aTTd éva f opiaTe éva €IKOVIKO Oplo TNV

£mmrAo. EQOPMOYT).
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Oxi | Mpo6BAnua MBavn artia MBavnA Adon

9 Ta akdAouba H Tmapouacia kaAwdiwy, ZUMNAEETE TUXOV BIGoTTOPTO
TTpoBARuaTa TavTOPAWYV Kal GAAWV QVTIKEIMEVA OTO TTATWHA,

EVOEXETAI VO QAVTIKEINEVWY OTO TTATWHO OTTWG KaAwdia Kal TTaVTOPAEG,
TTPOKUYOUV KaTé OUOKOAEUEI TNV KAVOVIKNA mpIv EekivijoeTe Tn diadikaoia
TOV KaBapIoud Tou A€ITOUpYia TOU POUTTOT. KaBapiopou. Edv kdtrola Trepioxr)
PONTTOT: aKaTAOTATN Jeivel akaBapioTn, TO POUTIOT Ba
diadpopn KaBapioel autéuaTa TNV TTEPIOYT O€
KaBapiopou, EKKPEPOTNTA, PNV TTapEUBaiveTe (yia
atrokAion aTro TTAPABEIYHA, HETAKIVWOVTAG TO POUTTOT
N d1adpoun I UTTAOKGpOVTaG TN dlIadpour| Tou).
KaBapiopou,
emavaAappBavouevog
KaBAPIoHOG 1 Orav aveBaivete okaAoTrdTia, | ZuvioTATal va KAEIOETE TNV TTOPTA
EAEIYN KaBOPIGHOU KaTW@AIa Kal TTapabupd@uAAa | aTnv TTEPIOYKT Kal va KaBapioeTe
0 IKPEC TTEPIONEC. TOPTAG, O KIVNTAPIOG TPOXOG TNV TTEPIOYT) {eEXWPIOTA. MeTd TOV
(EGv UTTBPXE! HEYEAN TOU POUTTOT YAIOTPAEI OTO KoBaplouo, Ba eTTIOTPEWEI OTO
TrEPIOXT| TTOU Bev TTATWPA, YeYovog TTou PTTopei | onueio ekkivnong. M1ropeite va 1o
éxel KaBapIOTE] Va €TTNPEACEI TNV avTiIANWN Tou | XPNOIUOTIOINCETE PE aTTOAUTN NPEMIa.
TPOCWPIVE, TO POUTTOT yia TO TTEPIBGAAOV TOU
POWTIOT Ba Kabapioer | 08 OO TO OTrT.
auUTéATA TV H Aermoupyia og TTpéo@aTa SuVIOTATAI VA TTEPIYEVETE VO
Trepioxn Tou AeiTrel.) KEPWHMEVA KAl YUOAMIOPEVA OTEYVWOEI TO KEPi BATTESOU TTPIV TO
Odmeda A Agia TTAOKAKIO €XEl XPNOIKOTIOINCETE.
wg atotéAeapa AiyoTepn TpIRNA
METAEU TWV KIVNTAPIWY TPOXWV
Kal Tou OaTTédou.
NAOYyW TwV XOPAKTNPIOTIKWYV >uvIOTOUWE VO TOKTOTTOIOETE TO
KGBe omITIOU, TO POUTTOT OTTiTI 004G yIa va d1ac@aAiCETE OTI TO
Oev UTTOpEi va €10éABel o€ POWTTOT UTTOPET Va €IGENBEI Kal va
OPIOPEVEG TTEPIOXEG. KaBapioel cwoTd.
O aio8nTpag améoTaong éxel | KaBapioTe Tov aiobntripa améoTacng
AepwOei A KOAUPOEI. 1 aQaIPECTE TUXOV QVTIKEIUEVO TTOU
TOV KOAUTITOUV.

10 | Katd n Aeitoupyia, | H £€§odog Tou kddou okévng AgaipéoTe Tn povada 2 o€ 1 kai
ep@avidetal diappon | eival epaypévn. KaBapioTe TO Avolyua Tou Kadou
oKovNG. oKOVNG.

11 | Katd Tn xprion, n H de€apevn) dev éxel BeBaiwBeite 611 n de€apevr pouTroT

oeCapevn vepou Tou
PONTTOT Byaivel atrd
Tn 6éon TnNG.

TOTTOOETNOEI CWOTA.

€xel ao@aAioel aTn Béon TNG KATA TNV
eykardoTaon.

CONGA M70 159




EAAHNIKA

Oxi | Mpo6BAnua MBavn artia MBavnA Adon

12 | O kivnmApiol Tpoxoi | O1 KivnTrpIol TPOXoOI €ivail MepioTpEWTE Kal TIESTE TOUG
gival KAeIdwpévol. @paypévol amrd EEva cwpata. | KivnTrpioug TpoxoUg yia va BeiTe eav

géva avTikeipeva gival TUNypéva n
KoAAnpéva. Av Bpeite KATI, KaBapioTe
TO TO GUVTOUOTEPO duvaTd. Edv

TO TTPORANUA TTapaApEVEl GAUTO,
ETTIKOIVWVACTE JE TNV ETTIONUN
uTTNPETia TEXVIKAG UTTOOTAPIENG TNG
Cecotec.

13 | To popToT dev H Aermoupyia Etmavagépete To TTpdYpappa.
ZeKIVA TOV QUTOPATO | XPOVOTTPOYPAUKATICHOU
KaBapiouod Tnv QAKUPWVETAL.

TIpoypapuaTiopévn | To pouTroT €xel Eepeivel ammod dopTioTe TO POPTIOT.
wpa. yTrarapia.
To popTToT BpiokeTal o€ >1n Asitoupyia Do Not
AeiImoupyia Mnv evoxAeiTe. Disturb, T0 pouTTOT dev EKTEAET
TIPOYPOUMOTICHEVO KABAPIGUO.

14 | To poutrdT dev To pouTTéT BpiokeTal O€ Me evepyoTroinuévn tn Aeiroupyia
ekTeAET ouveXn Aeitoupyia Mnv evoxAeiTe. Mnv evoxAeiTe, TO POUTTOT OV EKTEAEI
KaBapiouo. ouvexn KaBapiouo.

210V TeAeuTaiO KUKAO, TO O ouvexng kaBapiopdg dev exTeAEITal

POMTTOT BEV ETTECTPEYE 61OV TOTTOBETEITE XEIPOKIVNTA TO

autépata aTn BAcn eOpTIoNG. | PoUTIOT ) TO PETAKIVEITE OTN BAon
@oOPTIONG.

Edv Oev umopeite va emAUCETE Ta TTPORAAMATA OKOAOUBWVTAG TIG TTAPATTAVW 0Jnyieg,

ETTIKOIVWVAOTE PE TO TUAUA €EUTTNPETNONG PETA TNV TTWANCT.

7. MINEYMATIKA AIKAIQMATA

Ta dIKAIWPOTA TIVEUPATIKAG 1IB10KTNOIAG €T TWV KEINEVWY auTOU TOU €YXEIPISIOU AVAKOUV 0TV
CECOTEC INNOVACIONES, SL. Me tnv em@uAagn mavtég diKaiwpaTog. To TTepIEXOUEVO
auTAG TNG dnuoaicuong Oev eTPETTETAI, €V OAW 1) €V PEPEL, va avaTTtapaxBOei, va atmobnkeuTei
oe oU0TNUA avAKTNoNG, va PeTadoBei f va diaveunbei pe otrolodATIOTE PECO (NAEKTPOVIKO,
MNXAVIKO, QWTOTUTTIKO, NXOypa®nuévo R TTAPOPOI0) XwPig TNV TTponyoUuevn €yKpion Tng
CECOTEC INNOVACIONES, SL
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8. ATIAOMNMOIHMENH AHAQZH ZYMMOP®QXHZX EE

EU01_114518 - Conga M70 cuppopowvetal pe tnv Odnyia 2014/53/EE yia Tov
pPadIoeEOTTAIOUO.
To TAApeg keigevo NG dRAwang ocuppdpewong EE diatiBetar otnv akdAoubn dielbuvon
AiadikTUoU:
https://cecotec.es/es/information/declaration-of-conformity

c € H Cecotec Innovaciones dnAwvel d1a TOU TTAPOVTOG OTI O APUYPAVTAPOAG PE TO HOVTEAO
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1. ALKATRESZEK ES ALKATRESZEK

.abra

Visszatérés haza gomb

Lézeres érzékeld

START/SZUNET gomb:

- Rovid megnyomés: A tisztitas elinditasa vagy szlineteltetése
Hosszan megnyomva: A robot be- vagy kikapcsoldsa
IR érzékeld

Lokharité

Helyi tisztité gomb

Tolt6 alap

DC csatlakozd

Tolt6kapcsolatok

wN e

LN U R

2. ébra

Esésgatld érzékeldk
Omnidirekcionalis kerék
Toltékapcsolatok
Esésgatld érzékeldk
Oldalkefe

Kozponti kefe kioldé gomb
Kdzponti ecset

Meghajté kerekek

0NV WM

. abra

Vegyes letét

Felmosé tartd

Mop

Vizbemenet

Nagy hatékonysagu sz(iré
Szivacsos sz(iré

El6szlrs

Nour®wWNE W

Jegyzet
A kézikdnyvben talalhatéd grafikak sematikus ébrazolésok, és nem feltétlendl egyeznek meg
pontosan a terméken lathatdkkal.
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2. HASZNALAT ELOTT

Ez a robotporszivé olyan csomagoldsban keril forgalomba, amelyet Ggy terveztek, hogy
megvédje a szallitds sorédn. Vegye ki a robotporszivét a dobozabdl. Az eredeti dobozt és
a tobbi csomagoléeszkdzt biztonsagos helyen tarolhatja, hogy elkerilje a robotporszivé
kdrosodasat, ha a jovében szallitani kell. Ha ki akarja dobni az eredeti csomagolast,
tgyeljen arra, hogy minden elemet megfelelden Gjrahasznositson.

Gy6z6djon meg arrél, hogy minden alkatrész és alkatrész megvan, és jé allapotban van.
Ha valamelyik alkatrész hianyzik vagy rossz allapotban van, azonnal forduljon a Cecotec
hivatalos miiszaki tdmogatasi szolgélatédhoz.

Doboz tartalma
4, adbra

1.

© N WU A WwN

Robot porszivé

Tolté alap

Halézati adapter

Vegyes tartaly, felmosé tartd és felmosd
Oldalsé kefe

Ontisztito kefe

Szilikon ecset

Hasznalati ttmutatd

Ne tavolitsa el a sorozatszdmot a termékrél, hogy a berendezés megfeleléen nyomon
kovethet6 legyen, ha segitségre lenne sziksége.

3. MUKODES

Ovintézkedések:

Tekintse at és készitse el§ a tisztitandd terlletet a biztonsagos mikodés érdekében.
Rendezze el a butorokat, és tavolitsa el az akadalyokat, amelyek akadalyozhatjak a
tisztitast.

Tavolitsa el vagy takarja le a padlén lévé alacsony targyakat, amelyek zavarhatjak a robot
mikodését, mint példaul a flirdészobai mérlegeket vagy a ventilator ldbazatat. 5. dbra

Ha vannak szényegrojtok, hajtsa be a szélét, és hlzza a szényeg ald, nehogy beleakadjon
a robotba.

Ha a robot nyitott lépcsdk vagy egyenetlen fellletek kdzelében fog tisztitani, helyezzen el
védbkorlatot a biztonsag és a megfelelé miikodés érdekében. 6. dbra

Tavolitson el minden olyan targyat, amely beleakadhat a robotba, példaul tapkabeleket,
koteleket stb., a tisztitasi tertletrél. Ezenkivil, ha a lépcsé tal magas, a robot elakadhat.
7. 4bra
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Hasznos tippek:

- Amikor el8szor haszndlja a robotot, kdvesse a teljes tisztitdsi cikluson keresztul. Ez
lehet&vé teszi, hogy azonositsa és megoldja a kisebb kezdeti problémakat, és biztositsa
a robot megszakitads nélkuli tisztitasat. Kovetés kdzben ulgyeljen arra, hogy ne alljon
kozvetlenil a robot elé.

3.6. Készitmény
Atermék hasznalata el6tt:

Tavolitsa el a véddcsikot. 8. dbra
Tavolitsa el a védoféliat. 9. dbra
Szerelje fel az oldalkefét. 10. dbra

3.7. Arobot toltése

- Helyezze a téltéalapot a padléra a falhoz.

- Ugyeljen arra, hogy az alaptél balra és jobbra 1 méterrel, illetve elétte 2 méterrel ne
legyenek lépcsik, leszalldsok vagy téargyak. 11. dbra

- (Csatlakoztassa az alapot a konnektorhoz.

- Kertlje a kozvetlen napfény hatasat.

- Helyezze a robotot a toltéaljzatra, ligyelve arra, hogy a robot és az alap toltéérintkezdi
megfeleléen csatlakozzanak. A robot sipol, és elkezdi a toltést. Toltés kozben az INDITAS/
SZUNET gomb villogé fehér fénnyel villog. Amikor a téltés befejez8ddtt, a fehér fény
folyamatosan vilagit.

- Azels6 hasznalathoz toltse fel teljesen a robotot.

- Atoltésiidé korulbelul 4-5 éra.

Fontos megjegyzések:

- A napi hasznalat sorédn gy6z6djon meg arrél, hogy a robot vissza van helyezve a
toltéallomasra, és csatlakoztatva van az aramforrashoz.

- Ahatékony toltés érdekében rendszeresen tisztitsa meg az alap toltéérintkezéit.

- Ha hosszabb ideig nem haszndlja a robotot, toltse fel teljesen, kapcsolja ki, és tarolja
szdraz, szellz6 helyen.

- Haazakkumulator tulsédgosan lemerlt, vagy hosszabb ideig nem hasznalja, eléfordulhat,
hogy a termék nem tud Ujratoltédni. Ebben az esetben lépjen kapcsolatba a Cecotec
hivatalos mUszaki tdmogatési szolgélataval. Ne kisérelje meg sajat maga szétszerelni
vagy megjavitani a robotot.

3.8. Avegyes tartaly felszerelése

Nyissa ki a viztartaly fedelét, és toltse fel vizzel. 12. dbra
Zérja le a viztartaly fedelét. Gy6z&djon meg arrdl, hogy a fedél szorosan le van zarva, és
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nincsenek rajta kiemelkedések. 13. dbra
Szerelje fel a felmoso tartoét és a felmosét. 14. dbra
Helyezze be a kevert viz- és portartalyt. 15. dbra

Hasznos tippek:

10.

A viztartdly élettartamanak meghosszabbitdsa érdekében tisztitott vagy lagy viz
hasznalata javasolt.

Ne hasznélja a felmosd funkciét szényegeken.

Felmosds utdn Uritse ki a viztartalyt és vegye ki a felmosé tartét.

Afelmoso tarté felszerelése utén a robot egyszerre fog porszivozni és felmosni. A szivoerd
automatikusan ,csendes” szintre all be, és nem allithatd be kézzel.

Ha afelmosod tartd nincs felszerelve, a robot csak vakuum Uzemmaddban m(ikodik, felmosas
nélkal.

Normalis, hogy a gyari tesztelés miatt kis mennyiségl viz marad a tartalyban.

. Robot miikodése

Inditsa el a Tisztitast

Nyomja meg és tartsa lenyomva az INDITAS/SZUNET gombot 3 mésodpercig a robot
bekapcsolasahoz.

Az elsd tisztitas elétt gy6z6djon meg arrdl, hogy a robot a toltdaljzaton van, és teljesen fel
van toéltve.

Nyomja meg réviden az INDITAS/SZUNET gombot a tisztitas elinditdsdhoz. A robot az elsé
tisztitas soran készit egy térképet a kornyezetrél.

Inditas / Sziinet
Nyomija meg a START/SZUNET gombot miikédés kdzben a robot sziineteltetéséhez.

Ujraaktivalas (Ebresztés)
Ajelz6fény kialszik, ha a robot 4 6ranal tovabb szinetel. Nyomja meg és tartsa lenyomva
a START/SZUNET gombot az Gjbéli aktivélashoz.

Részleges (helyi) tisztitas
Nyomja meg a Spot Clean gombot, és a robot megtisztit egy 15 x 15 méteres

négyzetteriletet az On poziciéja kdzepén.

Ujratoltés (vissza a bazisra)
Nyomja meg a Toltés gombot, és a robot visszatér a toltébazisra.
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3.10.

Az alkalmazas miikodése és funkciéi

Térképkezelés

Miel6tt elkezdené hasznalni a robotot, javasoljuk, hogy aktivalja a “Térképmentési médot”
az alkalmazasban a fejlettebb élmény érdekében.

Térkép készitése: A ,Teljes tisztitds" mod kivalasztasaval a robot a toltéallomasrol kezdi el
a takaritast, és a végén visszatér oda. A folyamat sordn a haz elrendezése alapjan térképet
készit otthondnak kiilonboz6 terlileteir6l. Ezt a térképet elmentheti az alkalmazéasba.
Legfeljebb 4 kiilonb6z6 térkép menthet6 el.

Térképszerkesztés: Feloszthatja, egyesitheti vagy atnevezheti a térkép kilonboz6
tertleteit (particidit).

Teljes tisztitas 16. dbra

A robot a tér pasztdzasa alapjan térképet készit. Az egyes helyiségeket négyzet alaku
terlletekre osztja fel, elészor az egyes terlletek széleit, majd cikk-cakk mintajaval a
belsejét tisztitja meg , amig az dsszes terliletet meg nem tisztitjak.

Szobatakaritas 17. dbra
A robot kitakaritja az alkalmazésban kivalasztott szobakat.

Tippek:

A ,Szobatakaritas” hasznalata el6tt aktivalnia kell a ,Térképmentési mdédot” az
alkalmazasban, és mentenie kell a térképet.

A ,Szobatakaritas" a takaritasi tertilet személyre szabasara szolgdl, de nem a veszélyes
tertletek elkulonitésére. Tavolitson el minden akadalyt, amely a kivélasztott helyiségek
korul lehet.

Zéna tisztitas 18. dbra
A robot megtisztitja az alkalmazasban megrajzolt terileteket.

Tippek:
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A, Zdbnatisztitdsa" a tisztitasi terlilet testreszabdsara szolgal, de nem a veszélyes teriletek
elkilonitésére. Tavolitson el minden akadalyt, amely a megrajzolt terlileteken belil lehet.

Pin & Go (Go to a point) 19. dbra
Adjon meg egy pontot a térképen, és a robot automatikusan oda navigal.

Tisztitas folytatasa utantéltés utan 20. dbra

Ha a tisztitds sordn az akkumuldtor lemerulében van, a robot automatikusan visszatér a
toltéalaphoz, hogy feltoltédjon. Feltoltés utén ott folytatja a tisztitast, ahol abbahagyta.
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Tippek:
- Arobot nem folytatja a tisztitést, ha a ,Ne zavarjanak” méd be van kapcsolva.
- Haarobotot kézzel toltik fel vagy mozgatjak, akkor nem folytatja a tisztitast.

7. Tiltott teriiletek 21. kép

- Hozzon létre ,No-Go Zones", ,No-Mopping Zones" és ,Virtudlis falakat" a térképen, hogy
megakadalyozza, hogy a robot hozzaférjen bizonyos teriletekhez vagy helyiségekhez.
Alapértelmezés szerint a ,No Mop Zones" csak akkor aktivalédik, ha a felmoso tarté fel
van szerelve.

Tippek:

- Tiltott terlletek hozhatdk létre egy mentett térképen vagy a térképkészités soran.

- Atiltott terlletek a takaritasi tertilet személyre szabasara szolgalnak, de nem a veszélyes
terlletek elkiilonitésére.

- Ha arobotot elmozditjak, vagy az otthoni elrendezésben jelent8s valtozasok kovetkeznek
be, a térkép érvénytelenné valhat, és a korlatozott tertiletek elveszhetnek.

8. Tisztitasi utemterv 22. dbra
- Allitson be takarftési iitemezést az alkalmazésban. A robot az Gtemezett idépontokban
takarit, és a befejezés utan visszatér a toltébazisra.

Tippek:

- Arobot nem kezdi el az Utemezett tisztitast, ha az akkumulétora lemeriilt.

4. W1 -FI KAPCSOLAT ES MOBILALKALMAZAS
(RT3 ok ik ]

5. TISZTITAS ES KARBANTARTAS

5.1. Vegyes betét

1. Nyomja meg és tartsa lenyomva a kioldé gombot, és hlizza ki a kevert viz- és portartalyt.
23.abra

Tavolitsa el a felmosé tartdt és a felmosoét. 24. dbra

Mossa meg és szaritsa meg a felmosét. 25. dbra

Nyissa ki a portartalyt, és tavolitsa el az el6sz(ir6t , a szlir6t és a szivacssz(irét. 26. dbra

A tisztitokefével tisztitsa meg a port az elészlrérél . Finoman koppintson a szlrére a por
eltdvolitdsahoz. 27. dbra

e Wb
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6. Mossa ki vizzel a portartalyt és a szivacsszlrét. A szliré nem moshatd. Ha véletlenil
megnedvesedne, szaritsa meg levegdn, miel6tt Ujra hasznalna. 28. dbra

7. Uritse ki a maradék vizet a viztartalybdl. Levegén szaritsa meg a viztartalyt, a portartalyt
és a szivacsszUrét arnyékos helyen. 29. dbra

5.2. Kézponti kefe, oldalkefék, hajtott kerekek és univerzalis kerék
Hldzza meg a kioldéflileket a kozépsé kefe fedelének felolddsdhoz, a 30. dbran lathatd
maédon.

2. Emelje fel a kdzponti kefét az eltdvolitdsahoz. 31. dbra
Tisztitsa meg a kdzponti kefét a tisztitokefével . dbra . 32

4. Tisztitsa meg az oldalkefét a tisztitékefével. 33. abra

A meghaijté kerekek tisztitasa

1. Atisztitékefével tdvolitsa el a hajat és a szennyez&dést a meghajtd kerekekrél. 34. dbra

2. Ha egy meghajtd kerék elakad, forditsa a fogaskerekét az ellenkezé irdnyba, hogy a
szennyez8dés a nyilason keresztil hulljon. 35. dbra

Az univerzalis kerék tisztitasa
Atisztitokefével tavolitsa el a sz6rt és a szennyezddést az univerzalis kerékrél. 36. abra

5.3. Tolt6 érintkez6k
Tisztitsa meg a robot téltéérintkezdit. 37. dbra
Tisztitsa meg a toltaljzat toltéérintkezdit. 38. abra

5.4. Leesésgatlé érzékelSk és lokhariték
Tisztitsa meg a leesésgatlo érzékelbket. 39. dbra
Tisztitsa meg az infravoros érzékel6t (IR érzékeld). 40. dbra

Hasznos tippek:
AtoltéérintkezOk és a leesésgatld érzékelk érzékeny elektronikus alkatrészeket tartalmaznak.

Aviz altal okozott karok elkerllése érdekében haszndljon szaraz ruhat a tisztitdshoz, soha ne
nedves ruhat.

6. PROBLEMAMEGOLDAS

Ha a termék hasznélata soréan a kovetkez6 feltételek lépnek fel, a felhasznals segitség nélkdl
ellendrizheti és megoldhatja azokat:
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elmozditottak.

Nem. | Probléma Lehetséges ok Lehetséges megoldas
1 Arobot nem router neve és/vagy jelszava Konfiguralja az Gtvalaszté halézatat,
csatlakozikaz | helytelen. és ellendrizze, hogy az utvalasztd
APP-hoz. neve és jelszava helyes-e.
Gtvalaszté halézati jelének Utvalaszté haldzati jelének
lefedettségén beldl . hatékorén belulvan .
A robot nincs konfiguracios Gy6z8djon meg arrél, hogy a robot
maédban. be van dugva az dramforrashoz
és be van kapcsolva. Nyomja meg
egyszerre a kezd6lap gombot és a
Spot Clean gombot 3 mésodpercig.
Nem valasztott 2,4 GHz-es vagy |Arobot jelenleg nem kompatibilis az
2,4/5 GHz-es haldzatot. 5G haldzatokkal. Kérjuk, valasszon
2,4 GHz-es vagy 2,4/5 GHz-es
halézatot.
Rossz APP-t toltottél le. Olvassa be a QR-kédot, vagy toltse le
a Cecotec alkalmazast.
2 Atérkép Elveszitheti a térképet, ha kézzel | Probdlja meg helyredllitani tgy, hogy
elveszett. mozgatja a robotot. a robotot a toltébazisra helyezi.
Keresse meg a mentett térképet
az alkalmazas térképtaraban, és
érintse meg a ,Térkép hasznélata"
lehet6séget a lekéréshez. Ha a
probléma a megoldasok kiprébalasa
utan is fennall, inditsa Gjra a
leképezést.
3 Az APP-ban A robot nem kezd el dolgozni a A robotnak a toltéallomasrol kell
nem lehet toltébazisrol. elkezdenie a tisztitast.
térképeket A robotot miikédés kézben Ne mozgassa a robotot m(ikddés
létrehozni.

kozben.

A takaritdsnak még nincs vége.

Hagyja, hogy a robot visszatérjen a
toltéallomasra, amikor befejezte a
tisztitast.
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Nem. | Probléma Lehetséges ok Lehetséges megoldas

4 Nem térvissza |Atoltébazis helytelenilvan Helyezze el megfeleléen a
a toltébazisra. |elhelyezve. toltéalapot, kdvesse a ,Robot

toltése" részben taldlhatéd
utasitdsokat.

Atoltéallomas le van valasztva, | Gy6zédjon meg arrél, hogy a

vagy elmozditottak. toltéallomas be van kapcsolva, és ne
mozgassa a tisztitds soran.

Arobot nemindulela Javasoljuk, hogy a robot a

toltéallomasrol. toltéallomasroél kezdje el a tisztitast.

Atoltéallomashoz vezetd Gt Arakoddsi Gtvonalat tartsa

elvan zarva. Példaul annak a szabadon.

helyiségnek az ajtaja, ahol a

toltéallomas talalhato, zérva

van.

5 Arobota Aszoba til nagy, és a robotnak | Kapcsolja be a Folyamatos tisztitas
tisztitas vissza kell térnie a bazisra, hogy | funkciét. Tovabbi részletekért
befejezése feltoltdédjon. kdvesse az alkalmazas utasitasait.
elbtt visszatér |yannak olyan teriiletek, ahova Tisztitsa meg a tisztitandd teriiletet,
atoltébazisra. |5 robot nem tud hozzaférni helyezze a helyiikre bitorokat és

bltorok vagy akadalyok miatt. apro targyakat.
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Nem. | Probléma Lehetséges ok Lehetséges megoldas
6 Arobot nem Atoltébazis nincs csatlakoztatva | Gy6z&djon meg arrdl, hogy a
tolt. az dramforrdshoz. toltéallomas csatlakoztatva van az
aramforrdshoz, és a jelz6fény vilagit.
A robot toltéérintkezdi nem Gy6z6djon meg arrdél, hogy a
érintkeznek a tolt6talp robot tolt6érintkez6i csatlakoznak
érintkezéivel. a toltébazis érintkezdihez, és
hogy az INDITAS/SZUNET gomb
villog. Ellendrizze, hogy a robot
toltéérintkezbi és a toltdaljzat
szennyezettek-e. Tisztitsa meg
ezeket az alkatrészeket a ,Toltési
érintkez6k" részben leirtak szerint.
Az akkumulator hmérséklete Javasoljuk, hogy a robotot 0°C és
til magas vagy tul alacsony. 40°C kozotti hmérsékleten toltse és
hasznalja.
A huzamosabb ideig tartd Aterméket célszer(i rendszeresen
inaktivités az akkumulator hasznalni. Ha hosszabb ideig
tllzott lemerilését okozhatja. nem hasznélja, és gondjai vannak
a toltéssel, forduljon a Cecotec
hivatalos miszaki tdmogatasi
szolgalatdhoz.
7 Szokatlan zaja | Az oldalkefe és a fékefe Javasoljuk az oldalkefe, a f6kefe, a

tisztitds soran.

Osszegabalyodott. A portartaly
és a sz(rd eltdomodott.

portartaly, a sz(ir§ stb. rendszeres
tisztitasat.

A robot teljes teljesitményi
lzemmaodban van.

Valtson normal maédba.
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Nem. | Probléma Lehetséges ok Lehetséges megoldas
8 Arobot tisztitads | A robot belegabalyodott Arobot tobbféle médon is
kdzben elakad |egy foldon lévé targyba megprébalja kiszabaditani magét. Ha
és ledll. (elektromos kébelek, fliggdnyok, | ezt nem tudja megtenni, kézzel kell
szényegrojtok stb.). eltdvolitania az akadalyokat, és Ujra

kell inditania a robotot.

A robot beszorulhat egy butor Kérjuk, helyezzen el egy fizikai
ala. akadalyt, vagy allitson be egy
virtualis hatart az alkalmazasban.
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Nem. | Probléma Lehetséges ok Lehetséges megoldas

9 A kovetkez8 A padlén lévé kabelek, papucsok | Kérjlk, a tisztitasi folyamat
problémak és egyéb targyak megnehezitik a | megkezdése elétt vegyen fel
fordulhatnak robot normal miéikodését. minden, a padlérél szért targyat,
el6 a robot példaul kabeleket és papucsokat.
takaritdsa Ha barmelyik terlletet tisztitatlanul
kozben: zsifolt hagyjak, a robot automatikusan
tisztitasi megtisztitja a fligg&ben lévE
ut, eltérés terlletet, kérjik, ne avatkozzon bele
a tisztitasi (példaul a robot mozgatasaval vagy
Utvonaltdl, Gtjanak elzérasaval).
ismétlédé
tisztitas vagy a
tisztitas hianya Lépcsék, kliszobok és ajtéfélfak | Javasoljuk, hogy zarja be a
kis tertileteken. felmaszéasakor a robot meghajté | terllet ajtajat, és kilon tisztitsa
(Ha nagy kereke megcsuszik a padlén, ami | meg a terliletet. Tisztitas utan
tertiletet nem hatdssal lehet arra, hogy a robot | visszaall a kiindulasi pontra. Teljes
takaritottak hogyan érzékeli a kbrnyezetét az | nyugalommal hasznalhatod.
meg egész otthonban.
ideiglenesen, Afrissen viaszolt és polirozott Hasznalat el6tt tandcsos megvarni,
arobot padlén vagy sima csempén amig a padléviasz megszarad.
automatikusan | torténd miikodés kisebb
megtisztitja surlédast eredményez a
a hidnyzé meghajtd kerekek és a padlé
teriletet.) kozott.

Az egyes otthonok sajatossagai | Javasoljuk, hogy tegye rendbe

miatt a robot nem tud behatolni | otthonat, hogy a robot megfeleléen

bizonyos teruletekre. be tudjon lépni és takaritani.

Atévolsagérzékeld Tisztitsa meg a tavolsagérzékelot,

elszennyezddott vagy letakart. | vagy tévolitsa el az azt fedd
targyakat.

10 MUiikodés A porgylijté tartaly kimenete Tavolitsa el a 2 az 1-ben modult, és
kozben eltomadott. tisztitsa meg a porgyjtoé nyilast.
porszivargas
lép fel.

n Hasznalat Atartdly nincs megfelel6en Ugyeljen arra, hogy a robottartaly a

koézben a robot
viztartalya
kimozdul a
helyérél.

beszerelve.

helyére kattanjon, amikor telepiti.
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Nem. | Probléma Lehetséges ok Lehetséges megoldas

12 A meghajtd A meghajtd kerekeket idegen Forgassa el és nyomja meg
kerekek testek eldugitottak. a meghajtd kerekeket, hogy
reteszelve ellendrizze, nem tekered-e vagy
vannak. ragadt-e be idegen targy. Ha talal

valamit, miel6bb takaritsa ki. Ha a
probléma tovabbra is megoldatlan,
forduljon a Cecotec hivatalos
mUiszaki tdmogatasi szolgalatdhoz.

13 Arobot nem Az id6beosztas funkcié torlédik. | Allitsa vissza az litemezést.
inditja el az
automatikus A robot akkumulétora lemerlt. | Toltse fel a robotot.
tisztitast az
Utemezett A robot Ne zavarjanak médban Ne zavarjanak médban a robot nem
idépontban. van. hajt végre Utemezett tisztitast.
14 Arobot A robot Ne zavarjanak médban Ha a Ne zavarjanak méd aktiv,
nem végez van. a robot nem végez folyamatos
folyamatos tisztitast.
tisztitast. Az utolsé ciklusban a robot nem | A folyamatos tisztitds nem torténik
tért vissza automatikusan a meg, ha manualisan helyezi a
toltébazisra. robotot vagy a toltéaljzatra helyezi.

Ha nem tudja megoldani a problémékat a fenti utasitdsok kovetésével, forduljon a
vev@szolgalathoz.

7.SzeRz06110G

A jelen kézikonyvben szereplé szovegekre vonatkozé szellemi tulajdonjogok a CECOTEC
INNOVACIONES, SL-t illetik. Minden jog fenntartva. A CECOTEC INNOVACIONES, SL elézetes
engedélye nélkil e kiadvany tartalmat részben vagy egészben tilos reprodukalni, visszakeres&
rendszerben tarolni, tovébbitanivagy terjeszteni semmilyen médon (elektronikus, mechanikus,
fénymasolés, felvétel vagy hasonld).
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8. EGYSZERUSITETT EU MEGFELELOSEGI NYILATKOZAT

péaratlanité megfelel a rédidberendezésekrdl sz6lé 2014/53/EU irdnyelvnek.
Az EU-megfeleléségi nyilatkozat teljes szovege a kdvetkez6 internetes cimen érhetd

C A Cecotec Innovaciones ezennel kijelenti, hogy az EU01_114518 - Conga M70 tipusu

el:
https://cecotec.es/es/information/declaration-of-conformity
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