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ESPANOL

1. PIEZAS Y COMPONENTES

Fig. 1.1:
1. Botén Vuelta a casa

2. Boténinicio/pausa

3. Laser

4. Parachoques

5. Cubierta superior

6. Botdn de depésito mixto
7. Sensores anticaidas

8. Cepillo lateral

9. Ruedas motrices

10. Depdsito mixto

11. Bornes de carga

12. Rueda omnidireccional
13. Cepillo central

14. Bateria

Accesorios del robot aspirador.
Fig.1.2:

1. Base de autovaciado
Cable de alimentacién
Mopa (x2)

Manual de instrucciones
Cepillo de autolimpieza

AN

Cepillo lateral

Base de autovaciado.
Fig. 2:

1. Cable alimentacién
Bolsa de suciedad
Tapa
Indicador LED
Bornes de carga

AN

Canal recogida de polvo
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Depésito mixto.
Fig. 3:

1. Tapa filtro alta eficiencia
Esponja
Filtro alta eficiencia
Bornes de carga
Entrada de agua
Depdsito de agua
Botones anclaje soporte
Soporte de mopa

O ® NN kWD

Mopa

Nota
Los graficos de este manual son representaciones esquematicas y puede que no coincidan
exactamente con los del producto.

2. ANTES DE USAR

- Esterobot aspirador presenta un embalaje disefiado para protegerlo durante su
transporte. Saque el robot aspirador de su caja. Puede guardar la caja originaly otros
elementos del embalaje en un lugar seguro para prevenir dafios en el robot aspirador si
necesita transportarlo en el futuro. Si desea deshacerse del embalaje original, aseglrese
de reciclar todos los elementos correctamente.

- Asegurese de que todas las piezas y componentes estan incluidos y en buen estado.

Si faltara alguna o no estuvieran en buen estado, contacte de forma inmediata con el
Servicio de Atencién Técnica Oficial de Cecotec.

- Noretire el nimero de serie del producto, para mantener una correcta trazabilidad de su

equipo en caso de solicitar asistencia.

Advertencias

- Retire todos los objetos alrededor del robot aspirador, como prendas de ropa, papeles,
cables, cortinas u otros objetos fragiles que puedan obstaculizar o entorpecer el
funcionamiento del robot aspirador. Fig. &4

- Sila habitacién que desea limpiar se encuentra cerca de un balcén o unas escaleras,
debe colocar una barrera fisica para prevenir que el robot aspirador caiga y se dafie, y asi
asegurar un funcionamiento seguro. Fig. 5

- No utilice el robot aspirador para limpiar liquidos. Fig. 6

CONGAY80 5
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La exposicién directa a la luz solar o los grandes contrastes de luz puede afectar al
perfecto funcionamiento de los sensores. Si esto sucediera, el robot aspirador se
detendria, cdmbielo de sitio para un nuevo ciclo de limpieza.

Tenga en cuenta que la altura total del robot aspirador son 9,3 cm y los sensores estéan en
la parte inferior del robot aspirador, por lo que se aconseja deshabilitar todo acceso a una
altura inferior a 9,3 cm con el fin de evitar dafiar el laser.

Instalacién del robot aspirador y de la base de autovaciado

1.

Coloque la base de autovaciado contra una pared y deje un espacio libre minimo de 1,5
metros delante y 0,5 metros a cada lado. Fig. 7

Conecte la base de autovaciado a una toma de corriente. Enrolle y guarde el cable
restante para evitar accidentes.

Instale el cepillo lateral. Fig.8

Mantenga pulsado el botén inicio/pausa durante unos segundos.

Cuando el indicador luminoso se encienda, coloque el robot aspirador en la base de
autovaciado y aseglrese de que los bornes de carga de ambos coincidan. Si la luz
parpadea en azul, significa que la bateria no esta completamente cargada. Para asegurar
el mayor tiempo de limpieza, espere que la luz cambie a azul fija, esto indicara que la
bateria estd totalmente cargaday el robot aspirador esta listo para usarse. Fig. 9

Aviso

Lleve el robot aspirador a la base de autovaciado si la bateria estd baja. EL robot aspirador
puede no encenderse si la baterfa estéd muy baja.

Elrobot aspirador se encenderd automaticamente al colocarlo en la base de autovaciado.
Elrobot aspirador no se puede apagar durante la carga.

Instalacién del depésito mixto. Fig. 10

Abra la tapa de silicona del depdsito de agua, lLlénelo de agua sin que esta sobresalga del
depdsito. Aseglrese de cerrar correctamente la pestafia de silicona para evitar que se
salga el agua. No sumerja el depésito en agua ni en otros liquidos.

Instale la mopa en el soporte de la mopa.

Para instalar el depdsito en el robot aspirador siga la direccién indicada en la figura

10y pulse manualmente la pestafia, empuje hasta colocarlo en su posicién correcta.
Escuchara un clic indicando que estd bien colocado.

Instale el soporte de la mopa siguiendo la direccién indicada en la figura 10.
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Recomendaciones

No se recomienda utilizar la funcién de fregado durante el primer uso.

No utilice la funcién de fregado cuando el robot aspirador no esté siendo supervisado.
Para retirar el soporte de la mopa, pulse el botén de liberacién y tire de él hacia afuera.
Desinstale el soporte de la mopa cuando el robot aspirador se esté cargando o cuando no
se vaya a utilizar.

Afada al agua unas gotas de producto de limpieza si fuera necesario, siempre y cuando
este no sea corrosivo.

No se exceda en el uso de productos de limpieza, ya que puede bloguear las salidas de agua.
Para llevar a cabo un fregado perfecto, se recomienda humedecer la mopa antes de
utilizarla y lavarla tras cada uso.

Primer uso

Una vez instalado el robot aspirador y la base de autovaciado, debera seguir los
siguientes pasos antes de realizar la primera limpieza.

En primer lugar, el robot aspirador tendra que realizar un ciclo de carga completo.

Se recomienda dejarlo cargando durante toda la noche. Cuando tenga la baterfa
completamente cargada podra realizar la primera limpieza y guardar el primer mapa.
Para ello, active el modo Auto y seleccione la potencia de succién Eco. Es muy importante
seguir estas indicaciones para que el robot aspirador reconozca todos los rincones del
hogary pueda realizar un mapeo completo.

Si su casa es muy grande y el robot aspirador se queda sin bateria, este volverd a la base
de autovaciado, guardara tanto el mapa completo como los mapas incompletos, y una
vez cargado, continuard la limpieza en el punto donde se habia quedado hasta mapear
la totalidad de la superficie . EL robot aspirador mapea constantemente, por lo que se
adapta de manera individualizada y personalizada a las particularidades de cada hogary
mejora su mapa constantemente.

Informacién sobre su base de autovaciado

La base de autovaciado incluye una funcién de carga y de vaciado, y una bolsa de
suciedad. Tras la limpieza, el robot volvera automaticamente a la base de autovaciado
para cargar la baterfa. En funcién de la programacién de vaciado que haya programado
desde la aplicacion, la base de autovaciado vaciard el depdsito de suciedad.

Si el robot aspirador estd cargando en la base de autovaciado puede forzar el
autovaciado. Para ello pulse el botén de vuelta a base (casita) y la base de autovaciado
vaciard el depdsito de suciedad.

CONGAY80 7
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3. FUNCIONAMIENTO

Botones del robot aspirador

Modo Auto

- Pulse el botdn de inicio/pausa en el robot aspirador o selecciénelo en la aplicacién
para que comience a limpiar automaticamente en modo Bordes y luego realice un ciclo
de limpieza de forma ordenada en zigzag, mientras reconoce las areas por las que ha
limpiado y por las que no. El robot aspirador planeard la ruta de la limpieza de forma
automatica a medida que limpia.

- Sicontrola el robot aspirador de forma manual durante este modo, este recalculara la
ruta, por lo que podria pasar por zonas que ya estan limpias. Para asegurar una limpieza
eficiente, no dirija el robot aspirador de forma manual durante la limpieza automatica.

- Gracias a su tecnologia Total Surface 2.0, el robot aspirador volverd automaticamente a
la base de carga cuando la bateria esté baja, y retomara la limpieza con alta eficiencia
desde el mismo punto cuando haya finalizado la carga.

- Durante la limpieza, el robot aspirador hara una pequeria pausa para evaluar el dreay
planear la ruta de la limpieza (esta pausa variara dependiendo de las condiciones del
hogar).

Modo de Vuelta a casa

- Pulse el botdn de vuelta a casa en el robot aspirador o selecciénelo en la aplicacién para
enviar al robot aspirador a la base de autovaciado. El robot aspirador dejaréa de aspirar
hasta su llegada a la base.

- Estemodo se puede activar durante cualquier ciclo de limpieza.

- Elrobot aspirador tomard la ruta més corta para volver a la base de autovaciado gracias
a la memorizaciéon de mapasy la funcién de vuelta a casa inteligente.

- Alcompletar un ciclo de limpieza o cuando la bateria esté baja, gracias a la tecnologia
TotalSurface 2.0, el robot aspirador volvera automaticamente a la base de autovaciado
para evitar quedarse sin bateria. Una vez que se haya cargado, volverd a retomar la
limpieza desde el punto exacto en el que se habia quedado.

Aviso

El robot aspirador no podra volver a la base de autovaciado si no tiene un buen acceso a ella.
Si esto ocurre, coléquelo de forma manual en la base de autovaciado.
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Funciones

Pausa

Mientras el robot aspirador esté en funcionamiento, pulse el botén de inicio/pausa en el
robot aspirador o selecciénelo en la aplicacién para pausar el proceso de limpieza. Pulse
el botén inicio/pausa en el robot aspirador o selecciénelo en la aplicacién para reanudar el
proceso de limpieza.

Standby

- Elrobot aspirador entrard en modo standby automaticamente después de 10 minutos de
inactividad.

- Pulse el botén deinicio/pausa en el robot aspirador o en la aplicacién para activarlo de nuevo.

Modos de limpieza

- Esterobot aspirador incluye diferentes modos y funciones que se pueden activar
mediante la aplicacion.

- Ademas, en cada uno de los modos de limpieza de la aplicacién se podré seleccionar la
opcién “Turbo en alfombras” el cual activa la potencia de succién al méximo cuando el
robot aspirador detecta una alfombra.

Modo Bordes

- Cuando seleccione este modo, el robot aspirador limpiara a lo largo de la pared y
alrededor de los muebles (patas de las mesas, de las sillas, etc.).

- Pulse el modo limpieza de bordes en la aplicacion.

Modo Espiral

- Cuando seleccione este modo, el robot aspirador limpiara de forma intensiva un punto
especifico. Comenzard a limpiar en un punto concreto, realizard movimientos en espiral
hacia afuera, para luego volver de nuevo al punto inicial realizando también movimientos
en espiral hacia adentro.

- Cuando terminey vuelva al punto de inicio, el robot aspirador volvera a la base de
autovaciado de forma directa.

- Antes de poner en funcionamiento este modo, coléquelo en el punto que desea limpiar.

- Seleccione el modo limpieza en espiral en la aplicacién.

Modo Espiral cuadrada

- Cuando seleccione este modo, el robot aspirador limpiara de forma intensiva un punto
especifico. Comenzard a limpiar en un punto concreto, realizarda movimientos en espiral

concavao | 9
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cuadrada hacia afuera, para luego volver de nuevo al punto inicial realizando también
movimientos en espiral cuadrada hacia adentro.

Cuando termine y vuelva al punto de inicio, el robot aspirador volvera a la base de
autovaciado de forma directa.

Antes de poner en funcionamiento este modo, coléquelo en el punto que desea limpiar.
Seleccione el modo limpieza en espiral en la aplicacion.

Modo Fregado

1. Adhiera la mopa al soporte y este a su vez en el depésito mixto. Llene el depdsito de
agua.

2. Introduzca el depdsito mixto en el robot aspiradory seleccione el modo de limpiezay
nivel de fregado en la aplicacién: off, bajo, medio o alto.

3. Unavez seleccionado el nivel de fregado, el robot aspirador realizara la funcionalidad All
in One para aspirar, fregary barrer de forma simulténea gracias a su depdésito mixto.

Avisos

- Siquiere pasar la mopa, no llene el depdsito de agua.

- Para garantizar un fregado perfecto desde el inicio, se recomienda humedecer la
mopa con agua de forma homogénea antes de fijarla al depdésito mixto. También es
recomendable lavar la mopa tras cada uso.

- Serecomienda estar presente cuando el robot aspirador esté fregando.

- Cuando el robot aspirador vuelva a la base de autovaciado debe retirar la mopa. No debe
dejar cargando el robot aspirador con la mopa puesta.

Modo Manual

Elrobot aspirador se puede mover manualmente seleccionando el modo manualen la

aplicaciény haciendo uso de los cursores (flechas).

Modo de Vuelta a casa

Pulse el botén de vuelta a casa en el robot aspirador o seleccione la opcién en la aplicacién,

para enviar al robot aspirador a la base de autovaciado en cualquier modo de limpieza. EL

robot aspirador dejard de aspirar hasta su llegada a la base de autovaciado.

Modo Area inteligente

10

Una vez se haya guardado el mapa de la casa, seleccione este modo para limpiar un area
exacta en movimientos zigzag. Al finalizar la limpieza del érea seleccionado, el robot
aspirador volvera a la base de autovaciado de forma directa. Puede seleccionar hasta 5
areas diferentes dentro del mapa. EL robot aspirador Unicamente activara la limpieza en
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la zona seleccionada, por lo que ird al punto y volverd a la base sin aspirar.

Puede seleccionar hasta dos repeticiones de limpieza de las dreas seleccionadas. La
segunda limpieza la llevard a cabo en zigzag vertical.

Para activar este modo, seleccione la opcién de area inteligente en la aplicacién.

Modo Habitacién

Una vez se haya guardado el mapa de la casa, seleccione este modo para limpiar
habitaciones concretas en movimientos zigzag. Al finalizar la limpieza de las habitaciones
seleccionadas, el robot aspirador volverd a la base de autovaciado de forma directa. La
limpieza de las habitaciones seleccionadas se llevara a cabo segtin el orden de seleccién.
El robot aspirador Unicamente activara la limpieza en la zona seleccionada, por lo que ird
al punto y volverd a la base de autovaciado sin aspirar.

Para activar este modo, seleccione la opcién de habitacién en la aplicacién.

Modo Puntual

Seleccione este modo para limpiar una zona especifica del mapa en profundidad,
aprovechando la potencia maxima del robot aspirador. El robot aspirador limpiard

una zona de 1,6m x 1,6m en movimientos zigzag y volverd a la base de autovaciado de
forma directa al finalizar. El robot aspirador Gnicamente activara la limpieza en la zona
seleccionada, por lo que ird al punto y volvera a la base de autovaciado sin aspirar.
Para activar este modo, seleccione la opcién limpieza puntual en la aplicacién.

Modo de Area restringida

Seleccione este modo y delimite en el mapa zonas concretas que no desea que el robot
aspirador limpie. Puede seleccionar mas de un area restringida en el mapa.

Para activar este modo, seleccione la opcién limpieza con area restringida en la
aplicacion.

Modo Limpieza Completa

Seleccione este modo para llevar a cabo una limpieza profunda de su casa. EL robot
aspirador realizara una limpieza en modo bordes, continuara haciendo zigzag en sentido
horizontaly zigzag en sentido vertical. Después volverd a la base de autovaciado.

Para activar este modo, seleccione la opcién limpieza en la aplicacion.

Funcién de nivel de potencia

Seleccione el nivel de potencia en la aplicacién para controlar la potencia de succién del robot

aspirador durante el proceso de limpieza. Existen cuatro niveles de potencia de succién: Off,

Eco, Normaly Turbo.

CONGAY80 n
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Programacién de limpieza

- Para facilitar la limpieza, el robot aspirador tiene una funcién que permite programarlo
diariamente desde la aplicacién. De acuerdo con la configuracién, el robot aspirador
iniciard la limpieza de forma automatica los dias seleccionados a las horas indicadas.

- Antes de ajustar la horay la configuracién del robot aspirador, aseglrese de que el robot
aspirador esta encendido.

Otras Funciones:

Funcién Noche

El robot aspirador tiene la opcién de poder configurar una franja horaria de no molestar,
que puede ser modificado o cerrado desde su APP mévil. Durante este periodo de tiempo
configurado, el robot aspirador cerrard las funciones de limpieza automatica continuay la
temporizacion.

Funcién Edicion de Mapas

Esta funcién permite editar los mapas generados: renombrar éreas de limpieza, dividir o
combinar areas, y editar modo de limpieza, potencias de succiény niveles de fregado en cada
area seleccionada.

Funcién Localizacién del robot aspirador
Permite localizar el robot aspirador en el mapa.

4. LIMPIEZAY MANTENIMIENTO

Limpieza del cepillo central
El cepillo central gira a alta velocidad y ayuda a introducir la suciedad en la boca de succién.
Este cepillo estd en contacto con el sueloy por tanto con la suciedad, por lo que se puede
desgastar con el paso del tiempo, lo que tendrd una consecuencia negativa en la eficiencia de
la limpieza. Por ello, se recomienda cambiar cada cepillo central méximo cada 320 horas o
menos.
1. Presione ligeramente las pestarias del marco del cepillo central para abrir el
compartimento y sacarlo. Fig. 11
2. Retire los pelos, pelusas y demads suciedad atrapada en el cepillo y alrededor de los ejes
con la ayuda del cepillo de autolimpieza. Fig. 12
3. Despejey limpie el canal de succién del robot aspirador.
Instale de nuevo el cepillo centraly el marco.
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Recomendacion
Se recomienda limpiar el cepillo central una vez por semana con la ayuda del cepillo de
autolimpieza.

Cepillo lateral. Fig. 13

El cepillo lateral esta disefiado con multitud de cerdas que se utilizan tanto para arrastrar
la suciedad hacia la boca de succién como para limpiar a fondo los bordes y esquinas. Este
cepillo se puede desgastar con el paso del tiempo, lo que tendrd una consecuencia negativa
en la eficiencia de la limpieza.

Recomendacion

- Serecomienda limpiar el cepillo lateral una vez por semana con la ayuda del cepillo de
autolimpieza.

- Retirelo tirando de él hacia afuera y limpielo regularmente.

Recomendacion
Para asegurar una limpieza perfecta, se recomienda cambiar el cepillo lateral cada 3 meses
(dependiendo de la frecuencia y del tipo de uso).

Depésito mixto. Fig. 14

- Extraiga el depésito mixto.

- Abra la tapa del depdésito mixto y vacielo.

- Quite elfiltroy portafiltro como indica la figura 14.

- Utilice el cepillo de autolimpieza para limpiar el interior del depdésito mixto.

- Puede lavar la cavidad del polvo con agua, sin sumergir el depésito. Asegure un secado
completo ya que cualquier resto de humedad podria llegar al motor y dafiar su robot
aspirador.

- Instale el depésito mixto en el robot aspirador de nuevo.

Filtro de alta eficiencia. Fig. 15:

- Elfiltro de alta eficiencia esta disefiado con una red de fibras que ayudan a atrapar las
particulas de polvo, acaros, polen... Por ello, hay que limpiarlo periédicamente para evitar
que estas particulas se acumulen en el filtro y este pierda eficiencia. Lo ideal es realizar
este mantenimiento una vez a la semana.

- Serecomienda cambiar el filtro de alta eficiencia cada 3 meses (dependiendo de la
frecuenciay el tipo de uso).

concavso | 13
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Recomendacion
Puede retirar la suciedad del filtro de alta eficiencia con un cepillo pequefio o sacudirlo suavemente
sobre una superficie dura para que caiga el polvo. Elfiltro de alta eficiencia no es lavable.

Filtro primario de malla y filtro esponja

El sistema de filtrado se complementa con un filtro primario de malla y un filtro esponja que
se encuentran junto al filtro de alta eficiencia. A la hora de cambiarlos se recomienda hacerlo
como maximo a las 160 horas de uso, o cuando observe que sufren algln tipo de desgaste
por el uso.

Recomendacion

Puede retirar la suciedad con un cepillo pequefio o sacudirlos suavemente sobre una superficie
dura para que caiga el polvo. También puede utilizar agua tibia sin detergentes para conseguir
un mejor resultado, asegurandose de que estén totalmente secos antes de volver a colocarlos,
ya que, si no es asi, podria llegar humedad al motory dafiar el robot aspirador.

Limpieza de los sensores anticaida
Utilice un pafio limpio, seco y suave para limpiar el polvo de los sensores anticaida, situados
en la parte inferior del robot aspirador.

Sensores. Fig 16

- Surobot aspirador cuenta con diferentes tipos de sensores, por ejemplo, los sensores de
proximidad ayudan al robot aspirador a realizar una limpieza pudiendo detectar posibles
obstéaculos, y los sensores anticaida ayudan al robot aspirador a detectar desniveles
y posibles vacios como pueden ser unas escaleras. Estos sensores estan en continuo
contacto con las particulas de polvo por lo que se pueden deteriorar con el paso del
tiempo y ocasionar posibles fallos de navegacion.

- Serecomienda limpiar todos los sensores del robot aspirador cada 35 horas de uso o
menos, con la ayuda de un pafio suave y sin humedecer.

Base de carga. Fig 17

Del mismo modo, la base de autovaciado cuenta con los bornes de cargay la zona de
transmision de sefial. Utilice un pafio limpio, seco y suave para limpiar el polvo de dichas
zonas.

Cargay recambio de la bateria

Para alargar la vida Gtil de la baterfa, deje el robot aspirador cargando en la base de
autovaciado siempre que no esté siendo utilizado.

14 CONGA Y80



ESPANOL

Retire la baterfa y guardela en un lugar seguro y seco si no va a utilizar el robot aspirador en

un periodo prolongado de tiempo.

Para reemplazar la baterfa, siga las siguientes instrucciones:

1. Desatornille los tornillos de la carcasa inferior, retirela y extraiga la baterfa.

2. Introduzca la bateria nueva.

3. Coloque la baterfay la carcasa inferior en su sitio y fije los tornillos de nuevo.

5. RESOLUCION DE PROBLEMAS

Robot aspirador

Problema

Posible causa y solucién

El robot aspirador no se
enciende o no inicia la
limpieza

Elrobot aspirador no funciona con bateria baja. Aseglrese de
que esta cargado antes de ponerlo en funcionamiento.

La temperatura ambiente es inferior a 0 °C o superior a 40
oC.

El robot aspirador no se
carga o no puede volver a
la base de autovaciado

Hay demasiados obstaculos cerca de la base de autovaciado,
mueva la base de autovaciado a un lugar despejado.

Limpie los bornes de carga del robot aspirador y de la base
de autovaciado.

Asegurese de que el robot aspirador esta encendido.

Elrobot aspirador esta demasiado lejos de la base de
autovaciado, coléquelo mas cercay vuelva a intentarlo.

El robot aspirador emite
un sonido extrafio durante
la limpieza

El cepillo central, el cepillo lateral o la rueda omnidireccional
pueden estar enredados u obstruidos, detenga el robot
aspiradory limpielo.
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El robot aspirador no
limpia eficientemente o
pierde la suciedad

El depdsito esta lleno. Vacielo y limpie el filtro de alta
eficiencia si esta bloqueado.

Elfiltro de alta eficiencia esté bloqueado, limpielo.

El cepillo central estd enredado u obstruido con algin objeto
extrafio, limpielo.

El robot aspirador no se
ha podido conectar a la
red Wi-Fi

La sefial Wi-Fi es mala. Compruebe que el robot aspirador
estd situado en una zona con buena sefial Wi-Fi.

La conexion Wi-Fi es inestable. Reinicie el riter, compruebe
si hay alguna actualizacién de la aplicacién e inténtelo de
nuevo.

Aseglrese de que tiene desactivados los datos méviles en su
teléfono mévil para mejorar el proceso de vinculacién.

El robot aspirador no
ha realizado la limpieza
programada

Compruebe si el robot aspirador esta en modo nochey
cambie de modo. Esta opcidén se encuentra en los ajustes
generales del robot aspiradory permite definir zonas
horarias en las que el robot aspirador no lleva a cabo las
limpiezas programadas cuando esta en modo Noche.

Aseglrese de que el robot aspirador esta conectado a la
red, no podra llevar a cabo las limpiezas programadas sin
conexiény con la bateria baja.

El robot aspirador no
vuelve a la base de
autovaciado después
de finalizar la limpieza
puntual o de haber
cambiado la posicién
inicial

Elrobot aspirador mapearay calculara una nueva ruta
después de limpiar en modo puntual o de haber cambiado la
posicién de inicio.

Si la base de autovaciado estd muy lejos del robot aspirador,
no podra volver automaticamente. Lleve el robot aspirador a
la base de autovaciado de forma manual.

El robot aspirador no
retoma la limpieza

Asegurese de que el robot aspirador no esta en modo noche,
ya que no retomara la limpieza en este modo.

Al colocarlo en la base de autovaciado de forma manual, no
retomara la limpieza.
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El robot aspirador esta
siempre fuera de linea

Aseglrese de que el robot aspirador esta conectado
correctamente a la red y siempre en zonas con buena sefial
Wi-Fi.

Fallo de conexién entre su
teléfono movily el robot

aspirador

Asegurese de que el robot aspirador y la base de autovaciado
estdn en una zona con buena sefial de Wi-Fi, reinicie el riter

y trate de conectarlo de nuevo.

Base de autovaciado

Problema

Posible causa y solucién

La base de autovaciado
parpadea en rojo

La bolsa de suciedad no esta instalada o esta mal colocada.
Compruebe que la bolsa esta correctamente instalada.

La bolsa de suciedad esta llena o el conducto de succién
blogueado. Compruebe si la bolsa de suciedad esté llenay de ser
asi, reemplacese por una nueva. Si el error persiste gire su base
de autovaciado y compruebe si existe un objeto que bloguee el
conducto inferior. Si es asi desatornille la tapa transparente y
elimine el objeto.

Elventilador de la base de autovaciado no arranca. La recogida
frecuente de polvo puede provocar el sobrecalentamiento de la
proteccién del ventilador o el fallo de este. Se recomienda que el
usuario intente recoger el polvo de nuevo después de 30 minutos.

No se enciende ningtin

No hay alimentacién o el enchufe esta dafiado. Por favor

indicador compruebe que la base de autovaciado esta conectada a la red
eléctrica o si el enchufe esta dafiado. En caso de ser asi, por favor
contacte con el Servicio Técnico Oficial de Cecotec.
6. COPYRIGHT

Los derechos de propiedad intelectual sobre los textos de este manual pertenecen a
CECOTEC INNOVACIONES, S.L. Quedan reservados todos los derechos. El contenido de esta
publicacién no podrd, ni en parte ni en su totalidad, reproducirse, almacenarse en un sistema

de recuperacion, transmitirse o distribuirse por ningin medio (electrénico, mecanico,
fotocopia, grabacién o similar) sin la previa autorizacion de CECOTEC INNOVACIONES, S.L.

CONGAY80 17




ESPANOL

7. DECLARACION DE CONFORMIDAD

EUO1_112281 Conga Y80 es conforme con la Directiva 2014/53/EU de equipos
radioeléctricos.
Eltexto completo de la declaraciéon UE de conformidad esta disponible en la direccién de
internet siguiente:

c Por la presente, Cecotec Innovaciones declara que este robot aspirador, modelo

https://cecotec.es/es/information/declaration-of-conformity
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1. PARTS AND COMPONENTS

Fig.11:

1.
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Back Home button
Start/Pause button
Laser

Bumper

Top cover

Mixed tank release tab
Fall-detection sensors
Side brush

Drive wheels

. Mixed tank

. Charging terminals

. Omnidirectional wheel
. Main brush

. Battery

Robot vacuum cleaner accessories.

Fig. 1.2:

1

IS

Self-emptying base
Power cord

Mop pad (x2)
Instruction manual
Self-cleaning brush
Side brush

Self-emptying base.

Fig. 2:
1

IS

Power cord

Dust bag

Lid

LED indicator light
Charging terminals
Dust collection channel
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Mixed tank.

Fig. 3:
1. High-efficiency filter cover
2. Sponge filter
3. High-efficiency filter
4. Charging terminals
5. Waterinlet
6. Water tank
7. Holder anchor tabs
8. Mop holder
9. Mop pad

Note:

The graphics in this manual are schematic representations and may not exactly match the
appliance.

2. BEFORE USE

- This robot vacuum cleaner comes in packaging designed to protect it during transport.
Take the robot vacuum cleaner out of its box. You can keep the original box and other
packaging materials in a safe place to prevent damage to the robot vacuum cleaner if you
need to transport it in the future. If you wish to dispose of the original packaging, make
sure all items are recycled properly.

- Checkthat all parts and components are included and in good condition. If there is any
piece missing or not in good condition, contact the official Cecotec Technical Support
Service immediately.

- Do not remove the product’s serial number in order to keep proper traceability if technical
assistance is required.

Warnings

- Remove all objects around the robot vacuum cleaner such as clothing, papers, cables,
curtains, or other fragile objects which may block or slow down the operation of the robot
vacuum cleaner. Fig. 4

- Iftheroom to be cleaned is near a balcony or stairs, a physical barrier should be placed to
prevent the robot vacuum cleaner from falling and getting damaged, thus ensuring safe
operation. Fig. 5.

- Do not use the robot vacuum cleaner to vacuum up liquids. Fig. 6.
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Direct exposure to sunlight or great light contrasts may affect the correct operation of
the sensors. If this happens, the robot vacuum cleaner will cease operation. Move it to a
new location for it to start operating again.

Please note that the total height of the robot vacuum cleaner is 9,3 cm and the sensors are
at the bottom, so it is advisable to black all areas below 9,3 cm to avoid damaging the laser.

Installing the robot vacuum cleaner and the self-emptying base

1.

Place the self-emptying base against a wall and leave a minimum free space of 1.5
metres to the front and 0.5 metre to each side. Fig. 7

Plug the self-emptying base to a power socket. Wind and store the remaining cable to
prevent accidents.

Install the side brush. Fig. 8

Press and hold the Start/Pause button for a few seconds.

When the indicator light turns on, put the robot vacuum cleaner in the self-emptying
base and make sure the charging terminals of the robot match those of the base. If the
indicator light is flashing blue, it means the battery is not completely charged. To ensure
the maximum cleaning time, wait until the light turns into steady blue, as this indicates
that the battery is fully charged and that the robot vacuum cleaner is ready to clean. Fig. 9

Note

Take the robot vacuum cleaner to the self-emptying base if battery is low. The robot
vacuum cleaner may not turn on if battery is too low.

The robot vacuum cleaner will turn on automatically when placed in the self-emptying
base.

The robot vacuum cleaner cannot be turned off during recharge.

Installing the mixed tank. Fig. 10

Open the water-tank silicone lid and carefully fill up the tank while avoiding spillages.
Make sure the lid is properly closed. Never immerse the tank in water or other liquids.
Install the mop pad on the mop holder.

To install the tank on the robot vacuum cleaner, follow the direction shown in figure 10
and manually press the tab and push it into the correct position. You will hear a click
when it is properly fixed.

Install the mop holder following the direction shown in figure 10.

Recommendations

It is not recommended to use the Mopping function during the first-time use.
Do not use the Mopping function if the robot vacuum cleaner is not being supervised.
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To remove the mop holder, press the release button and pull from it outwards.
Uninstall the mop holder when the robot vacuum cleaner is charging or when not in use.
Add a few drops of cleaning agent to the water, if necessary, as long as it is non-corrosive.
Using cleaning agents in excess might block water outlets.

In order to achieve perfect scrubbing, it is suggested to moisten the mop before using it.

First use

Once the robot vacuum cleaner and the self-emptying base are installed, follow the steps
below before the first cleaning.

First of all, fully charge the robot vacuum cleaner. It is suggested to allow the robot to
charge overnight. Once fully charged, it may carry out the first cleaning cycle and save
the first map. To do so, activate the Auto mode and select the Eco suction level. It is very
important to follow these instructions so that the robot vacuum cleaner recognises every
corner of your house and can carry out a complete mapping of it.

If your house is very large and the robot vacuum cleaner runs out of battery, it will

return to the self-emptying base, save both complete and incomplete maps, and, once
recharged, it will resume cleaning where it left off until the entire cleaning surface

has been mapped. The robot vacuum cleaner is constantly mapping, so it adapts in

an individual and personalised way to the particularities of each home and constantly
improves its map.

About the self-emptying base

The self-emptying base includes a loading and emptying function and a new dirt-
disposal bag. After cleaning, the robot will automatically return to the self-emptying
base to recharge. The self-emptying base will empty the dirt tank based on the emptying
scheduled selected on the app.

If the robot vacuum cleaner is charging on the self-emptying base, you can force the
robot to self-empty. Press the Back Home button for the self-emptying base to empty the
dirt tank.

3. OPERATION

Robot vacuum cleaner’s buttons

Auto Mode

22

Press the Start/Pause button on the robot vacuum cleaner or select it in the app to make
it start cleaning automatically in Edge mode and then perform a cleaning cycle in an
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orderly zigzag pattern while it also recognises which areas have been cleaned and which have
not. The robot vacuum cleaner will automatically plan the cleaning route during cleaning.

If you control the robot vacuum cleaner manually during this mode, the robot will
recalculate the route, so it may pass through already cleaned areas. To ensure efficient
cleaning, do not operate the robot vacuum cleaner manually during automatic cleaning.
Thanks to its Total Surface 2.0 technology, if the battery is low during the cleaning cycle,
the robot vacuum cleaner will smartly return to the self-emptying base automatically
and once fully charged, it will resume the cleaning process from the same point.

During cleaning, the robot vacuum cleaner will stop briefly to evaluate the area and
calculate the cleaning route (this stop will vary depending on the house conditions).

Back Home mode

Press the Back Home button on the robot vacuum cleaner or from the app to send the
robot vacuum cleaner to the self-emptying base. The robot vacuum cleaner will stop
vacuuming until it reaches the base.

This mode can be activated during any cleaning cycle.

The robot vacuum cleaner will take the shortest route back to the self-emptying base
thanks to its map-memorisation feature and the smart Back Home function.

Upon completing a cleaning cycle or when the battery is low, thanks to its TotalSurface
2.0 technology, the robot vacuum cleaner will automatically return to the self-emptying
base to avoid running out of battery. Once the robot has recharged, it will resume
cleaning from the point it has stopped.

Note
The robot vacuum cleaner will not be able to return to the self-emptying base if it can't easily

access it. If this happens, manually place it in the self-emptying base.

Functions

Pause

While the robot vacuum cleaner is operating, press the Start/Pause button on the robot

vacuum cleaner or select it in the app to pause the cleaning process. Press the Start/Pause

button on the robot vacuum cleaner or on the app to resume the cleaning process.

Standby

The robot vacuum cleaner will automatically enter standby mode after 10 minutes of
inactivity.
Press the Start/Pause button on the robot vacuum cleaner or in the app to activate it again.
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Cleaning modes

- Therobot vacuum cleaner includes different modes and functions that can be enabled
through the app.

- Inaddition, in every one of the cleaning modes on the app, you will be able to select the
Turbo mode on carpets, which activates the maximum suction power when the robot
vacuum cleaner detects a carpet.

Edge mode

- When this mode is selected, the robot vacuum cleaner will clean along walls and around
furniture (e.g., table or chair legs).

- Press the edge cleaning mode in the app.

Spiral mode

- When this mode is enabled, the robot vacuum cleaner will thoroughly clean a specific
area. It will start cleaning at a specific spot and will move outwards in a spiral motion,
and it will return to the starting spot in an inwards spiral motion again.

- Once finished, the robot vacuum cleaner will return to the self-emptying base directly.

- Before using this mode, place it in the spot you wish to clean.

- Select the spiral cleaning mode on the app.

Square Spiral mode

- When this mode is enabled, the robot vacuum cleaner will thoroughly clean a specific
area. It will start cleaning at a specific spot and will move outwards in a square-spiral
motion, and it will return to the starting spot in an inwards square-spiral motion.

- Once finished, the robot vacuum cleaner will return to the self-emptying base directly.

- Before using this mode, place it in the spot you wish to clean.

- Select the spiral cleaning mode on the app.

Scrubbing mode

1. Attach the mop pad to the holder and the latter to the mixed tank. Fill up the water tank.

2. Insert the mixed tank into the robot vacuum cleaner and select the cleaning mode and
scrubbing level in the application: off, low, medium, or high.

3. Onceyou have selected the desired scrubbing level, the robot vacuum cleaner will start
the Allin One function to vacuum, scrub, and sweep simultaneously thanks to its mixed
tank.

Note

- If you wish to mop, do not fill the water tank.
- Toensure a perfect scrubbing from the start, it is suggested to dampen the mop evenly
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with water before fixing it to the mixed tank. It is also recommended to wash the mop
after every use.

It is recommended to be present when the robot vacuum cleaner is scrubbing.

When the robot vacuum cleaner returns to the self-emptying base, the mop must be
removed. Do not leave the robot vacuum cleaner charging with the mop assembled.

Manual mode

The robot vacuum cleaner can be moved manually by selecting manual mode in the app and

using the arrow keys.

Back Home mode

Press the Back Home button on the robot vacuum cleaner or from the app to send the robot

to the self-emptying base during any cleaning mode. The robot vacuum cleaner will stop

vacuuming until it reaches the self-emptying base.

Smart Area mode

Once the home's map has been saved, select this mode for the robot to clean a specific
area in zigzag motion. Once finished cleaning the selected area, the robot vacuum cleaner
will return directly to the self-emptying base. You can select up to 5 different areas on
the map. The robot vacuum cleaner will only clean the area selected on the map. It will
therefore go to the selected area and return to the base without vacuuming.

You can select up to two cleaning repetitions for the selected areas. The second cleaning
will be carried out in a vertical zigzag motion.

To activate this mode, select the Smart Area option on the app.

Room Mode

Once the map of the house has been saved, select this mode for the robot to clean
specific rooms in zigzag motion. Once done cleaning the selected rooms, the robot
vacuum cleaner will directly return to the self-emptying base. The cleaning of the
selected rooms will be carried out based on selection order. The robot vacuum cleaner
will only clean the area selected on the map, therefore it will go to said area and return to
the self-emptying base without vacuuming.

To activate this mode, select the Room cleaning option on the app.

Spot mode

Select this mode if you want to thoroughly clean a specific point in the map, making the
most of the robot vacuum cleaner's maximum power. The robot vacuum cleaner will
clean an area of 1.6 m x 1.6 m in a zigzag pattern and return directly to the self-emptying
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base once finished. The robot vacuum cleaner will only clean the area selected on the map,
therefore it will go to said area and return to the self-emptying base without vacuuming.
- To activate this mode, select the spot cleaning option on the app.

Restricted Area mode

- Select this mode and mark out specific areas on the map that you do not want the robot
vacuum cleaner to clean. You can select more than one restricted area on the map.

- To activate this mode, select the Restricted Area cleaning option on the app.

Complete Cleaning mode

- Select this mode to perform a deep cleaning of your house. The robot vacuum cleaner will
clean in Edge mode and continue zigzagging horizontally and vertically. It will then return
to the self-emptying base.

- To activate this mode, select the Complete Cleaning option on the app.

Power Level function
Select the power level on the app to control the robot vacuum cleaner's suction power during
cleaning. There are four levels of suction power: Off, Eco, Normal, and Turbo.

Cleaning schedule

- To make cleaning easier, the robot vacuum cleaner has a function that allows it to be
programmed daily from the app. According to the setting, the robot vacuum cleaner will
automatically start cleaning in the selected days at the desired time.

- Before setting the time and the options on the robot vacuum cleaner, make sure it is on.

Other Functions

Sleep function

The robot vacuum cleaner can be assigned a do-not-disturb time slot, which can be modified
or cancelled from the mobile APP. During the set time, the robot vacuum cleaner will disable
the automatic, continuous cleaning and timer functions.

Map Editing function
This function allows you to edit generated maps: rename cleaning areas, split or combine

areas, and edit cleaning mode, suction power, and scrubbing level in each selected area.

Robot vacuum cleaner’s Location function
Allows to locate the robot vacuum cleaner on the map.
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4. CLEANING AND MAINTENANCE

Main brush
The main brush spins at top speed and helps pushing the dirt into the suction mouth. This
brush is in contact with the floor and therefore with the dirt, so it can wear out over time,
affecting the cleaning efficiency. For this reason, it is suggested to replace the main brush
after a maximum of 320 hours or less.
1. Slightly press the main brush frame's tabs to open the main brush compartment and
remove it. Fig. 1
2. Remove hair, lint, and other dirt trapped in the brush and around the shafts with the help
of the self-cleaning brush. Fig. 12
3. Clear and clean the robot vacuum cleaner's suction channel.
Reinstall the main brush and its frame.

Recommendation
It is recommended to clean the main brush once a week with the help of the self-cleaning brush.

Side brush. Fig. 13

The side brush is designed with many bristles that push dirt into the suction mouth and
thoroughly clean edges and corners. This brush may wear out overtime, which will negatively
affect cleaning efficiency.

Recommendation

- Itis recommended to clean the side brush once a week with the help of the self-cleaning
brush.

- Remove the side brush by pulling it outwards and clean it regularly.

Recommendation
To ensure perfect cleaning, it is recommended to change the side brush every 3 months
(depending on frequency and type of use).

Mixed tank. Fig. 14

- Remove the mixed tank.

- Open the mixed tank cover and empty it.

- Remove the filter and filter holder as shown in Figure 14.

- Usethe self-cleaning brush to clean the inside of the mixed tank.

- You can clean the dirt tank with water, without immersing the tank. Male sure the tank is
completely dry before re-installation to prevent water to reach the motor and damage
the robot vacuum cleaner.

- Reinstall the mixed tank on the robot vacuum cleaner.
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High-efficiency filter. Fig. 15:

- The high-efficiency filter is designed with fibres that help trap dust particles, dust mites,
pollen, etc. It is very important to periodically clean the filter, to prevent these particles
from building up in the filter, causing efficiency loss. It is convenient to carry out this
maintenance once a week.

- Replace the high-efficiency filter every 3 months, depending on the frequency and type
of use.

Recommendation
You can remove dirt from the high-efficiency filter with a small brush or gently shake the filter
on a hard surface to remove the dust. The high-efficiency filter cannot be washed.

Primary mesh filter and sponge filter

The filtering system is featured with a primary mesh filter and a sponge filter, located next to
the high-efficiency filter. It is suggested to replace them either after a maximum of 160 hours
of use or when they are worn out due to operation.

Recommendation

Dirt can be removed with a small brush or by shaking carefully against a hard surface for dust
to fall off. You can also use warm water without detergents to obtain better results. Always
make sure they are completely dry before installing them again; otherwise, moisture can
reach the robot vacuum cleaner's motor and damage it.

Cleaning the free-fall sensors
Use a clean, dry, and soft cloth to wipe off any dust from the free-fall sensors located on the
robot vacuum cleaner’s lower part.

Sensors. Fig 16

- Therobot vacuum cleaner has different types of sensors, for example, proximity sensors
that allow the robot to move around while detecting obstacles, or free-fall sensors that
help the robot detect slopes or possible gaps/unevenness such as staircases. These
sensors are always in contact with dust particles, and therefore can deteriorate over
time, causing possible navigation errors.

- Itisrecommended to clean all sensors of the robot vacuum cleaner every 35 hours of use
or less, using a soft, dry cloth.

Self-emptying base. Fig 17

Likewise, the self-emptying base includes charging terminals and a signal transmission zone.
Use a clean, dry, soft cloth to wipe dust from these areas.
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Charging and replacing the battery

To extend battery life, leave the robot vacuum cleaner charging on the self-emptying base
whenever not in use.

Remove the battery and store it in a safe, dry place if the robot vacuum cleaner will not be
used for a long period of time.

To replace the battery, follow the instructions below:

1. Unscrew the screws on the lower housing, remove the latter, and take out the battery.
2. Insertthe new battery.

3. Putthe battery and the lower housing back in place and re-tighten the screws.

5. TROUBLESHOOTING

Robot vacuum cleaner

Problem Possible cause and solution

The robot vacuum cleaner | The robot vacuum cleaner does not work when battery is
does not switch on or low. Allow it to charge before operation.

does not clean. .
The room temperature is below 0 °C or above 40 °C.

The robot vacuum cleaner | There are too many obstacles near the self-emptying base.
isn't charging or returning | Relocate the base to an obstacle-free area.

to the self-emptying base. ) )
Clean the charging terminals of the robot vacuum cleaner

and the self-emptying base.

Make sure the robot vacuum cleaner is switched on.

The robot vacuum cleaner is too far away from the self-
emptying base. Place it closer and try again.

The robot vacuum cleaner | The main brush, side brush, or omnidirectional wheel are
makes a strange noise blocked or tangled. Stop the robot vacuum cleaner and clean

during operation. them.
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The robot vacuum cleaner
does not clean efficiently or
doesn't pick up all the dirt.

The tankis full. Empty it and clear the high-efficiency filter if
it is blocked.

The high-efficiency filter is blocked. Clean it.

The main brush is blocked or tangled. Clean it.

The robot vacuum cleaner
could not connect to the
Wi-Fi network.

Bad Wi-Fi signal. Check that the robot vacuum cleaner is
located in an area with good Wi-Fi signal.

The Wi-Fi connection is unstable. Reset the router, check if
there are any App updates, and try again.

Make sure that your device mobile data are disabled to
improve the linking process.

The robot vacuum cleaner
did not carry out the
scheduled cleaning task.

Check if the robot vacuum cleaner is in Sleep mode and
change mode. This option can be found on the general
settings of the robot vacuum cleaner and allows you to
define time slots in which the robot will not perform the
scheduled cleaning tasks when in Sleep mode.

Ensure proper connection of the robot vacuum cleaner to the
Wi-Fi: you will not be able to carry out scheduled cleaning
without connection and with a low battery.

The robot vacuum cleaner
does not return to the
self-emptying base after
finishing Spot cleaning

or changing the starting
position.

The robot vacuum cleaner will map and calculate a new
route after running in Spot cleaning mode or after changing
its starting position.

If the self-emptying base is too far away from the robot
vacuum cleaner, the latter won't be able to return to the
base. Manually move the robot vacuum cleaner close to the
self-emptying base.

The robot vacuum cleaner
does not resume cleaning.

Make sure the robot vacuum cleaner is not in Sleep mode, as
it will not resume cleaning in this mode.

When manually placed in the self-emptying base, the robot
will not resume cleaning.
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The robot vacuum cleaner
is always offline.

Make sure the robot is successfully connected to the
network and always in areas with a good Wi-Fi signal.

The connection between the
smartphone and the robot
vacuum cleaner failed.

Make sure the robot vacuum cleaner and the self-emptying
base are in an area with good Wi-Fi signal, reset the router,
and retry connection.

Self-emptying base

Problem

Possible cause and solution

The self-emptying base
flashes in red.

The dust bag is not installed or incorrectly fitted. Check that
the bag is correctly fitted.

The dust bag is full, or the dirt collection channel is blocked.
Check if the dirt-disposal bag is full and if so, replace it with
a new one. If the issue persists, check for foreign objects
blocking the dirt collection channel of the self-emptying
base. If so, unscrew the transparent lid and remove the
obstruction.

The fan of the self-emptying base doesn't start. Frequent
dust collection can lead to overheating of the fan guard
or failure. It is recommended to wait 30 minutes before
resuming use.

No indicator light turns on

No power supply or damaged plug. Make sure the self-
emptying base is connected to the mains and that the plug
isn't damaged. Should the latter occur, please contact the
official Cecotec Technical Support Service.

6. COPYRIGHT

The intellectual property rights over the texts in this manual belong to CECOTEC
INNOVACIONES, S.L. All rights reserved. The content of this publication may not, either in
part orin its entirety, be reproduced, stored in a retrieval system, transmitted or distributed

by any means (electronic, mechanical, photocopying, recording or similar) without prior
authorisation from CECOTEC INNOVACIONES, S.L.
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7. DECLARATION OF CONFORMITY

EU01_112281 Conga Y80, is in conformity with the Radio Equipment Directive
2014/53/EU.
The full text of the EU Declaration of Conformity can be found on the following website:

c € Cecotec Innovaciones hereby declares that this robot vacuum cleaner, model

https://cecotec.es/es/information/declaration-of-conformity
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1. PIECES ET COMPOSANTS

Img. 1.1.

Bouton Retour a la base

Bouton de démarrage/pause

Laser

Pare-chocs

Cache supérieur

Languette pour retirer le réservoir mixte
Capteurs antichute

Brosse latérale

O X NN kW

Roues motrices

—_
j=]

. Réservoir mixte

—_
—_

. Bornes de charge

—_
N

. Roue omnidirectionnelle

—_
w

. Brosse centrale

_
S

. Batterie

Accessoires du robot aspirateur.

Img. 1.2
1. Base devidange automatique
2. (able d'alimentation
3. Tissu (x2)
4. Manuel d'instructions
5. Brosse d'auto-nettoyage
6. Brosse latérale

Base de vidange automatique.

Img. 2:
1. (Caéble d'alimentation
2. Sacapoussiere
3. Couvercle
4. Témoin LED
5. Bornes de charge
6. Canalde collecte de la poussiere
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Réservoir mixte.

3
a
w

Couvercle du filtre de haute efficacité
Eponge

Filtre de haute efficacité

Bornes de charge

Entrée d'eau

Réservoir d'eau

Boutons fixation support

Support pour la serpilliere

0 ® N kW

Tissu

Note
Les graphiques de ce manuel sont des représentations schématiques et peuvent ne pas

correspondre exactement a ceux du produit.

2. AVANT UTILISATION

Ce robot aspirateur possede un emballage concu pour le protéger pendant son
transport. Sortez le robot aspirateur de sa boite. Rangez la boite d'origine et le reste

des éléments provenant de l'emballage dans un endroit sir pour éviter d'endommager
le robot aspirateur si vous devez le transporter a l'avenir. Si vous devez vous défaire de
l'emballage d'origine, assurez-vous de recycler tous les éléments correctement.
Assurez-vous que toutes les pieces et les composants sont inclus et en bon état. S'il
mangue une piece, une partie, un accessoire ou que l'appareil ou ses accessoires ne sont
pas en bon état, veuillez contacter le Service Apres-Vente officiel de Cecotec.

Ne retirez pas le numéro de série du produit, afin de conserver un suivi correct de votre
produit en cas de probleme.

Avertissements

34

Retirez tous les objets qui se trouvent autour du robot, comme les vétements, les papiers,
les cables ou autres objets fragiles qui peuvent géner ou empécher le fonctionnement du
robot aspirateur. Img. 4

Si la piece que vous souhaitez nettoyer se trouve pres d'un balcon ou des escaliers,
placez une barriere physique pour éviter que le robot aspirateur ne tombe et ne soit
endommagé afin d'assurer un fonctionnement sécurisé. Img. 5

N'utilisez le robot aspirateur pour aspirer des liquides. Img. 6
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Lexposition a la lumiere directe du soleil ou aux grands contrastes de lumiere pourrait
affecter le bon fonctionnement des capteurs. Sicela arrive, le robot aspirateur s'arréte,
déplacez-le a un autre endroit pour qu'il recommence un nouveau cycle de nettoyage.
Veuillez noter que la hauteur totale du robot aspirateur est de 9,3 cm et que les capteurs
se trouvent sur la partie inférieure du robot aspirateur, il est donc conseillé de désactiver
tout acces en dessous de 9,3 cm afin d'éviter d'endommager le laser.

Installation du robot aspirateur et de la base de vidange automatique

1.

Placez la base de vidange automatique contre un mur et laissez un espace minimum d'1,5
metre devant et 0,5 metre de chaque coté. Img. 7

Branchez la base de vidange automatique sur une prise de courant. Enroulez et rangez le
cable restant pour éviter de possibles accidents.

Installez la brosse latérale. Img. 8

Appuyez sur le bouton de démarrage/pause pendant quelques secondes.

Lorsque le témoin lumineux s'allume, placez le robot aspirateur sur la base de vidange
automatique et assurez-vous que les bornes de charge du robot et de la base coincident. Si
la lumiére clignote en bleu, la batterie n'est pas complétement chargée. Pour assurer une
durée de nettoyage maximale, attendez que la lumiére passe au bleu fixe, indiquant que la
batterie est complétement chargée et que le robot aspirateur est prét a l'emploi. Img. 9

Avertissement

Placez le robot aspirateur sur la base de vidange automatique si la batterie est faible. Le
robot aspirateur ne peut pas s'allumer si sa batterie est tres faible.

Le robot aspirateur s'allumera automatiquement lorsque vous le placez sur la base de
vidange automatique.

Le robot aspirateur ne doit pas étre éteint lorsqu'il est en charge.

Installation du réservoir mixte. Img. 10

Ouvrez la languette en silicone du réservoir d'eau, remplissez-le avec de l'eau sans
gu'elle ne déborde. Assurez-vous de bien fermer la languette en silicone pour éviter que
l'eau ne coule. Ne submergez pas le réservoir dans l'eau ni dans d'autres liquides.
Installez le tissu sur le support du tissu.

Pour installer le réservoir, suivez la direction indiquée sur l'image 10 et appuyez
manuellement sur la languette et poussez-le dans la bonne position. Vous entendrez un
« clic » indiquant qu'il est placé correctement.

Installez le support du tissu en suivant la direction indiquée sur l'image 10.
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Recommandations

- Iln'est pas recommandé d'utiliser la fonction Nettoyage du sol lors de la premiere utilisation.

- N'utilisez pas la fonction Nettoyage du sol lorsque le robot aspirateur n'est pas surveillé.

- Pour retirer le support du tissu, appuyez sur le bouton de libération et tirez dessus vers
l'extérieur.

- Désinstallez le support du tissu lorsque le robot aspirateur est en charge ou lorsque vous
n'allez pas l'utiliser.

- Ajoutez quelques gouttes de produit nettoyant a l'eau si nécessaire mais n'utilisez jamais
de produits corrosifs.

- N'utilisez pas trop de produits de nettoyage, car cela pourrait obstruer les sorties d'eau.

- Ilest recommandé d'’humidifier le tissu avant de l'utiliser et de le laver apres chaque
utilisation pour assurer un nettoyage du sol optimal.

Premiére utilisation

- Unefois le robot aspirateur et la base de vidange automatique installés, vous devez
suivre les étapes suivantes avant de réaliser le premier nettoyage.

- Toutd'abord, le robot aspirateur devra réaliser un cycle de charge complet. Il est
recommandé de le laisser charger toute la nuit. Lorsque la batterie est completement
chargée, il peut réaliser le premier nettoyage et enregistrer la premiere carte. Pour cela,
activez le mode Auto et sélectionnez le niveau de puissance d'aspiration Eco. Il est trés
important de suivre ces indications pour que le robot aspirateur reconnaisse tous les
recoins de la maison et puisse réaliser une carte complete.

- Sivous avez une maison trop grande et que le robot aspirateur n'a plus de batterie, il
retournera a la base de vidange automatique, enregistrera la carte compléte mais aussi
les cartes incomplétes et une fois chargé, il continuera le nettoyage a partir de la ot
ils'est arrété, jusqu'a cartographier toute la surface. Le robot aspirateur cartographie
constamment, ce qui signifie qu'il s'adapte de manieres individualisée et personnalisée
aux particularités de chaque maison, tout en améliorant sa carte constamment.

Informations sur la base de vidange automatique

- Labase de vidange automatique comprend une fonction de charge et de vidange et un
sac a poussiere. Apres le nettoyage, le robot retournera automatiquement a la base
de vidange automatique pour charger sa batterie. En fonction de la programmation de
vidange que vous avez choisi depuis l'application, la base de vidange automatique videra
le réservoir de saleté.

- Silerobot aspirateur est en train de charger sur sa base de vidange automatique, vous
pouvez forcer la vidange automatique. Pour ce faire, appuyez sur le bouton de Retour a la
base (symbole de la maison) et la base de vidange automatique videra le réservoir de saleté.
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3. FONCTIONNEMENT

Boutons du robot aspirateur

Mode Auto

Appuyez sur le bouton de démarrage/pause du robot aspirateur ou sélectionnez-le
depuis l'app pour que le robot commence a nettoyer automatiquement en mode Bords

et effectue ensuite un nettoyage ordonné en zigzag en méme temps qu'il reconnait les
zones qu'il a déja nettoyées et celles qu'il n'a pas nettoyées. Le robot aspirateur planifie
litinéraire de nettoyage automatiquement au fur et a mesure gu'il nettoie.

Sivous contrélez le robot aspirateur manuellement en mode Auto, il recalcule litinéraire
et pourrait donc repasser par des zones qu'il a déja nettoyées. Pour assurer un nettoyage
efficace, ne dirigez pas le robot aspirateur manuellement lorsque ce mode est activé.
Grace a sa technologie Total Surface 2.0, le robot aspirateur retournera automatiquement
a sa base de charge lorsque sa batterie est faible et reprendra le nettoyage a ou il l'avait
laissé lorsqu'il sera totalement chargé.

Pendant le parcours, le robot aspirateur fera une petite pause pour évaluer la zone et
planifier l'itinéraire de nettoyage (cette pause varie selon les conditions de la maison).

Mode Retour a la base

Appuyez sur le bouton Retour a la base du robot aspirateur ou sélectionnez cette option
depuis l'application pour envoyer le robot aspirateur a la base de vidange automatique.
Le robot aspirateur cessera d'aspirer jusqu'a ce qu'il atteigne sa base.

Ce mode peut étre activé pendant n'importe quel cycle de nettoyage.

ILsuivra l'itinéraire le plus court pour arriver a la base de vidange automatique grace a la
mémorisation de cartes et a la fonction Retour intelligent a la base.

Lorsque le robot aspirateur terminera un nettoyage ou lorsque sa batterie sera faible,
grace a la technologie Total Surface 2.0, il retournera automatiquement a la base de
vidange automatique pour éviter de se retrouver sans batterie. Une fois chargé, il
reprendra le nettoyage exactement la ou il l'avait laissé.

Avertissement

Le robot aspirateur ne pourra pas retourner a sa base de vidange automatique s'iln'y a pas

un bon acces jusqu'a elle. Si cela se produit, placez-le manuellement sur la base.
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Fonctions

Pause

Lorsque le robot aspirateur est en fonctionnement, appuyez sur le bouton de démarrage/
pause ou sélectionnez-le dans l'application pour mettre en pause le processus de nettoyage.
Appuyez sur le bouton de démarrage/pause du robot aspirateur ou sélectionnez-le dans
l'application pour reprendre le processus de nettoyage.

Veille

- Lerobot aspirateur entrera en mode veille automatiquement aprées 10 minutes d'inactivité.

- Appuyez sur le bouton de démarrage/pause du robot aspirateur ou dans l'application
pour l'activer de nouveau.

Modes de nettoyage

- Cerobot aspirateur possede différents modes et fonctions qui peuvent étre activés via
l'application.

- Enplus, avec chacun des modes de nettoyage de l'application, vous pourrez sélectionner
le mode « Turbo sur les tapis » qui activera la puissance d'aspiration maximale lorsque le
robot aspirateur détecte un tapis.

Mode Bords

- Lorsque vous sélectionnez ce mode, le robot aspirateur nettoiera le long des murs et
autour des meubles (pieds des tables, des chaises, etc.).

- Appuyez sur le mode Bords dans l'application.

Mode Spirale

- Lorsque vous sélectionnez ce mode, le robot aspirateur nettoiera intensivement un point
spécifique. ILcommencera a nettoyer un point concret, réalisera des mouvements en
spirale vers l'extérieur, puis reviendra au point initial en réalisant des mouvements en
spirale vers lintérieur.

- Lorsgu'ila terminé et retourne au point de départ, le robot aspirateur retournera
directement a la base de vidange automatique.

- Avant d'utiliser ce mode, placez-le sur l'endroit que vous souhaitez nettoyer.

- Sélectionnez le mode Spirale dans l'application.

Mode Spirale carrée

- Lorsque vous sélectionnez ce mode, le robot aspirateur nettoiera intensivement un point
spécifique. ILcommencera a nettoyer un point concret, réalisera des mouvements en
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spirale vers l'extérieur, puis reviendra au point initial en réalisant des mouvements en
spirale carrée vers lintérieur.

- Lorsgu'ila terminé et retourne au point de départ, le robot aspirateur retournera
directement a la base de vidange automatique.

- Avant d'utiliser ce mode, placez-le sur l'endroit que vous souhaitez nettoyer.

- Sélectionnez le mode Spirale dans l'application.

Mode Nettoyage du sol

1. Fixez le tissu au support et le support au réservoir mixte. Remplissez le réservoir d'eau.

2. Insérez le réservoir mixte dans le robot aspirateur et sélectionnez le mode et le niveau de
nettoyage du sol a l'aide de l'application : off, faible, moyen ou élevé.

3. Lorsque vous avez sélectionné le niveau pour le nettoyage du sol, le robot aspirateur
utilisera la fonction Allin One pour aspirer, nettoyer le sol et balayer en méme temps

grace au réservoir mixte.

Notes

- Sivous souhaitez nettoyer le sol superficiellement, ne remplissez pas le réservoir d'eau.

- Pour garantir un nettoyage parfait depuis le début, il est recommandé d'humidifier les
tissus avec de l'eau de maniere homogeéne avant de les fixer au réservoir mixte. Il est
aussi recommandé de laver le tissu apres chaque utilisation.

- Ilest recommandé d'étre présent lorsque le robot aspirateur nettoie le sol.

- Lorsque le robot aspirateur retourne a sa base de vidange automatique, vous devez
retirer le tissu. Ne laissez pas le robot aspirateur en charge avec le tissu.

Mode Manuel
Déplacez le robot aspirateur manuellement en sélectionnant le mode Manuel dans
l'application et en utilisant les fleches.

Mode Retour a la base

Appuyez sur le bouton Retour a la base du robot aspirateur ou sélectionnez cette option dans
l'application pour envoyer le robot aspirateur a la base de vidange automatique, quel que soit
le mode de nettoyage. Le robot aspirateur cessera d'aspirer jusqu'a ce qu'il atteigne la base
de vidange automatique.

Mode Zone intelligente

- Unefois la carte de votre maison enregistrée, sélectionnez ce mode pour que le robot
nettoie une zone exacte en réalisant des mouvements en zigzag. Lorsqu'il termine
le nettoyage de la zone sélectionnée, il retournera directement a la base de vidange
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automatique. Vous pouvez sélectionner jusqu'a 5 zones différentes sur la carte. Le

robot aspirateur active le nettoyage uniqguement sur la zone sélectionnée, lorsqu'il part
rejoindre la zone et lorsqu'il revient a sa base, il n'aspire pas.

Vous pouvez sélectionner jusqu'a deux répétitions de nettoyage des zones sélectionnées.
Le deuxieme nettoyage sera effectué en zigzag vertical.

Pour activer ce mode, sélectionnez Zone intelligente dans l'application.

Mode Piéce

Une fois la carte de votre maison soit enregistrée, sélectionnez ce mode pour nettoyer
des pieces spécifiques en réalisant des mouvements en zigzag. Lorsqu'il termine le
nettoyage des pieces sélectionnées, il retournera directement a la base de vidange
automatique. Le nettoyage des chambres sélectionnées sera effectué selon l'ordre de
sélection. Le robot aspirateur active le nettoyage uniquement sur la zone sélectionnée,
lorsqu'il part rejoindre la zone et lorsqu'il revient a la base de vidange automatique, il
n'aspire pas.

Pour activer ce mode, sélectionnez l'option Piece dans l'application.

Mode En un point

Sélectionnez ce mode pour nettoyer en profondeur une zone spécifique de la carte, en
profitant de la puissance maximale du robot aspirateur. Le robot aspirateur nettoiera une
zone d'1,6 m x 1,6 m en réalisant des mouvements en zigzag et retournera directement

a la base de vidange automatique lorsqu'il aura terminé. Le robot aspirateur active le
nettoyage uniquement sur la zone sélectionnée, lorsqu'il part rejoindre la zone et lorsqu'il
revient a la base de vidange automatique, il n'aspire pas.

Pour activer ce mode, sélectionnez En un point dans l'application.

Mode Zone restreinte

Sélectionnez ce mode et délimitez des zones concretes sur la carte que vous ne
souhaitez pas que le robot nettoie. Vous pouvez sélectionner plus d'une zone restreinte a
la fois sur la carte.

Pour activer ce mode, sélectionnez Zone restreinte dans l'application.

Mode Nettoyage complet
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Sélectionnez ce mode pour effectuer un nettoyage en profondeur de votre maison. Le
robot aspirateur nettoiera en mode Bords et continuera a nettoyer en faisant des
zigzags horizontalement et verticalement. ILretournera ensuite a la base de vidange
automatique.

Pour activer ce mode, sélectionnez Nettoyage complet dans l'application.
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Fonction de niveau de puissance

Sélectionnez le niveau de puissance depuis l'application pour contréler la puissance
d'aspiration du robot pendant les processus de nettoyage. Il existe quatre niveaux de
puissance d'aspiration : Off, Eco, Normal et Turbo.

Programmer le nettoyage

- Pour faciliter le nettoyage, le robot possede une fonction qui permet de le programmer
quotidiennement depuis l'app. Conformément a la configuration, le robot aspirateur
commencera le nettoyage automatiquement les jours sélectionnés, aux heures
indiguées.

- Avantde régler 'heure et les parameétres du robot aspirateur, assurez-vous qu'il est allumé.

Autres fonctions

Fonction Nuit

Vous pouvez définir un créneau horaire pour ne pas étre dérangé(e), qui peut étre modifié ou
désactivé depuis 'application mobile du robot aspirateur. Pendant cette période de temps définie,
le robot aspirateur désactivera les fonctions de nettoyage automatique continu et de minuterie.

Fonction Edition de cartes

Cette fonction vous permet de modifier les cartes générées ; renommer les zones de
nettoyage, diviser ou combiner les zones et modifier le mode de nettoyage, la puissance
d'aspiration et les niveaux de nettoyage du sol de chaque zone sélectionnée.

Fonction Localiser le robot aspirateur
Cette fonction vous permet de localiser votre robot aspirateur sur la carte.

4. NETTOYAGE ET ENTRETIEN

Nettoyer la brosse centrale

La brosse centrale tourne a haute vitesse et aide a aspirer la saleté grace a la buse

d'aspiration. Cette brosse est en contact avec le sol et donc avec la saleté, elle peut donc

s'user avec le temps, ce qui aura une conséquence négative sur l'efficacité du nettoyage.

Pour cela, il est recommandé de remplacer chaque brosse centrale avant les 320 heures

d'utilisation.

1. Appuyez légerement sur les languettes du cadre de la brosse centrale pour ouvrir le
compartiment de la brosse centrale et retirez-la. Img. 11
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2. Retirez les cheveux, les poils, les bouloches et autre saleté attrapée dans la brosse et
autour des axes a l'aide de la brosse d'auto-nettoyage. Img. 12

3. Dégagez et nettoyez la buse d'aspiration du robot aspirateur.
Réinstallez la brosse centrale et son cadre.

Recommandation
ILest recommandé de nettoyer la brosse centrale une fois par semaine a l'aide de la brosse
d'auto-nettoyage.

Brosse latérale. Img. 13

La brosse latérale a été concue avec une multitude de poils doux qui permettent d'aspirer la
saleté vers la buse d'aspiration et de nettoyer en profondeur les bords et les recoins. Cette brosse
peut s'user avec le temps, ce qui aura une conséquence négative sur L'efficacité du nettoyage.

Recommandation

- Ilest recommandé de nettoyer la brosse latérale une fois par semaine a l'aide de la
brosse de nettoyage.

- Retirez la brosse latérale en tirant vers l'extérieur et nettoyez-la régulierement.

Recommandation
Pour assurer un nettoyage parfait, il est recommandé de remplacer la brosse latérale tous les
3 mois (selon la fréquence et le type d'utilisation).

Réservoir mixte. Img. 14

- Extrayez le réservoir mixte.

- Ouvrez la languette du réservoir et videz-le.

- Retirez le filtre et le porte-filtres comme indiqué sur l'image 14.

- Utilisez la brosse de nettoyage pour nettoyer lintérieur du réservoir mixte.

- Vous pouvez laver la cavité de la poussiere avec de l'eau, sans immerger le réservoir.
Assurez un séchage complet, car toute humidité résiduelle pourrait pénétrer dans le
moteur et endommager votre robot aspirateur.

- Réinstallez le réservoir mixte dans le robot aspirateur.

Filtre de haute efficacité. Img.15:

- Lefiltre de haute efficacité a été concu avec des fibres qui aident a attraper les particules
de poussiére, acariens, pollen... Pour cela, il faut le nettoyer périodiquement pour éviter
que ces particules ne s'accumulent dans le filtre et réduisent son efficacité. Lidéal est de
réaliser cet entretien une fois par semaine.
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- llest recommandé de changer le filtre de haute efficacité tous les 3 mois (selon la
fréquence et le type d'utilisation).

Recommandation

Vous pouvez retirer la saleté du filtre de haute efficacité avec une petite brosse ou donner
de petits coups doucement sur la surface pour que la poussiére tombe. Le filtre de haute
efficacité ne peut pas étre lavé.

Filtre primaire en maille et filtre éponge

Le systeme de filtrage est complété par un filtre primaire en maille et un filtre éponge situés
a coté du filtre de haute efficacité. Si vous souhaitez les remplacer, il est recommandé de le
faire avant les 160 heures d'utilisation ou lorsque vous observez qu'ils sont usés.

Recommandation

Vous pouvez retirer la saleté avec une petite brosse ou donner de petits coups doucement
sur la surface pour que la poussiere tombe. Vous pouvez aussi utiliser de l'eau tiede sans
détergents pour obtenir un meilleur résultat, en vous assurant qu'ils soient totalement secs
avant de les remettre en place, sinon 'humidité pourrait pénétrer dans le moteur du robot
aspirateur et lendommager.

Nettoyage des capteurs antichute
Utilisez un chiffon doux, sec et propre pour nettoyer la poussiere des capteurs antichute,
situés au niveau de la partie inférieure du robot aspirateur.

Capteurs. Img. 16

- Votre robot aspirateur possede différents types de capteurs, comme par exemple, les
capteurs de proximité qui aident le robot aspirateur a réaliser un nettoyage pouvant
détecter de possibles obstacles et les capteurs antichute qui aident le robot a détecter
les dénivelés et de possibles vides tels que les escaliers. Ces capteurs sont en contact
continu avec les particules de poussiere, ils peuvent donc se détériorer avec le temps et
provoquer de possibles erreurs de navigation.

- Ilest recommandé de nettoyer les capteurs du robot aspirateur au moins toutes les 35
heures d'utilisation, a l'aide d'un chiffon doux et non humide.

Base de charge. Img. 17

La base de vidange automatique possede des bornes de charge et une zone de transmission
du signal. Utilisez un chiffon propre, sec et doux pour éliminer la poussiere de ces zones.
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Charger et remplacer la batterie

Pour prolonger la durée de vie de la batterie, laissez le robot aspirateur charger sur sa base

de vidange automatique a chaque fois qu'il n'est pas utilisé.

Si l'aspirateur ne va pas étre utilisé pendant longtemps, retirez la batterie et rangez-la dans

un lieu sec et sécurisé.

Pour remplacer la batterie, suivez les instructions suivantes :

1. Dévissez les vis du cache inférieur, retirez le cache inférieur et la batterie.

2. Insérez la nouvelle batterie.

3. Placez la batterie et le cache inférieur puis revissez les vis.

5. RESOLUTION DE PROBLEMES

Robot aspirateur

Probleme

Possible cause et solution

Le robot aspirateur
ne s'allume pas ou
ne commence pas le
nettoyage.

Le robot aspirateur ne peut pas fonctionner si sa batterie est
faible. Assurez-vous qu'il est chargé avant de le mettre en
fonctionnement.

La température ambiante est inférieure a 0 °C ou supérieure
a 40 °C

Le robot aspirateur ne
charge pas ou ne retourne
pas a la base de vidange
automatique.

Ily a trop d'obstacles pres de la base de vidange
automatique, déplacez-la dans un lieu dégagé.

Nettoyez les bornes de charge du robot aspirateur et de la
base de vidange automatique.

Assurez-vous que le robot aspirateur est allumé.

Le robot aspirateur est trop loin de sa base de vidange
automatique, placez-le plus pres et réessayez.

Le robot aspirateur émet
un bruit bizarre pendant
le nettoyage.

La brosse centrale, la brosse latérale ou la roue
omnidirectionnelle peuvent étre bloquées ou obstruées,
arrétez le robot aspirateur et nettoyez-les.
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Le robot aspirateur ne
nettoie pas efficacement
ou perd la saleté aspirée.

Le réservoir est plein. Videz le réservoir et nettoyez le filtre
de haute efficacité s'il est obstrué.

Le filtre de haute efficacité est obstrué, nettoyez-le.

La brosse centrale est bloquée ou obstruée avec un objet,
retirez l'obstruction et nettoyez-la.

Le robot aspirateur n'a
pas pu se connecter au
Wi-Fi.

Le signal Wi-Fi est mauvais. Vérifiez que le robot aspirateur
est situé dans une zone ot le signal Wi-Fi est bon.

La connexion Wi-Fi est instable. Redémarrez le routeur,
vérifiez s'ily a une mise a jour disponible de 'App et
réessayez.

Vérifiez que les données mobiles de votre téléphone portable
sont désactivées afin d'améliorer le processus de connexion.

Le robot aspirateur n'a
pas réalisé le nettoyage
programmeé.

Vérifiez que le robot aspirateur n'est pas en mode Nuit et
changez de mode si c'est le cas. Cette option se trouve dans
les parametres généraux du robot aspirateur et vous permet
de définir des créneaux horaires dans lesquels le robot
n'effectue pas de nettoyages programmés lorsqu'il est en
mode Nuit.

Assurez-vous que le robot aspirateur est connecté au
réseau, sans connexion et avec la batterie faible, il ne pourra
pas réaliser les nettoyages programmes.

Le robot aspirateur ne
retourne pas a sa base
de vidange automatique
apres avoir terminé le
nettoyage En un point
ou apres avoir changé de
position initiale.

Le robot aspirateur cartographie et calcule un nouvel
itinéraire aprés avoir nettoyé en mode En un point ou apres
avoir changé la position initiale.

Si la base de vidange automatique est trop loin du

robot aspirateur, celui-ci ne pourra pasy retourner
automatiquement. Placez le robot aspirateur manuellement
sur la base de vidange automatique.
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Le robot aspirateur ne
reprend pas le nettoyage.

Assurez-vous que le robot aspirateur ne soit pas en mode
Nuit. En effet, avec ce mode, le robot ne reprend pas le
nettoyage.

Sivous placez le robot manuellement sur sa base de vidange
automatique, il ne reprendra pas non plus le nettoyage.

Le robot aspirateur est
toujours hors-ligne.

Assurez-vous que le robot aspirateur est correctement
branché et qu'il se trouve toujours dans des zones ou le
signal Wi-Fi est bon.

Erreur de connexion entre
le téléphone portable et le
robot aspirateur.

Assurez-vous que le robot aspirateur et la base de vidange
automatique se trouvent dans une zone avec un bon signal
Wi-Fi, redémarrez le routeur et essayez de le reconnecter.

Base de vidange automatique

Probleme

Possible cause et solution

La base de vidange
automatique clignote en
rouge.

Le sac a poussiere n'est pas installé ou il n'est pas en place.
Vérifiez que le sac a poussiere est correctement installé.

Le sac a poussiere est plein ou la conduite d'aspiration est
bouchée. Vérifiez si le sac a poussiere est plein et si c'est le
cas, remplacez-le par un nouveau. Si l'erreur persiste, faites
tourner la base de vidange automatique et vérifiez si un objet
ne bloque pas le conduit inférieur. Si c'est le cas, dévissez le
couvercle transparent et retirez l'objet ou l'obstruction.

Le ventilateur de la base de vidange automatique ne
démarre pas. Une collecte fréquente de la poussiére peut
entrainer une surchauffe de la protection du ventilateur ou
une défaillance de celui-ci. Il est recommandé de collecter a
nouveau la poussiere apres 30 minutes.

Aucun témoin s'est allumé

Pas d'alimentation électrigue ou fiche endommagée. Veuillez
vérifier si la base de vidange automatique est branchée sur le
secteur ou si la fiche est endommagée. Si c'est le cas, veuillez
contacter le Service Apres-Vente officiel de Cecotec.
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6. COPYRIGHT

Les droits de propriété intellectuelle des textes de ce manuel appartiennent a CECOTEC
INNOVACIONES, S.L. Tous droits réservés. Le contenu de cette publication ne peut étre,

en totalité ou en partie, reproduit, stocké dans un systéeme de récupération de données,
transmis ou distribué par quelque moyen que ce soit (électronique, mécanique, photocopie,
enregistrement ou similaire) sans l'autorisation préalable de CECOTEC INNOVACIONES, S.L.

7. DECLARATION DE CONFORMITE

Par la présente, Cecotec Innovaciones déclare que ce robot aspirateur, modele
c EUO1_112281 Conga Y80 est conforme a la directive 2014/53/UE sur les
équipements radioélectriques.
Le texte intégral de la déclaration de conformité de l'UE peut étre consulté sur le site web
suivant:

https://www.storececotec.fr/fr/information/declaration-of-conformity
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1. TEILE UND KOMPONENTEN

Abb. 1.1:
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Abb. 3:
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Hinweis
Die Grafiken in diesem Handbuch sind schematische Darstellungen und stimmen
moglicherweise nicht genau mit dem Produkt Uberein.

2.VOR DEM GEBRAUCH

- Dieser Staubsaugerroboter ist so verpackt, dass er beim Transport geschitzt
ist. Nehmen Sie den Staubsaugerroboter aus seiner Verpackung. Sie kénnen den
Originalkarton und die andere Verpackung an einem sicheren Ort aufbewahren, damit
der Staubsaugerroboter nicht beschadigt wird, wenn Sie ihn in Zukunft transportieren
mussen. Wenn Sie die Originalverpackung entsorgen mdochten, achten Sie bitte darauf,
dass Sie alle Artikel ordnungsgemafs recyceln.

- Stellen Sie sicher, dass alle Teile und Komponenten enthalten und in gutem Zustand
sind. Sollte eines davon fehlen oder nicht in gutem Zustand sein, wenden Sie sich bitte
umgehend an den offiziellen technischen Kundendienst von Cecotec.

- Entfernen Sie nicht die Seriennummer des Produkts, um eine korrekte Rickverfolgbarkeit
Ihres Gerats im Falle eines Hilfeersuchens zu gewahrleisten.

Warnhinweise

- Entfernen Sie alle Gegenstande in der Nahe des Staubsaugerroboters, wie z. B. Kleidung,
Papiere, Kabel, Vorhange oder andere zerbrechliche Gegenstande, die den Betrieb des
Staubsaugerroboters behindern oder behindern kénnten. Abb. 4

- Wenn sich der zu reinigende Raum in der Néhe eines Balkons oder einer Treppe
befindet, sollte eine physische Barriere angebracht werden, um zu verhindern, dass der
Staubsaugerroboter herunterfallt und beschadigt wird, um einen sicheren Betrieb zu
gewahrleisten. Abb. 5

- Verwenden Sie den Staubsaugerroboter nicht zur Reinigung von Flussigkeiten. Abb. 6
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Direkte Sonneneinstrahlung oder starke Lichtkontraste kdnnen die einwandfreie Funktion
der Sensoren beeintrachtigen. Wenn dies geschieht, halt der Staubsaugerroboter an und
beginnt einen neuen Reinigungszyklus.

Bitte beachten Sie, dass die Gesamthdhe des Staubsaugerroboters 9,3 cm betragt und
sich die Sensoren an der Unterseite des Staubsaugerroboters befinden. Es ist daher
ratsam, alle Zugange unterhalb von 9,3 cm zu deaktivieren, um eine Beschadigung des
Lasers zu vermeiden.

Installation des Staubsaugerroboters und der selbstentleerenden Basis

1.

Stellen Sie den selbstentleerenden Basis an eine Wand und lassen Sie einen
Mindestabstand von 1,5 m nach vorne und 0,5 m auf jeder Seite. Abb. 7

Schliefien Sie den selbstentleerenden Basisan eine Netzsteckdose an. Wickeln Sie das
restliche Kabel auf und bewahren Sie es auf, um Unfalle zu vermeiden.

Setzen Sie die SeitenbUirste ein. Abb. 8

Halten Sie die Start/Pause-Taste einige Sekunden lang gedriickt.

Wenn die Anzeigelampe aufleuchtet, stellen Sie den Staubsaugerroboter auf

die selbstentleerende Basis und stellen Sie sicher, dass die Ladeanschliisse des
Staubsaugerroboters und die Ladeanschlisse des Staubsaugerroboters Ubereinstimmen.
Wenn die Leuchte blau blinkt, ist der Akku nicht vollstandig geladen. Um eine mdglichst
lange Reinigungszeit zu gewahrleisten, warten Sie, bis die Leuchte dauerhaft blau
leuchtet. Dies zeigt an, dass der Akku vollstandig geladen und der Staubsaugerroboter
einsatzbereit ist. Abb. 9

Hinweis

Bringen Sie den Saugroboter zur Selbstentleerungsbasis, wenn der Akku fast leer ist.
Der Staubsaugerroboter schaltet sich moglicherweise nicht ein, wenn die Batterie sehr
schwach ist.

Der Staubsaugerroboter schaltet sich automatisch ein, wenn er auf der
selbstentleerenden Basis steht.

Der Staubsaugerroboter kann wahrend des Ladevorgangs nicht ausgeschaltet werden.

Installation des Mischbehalters. Abb. 10

50

Offnen Sie den Silikondeckel des Wassertanks, fiillen Sie den Wassertank mit Wasser,
ohne dass es aus dem Tank herausragt. Achten Sie darauf, die Silikonklappe richtig zu
schliefen, damit kein Wasser auslaufen kann. Tauchen Sie den Tank nicht in Wasser oder
andere Flissigkeiten ein.

Setzen Sie den Mopp auf den Mopphalter.

Um den Tank auf dem Staubsaugerroboter zu installieren, folgen Sie der in Abbildung
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10 gezeigten Richtung und drlicken Sie die Lasche von Hand in die richtige Position. Sie
werden ein Klicken héren, das anzeigt, dass es sicher befestigt ist.
Montieren Sie den Mopphalter in der in Abbildung 10 gezeigten Richtung.

Empfehlungen

Es wird nicht empfohlen, die Schrubbfunktion bei der ersten Benutzung zu verwenden.
Verwenden Sie die Wischfunktion nicht, wenn der Staubsaugerroboter nicht beaufsichtigt
wird.

Um den Mopphalter zu entfernen, driicken Sie die Entriegelungstaste und ziehen Sie ihn
heraus.

Entfernen Sie den Mopphalter, wenn der Saugroboter aufgeladen wird oder wenn er nicht
in Gebrauch ist.

Flgen Sie dem Wasser bei Bedarf einige Tropfen eines Reinigungsmittels hinzu, sofern es
nicht atzend ist.

VVerwenden Sie nicht zu viele Reinigungsmittel, da diese die Wasserausldsse verstopfen
konnen.

Fur ein perfektes Wischen wird empfohlen, den Mopp vor dem Gebrauch anzufeuchten
und ihn nach jedem Gebrauch zu waschen.

Erste Verwendung

Sobald der Staubsaugerroboter und die selbstentleerende Basis installiert sind, missen
Sie vor der ersten Reinigung die folgenden Schritte ausfihren.

Zunachst muss der Staubsaugerroboter einen vollstandigen Ladezyklus durchfihren. Es
wird empfohlen, das Gerat Uber Nacht aufzuladen. Wenn der Akku vollstandig geladen
ist, kdnnen Sie die erste Reinigung durchfiihren und die erste Karte speichern. Aktivieren
Sie dazu den Auto-Modus und wahlen Sie die Eco-Saugleistung. Es ist sehr wichtig, diese
Anweisungen zu befolgen, damit der Staubsaugerroboter jeden Winkel der Wohnung
erkennt und eine vollstandige Kartierung vornehmen kann.

Wenn Ihr Haus sehr grofd ist und dem Staubsaugerroboter die Akkuleistung ausgeht,
kehrt er zur automatisch leeren Basis zurtick, speichert sowohl die vollstandige Karte als
auch unvollstandige Karten und setzt nach dem Aufladen die Reinigung an der Stelle fort,
an der er aufgehort hat, bis die gesamte Flache kartiert ist. Der Staubsaugerroboter fiihrt
eine standige Kartierung durch, so dass er sich auf individuelle und persdnliche Weise an
die Besonderheiten jeder Wohnung anpasst und seine Karte standig verbessert.

Informationen zur Selbstentleerungsbasis

Die selbstentleerende Basis verfligt liber eine Lade- und Entleerungsfunktion und einen
Schmutzsack. Nach der Reinigung kehrt der Roboter automatisch in die automatische
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Entleerungsstation zuriick, um den Akku zu laden. Je nach dem Entleerungszeitplan, den
Sie in der Anwendung programmiert haben, entleert die selbstentleerende Basis den
Schmutzbehalter.

- Wenn der Staubsaugerroboter auf der Selbstentleerungsbasis aufgeladen wird, kdnnen
Sie den Staubsaugerroboter zwingen, sich selbst zu entleeren. Driicken Sie dazu die Taste
«Zurlick zur Basis» und die selbstentleerende Basis entleert den Schmutzbehalter.

3. BEDIENUNG

Tasten des Saugroboters

Auto-Modus

- Dricken Sie die Start-/Pause-Taste am Staubsaugerroboter oder wahlen Sie ihn in der
App aus, um die Reinigung automatisch im Edge-Modus zu starten und dann einen
Reinigungszyklus in einem geordneten Zickzack-Muster durchzufiihren, wobei er erkennt,
welche Bereiche er gereinigt hat und welche nicht. Der Staubsaugerroboter plant die
Reinigungsroute automatisch, wahrend er reinigt.

- Wenn Sie den Staubsaugerroboter in diesem Modus manuell steuern, berechnet der
Staubsaugerroboter die Route neu, so dass er moglicherweise durch Bereiche fahrt,
die bereits sauber sind. Um eine effiziente Reinigung zu gewahrleisten, sollten Sie den
Staubsaugerroboter wahrend der automatischen Reinigung nicht manuell bedienen.

- Dank der Total Surface 2.0-Technologie kehrt der Staubsaugerroboter bei niedrigem
Akkustand automatisch zur Ladestation zurtick und setzt die Reinigung mit hoher
Effizienz an derselben Stelle fort, wenn er den Ladevorgang beendet hat.

- Wahrend der Reinigung macht der Staubsaugerroboter eine kurze Pause, um den
Bereich zu begutachten und die Reinigungsroute zu planen (diese Pause hangt von den
Bedingungen in der Wohnung ab).

Zuriick nach Hause Modus

- Drucken Sie die Taste «Zurlick nach Hause» auf dem Saugroboter oder wahlen Sie
sie in der App aus, um den Saugroboter an die Auto Vacuum Base zu senden. Der
Staubsaugerroboter hort auf zu saugen, bis er die Basis erreicht.

- Dieser Modus kann wahrend eines beliebigen Reinigungszyklus aktiviert werden.

- Der Staubsaugerroboter nimmt dank der Kartenspeicherung und der Smart-Home-
Funktion den kiirzesten Weg zurtick zur selbstentleerenden Basis.

- Nach Beendigung eines Reinigungszyklus oder bei niedrigem Akkustand kehrt der
Staubsaugerroboter dank der TotalSurface 2.0-Technologie automatisch in die
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selbstentleerende Basis zurtick, damit der Akku nicht leer wird. Nach dem Laden wird die
Reinigung genau an der Stelle fortgesetzt, an der sie unterbrochen wurde.

Hinweis

Der Staubsaugerroboter ist nicht in der Lage, zur selbstentleerenden Basis zurlickzukehren,
wenn er keinen guten Zugang dazu hat. Stellen Sie es in diesem Fall manuell auf den
selbstentleerenden Basis.

Funktionen

Pause

Driicken Sie bei laufendem Saugroboter die Start/Pause-Taste am Saugroboter oder wahlen
Sie sie in der App aus, um den Reinigungsvorgang anzuhalten. Driicken Sie die Start/Pause-
Taste am Staubsaugerroboter oder wahlen Sie sie in der App aus, um den Reinigungsvorgang
fortzusetzen.

Standby

- Der Staubsaugerroboter schaltet nach 10 Minuten Inaktivitat automatisch in den
Standby-Modus.

- Driicken Sie die Start/Pause-Taste am Staubsaugerroboter oder in der App, um ihn wieder
zu aktivieren.

Reinigungsmodi

- Dieser Staubsaugerroboter verfligt Uber verschiedene Modi und Funktionen, die tber die
App aktiviert werden kénnen.

- Daruber hinaus kénnen Sie in jedem der Reinigungsmodi der App die Option «Turbo
auf Teppichen» auswahlen, die die Saugleistung auf das Maximum erhéht, wenn der
Staubsaugerroboter einen Teppich erkennt.

Kantenmodus

- Wenn Sie diesen Modus wahlen, reinigt der Staubsaugerroboter entlang der Wand und
um Maobel herum (Tischbeine, Stuhlbeine usw.).

- Drucken Sie den Kantenreinigungsmodus in der Anwendung.

Spiralmodus

- Wenn Sie diesen Modus wahlen, reinigt der Staubsaugerroboter intensiv eine bestimmte
Stelle. Er beginnt mit der Reinigung an einem bestimmten Punkt, macht spiralférmige
Bewegungen nach auf3en und kehrt dann zum Ausgangspunkt zuriick, wobei er ebenfalls
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spiralférmige Bewegungen nach innen macht.

Wenn er fertig ist und zum Startpunkt zurlickkehrt, kehrt der Staubsaugerroboter direkt
zur selbstentleerenden Basis zurlick.

Bevor Sie diesen Modus aktivieren, stellen Sie ihn auf die zu reinigende Stelle.

Wahlen Sie den Spiralreinigungsmodus in der Anwendung aus.

Quadratischer Spiralmodus

Wenn Sie diesen Modus wahlen, reinigt der Staubsaugerroboter intensiv eine bestimmte
Stelle. Er beginnt mit der Reinigung an einem bestimmten Punkt, macht quadratische
Spiralbewegungen nach aufien und kehrt dann wieder zum Ausgangspunkt zurtick, wobei
er ebenfalls quadratische Spiralbewegungen nach innen macht.

Wenn er fertig ist und zum Startpunkt zurlickkehrt, kehrt der Staubsaugerroboter direkt
zur selbstentleerenden Basis zurlick.

Bevor Sie diesen Modus aktivieren, stellen Sie ihn auf die zu reinigende Stelle.

Wahlen Sie den Spiralreinigungsmodus in der Anwendung aus.

Schrubbmodus

1.

Befestigen Sie den Mopp am Mopphalter und den Mopphalter am Mischtank. Fillen Sie
den Wassertank.

2. Setzen Sie den gemischten Behalter in den Staubsaugerroboter ein und wahlen Sie in der
App den Reinigungsmodus und die Schrubbstufe: aus, niedrig, mittel oder hoch.

3. Sobald die Schrubbstufe ausgewahlt wurde, fiihrt der Staubsaugerroboter die All-in-
One-Funktion aus, um dank seines gemischten Tanks gleichzeitig zu saugen, zu
schrubben und zu kehren.

Notizen

\Wenn Sie wischen wollen, flllen Sie den Wassertank nicht.

Um von Anfang an ein perfektes Wischen zu gewahrleisten, empfiehlt es sich, den Mopp
gleichmafiig mit Wasser zu befeuchten, bevor er an den Mischbehalter angeschlossen
wird. Es ist aufderdem ratsam, den Mopp nach jedem Gebrauch zu waschen.

Es wird empfohlen, anwesend zu sein, wenn der Staubsaugerroboter wischt.

Wenn der Staubsaugerroboter zur selbstentleerenden Basis zurlickkehrt, muss der Mopp
entfernt werden. Lassen Sie den Staubsaugerroboter nicht aufladen, wenn der Mopp
eingeschaltet ist.

Manueller Modus

Der Staubsaugerroboter kann manuell bewegt werden, indem man in der Anwendung den

manuellen Modus auswahlt und die Pfeiltasten benutzt.
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Zuriick nach Hause Modus

Driicken Sie die Taste «Zurtick nach Hause» auf dem Saugroboter oder wahlen Sie die

Option in der App, um den Saugroboter in einem beliebigen Reinigungsmodus an die

automatische Saugbasis zu senden. Der Staubsaugerroboter hort auf zu saugen, bis er die

selbstentleerende Basis erreicht.

Smart Area Modus

Sobald die Hauskarte gespeichert ist, wahlen Sie diesen Modus, um einen genauen
Bereich in Zickzack-Bewegungen zu raumen. Nach Beendigung der Reinigung des
ausgewahlten Bereichs kehrt der Staubsaugerroboter direkt in die selbstentleerende
Basis zurtick. Sie kdnnen bis zu 5 verschiedene Bereiche auf der Karte auswahlen. Der
Staubsaugerroboter aktiviert die Reinigung nur in dem ausgewahlten Bereich, d. h. er
fahrt zu dem Punkt und kehrt ohne zu saugen zur Basis zurlck.

Sie kdnnen bis zu zwei Reinigungswiederholungen flr die ausgewahlten Bereiche
auswahlen. Die zweite Reinigung wird im vertikalen Zickzack durchgefiihrt.

Um diesen Modus zu aktivieren, wahlen Sie in der Anwendung die Option Smartbereich.

Raummodus

Sobald der Hausplan gespeichert ist, wahlen Sie diesen Modus, um einzelne Rdume in
Zickzack-Bewegungen zu reinigen. Am Ende der Reinigung der ausgewahlten Raume
kehrt der Staubsaugerroboter direkt zur selbstentleerenden Basis zurlick. Die Reinigung
der ausgewahlten Zimmer wird in der Reihenfolge der Auswahl durchgeflhrt. Der
Staubsaugerroboter aktiviert die Reinigung nur in dem ausgewahlten Bereich, d. h. er
fahrt zu dem Punkt und kehrt zur selbstentleerenden Basis zurlick, ohne zu saugen.

Um diesen Modus zu aktivieren, wahlen Sie in der Anwendung die Option Raum.

Spot-Reinigungsmodus

Wahlen Sie diesen Modus, um einen bestimmten Bereich der Karte mit der maximalen
Leistung des Staubsaugerroboters griindlich zu reinigen. Der Staubsaugerroboter reinigt
eine Flache von 1,6 m x 1,6 m in Zickzack-Bewegungen und kehrt am Ende direkt zur
selbstentleerenden Basis zurlick. Der Staubsaugerroboter aktiviert die Reinigung nurin
dem ausgewahlten Bereich, d. h. er fahrt zu dem Punkt und kehrt zur selbstentleerenden
Basis zurlick, ohne zu saugen.

Um diesen Modus zu aktivieren, wahlen Sie in der Anwendung die Option Punktreinigung.

Sperrgebiet-Modus

Wahlen Sie diesen Modus und markieren Sie bestimmte Bereiche auf der Karte, die der
Staubsaugerroboter nicht reinigen soll. Sie kdnnen mehr als einen Sperrbezirk auf der
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Karte auswahlen.
- Umdiesen Modus zu aktivieren, wahlen Sie in der Anwendung die Option Reinigung mit
Sperrgebiet.

Vollstandiger Reinigungsmodus

- Wahlen Sie diesen Modus fur eine grindliche Reinigung Ihrer Wohnung. Der
Staubsaugerroboter reinigt im Kantenmodus, fahrt horizontal im Zickzack und vertikal im
Zickzack. Sie kehrt dann zur sich selbst entleerenden Basis zurtick.

- Umdiesen Modus zu aktivieren, wahlen Sie in der Anwendung die Option Reinigung.

Leistungsstufe Funktion

Wahlen Sie die Leistungsstufe in der Anwendung, um die Saugleistung des
Staubsaugerroboters wahrend des Reinigungsvorgangs zu steuern. Es gibt vier Stufen der
Saugkraft: Aus, Eco, Normal und Turbo.

Reinigungsplan

- Umdie Reinigung zu erleichtern, verfligt der Staubsaugerroboter Uber eine Funktion,
mit der er taglich Gber die App programmiert werden kann. Je nach Einstellung beginnt
der Staubsaugerroboter automatisch an den ausgewahlten Tagen zu den angegebenen
Zeiten mit der Reinigung.

- Vergewissern Sie sich, dass der Saugroboter eingeschaltet ist, bevor Sie die Uhrzeit und
die Einstellungen des Saugroboters andern.

Andere Funktionen:

Nachtfunktion

Der Staubsaugerroboter hat die Méglichkeit, ein Zeitfenster fiir die Nicht-Stérung
einzustellen, das Uber seine mobile APP gedandert oder geschlossen werden kann. Wahrend
dieser eingestellten Zeitspanne schliefst der Staubsaugerroboter die automatische
Dauerreinigung und die Timerfunktionen.

Karte bearbeiten Funktion

Mit dieser Funktion kénnen Sie die erstellten Karten bearbeiten: Reinigungsbereiche
umbenennen, Bereiche aufteilen oder zusammenfassen und den Reinigungsmodus, die
Saugleistung und die Schrubbstufen in jedem ausgewahlten Bereich bearbeiten.

Funktion Standort des Staubsaugerroboters
Ermoglicht es lhnen, den Staubsaugerroboter auf der Karte zu lokalisieren.
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4. REINIGUNG UND WARTUNG

Reinigung der Hauptbiirste

Die zentrale Burste rotiert mit hoher Geschwindigkeit und hilft dabei, den Schmutz in

die Saugduse zu ziehen. Diese Burste kommt mit dem Boden und damit mit Schmutz

in Berlihrung, so dass sie sich mit der Zeit abnutzen kann, was sich negativ auf die

Reinigungsleistung auswirkt. Es wird daher empfohlen, jede Mittelblirste hochstens alle 320

Stunden zu wechseln.

1. Drtcken Sie leicht auf die Laschen des mittleren Burstenrahmens, um das Fach zu 6ffnen
und es herauszunehmen. Abb. 11

2. Die selbstreinigende Biirste entfernt Haare, Fusseln und anderen Schmutz, der sich in der
Birste und um die Wellen herum festgesetzt hat. Abb. 12

3. Saubern und reinigen Sie den Saugkanal des Staubsaugerroboters.
Setzen Sie die mittlere Burste und den Rahmen wieder ein.

Empfehlung
Es wird empfohlen, die zentrale Birste einmal pro Woche mit der selbstreinigenden Burste
zu reinigen.

Seitenbiirste. Abb. 13

Die Seitenburste ist mit einer Vielzahl von Borsten ausgestattet, die sowohl den Schmutz in
die Saugoffnung ziehen als auch Kanten und Ecken griindlich reinigen. Diese Birste kann mit
der Zeit verschleif3en, was sich negativ auf die Reinigungsleistung auswirkt.

Empfehlung

- Eswird empfohlen, die Seitenbiirste einmal pro Woche mit Hilfe der
Selbstreinigungsburste zu reinigen.

- Entfernen Sie ihn, indem Sie ihn nach auf3en ziehen, und reinigen Sie ihn regelmaf3ig.

Empfehlung
Um eine perfekte Reinigung zu gewahrleisten, wird empfohlen, die Seitenblirste alle 3
Monate zu wechseln (je nach Haufigkeit und Art der Nutzung).

Mischbehalter. Abb. 14

- Entfernen Sie den Mischtank.

- Offnen Sie den Deckel des Mischbehalters und entleeren Sie ihn.

- Entfernen Sie den Filter und den Filterhalter wie in Abbildung 14 dargestellt.

- Verwenden Sie die Selbstreinigungsburste, um das Innere des Mischbehalters zu reinigen.
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- Sie kdonnen den Pulverraum mit Wasser auswaschen, ohne den Tank einzutauchen.
Vergewissern Sie sich, dass das Gerat vollstandig getrocknet ist, da Restfeuchtigkeit in
den Motor eindringen und lhren Staubsaugerroboter beschadigen kénnte.

- Setzen Sie den Mischbehalter wieder auf den Staubsaugerroboter.

Filter mit hohem Wirkungsgrad. Abb. 15:

- Der hocheffiziente Filter ist mit einem Netz von Fasern ausgestattet, die dazu beitragen,
Staubpartikel, Hausstaubmilben, Pollen usw. abzufangen. Er muss daher regelmafdig
gereinigt werden, um zu verhindern, dass sich diese Partikel im Filter ansammeln und
seine Effizienz beeintrachtigen. Idealerweise sollte diese Wartung einmal pro Woche
durchgefthrt werden.

- Es wird empfohlen, den hocheffizienten Filter alle 3 Monate zu wechseln (je nach
Haufigkeit und Art der Nutzung).

Empfehlung

Sie kdnnen den Schmutz mit einer kleinen Birste aus dem Hocheffizienzfilter entfernen oder
den Filter auf einer harten Unterlage vorsichtig schitteln, um den Staub zu entfernen. Der
hocheffiziente Filter ist nicht waschbar.

Primarsiebfilter und Schwammfilter

Das Filtersystem wird durch einen primaren Netzfilter und einen Schwammfilter erganzt,
die sich neben dem Hocheffizienzfilter befinden. Es wird empfohlen, sie spatestens nach 160
Betriebsstunden auszutauschen, oder wenn Sie feststellen, dass sie abgenutzt sind.

Empfehlung

Sie kdnnen den Schmutz mit einer kleinen Blrste entfernen oder sie vorsichtig auf einer
harten Oberflache schitteln, um den Staub zu entfernen. Sie kbnnen auch warmes \Wasser
ohne Reinigungsmittel verwenden, um ein besseres Ergebnis zu erzielen. Vergewissern Sie
sich, dass sie vollstandig trocken sind, bevor Sie sie wieder einsetzen, da sonst Feuchtigkeit in
den Motor gelangen und den Staubsaugerroboter beschadigen kann.

Reinigung der Absturzsensoren
\Verwenden Sie ein sauberes, trockenes, weiches Tuch, um den Staub von den
Tropfschutzsensoren an der Unterseite des Staubsaugerroboters abzuwischen.

Sensoren. Abb. 16

- lhr Staubsaugerroboter verfligt liber verschiedene Arten von Sensoren, z. B.
Naherungssensoren, die dem Staubsaugerroboter bei der Reinigung helfen, indem sie
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mogliche Hindernisse erkennen, und Anti-Tropf-Sensoren, die dem Staubsaugerroboter
helfen, Unebenheiten und mogliche Liicken wie Treppen zu erkennen. Diese Sensoren
stehen in standigem Kontakt mit Staubpartikeln und kénnen daher im Laufe der Zeit
beschadigt werden, was zu mdglichen Navigationsfehlern fiihren kann.

- Eswird empfohlen, alle Sensoren des Staubsaugerroboters alle 35 Betriebsstunden oder
weniger mit einem weichen, nicht feuchten Tuch zu reinigen.

Ladestation. Abb. 17

Ebenso verfligt die selbstentleerende Basis Uber die Ladestationen und den
SignalUbertragungsbereich. Verwenden Sie ein sauberes, trockenes, weiches Tuch, um den
Staub von diesen Bereichen abzuwischen.

Aufladen und Batteriewechsel

Um die Lebensdauer des Akkus zu verlangern, lassen Sie den Saugroboter auf der Auto
VVacuum Base aufladen, wenn er nicht in Gebrauch ist.

Nehmen Sie die Batterie heraus und bewahren Sie sie an einem sicheren und trockenen Ort
auf, wenn Sie den Staubsaugerroboter Uiber einen langeren Zeitraum nicht benutzen werden.

Zum Auswechseln der Batterie befolgen Sie die nachstehenden Anweisungen:

1. Losen Sie die Schrauben am unteren Gehause, nehmen Sie das untere Gehause ab und
entfernen Sie die Batterie.
Legen Sie die neue Batterie ein.

3. Setzen Sie die Batterie und das untere Gehause wieder ein und ziehen Sie die Schrauben

wieder fest.
5. PROBLEMBEHEBUNG
Staubsaugerroboter
Problem Mégliche Ursache und Losung
Staubsaugerroboter Der Staubsaugerroboter funktioniert nicht mit einer
schaltet sich nicht ein schwachen Batterie. Vergewissern Sie sich, dass das Gerat
oder beginnt nicht mit der | aufgeladen ist, bevor Sie es in Betrieb nehmen.
Reinigung ) ) N
Die Umgebungstemperatur liegt unter 0°C oder tber 40°C.
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Der Staubsaugerroboter
ladt nicht auf oder

kann nicht zur
selbstentleerenden Basis
zurlickkehren.

Es gibt zu viele Hindernisse in der Nahe der
selbstentleerenden Basis, verschieben Sie die
selbstentleerende Basis an eine freie Stelle.

Reinigen Sie die Ladekontakte des Staubsaugerroboters und
die selbstentleerende Basis.

Vergewissern Sie sich, dass der Staubsaugerroboter
eingeschaltet ist.

Der Staubsaugerroboter ist zu weit von der Auto Vacuum
Base entfernt. Gehen Sie naher heran und versuchen Sie es
erneut.

Staubsaugerroboter
macht beim Reinigen ein
seltsames Gerausch

Die mittlere Burste, die Seitenblirste oder das
omnidirektionale Rad kénnten verheddert oder verstopft
sein. Halten Sie den Saugroboter an und reinigen Sie sie.

Staubsaugerroboter
reinigt nicht effizient oder
verliert den Schmutz

Der Tank ist voll. Entleeren und reinigen Sie den
Hochleistungsfilter, wenn er verstopft ist.

Der Hocheffizienzfilter ist verstopft, reinigen Sie ihn.

Die mittlere Blrste ist verheddert oder mit Fremdkdrpern
verstopft, reinigen Sie sie.

Der Staubsaugerroboter
konnte sich nicht mit
dem Wi-Fi-Netzwerk
verbinden.

Das Wi-Fi-Signalist schlecht. Vergewissern Sie sich, dass
sich der Staubsaugerroboter in einem Gebiet mit einem guten
Wi-Fi-Signal befindet.

Die Wi-Fi-Verbindung ist instabil. Starten Sie den Router neu,
prifen Sie, ob Anwendungsupdates vorhanden sind, und
versuchen Sie es erneut.

Vergewissern Sie sich, dass die mobilen Daten auf Ihrem
Mobiltelefon ausgeschaltet sind, um den Kopplungsprozess
zu verbessern.
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Der Staubsaugerroboter
hat die programmierte
Reinigung nicht
durchgefuhrt.

Prifen Sie, ob sich der Staubsaugerroboter im Nachtmodus
befindet und wechseln Sie den Modus. Diese Option
befindet sich in den allgemeinen Einstellungen des
Staubsaugerroboters und ermdglicht es Ihnen, Zeitzonen zu
definieren, in denen der Staubsaugerroboter im Nachtmodus
keine geplanten Reinigungen durchfihrt.

Vergewissern Sie sich, dass der Staubsaugerroboter an das
Stromnetz angeschlossen ist, da Sie ohne Anschluss und
mit einer schwachen Batterie keine planmaf3ige Reinigung
durchftihren kénnen.

Der Staubsaugerroboter
kehrt nicht in die
selbstentleerende Basis
zuriick, nachdem er die
Punktreinigung beendet
oder die Startposition
geandert hat.

Der Staubsaugerroboter kartiert und berechnet eine
neue Route, nachdem er einen Punkt gereinigt oder seine
Startposition geandert hat.

Wenn die Auto Vacuum Base zu weit vom
Staubsaugerroboter entfernt ist, kann sie nicht automatisch
zurlckkehren. Bewegen Sie den Staubsaugerroboter manuell
zur selbstentleerenden Basis.

Staubsaugerroboter setzt
die Reinigung nicht fort

Vergewissern Sie sich, dass sich der Staubsaugerroboter
nicht im Nachtmodus befindet, da er in diesem Modus die
Reinigung nicht fortsetzen kann.

Wenn er manuell auf die selbstentleerende Basis gestellt
wird, wird die Reinigung nicht fortgesetzt.

Der Staubsaugerroboter
ist immer offline

Stellen Sie sicher, dass der Staubsaugerroboter
ordnungsgemafs mit dem Netzwerk verbunden ist und sich
immer in Bereichen mit gutem Wi-Fi-Signal befindet.

Verbindungsfehler
zwischen lhrem
Mobiltelefon und dem
Staubsaugerroboter

Vergewissern Sie sich, dass sich der Staubsaugerroboter
und die selbstentleerende Basis in einem Bereich mit gutem
Wi-Fi-Signal befinden, starten Sie den Router neu und

versuchen Sie erneut, ihn zu verbinden.
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Selbstleerende Basis

Problem

Mégliche Ursache und Lésung

Selbstentleerende Basis
blinkt rot

Schmutzsack nicht oder falsch montiert. Priifen Sie, ob der
Beutel richtig installiert ist.

Der Schmutzbeutel ist voll oder die Saugleitung ist verstopft.
Prifen Sie, ob der Schmutzbeutel vollist, und ersetzen Sie
ihn gegebenenfalls durch einen neuen. Bleibt der Fehler
bestehen, drehen Sie den selbstentleerenden Basis und
prifen Sie, ob der untere Kanal durch einen Gegenstand
blockiert wird. Wenn dies der Fall ist, schrauben Sie

die transparente Abdeckung ab und entfernen Sie den
Gegenstand.

Das Geblase der sich selbst entleerenden Basis springt nicht
an. Haufiges Absaugen von Staub kann zur Uberhitzung der
Lufterhaube oder zum Ausfall des Lifters fihren. Es wird
empfohlen, nach 30 Minuten erneut zu versuchen, den Staub
zu sammeln.

Keine Anzeige leuchtet

Keine Stromzufuhr oder beschadigter Stecker. Bitte
Uberprufen Sie, ob der selbstentleerende Basis an das
Stromnetz angeschlossen ist oder ob der Stecker beschadigt
ist. Sollte dies der Fall sein, wenden Sie sich bitte an den
offiziellen technischen Kundendienst von Cecotec.

6. COPYRIGHT

Die geistigen Eigentumsrechte an den Texten dieses Handbuchs liegen bei CECOTEC
INNOVACIONES, S.L. Alle Rechte vorbehalten. Der Inhalt dieser Publikation darf ohne vorherige
Genehmigung von CECOTEC INNOVACIONES, S.L. weder ganz noch teilweise mit irgendwelchen

Mitteln (elektronisch, mechanisch, durch Fotokopie, Aufzeichnung oder /—\hnLiches) vervielfaltigt,

in einem Abrufsystem gespeichert, Ubertragen oder verbreitet werden.
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7. KONFORMITATSERKLARUNG

EU01_112281 Conga Y80 mit der Richtlinie 2014/53/€EU Uber Funkanlagen konform

c € Hiermit erklart Cecotec Innovaciones, dass dieser Staubsaugerroboter, Modell
ist.

Der vollstandige Text der EU-Konformitatserklarung ist auf der folgenden Website zu finden:
«https://storececotec.de/de/information/declaration-of-conformity
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1. PARTI E COMPONENTI

Fig.11:

1.

O X N kW
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A LW NN = O

Tasto diritorno alla base

Tasto di avvio/pausa

Laser

Paraurti

Coperchio superiore

Linguetta di rilascio del serbatoio misto
Sensori anticaduta

Spazzola laterale

Ruote motrici

. Serbatoio misto

. Polidiricarica

. Ruota omnidirezionale
. Spazzola centrale

. Batteria

Accessori del robot aspirapolvere.

Fig. 1.2:

1

IS

Base autosvuotante
Cavo di alimentazione
Panno (x2)

Manuale diistruzioni
Spazzola di autopulizia
Spazzola laterale

Base autosvuotante.
Fig. 2:
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1

IS

Cavo di alimentazione
Sacchetto di raccolta sporco
Coperchio

Spia LED

Poli di ricarica

Canale di raccolta sporco
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Serbatoio misto.
Fig. 3:

1. Coperchio delfiltro ad alta efficienza
Filtro in spugna

Filtro ad alta efficienza

Poli di ricarica

Ingresso dell'acqua

Serbatoio dell'acqua

Tasto ancoraggio supporto
Supporto del panno

O ® NN kWD

Panno

Nota bene

Le immagini di questo manuale sono rappresentazioni schematiche e potrebbero non

corrispondere esattamente all'apparecchio.

2. PRIMA DELL'USO

ILrobot aspirapolvere ha un imballaggio progettato per proteggerlo durante il trasporto.
Rimuovere il robot aspirapolvere dalla scatola. Conservare la scatola originale e gli altri
elementi in un luogo sicuro per prevenire danni al robot aspirapolvere in caso di necessita
di trasportarlo in futuro. Se si desidera smaltire l'imballaggio originale, assicurarsi di
riciclare tutti gli elementi in modo appropriato.

Verificare che tutte le parti e i componenti siano inclusi e in buono stato. Se uno di essi
mancasse o non fosse in buone condizioni, contattare immediatamente il Servizio di
Assistenza Tecnica ufficiale di Cecotec.

Non rimuovere il numero di serie del prodotto, al fine di mantenere una corretta
tracciabilita dell'apparecchiatura in caso di richiesta di assistenza.

Avvertenze

Rimuovere tutti gli oggetti intorno al robot aspirapolvere, come vestiti, fogli, cavi, tende o
altri oggetti fragili che possano ostacolare o interferire con il suo funzionamento. Fig. 4
Se la stanza da pulire e vicina a un balcone o a delle scale, & necessario posizionare

una barriera fisica per evitare cadute o danni al robot aspirapolvere e garantire un
funzionamento sicuro. Fig. 5

Non utilizzare il robot aspirapolvere per aspirare liquidi. Fig. 6

Lesposizione diretta alla luce del sole o ad alti contrasti di luce puo influenzare le
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prestazioni dei sensori. Se cid dovesse accadere, il robot aspirapolvere si fermera:
riposizonarlo per avviare un nuovo ciclo di pulizia.

- Sinoti che l'altezza totale del robot aspirapolvere & di 9,3 cm e che i sensori si trovano
nella parte inferiore del robot, pertanto si consiglia di impedire l'accesso ad aree con
un'altezza inferiore a 9,3 cm per evitare di danneggiare il laser.

Installazione del robot aspirapolvere e della base autosvuotante

1. Collocare la base autosvuotante contro la parete e lasciare un minimo di 1,2 metri di
spazio davanti e 0,5 metri a ogni lato della base. Fig. 7

2. Collegare la base autosvuotante a una presa di corrente. Avvolgere il cavo per evitare
incidenti.

3. Installare la spazzola laterale. Fig.8
Tenere premuto il tasto di avvio/pausa per alcuni secondi.

5. Quando la spia si accende, collocare il robot aspirapolvere nella base autosvuotante
e assicurarsi che i poli di ricarica di entrambi coincidano. Se la spia lampeggia in
blu, significa che la batteria non & completamente carica. Per assicurare una pulizia
prolungata, attendere che la spia cambi a blu fisso: cio indichera che la batteria e
completamente carica e che il robot aspirapolvere e pronto per l'uso. Fig. 9

Avviso

- Portare il robot aspirapolvere alla base autosvuotante se la batteria & scarica. E possibile
che il robot aspirapolvere non si accenda se la batteria & troppo scarica.

- Ilrobot aspirapolvere si accende automaticamente quando viene collocato nella base
autosvuotante.

- Ilrobot aspirapolvere non si puo spegnere durante la ricarica.

Installazione del serbatoio misto. Fig. 10

- Aprireil coperchio in silicone del serbatoio dell'acqua e riempirlo evitando fuoriuscite.
Verificare di chiudere correttamente la linguetta in silicone per evitare che esca l'acqua.
Non immergere il serbatoio in acqua o in altri liquidi.

- Installare il panno nel supporto del panno.

- Perinstallare il serbatoio sul robot aspirapolvere, seguire la direzione indicata nella
figura 10, premere manualmente la linguetta e spingerla nella posizione corretta. Il
serbatoio scattera in posizione e si sentira un “clic” se ben collocato.

- Installare supporto del panno seguendo la direzione indicata nella figura 10.
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Raccomandazioni

Si sconsiglia di utilizzare la funzione di lavaggio durante il primo uso.

Non utilizzare la funzione di lavaggio se il robot aspirapolvere non e sorvegliato.

Per rimuovere il supporto del panno, premere il tasto di rilascio e tirare verso l'esterno.
Rimuovere il supporto del panno quando il robot aspirapolvere e in fase di ricarica o non
si sta utilizzando.

Aggiungere alcune gocce di prodotto per la pulizia qualora necessario, sempre che non
sia corrosivo.

Leccesso di detergente per la pulizia potrebbe bloccare le uscite d'acqua.

Per effettuare un lavaggio perfetto, si consiglia di inumidire il panno prima di usarlo e
lavarlo dopo ogni uso.

Primo uso

Una volta installato il robot aspirapolvere e la base autosvuotante, € necessario seguire i
passaggi di cui sotto precedentemente alla prima pulizia.

Innanzitutto, il robot aspirapolvere dovra effettuare un ciclo di ricarica completo. Si
consiglia di lasciarlo in carica tutta la notte. Una volta ricaricata completamente la
batteria si potra effettuare la prima pulizia e salvare la prima mappa. Per far cio, attivare
la modalita Auto e la potenza di aspirazione Eco. E molto importante seguire queste
indicazioni per far si che il robot aspirapolvere riconosca tutti gli angoli della casa e possa
effettuare una mappatura completa.

Se la casa @ molto grande e il robot aspirapolvere esaurisce la batteria, torna alla base
autosvuotante, salva sia la mappa completa che quelle incomplete e, una volta ricaricato,
continua a pulire da dove ha lasciato fino a quando non ha mappato lintera superficie

di pulizia. IL robot aspirapolvere e in costante mappatura, quindi si adatta in modo
individuale e personalizzato alle particolarita di ogni casa e migliora costantemente la
sua mappa.

Informazioni sulla base autosvuotante

La base autosvuotante include una funzione di caricamento e svuotamento, oltre che un
sacchetto di raccolta sporco. Dopo la pulizia, il robot tornera automaticamente alla base
autosvuotante per ricaricarsi. La base autosvuotante svuotera il serbatoio di raccolta
sporco del robot in base alla funzione di svuotamento selezionata dall'app.

Se il robot aspirapolvere e in fase di ricarica nella base autosvuotante, & possibile attivare
forzatamente la funzione di autosvuotamento. A tal fine, premere il tasto di ritorno alla
base: la base autosvuotante svuotera il serbatoio di raccolta sporco del robot.
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3. FUNZIONAMENTO

Tasti del robot aspirapolvere

Modalita Auto

- Premendo il tasto di avvio/pausa sul robot aspirapolvere o selezionandolo nell'app, il
robot avvia la pulizia automatica in modalita Bordi ed esegue un ciclo di pulizia con uno
schema ordinato a zig-zag mentre riconosce le aree gia pulite e quelle non pulite. Il robot
aspirapolvere pianifichera automaticamente il percorso di pulizia mentre pulisce.

- Seilrobot aspirapolvere viene controllato manualmente in questa modalita, ricalcolera
il percorso, per cui potrebbe passare su zone gia pulite. Per assicurare una pulizia
efficiente, non dirigere il robot aspirapolvere manualmente durante la pulizia automatica.

- Grazie alla sua tecnologia Total Surface 2.0, il robot aspirapolvere tornera
automaticamente alla base di ricarica quando la batteria & scarica e riprendera la pulizia
ad alta efficienza dallo stesso punto una volta terminata la ricarica.

- Durante la pulizia, il robot aspirapolvere fara una piccola pausa per esaminare l'area e
pianificare il percorso di pulizia (questa pausa variera a seconda delle condizioni della
casa).

Modalita Ritorno alla base

- Premereiltasto di Ritorno alla base sul robot aspirapolvere o dall'app per inviare il robot alla
base autosvuotante. Il robot aspirapolvere cessera l'aspirazione fino ad arrivare alla base.

- Questa modalita puo essere attivata durante qualsiasi ciclo di pulizia.

- Ilrobot aspirapolvere prendera il percorso piu corto per tornare alla base autosvuotante
grazie alla memorizzazione delle mappe e alla funzione intelligente di Ritorno alla base.

- Altermine di un ciclo di pulizia o quando la batteria e scarica, grazie alla tecnologia
TotalSurface 2.0, il robot aspirapolvere tornera automaticamente alla base
autosvuotante per ricaricarsi e assicurare un funzionamento ininterrotto. Una volta
carico, tornera a riprendere la pulizia dal punto esatto in cui era rimasto.

Avviso

ILrobot aspirapolvere non potra tornare alla base autosvuotante se non pud accedervi
facilmente. Se cio accade, avvicinare manualmente il robot alla base autosvuotante.
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Funzioni

Pausa

Mentre il robot aspirapolvere e in funzione, premere il tasto di avvio/pausa sul robot
aspirapolvere o nell'app per mettere in pausa il processo di pulizia. Premere il tasto di avvio/
pausa sul robot aspirapolvere o nell'app per riprendere il processo di pulizia.

Standby

- Ilrobot aspirapolvere entrera automaticamente in modalita Standby dopo 10 minuti di
inattivita.

- Premereiltasto di Avvio/pausa sul robot aspirapolvere o dall'app per rimettere il robot
aspirapolvere in funzione.

Modalita di pulizia

- Questo robot aspirapolvere include differenti modalita e funzioni attivabili dall'app.

- Inoltre, per ciascuna delle modalita di pulizia dell'app e possibile selezionare la
modalita «Turbo su tappeti», che massimizza la potenza di aspirazione quando il robot
aspirapolvere rileva un tappeto.

Modalita Bordi

- Quando viene selezionata questa modalita, il robot aspirapolvere pulira lungo la parete e
attorno ai mobili (gambe di tavoli, sedie, ecc.).

- Selezionare la modalita Bordi dall'app.

Modalita Spirale

- Quando viene selezionata questa modalita, il robot aspirapolvere pulira in modo intensivo
un punto specifico. Comincera a pulire in un punto specifico, effettuera movimenti a
spirale verso l'esterno e successivamente tornera di nuovo al punto iniziale effettuando
movimenti a spirale verso dentro.

- Unavolta finito e ritornato al punto di partenza, il robot aspirapolvere si dirigera
direttamente alla base autosvuotante.

- Prima di usare questa modalita, posizionare il robot aspirapolvere sul punto che sivuole
pulire.

- Premere iltasto di pulizia in modalita Spirale sull'app.

Modalita Spirale quadrata

- Quando viene selezionata questa modalita, il robot aspirapolvere pulira in modo intensivo
un punto specifico. Comincera a pulire in un punto specifico, effettuera movimenti a
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spirale quadrata verso l'esterno e successivamente tornera di nuovo al punto iniziale
effettuando movimenti a spirale quadrata verso linterno.

- Unavolta finito e ritornato al punto di partenza, il robot aspirapolvere si dirigera
direttamente alla base autosvuotante.

- Prima di usare questa modalita, posizionare il robot aspirapolvere sul punto che si vuole
pulire.

- Premere iltasto di pulizia in modalita Spirale sull'app.

Modalita Lavaggio

1. Faraderire il panno al supporto e questo a sua volta nel serbatoio misto. Riempire il
serbatoio dell'acqua.

2. Inserire il serbatoio misto nel robot aspirapolvere e selezionare la modalita di pulizia e il
livello di potenza dell'acqua dall'app: spento, basso, medio o alto.

3. Unavolta selezionato il livello di potenza dell'acqua, il robot aspirapolvere eseguira la funzione
Allin One per aspirare, lavare e spazzare simultaneamente grazie al serbatoio misto.

Avvisi

- Sesivuole passare il panno, non riempire il serbatoio dell'acqua.

- Per garantire un lavaggio perfetto dall'inizio, si consiglia di inumidire il panno con acqua
in modo omogeneo prima di fissarlo al serbatoio misto. Si consiglia anche di lavare il
panno dopo ogni uso.

- Siraccomanda di essere presenti quando il robot aspirapolvere sta pulendo.

- Quandoilrobot aspirapolvere torna alla base autosvuotante, & necessario rimuovere il
panno. Non lasciare il robot aspirapolvere in carica con il panno installato.

Modalita Manuale
ILrobot aspirapolvere pud essere spostato manualmente selezionando la modalita manuale
nell'app e utilizzando le frecce direzionali.

Modalita Ritorno alla base

Premere il tasto di Ritorno alla base sul robot o dall'app per inviare il robot aspirapolvere
alla base autosvuotante in qualsiasi modalita di pulizia. Il robot aspirapolvere cessera
l'aspirazione fino ad arrivare alla base autosvuotante.

Modalita Area intelligente

- Unavolta salvata la mappa della casa, selezionare questa modalita per pulire un'area
esatta con movimenti a zig-zag. Al termine della pulizia dell'area selezionata, il robot
aspirapolvere torna direttamente alla base autosvuotante. £ possibile selezionare fino a
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5 aree diverse nella mappa. Il robot aspirapolvere pulira solo la zona selezionata, quindi
si dirigera verso la zona da pulire e tornera alla base senza aspirare.

E possibile selezionare fino a due ripetizioni di pulizia delle aree selezionate. La seconda
pulizia sara effettuata a zig-zag verticale.

Per attivare questa modalita, selezionare l'opzione di area intelligente nell'applicazione.

Modalita Stanza

Una volta salvata la mappa della casa, selezionare questa modalita per pulire stanze
specifiche con movimenti a zig-zag. Al termine della pulizia delle stanze selezionate, il
robot aspirapolvere tornera direttamente alla base autosvuotante. La pulizia delle stanze
selezionate sara effettuata secondo l'ordine di selezione. Il robot aspirapolvere pulira
solo la zona selezionata, quindi si dirigera verso la zona da pulire e tornera alla base
autosvuotante senza aspirare.

Per attivare questa modalita, selezionare l'opzione Stanza nell'app.

Modalita Pulizia in un punto

Selezionare questa modalita per pulire una zona specifica della mappa in profondita,
sfruttando la potenza massima del robot aspirapolvere. Il robot aspirapolvere pulira
una zona di 1,6 m x 1,6 m con movimenti a zig-zag e tornera direttamente alla base
autosvuotante una volta terminata la pulizia. Il robot aspirapolvere pulira solo la zona
selezionata, quindi si dirigera verso la zona da pulire e tornera alla base autosvuotante
senza aspirare.

Per attivare questa modalita, selezionare l'opzione pulizia in un punto nell'applicazione.

Modalita Area vietata

Selezionare questa modalita e delimitare sulla mappa zone concrete che non si desidera
che il robot aspirapolvere pulisca. E possibile selezionare pili di un'area vietata sulla
mappa.

Per attivare questa modalita, selezionare 'opzione pulizia con area limitata
nell'applicazione.

Modalita Pulizia completa

Selezionare questa modalita per eseguire una pulizia profonda della casa. Il robot
aspirapolvere pulisce in modalita Bordi e continua a pulire a zig zag in orizzontale e in
verticale. Poi, tornera alla base autosvuotante.

Per attivare questa modalita, selezionare l'opzione pulizia nell'applicazione.
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Selezione del livello di potenza

Premere il tasto dei livelli di potenza nell'app per verificare la potenza di aspirazione del robot
aspirapolvere durante i processi di pulizia. Esistono quatteo livelli di potenza di aspirazione:
Spento, Eco, Normale e Turbo.

Programmazione della pulizia

- Perfacilitare la pulizia, il robot aspirapolvere possiede una funzione che permette di
programmarlo ogni giorno dall'applicazione. A seconda delle impostazioni, il robot
aspirapolvere iniziera automaticamente la pulizia per i giorni e ore indicate.

- Prima diimpostare l'orario e configurare la pulizia, assicurarsi che il robot aspirapolvere
sia acceso.

Altre funzioni:

Funzione Notte

ILrobot aspirapolvere ha la possibilita di impostare una fascia oraria «non disturbare», che
pud essere modificata o chiusa dall'app mobile. Durante questo periodo di tempo configurato,
iLrobot aspirapolvere ferma le funzioni di pulizia automatica e il timer.

Funzione di modifica della Mappa

Questa funzione consente di modificare le mappe generate: rinominare le aree di pulizia,
dividere o combinare le aree e modificare la modalita di pulizia, le potenze di aspirazione e di
lavaggio in ciascuna area selezionata.

Funzione di localizzazione del robot aspirapolvere
Permette di localizzare il robot aspirapolvere sulla mappa.

4. PULIZIA E MANUTENZIONE

Pulizia della spazzola centrale

La spazzola centrale gira ad alta velocita e aiuta a introdurre lo sporco nella bocca di

aspirazione. Questa spazzola si trova a contatto con il pavimento e di conseguenza con lo

sporco, per cui potrebbe essere soggetta ad usura con il passare del tempo, il che avra un

impatto negativo sull'efficienza della pulizia. Per questo motivo si consiglia di cambiare ogni

spazzola centrale al massimo ogni 320 ore.

1. Premere leggermente le linguette della struttura della spazzola centrale per aprire il
vano e rimuoverla. Fig. 11
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2. Rimuovere i peli, pelucchi e altro sporco intrappolato nella spazzola e attorno agli assi
con l'aiuto della spazzola di autopulizia Fig. 12

3. Liberare e pulire il canale di aspirazione del robot aspirapolvere.
Installare di nuovo la spazzola centrale e il livello indicato.

Suggerimento
Si consiglia di pulire la spazzola centrale una volta a settimana con l'aiuto della spazzola
autopulente.

Spazzola laterale. Fig. 13

La spazzola laterale e progettata con molte setole che spingono lo sporco verso la bocca di
aspirazione e puliscono a fondo bordi e angoli. Questa spazzola si pud usurare con il passare
deltempo, il che avra un impatto negativo sull'efficienza di pulizia.

Suggerimento

- Siconsiglia di pulire la spazzola laterale una volta a settimana con l'aiuto della spazzola
autopulente.

- Rimuovere la spazzola laterale tirandola verso l'esterno e pulirla regolarmente.

Suggerimento
Per garantire una pulizia perfetta, si consiglia di cambiare la spazzola laterale ogni 3 mesi (a
seconda della frequenza e del tipo d'uso).

Serbatoio misto. Fig. 14

- Estrarreil serbatoio misto.

- Aprireil coperchio del serbatoio misto e svuotarlo.

- Rimuovere ilfiltro e il portafiltro come mostrato nella figura 14.

- Utilizzare la spazzola autopulente per pulire l'interno del serbatoio misto.

- La cavita della polvere pud essere lavata con acqua, senza immergere il serbatoio.
Assicurarsi di asciugare bene il serbatoio per evitare che della possibile umidita residua
penetri nel motore e danneggi il robot aspirapolvere.

- Installare nuovamente il serbatoio misto sul robot aspirapolvere.

Filtro ad alta efficienza Fig. 15:

- Ilfiltro ad alta efficienza e progettato con una rete di fibre che aiutano a catturare le
particelle di polvere, acari, polline, ecc. Per questa ragione, bisogna pulirlo regolarmente
per evitare che queste particelle si accumulino nel filtro e che questo perda efficienza.
L'ideale sarebbe effettuare tale manutenzione una volta a settimana.
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- Eraccomandabile cambiare il filtro ad alta efficienza ogni 3 mesi (dipendendo dalla
frequenza e il tipo d'uso).

Suggerimento

Si puo rimuovere lo sporco dal filtro ad alta efficienza con uno spazzolino o strofinare
dolcemente su di una superficie dura per far cadere la polvere. ILfiltro ad alta efficienza non e
lavabile.

Filtro primario a rete e filtro in spugna

Il sistema di filtraggio @ completato da un filtro primario a rete e da un filtro in spugna che si
trova insieme al filtro ad alta efficienza. Si raccomanda di sostituirli al pit tardi dopo 160 ore
di utilizzo, o quando si osservano segni di usura.

Suggerimento

Si pud rimuovere lo sporco con uno spazzolino o strofinare dolcemente su una superficie
dura per far cadere la polvere. Si pud anche utilizzare acqua tiepida senza detergenti

per ottenere un migliore risultato, assicurandosi che siano totalmente asciutti prima di
rimontarli, altrimenti l'umidita potrebbe entrare nel motore del robot aspirapolvere e
danneggiarlo.

Pulizia dei sensori anticaduta
Utilizzare un panno pulito, asciutto e morbido per rimuovere la polvere dai sensori
anticaduta, situati nella parte inferiore del robot aspirapolvere.

Sensori. Fig 16

- Ilrobot aspirapolvere e dotato di differenti tipi di sensori, ad esempio, i sensori di
prossimita aiutano il robot aspirapolvere a effettuare la pulizia localizzando possibili
ostacoli, e i sensori anticaduta aiutano il robot aspirapolvere a localizzare dislivelli e
possibili vuoti come per esempio le scale. Questi sensori sono in continuo contatto con
le particelle di polvere e possono deteriorarsi nel tempo, portando a possibili errori di
navigazione.

- Siconsiglia di pulire tutti i sensori del robot aspirapolvere ogni 35 ore di uso al massimo
con l'aiuto di un panno morbido e asciutto.

Base di ricarica Fig 17

Allo stesso modo, la base autosvuotante presenta poli di ricarica e una zona di trasmissione
del segnale. Utilizzare un panno pulito, asciutto e morbido per rimuovere la polvere da queste
aree.
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Ricarica e sostituzione della batteria

Per prolungare la durata della batteria, lasciare il robot aspirapolvere in carica sulla base
autosvuotante quando non viene utilizzato.

Rimuovere la batteria e conservarla in un luogo sicuro e asciutto se non si intende utilizzare il
robot aspirapolvere per un lungo periodo di tempo.

Per sostituire la batteria, seguire le seguenti istruzioni:

1. Svitare le viti dell'alloggiamento inferiore, rimuoverlo ed estrarre la batteria.

2. Inserire la nuova batteria.

3. Rimettere in posizione la batteria e l'alloggiamento inferiore e serrare nuovamente le viti.

5. RISOLUZIONE DEl PROBLEMI

Robot aspirapolvere

Problema Possibile causa e soluzione

ILrobot aspirapolvere non | ILrobot aspirapolvere non puo funzionare con la batteria
siaccende o non avvia la scarica. Assicurarsi che sia carico prima di metterlo in

pulizia. funzione.

La temperatura della stanza e inferiore a 0 °C o superiore a
40 °C.

ILrobot aspirapolvere Ci sono troppi ostacoli vicino alla base autosvuotante;
non si carica o non riesce spostare la base autosvuotante in un luogo accessibile.

atornare alla base L .
Pulire i poli di ricarica del robot aspirapolvere e della base

autosvuotante.
autosvuotante.
Verificare che il robot aspirapolvere sia acceso.
ILrobot aspirapolvere e troppo lontano dalla base
autosvuotante; avvicinarlo e riprovare.
ILrobot aspirapolvere La spazzola centrale, la spazzola laterale o la ruota
produce un suono omnidirezionale sono bloccate od ostruite; arrestare il robot
inusuale durante la aspirapolvere e pulirlo.
pulizia.
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ILrobot aspirapolvere non
pulisce in modo efficiente
o perde dello sporco.

ILserbatoio e pieno. Svuotarlo e pulire il filtro ad alta
efficienza se e bloccato.

ILfiltro ad alta efficienza e bloccato, pulirlo.

La spazzola centrale & bloccata o ostruita da un oggetto
inusuale, pulirla.

ILrobot aspirapolvere non
si e potuto collegare alla
rete Wi-Fi.

ILsegnale Wi-Fi e debole. Verificare che il robot aspirapolvere
si trovi in un'area con un buon segnale Wi-Fi.

La connessione Wi-Fi @ instabile. Riavviare il router, verificare
se la presenza di aggiornamenti dell'App e riprovare.

Verificare che la connessione dati del telefono sia disattivata
per migliorare il processo di collegamento.

ILrobot aspirapolvere non
ha effettuato la pulizia
programmata.

Controllare se il robot aspirapolvere e in modalita Notte

e cambiare modalita. Questa opzione si trova nelle
impostazioni generali del robot aspirapolvere e permette
di definire le zone orarie in cui il robot aspirapolvere non
esegue le pulizie programmate quando e in modalita Notte.

Assicurarsi che il robot aspirapolvere sia collegato alla rete
elettrica, in quanto non sara possibile eseguire le pulizie
programmate senza connessione e se la batteria e scarica.

ILrobot aspirapolvere
non torna alla base
autosvuotante dopo
aver terminato la pulizia
in modalita In un punto
0 aver cambiato la
posizione di partenza.

ILrobot aspirapolvere mappera e calcolera un nuovo
percorso dopo la pulizia in modalita In un punto o dopo aver
cambiato la posizione di partenza.

Se la base autosvuotante si trova molto lontana dal
robot aspirapolvere, quest'ultimo non potra tornare
automaticamente. Portare manualmente il robot
aspirapolvere alla base autosvuotante.

ILrobot aspirapolvere non
riprende la pulizia.

Verificare che il robot aspirapolvere non sia in modalita
Notte, dato che non e possibile riprendere la pulizia se
questa modalita e attiva.

Quando viene posizionato manualmente sulla base
autosvuotante, il robot non riprende la pulizia.

76 | concavao




ITALIANO

ILrobot aspirapolvere &
sempre offline.

Verificare che il robot sia connesso correttamente alla rete e
sempre in zone con un buon segnale Wi-Fi.

Errore di connessione
tra telefono e robot
aspirapolvere.

Verificare che il robot aspirapolvere e la base autosvuotante
abbiano un buon segnale Wi-Fi, riavviare il router e riprovare
a collegarlo.

Base autosvuotante

Problema

Possibile causa e soluzione

La spia della base
autosvuotante lampeggia
in rosso.

Il sacchetto di raccolta sporco non e installato o collocato
in modo errato. Verificare che il sacchetto sia installato
correttamente.

Il sacchetto di raccolta sporco e pieno o il canale di raccolta
sporco e bloccato. Controllare se il sacchetto di raccolta
sporco e pieno e, in tal caso, sostituirlo con uno nuovo. Se
l'errore persiste, verificare che nessun oggetto blocchi il
canale di raccolta sporco della base autosvuotante. In tal
caso, svitare il coperchio trasparente e rimuovere 'elemento
ostruente.

ILventilatore della base autosvuotante non parte. La raccolta
frequente di polvere puo causare il surriscaldamento della
protezione della ventola o il suo malfunzionamento. Si
raccomanda all'utente di provare a raccogliere nuovamente
la polvere dopo 30 minuti.

Non si accende nessuna

Assenza di alimentazione o spina danneggiata. Verificare che

spia. la base autosvuotante sia collegata alla rete elettrica e che
la spina non sia danneggiata. In quest'ultimo caso, contattare
il Servizio di assistenza tecnica ufficiale di Cecotec.
6. COPYRIGHT

| diritti di proprieta intellettuale dei testi di questo manuale appartengono a CECOTEC
INNOVACIONES, S.L. Tutti i diritti riservati. Il contenuto di questa pubblicazione non pud
essere, in tutto o in parte, riprodotto, archiviato in un sistema di recupero, trasmesso o
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distribuito con qualsiasi mezzo (elettronico, meccanico, fotocopia, registrazione o simile)
senza la previa autorizzazione di CECOTEC INNOVACIONES, S.L.

7. DICHIARAZIONE DI CONFORMITA

modello EUO01_112281 Conga Y80 & conforme alla Direttiva 2014/53/UE sulle

c € Con la presente, Cecotec Innovaciones dichiara che questo robot aspirapolvere,
apparecchiature radio.

ILtesto completo della dichiarazione di conformita UE é disponibile nel seguente sito web:
https://storececotec.it/it/information/declaration-of-conformity
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1. PECAS E COMPONENTES

Fig.1.1:
1. Botdo Regresso a base
Botao Iniciar/Pausar
Laser
Para-choques
Cobertura superior
Aba de libertacao do depésito misto
Sensores antiqueda
Escova lateral

O X N kW

Rodas motrizes

—_
j=]

. Depdsito misto

—_
—_

. Terminais de carregamento

—_
N

. Roda omnidirecional

—_
w

. Escova central

_
S

. Bateria

Acessérios do robot aspirador.
Fig.1.2:

1. Base de autoesvaziamento
Cabo de alimentacao
Mopa (x2)

Manual de instrucées
Escova de autolimpeza

AR

Escova lateral

Base de autoesvaziamento.
Fig. 2:

1. Cabo de alimentacao
Saco de sujidade
Tampa
Indicador LED

Terminais de carregamento

AR

Conduto recolha de pé
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Depésito misto.
Fig. 3:

1. Tampa filtro de alta eficiéncia
Esponja

Filtro de alta eficiéncia
Terminais de carregamento
Entrada de agua

Depdsito de agua

Botdes Fixacdo de suporte
Suporte da mopa

O ® NN kWD

Mopa

Nota
Os graficos deste manual sdo representacdes esquematicas e podem nao corresponder

exatamente ao aparelho.

2. ANTES DE USAR

Este robot aspirador apresenta uma embalagem concebida para o proteger durante

o seu transporte. Retire o robot aspirador da sua caixa. Pode manter a caixa original e
outras embalagens num local seguro para evitar danos no rob6 aspirador, caso necessite
de o transportar no futuro. Se desejar descartar a embalagem original, certifique-se de
reciclar todos os itens corretamente.

Certifique-se de que todas as pecas e componentes estejam incluidos e em bom estado.
Se faltar alguma peca ou nao estiverem em bom estado, entre em contacto com o Servico
de Assisténcia Técnica da Cecotec.

N&o retire o nimero de série do produto, para manter uma rastreabilidade correta do seu
equipamento em caso de necessidade de assisténcia.

Adverténcias

80

Retire os objetos que tenha ao redor do robot aspirador, como pecas de roupa,
papéis, cabos, cortinas ou outros objetos frageis que possam dificultar ou obstruir o
funcionamento do robot. Fig. 4

Se o quarto a ser limpo estiver perto de uma varanda ou escada, deve ser colocada
uma barreira fisica para evitar quedas ou danos no robd aspirador, para garantir um
funcionamento seguro. Fig. 5

N&o utilize o robd para limpar liquidos. Fig. 6
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A exposicao direta da luz solar ou os grandes contrastes de luz podem afetar o perfeito
funcionamento dos sensores. Se isto acontecer, o robot aspirador parara. Desloque-o
para comecar um novo ciclo de limpeza.

E favor notar que a altura total do rob6 aspirador é de 9,3 cm e os sensores estdo no
fundo do robg, pelo que é aconselhavel desativar todo o acesso abaixo dos 9,3 cm, a fim
de evitar danificar o laser.

Instalacdo do rob6 e da base de autoesvaziamento

1.

Coloque a base de autoesvaziamento contra a parede e deixe um espaco livre minimo de
1,5 metros para frente e 0,5 metro em cada lado. Fig. 7

Ligue a base de autoesvaziamento a tomada elétrica. Enrole e guarde o cabo restante
para evitar acidentes.

Instale a nova escova lateral. Fig. 8

Mantenha premido o bot&o Iniciar/Pausar durante uns segundos.

Quando o indicador luminoso acender, coloque o rob6 aspirador na base de
autoesvaziamento e certifique-se de que os terminais de carregamento de ambos
correspondem. Se a luz piscar em azul, significa que a bateria nao estd completamente
carregada. Para garantir o maior tempo de limpeza, aguarde a luz mudar para azul
constante, isto indicarad que a bateria estd totalmente carregada e que o robd aspirador
estd pronto a ser utilizado. Fig. 9

Aviso

Leve o robd a base de autoesvaziamento se a bateria estiver fraca. O robd pode nao ligar
se a bateria estiver muito fraca.

0 robb ligaréd automaticamente ao coloca-lo na base de autoesvaziamento.

0 robd ndo pode ser desligado durante o carregamento.

Instalacdo do depésito misto Fig. 10

Abra a tampa de silicone do depésito e encha-o de dgua sem que esta sobressaia do
depésito. Certifique-se de fechar corretamente a aba de silicone para evitar que a dgua
saia. Ndo mergulhe o depdsito em dgua ou outros liquidos.

Instale a mopa no suporte da mopa.

Para instalar o dep6sito no rob6 aspirador, siga a direcdo indicada na figura10 e
pressione manualmente a aba e empurra-lo para a posicdo correta. Escutara um “clique”
indicando que estéd bem colocado.

Instale o suporte na mopa na direcéo indicada na figura 10.
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Recomendacées

- N&o é recomendavel utilizar o modo de esfregar durante a primeira utilizacao.

- Nao utilize o modo Lavar quando o robd estiver sem supervisao.

- Pararetirar o suporte da mopa, prima o botdo Desblogueio e puxe para fora.

- Desinstale o suporte da mopa quando o robd estiver a carregar ou quando o robd nao
estiver em uso.

- Adicione a dgua umas gotas de produto de limpeza se for necessario, sempre e quando
este nao seja corrosivo.

- 0 excesso de produtos de limpeza pode bloquear as saidas de dgua.

- Parauma lavagem perfeita, recomenda-se humedecer a mopa antes da sua utilizacao e
lava-la ap6s cada utilizacao.

Primeira utilizacao

- Umavezinstalado o robd aspirador e a base de autoesvaziamento, serd necessario
seguir os passos abaixo antes de agendar a primeira limpeza.

- Em primeiro lugar, o robd tera de realizar um ciclo de carregamento completo. €
recomendavel deixa-lo a carregar durante toda a noite. Quando a bateria estiver
completamente carregada podera realizar a primeira limpeza e guardar o primeiro mapa.
Para isso, ative 0 modo Auto e a poténcia de succdo ECO. € muito importante seguir
estas indicacdes para que o robd reconheca todos os cantos da casa e possa realizar um
mapeamento completo.

- Setiver uma casa muito grande e o robo fica sem bateria, regressara a base de
autoesvaziamento, guardard tanto o mapa completo como os mapas incompletos, e uma
vez carregado, continuara a limpar onde parou até que toda a superficie seja mapeada. O
robod faz o mapeamento constantemente, pelo que se adapta de maneira individualizada
e personalizada as particularidades de cada lar e melhora o seu mapa constantemente.

Informacéao sobre a sua base de autoesvaziamento

- Abase de autoesvaziamento inclui uma funcdo de carregamento e esvaziamento e
um novo saco de sujidade. Apés a limpeza, o robd regressara automaticamente a base
de autoesvaziamento para recarregar a bateria. De acordo com o agendamento de
esvaziado que tiver programado através da APP, a base de autoesvaziamento esvaziara o
depdsito de pé.

- Seorobd aspirador esta a carregar na base de autoesvaziamento, pode forcar
0 autoesvaziado. Para isto, prima o botdo Regresso a base (casa) e a base de
autoesvaziamento esvaziara o depdsito de pé.

82 | concavso



PORTUGUES

3. FUNCIONAMENTO

Botdes do robé aspirador

Modo Auto

Prima o botdo Iniciar/Pausar no robd aspirador ou selecione-o na APP para iniciar a
limpeza automaticamente no modo bordas e depois execute um ciclo de limpeza de
forma ordenada em zigue-zague, reconhecendo ao mesmo tempo as éreas que limpou
e as que nao limpou. O robd fard um plano da rota de limpeza de forma automatica a
medida que limpa.

Se controlar o robd de forma manual durante este modo, este voltara a calcular a rota,
pelo que poderia passar por areas que ja estao limpas. Para garantir uma limpeza
eficiente, ndo dirija o robd de forma manual durante a limpeza automatica.

Gracas a sua tecnologia Total Surface 2.0, o robd regressara automaticamente a base de
carregamento quando a bateria estiver fraca, e retomara a limpeza com alta eficiéncia a
partir do mesmo ponto onde terminou.

Durante a limpeza, o rob6 fard uma pequena pausa para reconhecer a area e planificar a
rota de limpeza (esta pausa varia dependendo das condicBes do lar).

Modo Regresso a base

Prima o botao Regresso a base no robd ou selecione-o na app para enviar o robd
aspirador para a base de autoesvaziamento. O robd aspirador continuara a aspirar até
chegar a base.

Este modo pode ser ativado durante qualquer ciclo de limpeza.

0 robb seguira a rota mais curta para regressar a base de autoesvaziamento gracas a
memorizacdo de mapas e ao modo regresso a base inteligente.

Ao completar um ciclo de limpeza ou quando a bateria estiver baixa, gracas a
tecnologia TotalSurface 2.0, o robd também regressaré automaticamente a base de
autoesvaziamento para evitar que fique sem bateria. Uma vez que se tenha carregado,
regressara ao ponto exato de limpeza, onde antes tinha ficado.

Aviso

0 robd néo poderd regressar a base de autoesvaziamento se nao tiver um bom acesso a esta.

Se isto acontecer, coloca-lo manualmente na base de autoesvaziamento.
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FUNCOES

Pausa

Enguanto o robd estiver a funcionar, prima o botdo Iniciar/Pausar no robd aspirador ou
selecione-o na APP para fazer uma pausa no processo de limpeza. Prima o botao Iniciar/
Pausar no rob6 aspirador ou selecione-o na APP para retomar o processo de limpeza.

Standby
- Orobd entrard em modo Standby automaticamente depois de 10 minutos de inatividade.
- Prima o botao Iniciar/Pausar no robd aspirador ou na app para ativa-lo novamente.

Modos de limpeza

- Esterobd inclui diferentes modos e funcées que podem ser ativadas mediante a app.

- Alémdisso, em cada um dos modos de limpeza da app, pode selecionar a opcao «Turbo
em tapetes» que ativa a poténcia de succao ao méaximo quando o robo deteta um tapete.

Modo Bordas

- Ao selecionar este modo, o robd limpard ao longo da parede e a volta dos méveis (pés de
mesas, de cadeiras, etc.).

- Toque no modo Bordas na APP.

Modo Espiral

- Ao selecionar este modo, o rob6 limpara de forma intensiva num ponto especifico.
Comecara a limpeza num ponto especifico, fard movimentos em espiral para fora, e
depois regressara ao ponto de partida, fazendo também movimentos em espiral para
dentro.

- Quando terminar e regressar ao ponto de partida, o robd aspirador regressara
diretamente a base de autoesvaziamento.

- Antes de utilizar este modo, coloque-o sobre o ponto a limpar.

- Toque no modo espiral na app.

Modo Espiral quadrada

- Ao selecionar este modo, o rob6 limpara de forma intensiva num ponto especifico.
Comecara a limpeza num ponto especifico, fard movimentos em espiral quadrada para
fora, e depois regressara ao ponto de partida, fazendo também movimentos em espiral
qguadrada para dentro.

- Quando terminar e regressar ao ponto de partida, o robd aspirador regressara
diretamente a base de autoesvaziamento.
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Antes de utilizar este modo, coloque-o sobre o ponto a limpar.

Toque no modo espiral na app.

Modo Esfregar

1.
2.

Fixe @ mopa ao suporte e o suporte no depdsito misto. Encha o depésito de agua.

Insira o depdsito misto no rob6 aspirador e selecione o modo de limpeza e o nivel de
lavagem na APP: OFF, alto, médio ou baixo.

Uma vez selecionado o nivel de lavagem, o robd aspirador executara a funcionalidade All
in One para aspirar, esfregar e varrer simultaneamente gracas ao seu depdsito misto.

Avisos

Se quiser passar a mopa, ndo encha o depdsito de agua.

Para garantir uma lavagem perfeita desde o inicio, é recomendéavel humedecer a mopa
com agua de forma homogénea antes de prendé-la ao depésito misto. £ também
aconselhavel lavar a mopa apés cada utilizacao.

Recomenda-se a sua presenca quando o robd aspirador estiver a limpar.

Quando o robd aspirador regressar a base de autoesvaziamento, devera remover a mopa.
N&o deixe o robd aspirador a carregar com a mopa ligada.

Modo Manual
0 robd pode ser movido manualmente selecionando o modo manual na aplicacao e utilizando

as teclas de setas.

Modo Regresso a base

Prima o botao Regresso a base no robd aspirador ou selecione a opcao na APP para enviar

o robd aspirador para a base de autoesvaziamento, em qualquer modo de limpeza. O robd

aspirador deixara de aspirar até chegar a base de autoesvaziamento.

Modo Area Inteligente

Uma vez tenha guardado o mapa da casa, selecione este modo para limpar uma area
concreta em movimentos ziguezague. No final da limpeza da area selecionada, o

robo aspirador regressara diretamente a base de autoesvaziamento. Pode selecionar
até 5 areas diferentes no mapa O robd aspirador apenas ativara a limpeza na area
selecionada, pelo que ird ao ponto e regressara a base sem aspirar.

Pode selecionar até 2 repeticdes de limpeza das areas selecionadas. A segunda limpeza
serd feita em zigue-zague vertical.

Para ativar este modo, togque na opcdo Area inteligente na APP.
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Modo Quarto

- Uma vez tenha guardado o mapa da casa, selecione este modo para limpar uma area
concreta em movimentos zigue-zague. No final da limpeza das salas selecionadas, o
robo aspirador regressara diretamente a base de autoesvaziamento. A limpeza das
salas selecionadas sera feita de acordo a ordem de selecao. O robd aspirador apenas
ativara a limpeza na drea selecionada, pelo que ird até o ponto e regressara a base de
autoesvaziamento sem aspirar.

- Paraativar este modo, toque na opcao de Quarto na APP.

Modo Pontual

- Selecione este modo para limpar em profundidade uma zona especifica do mapa,
aproveitando a poténcia maxima do robd. O robd limparda uma zona de 1,6 m x 1,6 m em
movimentos ziguezague e regressara a base de autoesvaziamento de forma direta ao
finalizar. O robd aspirador apenas ativara a limpeza na érea selecionada, pelo que ird até
0 ponto e regressara a base de autoesvaziamento sem aspirar.

- Paraativar este modo, toque na opcao Limpeza pontual na app.

Modo de Area Restrita

- Selecione este modo e marque areas especificas no mapa que nao deseje que o robd
aspirador limpe. € possivel selecionar mais do que uma area restrita no mapa.

- Paraativar este modo, toque na opgao Limpeza com area restrita na APP.

Modo Limpeza Completa:

- Selecione este modo para efetuar uma limpeza profunda da sua casa. O rob6 aspirador
limparé em modo Bordas, continuard a fazer ziguezague na horizontal e ziguezague na
vertical. Depois regressara a base de autoesvaziamento.

- Paraativar este modo, toque na opcao Limpeza na APP.

Funcao de nivel de poténcia
Selecione o nivel de poténcia na app para controlar a poténcia de succao do robd aspirador
durante o processo de limpeza. Existem 4 niveis de poténcia de succdo: OFF, ECO, Normal e Turbo.

Programacao da limpeza

- Para facilitar a limpeza, o robd tem uma funcdo que permite programar diariamente
desde a aplicacdo. De acordo com a configuracao, o robd iniciara a limpeza de forma
automatica os dias selecionados as horas indicadas.

- Antes de definir o tempo e as configuracoes do robd aspirador, certifique-se de que o
robo esteja ligado.
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Outras funcoes:

Funcdo Noite

0 robd tem a opcao de definir uma faixa de tempo para ndo incomodar, que pode ser modificado
ou fechado a partir da sua aplicacao mével. Durante este periodo de tempo configurado, o robd
aspirador fechara as funcdes de limpeza automatica continuas e o temporizador.

Funcdo Edicao de Mapas

Esta funcao permite editar os mapas gerados: renomear areas de limpeza, dividir ou
combinar areas, e editar o modo de limpeza, poderes de succdo e niveis de lavagem em cada
area selecionada.

Funcdo Localizacdo do robo
Permite localizar o rob6é aspirador no mapa.

4. LIMPEZA E MANUTENCAO

Limpeza da escova central
Aescova central gira a alta velocidade e ajuda a introduzir a sujidade na boca de succao. Esta
escova estd em contacto com o chao e com a sujidade, pelo que se pode desgastar com o
passar do tempo, o que terd uma consequéncia negativa na eficiéncia da limpeza. Para isso,
é recomendavel trocar cada escova central a cada 320 horas ou menos.
1. Pressione ligeiramente as abas da moldura da escova central para abrir o compartimento
e tire-o. Fig. 1
2. Remova cabelo, cotdo e outra sujidade retida na escova e a volta dos eixos com a ajuda
da escova de autolimpeza. Fig. 12
3. Despeje e limpe o canal de succao do robot.
Volte a instalar a escova central e a moldura.

Recomendacéo
E recomendavel limpar a escova central uma vez por semana com a ajuda de uma escova de
autolimpeza.

Escova lateral. Fig. 13

Aescova lateral estd desenhada com cerdas e é utilizada tanto para arrastar a sujidade para o
bocal de succdo como para limpar a fundo bordas e cantos. Esta escova pode ser desgastada
com o passar do tempo, o que terd consequéncias negativas na eficiéncia da limpeza.
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Recomendacao

- Erecomendavel limpar a escova lateral uma vez por semana com a ajuda de uma escova
de autolimpeza.

- Retire-a puxando-a para fora e limpe-a regularmente.

Recomendacao
Para garantir uma limpeza eficiente, é recomendavel mudar a escova lateral a cada 3 meses
(dependendo da frequéncia e tipo de usabilidade).

Depésito misto. Fig. 14

- Extraia o depésito misto.

- Abraatampa do depdsito misto e esvazie-o.

- Retire ofiltro e o suporte do filtro como mostra a figura 14.

- Utilize a escova de autolimpeza para limpar o interior do depdsito misto.

- Pode lavar a cavidade em p6 com agua, sem mergulhar o depdsito. Assegure uma
secagem completa, pois qualquer resto de humidade poderia chegar ao motor e danificar
o seu rob6 aspirador.

- Instale de novo o depésito misto no robo.

Filtro de alta eficiéncia. Fig. 15:

- Ofiltro de alta eficiéncia estd desenhado com uma rede de fibras que ajudam a agarrar as
particulas de p6, acaros, pélen... Por isso havera que limpa-lo periodicamente para evitar
que estas particulas se acumulem no filtro e este perca eficiéncia. O ideal é realizar esta
manutencdo uma vez por semana.

- Recomenda-se a substituicdo do filtro de alta eficiéncia a cada 3 meses (consoante a
frequéncia e o tipo de utilizacdo).

Recomendacao

Pode remover a sujidade do filtro de alta eficiéncia com uma pequena escova ou agitar
suavemente o filtro numa superficie dura para remover o pé. O filtro de alta eficiéncia ndo é
lavavel.

Filtro primario de malha e filtro esponja

0 sistema de filtragem se complementa com um filtro primario de malha e um filtro esponja
gue se encontram ao lado do filtro de alta eficiéncia. Quando os trocar, é recomendavel fazer
no maximo 160 horas antes ou quando observe que tenha algum tipo de desgaste por uso.
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Recomendacao

Pode-se remover a sujidade com uma pequena escova ou sacudi-la suavemente sobre uma
superficie dura para remover o p6. Também se pode utilizar agua quente sem detergentes
para obter um melhor resultado, certifique-se de que estejam completamente secos antes de
0s substituir, caso contrario a humidade pode entrar no motor e danificar o robot aspirador.

Limpeza dos sensores antiqueda
Utilize um pano limpo, seco e macio para limpar o pé dos sensores antiqueda, localizados na
parte inferior do rob6 aspirador.

Sensores. Fig 16

- Orobd aspirador tem diferentes tipos de sensores, por exemplo, sensores de
proximidade ajudam o robd aspirador a limpar, a detetar possiveis obstaculos, e sensores
antiqueda ajudam o aspirador a detetar desniveis e possiveis falhas, tais como escadas.
Estes sensores estao em continuo contacto com as particulas de pd, pelo que podem
obstruir com o passar do tempo e causar possiveis falhas na navegacao.

- Recomenda-se que todos os sensores do rob6 sejam limpos a cada 35 horas ou menos
de utilizacdo, utilizando um pano macio e hiimido.

Base de carregamento. Fig 17
Da mesma forma, a base de autoesvaziamento tem terminais de carregamento e uma area
de transmissdo de sinal. Utilize um pano limpo, seco e macio para limpar o pé destas areas.

Carregamento e troca da bateria

Para aumentar a vida Gtil da bateria, deixe o rob6 a carregar na base de autoesvaziamento
sempre que nao estiver em uso.

Remova a bateria e armazene-a num local seguro e seco se o aspirador nao for utilizado
durante um longo periodo de tempo.

Para substituir a bateria siga as seguintes instrucées

1. Desparafuse os parafusos da tampa inferior, retire-a e tire a bateria.

2. Introduza a nova bateria.

3. Coloque a bateria e a tampa inferior no seu lugar e aperte os parafusos outra vez.
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5. RESOLUCAO DE PROBLEMAS

Robb aspirador

Problema

Possivel causa e solucao

0 robd aspirador ndo
se liga ou ndo comeca a
limpar.

0 robd aspirador nao funciona com a bateria fraca.
Certifique-se de que é carregado antes de o colocar em
funcionamento.

Atemperatura ambiente é inferior a 0 °C ou superior a 40 °C.

0 robd ndo carrega ou néo
pode regressar a base de
autoesvaziamento.

H& demasiados obstaculos perto da base de
autoesvaziamento, mova a base de autoesvaziamento para
um lugar arrumado.

Limpe os terminais de carregamento tanto do robd como da
base de autoesvaziamento.

Certifique-se de que o robd estd ligado.

0 robd estd demasiado longe da base de autoesvaziamento,
coloque-o mais perto e tente novamente.

0 rob6 emite um ruido
estranho durante a
limpeza.

A escova central, a escova lateral ou a roda omnidirecional
podem estar emaranhadas ou obstruidas, pare o robd e
limpe-as.

0 robot nao limpa
eficientemente ou perde a
sujidade.

0 depdsito esta cheio. Esvazie e limpe o filtro de alta
eficiéncia se estiver sujo ou bloqueado.

O filtro de alta eficiéncia esta sujo, limpe-o.

A escova central estd enredada ou obstruida com algum
objeto estranho, limpe-a.

0 robd ndo conseguiu
ligar a rede Wi-Fi.

0 sinal Wi-Fi é fraco. Certifique-se de que o robd esta
localizado numa &rea com um bom sinal Wi-Fi.

A ligacaéo Wi-Fi é instavel. Reinicie o router, verifique se ha
alguma atualizacado da app e volte a tentar.

Certifique-se de que os dados méveis do seu dispositivo
estejam desativados para melhorar o processo de ligacao.
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0 robd nao realizou a
limpeza programada.

Verifique se o rob6 estéd em modo Noite e mude o modo.
Esta opcao encontra-se nas configuracdes gerais do robd
e permite definir fusos horarios em que o robd nao efetua
limpezas programadas quando estd em modo Noite.

Certifique-se de que o robd esta ligado a rede, ndo podera
realizar limpezas programadas sem conexdo e com bateria
fraca.

0 robd nao

regressa a base de
autoesvaziamento depois
de finalizar a limpeza
pontual ou de ter mudado
a sua posicao inicial.

0 robo fard um mapeamento e calculard uma nova rota
de limpeza em modo Pontual ou depois de ter mudado de
posicao de inicio.

Se a base de autoesvaziamento estiver muito longe do
rob6, ndo podera regressar automaticamente. Desloque
manualmente o aspirador robd para a base de auto-
esvaziamento.

O rob6 ndo retoma a
limpeza.

Certifique-se de que o rob6 nao esteja em modo Noite, ja que
nao retomard a limpeza neste modo.

Ao colocar na base de autoesvaziamento manualmente,
também nao retomara a limpeza.

0 rob6 esta sempre
offline.

Certifique-se de que o rob0 esté conectado corretamente a
rede e sempre em zonas com bom sinal Wi-Fi.

Falha na conexdo entre
o telemdvel e o robd
aspirador

Certifique-se de que o rob0 e a base de autoesvaziamento
estejam numa zona com bom sinal Wi-Fi, reinicie o router e
tente conecté-lo novamente.

concavso | 91




PORTUGUES

Base de autoesvaziamento

Problema Possivel causa e solucao
Abase de 0 saco de sujidade nao esta instalado ou esta mal colocado.
autoesvaziamento pisca Verifique se o saco de sujidade estéa corretamente instalado.

em vermelho y | ) 5
0 saco de sujidade esta cheio ou o conduto de succao

bloqueado. Verifique se o saco de sujidade estiver cheio

e, se for assim, toque-o por um novo. Se o erro continuar,
rode a base de autoesvaziamento e verifique se houver um
objeto que estiver a bloquear o conduto inferior. Se for assim,
desparafuse a tampa transparente e remova o objeto.

O ventilador da base de autoesvaziamento nao arranca. A
recolha frequente de pé pode provocar o sobreaquecimento
da protecao do ventilador ou a falha deste. Recomenda-se
recolher o p6 de novo apés 30 minutos.

Ndo acende nenhum Nao esta ligado ou a ficha esté danificada. Por favor,
indicador luminoso verifique se a base de autoesvaziamento estd ligada a rede
elétrica ou se a ficha esta danificada. Se for o caso, por favor,

contacte com o Servico Técnico Oficial da Cecotec.

6. COPYRIGHT

Os direitos de propriedade intelectual dos textos deste manual pertencem a CECOTEC
INNOVACIONES, S.L. Todos os direitos reservados. O contetido desta publicacéo né&o pode, no
todo ou em parte, ser reproduzido, armazenado num sistema de recuperacao, transmitido
ou distribuido por qualquer meio (eletrénico, mecanico, fotocdpia, gravacdo ou similar) sem a
autorizacao prévia da CECOTEC INNOVACIONES, S.L.

7. DECLARACAO DE CONFORMIDADE

Y80 esta em conformidade com a Diretiva 2014/53/UE de equipamentos
radioelétricos.

c Cecotec Innovaciones declara que este robot aspirador, modelo EU01_112281 Conga

0 texto completo da Declaracéo de Conformidade da UE pode ser encontrado no seguinte website:
https://cecotec.pt/pt/information/declaration-of-conformity
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1. ONDERDELEN EN COMPONENTEN

Fig. 1.:
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Robot Stofzuiger Accessoires.

Fig.1.2:
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Fig. 2:
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Gemengd statiegeld.

Fig. 3:
1. Hoogrendementsfilterafdekking
2. Spons
3. Hoogrendementsfilter
4. Laadklemmen
5. Watertoevoer
6. Watertank
7. Ondersteuning ankerknoppen
8. Mophouder
9. Mop
Opmerking

De afbeeldingen in deze handleiding zijn schematische weergaven en komen mogelijk niet

exact overeen met het product.

2.VOOR GEBRUIK VAN

Deze robotstofzuiger heeft een verpakking die ontworpen is om hem te beschermen
tijdens transport. Haal de robotstofzuiger uit de doos. Je kunt de originele doos en andere
verpakking op een veilige plek bewaren om schade aan de robotstofzuiger te voorkomen
als je hem in de toekomst moet vervoeren. Als je de originele verpakking wilt weggooien,
zorg er dan voor dat je alle artikelen op de juiste manier recyclet.

Controleer of alle onderdelen en componenten aanwezig zijn en in goede staat verkeren.
Als er één ontbreekt of niet in goede staat is, neem dan onmiddellijk contact op met de
officiéle technische dienst van Cecotec.

Verwijder het serienummer van het product niet om een correcte traceerbaarheid van uw
apparatuur te behouden in geval van een verzoek om assistentie.

Waarschuwingen

94

Verwijder alle voorwerpen rondom de robotstofzuiger, zoals kleding, papieren, kabels,
gordijnen of andere breekbare voorwerpen die de werking van de robotstofzuiger kunnen
hinderen of belemmeren. Fig. &4

Als de schoon te maken kamer zich in de buurt van een balkon of trap bevindt, moet er
een fysieke barriére worden geplaatst om te voorkomen dat de robotstofzuiger valt en
beschadigd raakt, zodat deze veilig kan werken. Fig. 5

Gebruik de robotstofzuiger niet om vloeistoffen te reinigen. Fig. 6
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Blootstelling aan direct zonlicht of sterke lichtcontrasten kan de perfecte werking van

de sensoren beinvloeden. Als dit gebeurt, stopt de robotstofzuiger en begint hij aan een
nieuwe reinigingscyclus.

Houd er rekening mee dat de totale hoogte van de robotstofzuiger 9,3 cm is en dat

de sensoren zich aan de onderkant van de robotstofzuiger bevinden. Het is daarom
raadzaam om alle toegang onder 9,3 cm uit te schakelen om beschadiging van de laser te
voorkomen.

Installatie van de robotstofzuiger en zelflozende basis

1.

Plaats de zelflozende basis tegen een muur en laat een vrije ruimte van minimaal 1,5
meter aan de voorkant en 0,5 meter aan elke kant. Fig. 7

Sluit de zelflozende basis aan op een stopcontact. Rol de resterende kabel op en berg
hem op om ongelukken te voorkomen.

Installeer de zijborstel. Fig.8

Houd de start/pauzeknop enkele seconden ingedrukt.

Als het indicatorlampje gaat branden, plaats dan de robotstofzuiger op de

zelflozende basis en zorg ervoor dat de oplaadklemmen van de robotstofzuiger en de
oplaadklemmen van de robotstofzuiger overeenkomen. Als het lampje blauw knippert, is
de batterij niet volledig opgeladen. Om de langste reinigingstijd te garanderen, wacht je
tot het lampje continu blauw brandt. Dit geeft aan dat de batterij volledig is opgeladen en
de robotstofzuiger klaar is voor gebruik. Fig. 9

Kennisgeving

Verplaats de robotstofzuiger naar de Auto Vacuum Base als de batterij bijna leeg is. De
robotstofzuiger gaat mogelijk niet aan als de batterij bijna leeg is.

De robotstofzuiger wordt automatisch ingeschakeld wanneer deze op de zelflozende
basis wordt geplaatst.

De robotstofzuiger kan niet worden uitgeschakeld tijdens het opladen.

Gemengde tankinstallatie. Fig. 10

Open het siliconen deksel van de watertank, vul de watertank met water zonder dat het
water uit de tank steekt. Zorg ervoor dat je de siliconen klep goed sluit, zodat er geen
water uit kan lekken. Dompel de tank niet onder in water of andere vloeistoffen.
Installeer de mop op de mophouder.

Om de tank op de robotstofzuiger te installeren, volgt u de richting die wordt getoond in
afbeelding 10 en drukt u handmatig op het lipje en duwt u het in de juiste positie. Je zult
een klik horen om aan te geven dat het goed op zijn plaats zit.

Installeer de mophouder volgens de richting op afbeelding 10.
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Aanbevelingen

- Hetwordt afgeraden om de schrobfunctie te gebruiken tijdens het eerste gebruik.

- Gebruik de dweilfunctie niet als er geen toezicht is op de robotstofzuiger.

- Om de mophouder te verwijderen, drukt u op de ontgrendelknop en trekt u hem naar
buiten.

- Verwijder de mophouder wanneer de robotstofzuiger wordt opgeladen of wanneer hij
niet in gebruik is.

- Voegindien nodig een paar druppels schoonmaakmiddel toe aan het water, zolang het
niet corrosief is.

- Gebruik niet te veel schoonmaakmiddelen, want hierdoor kunnen de wateruitlaten
verstopt raken.

- Voor perfect dweilen is het aan te raden de mop voor gebruik vochtig te maken en na elk
gebruik te wassen.

Eerste gebruik

- Zodra de robotstofzuiger en de zelfreinigende basis zijn geinstalleerd, moet je de
onderstaande stappen volgen voor de eerste schoonmaakbeurt.

- Eerst moet de robotstofzuiger een volledige oplaadcyclus uitvoeren. Het wordt
aanbevolen om het «s nachts te laten opladen. Als de batterij volledig is opgeladen, kun
je de eerste reiniging uitvoeren en de eerste kaart opslaan. Activeer hiervoor de Auto-
modus en selecteer de Eco-afzuigkracht. Het is heel belangrijk om deze instructies op te
volgen zodat de robotstofzuiger elke hoek van het huis herkent en volledig in kaart kan
brengen.

- Alsje huis heel groot is en de batterij van de robotstofzuiger leeg raakt, keert hij terug
naar de automatisch lege basis, slaat hij zowel de volledige als de onvolledige kaart
op en gaat hij, zodra hij is opgeladen, verder met schoonmaken waar hij gebleven was
totdat het hele oppervlak in kaart is gebracht. De robotstofzuiger is voortdurend bezig
met het in kaart brengen van de omgeving, zodat hij zich op een geindividualiseerde
en persoonlijke manier aanpast aan de bijzonderheden van elk huis en zijn kaart
voortdurend verbetert.

Informatie over je zelfverwijderende basis

- De zelflozende basis heeft een laad- en leegfunctie en een vuilzak. Na het reinigen keert
de robot automatisch terug naar de basis voor automatisch legen om de batterij op te
laden. Afhankelijk van het leegschema dat je hebt geprogrammeerd in de toepassing,
leegt de zelflozende basis de vuiltank.

- Als de robotstofzuiger wordt opgeladen op de zelflozende basis, kun je de
robotstofzuiger dwingen om zichzelf te legen. Druk hiervoor op de knop Terug naar basis
en de zelflozende basis leegt het vuilreservoir.
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3. BEDIENING

Robot stofzuigerknoppen

Autostand

Druk op de start/pauzeknop op de robotstofzuiger of selecteer deze in de app om
automatisch te beginnen met schoonmaken in de Edge-modus en vervolgens een
schoonmaakcyclus uit te voeren in een ordelijk zigzagpatroon, waarbij wordt herkend
welke gebieden hij heeft schoongemaakt en welke niet. De robotstofzuiger plant
automatisch de schoonmaakroute terwijl hij schoonmaakt.

Als je de robotstofzuiger handmatig bedient tijdens deze modus, zal de robotstofzuiger
de route herberekenen, waardoor hij mogelijk door gebieden gaat die al schoon zijn. Voor
een efficiénte reiniging mag de robotstofzuiger niet handmatig worden bediend tijdens de
automatische reiniging.

Dankzij de Total Surface 2.0-technologie keert de robotstofzuiger automatisch terug
naar de oplaadbasis wanneer de batterij bijna leeg is en hervat hij de reiniging met hoge
efficiéntie vanaf hetzelfde punt wanneer hij klaar is met opladen.

Tijdens het schoonmaken zal de robotstofzuiger een korte pauze inlassen om het gebied
te beoordelen en de schoonmaakroute te plannen (deze pauze is afhankelijk van de
omstandigheden in huis).

Terugkeer-modus

Druk op de knop Terug naar huis op de robotstofzuiger of selecteer deze in de app om
de robotstofzuiger naar de Auto Vacuum Base te sturen. De robotstofzuiger stopt met
stofzuigen totdat hij de basis bereikt.

Deze modus kan tijdens elke reinigingscyclus worden geactiveerd.

De robotstofzuiger neemt de kortste route terug naar de zelflozende basis dankzij
kaartgeheugen en de smart home-functie.

Aan het einde van een reinigingscyclus of wanneer de batterij bijna leeg is, keert de
robotstofzuiger dankzij de TotalSurface 2.0-technologie automatisch terug naar de
zelflozende basis om te voorkomen dat de batterij leegraakt. Zodra het geladen is, gaat
het verder vanaf het punt waar het gebleven was.

Bericht
De robotstofzuiger kan niet terugkeren naar de zelflozende basis als hij er niet goed bij kan.

Als dit gebeurt, plaats het dan handmatig op de zelflozende basis.
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Functies

Pauze

Terwijl de robotstofzuiger draait, druk je op de start/pauzeknop op de robotstofzuiger of
selecteer je deze in de app om het reinigingsproces te pauzeren. Druk op de start/pauzeknop
op de robotstofzuiger of selecteer deze in de app om het schoonmaakproces te hervatten.

Standby

- De robotstofzuiger schakelt automatisch over naar de stand-bymodus na 10 minuten
inactiviteit.

- Druk op de start/pauzeknop op de robotstofzuiger of in de app om hem weer te activeren.

Reinigingsstanden

- Deze robotstofzuiger heeft verschillende modi en functies die via de app kunnen worden
geactiveerd.

- Bovendien kun je in elk van de schoonmaakstanden van de app de optie «Turbo
op tapijten» selecteren, die de zuigkracht tot het maximum activeert wanneer de
robotstofzuiger een tapijt detecteert.

Randmodus

- Alsje deze modus selecteert, reinigt de robotstofzuiger langs de muur en rond meubels
(tafelpoten, stoelpoten, enz.).

- Druk op de reinigingsmodus voor randen in de toepassing.

Spiraalstand

- Als je deze modus selecteert, maakt de robotstofzuiger een specifieke plek intensief
schoon. Hij begint op een bepaald punt met schoonmaken, maakt spiraalvormige
bewegingen naar buiten en keert dan terug naar het beginpunt, waarbij hij ook
spiraalvormige bewegingen naar binnen maakt.

- Als hij klaar is en terugkeert naar het beginpunt, keert de robotstofzuiger direct terug
naar de zelflozende basis.

- Plaats deze op de plek die gereinigd moet worden voordat u deze modus gebruikt.

- Selecteer de spiraalreinigingsmodus in de toepassing.

Vierkante spiraalmodus

- Alsje deze modus selecteert, maakt de robotstofzuiger een specifieke plek intensief
schoon. Hij begint op een bepaald punt met schoonmaken, maakt vierkante
spiraalbewegingen naar buiten en keert dan weer terug naar het beginpunt, waarbij hij
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ook vierkante spiraalbewegingen naar binnen maakt.

Als hij klaar is en terugkeert naar het beginpunt, keert de robotstofzuiger direct terug
naar de zelflozende basis.

Plaats deze op de plek die gereinigd moet worden voordat u deze modus gebruikt.
Selecteer de spiraalreinigingsmodus in de toepassing.

Schrobstand

1.

Bevestig de mop aan de mophouder en de mophouder aan de mixtank. Vul de watertank.

2. Plaats het mengreservoir in de robotstofzuiger en selecteer de reinigingsmodus en het
schrobniveau in de app: uit, laag, medium of hoog.

3. Zodra het schrobniveau is geselecteerd, voert de robotstofzuiger de All in One-functie uit
om tegelijkertijd te stofzuigen, schrobben en vegen dankzij de gemengde tank.

Mededelingen

Als je wilt dweilen, vul dan de watertank niet.

Om van meet af aan perfect te kunnen dweilen, wordt aanbevolen om de mop gelijkmatig
met water te bevochtigen voordat deze aan de mengtank wordt bevestigd. Het is ook aan
te raden om de mop na elk gebruik te wassen.

Het wordt aanbevolen om aanwezig te zijn wanneer de robotstofzuiger aan het dweilen is.
Wanneer de robotstofzuiger terugkeert naar de zelflozende basis, moet de mop worden
verwijderd. Laat de robotstofzuiger niet opladen met de mop aan.

Handmatige modus

De robotstofzuiger kan handmatig worden verplaatst door de handmatige modus te

selecteren in de toepassing en de pijltjestoetsen te gebruiken.

Terugkeer-modus

Druk op de Terug naar begin-knop op de robotstofzuiger of selecteer de optie in de app

om de robotstofzuiger in elke schoonmaakmodus naar de Auto Vacuum Base te sturen. De

robotstofzuiger stopt met stofzuigen totdat hij de zelflozende basis bereikt.

Slimme gebiedsmodus

Zodra de plattegrond van het huis is opgeslagen, selecteer je deze modus om een exact
gebied in zigzagbewegingen leeg te maken. Na het reinigen van het geselecteerde gebied
keert de robotstofzuiger direct terug naar de zelflozende basis. Je kunt tot 5 verschillende
gebieden op de kaart selecteren. De robotstofzuiger reinigt alleen in het geselecteerde
gebied, dus hij gaat naar het punt en keert terug naar de basis zonder te stofzuigen.

Je kunt maximaal twee reinigingsherhalingen van de geselecteerde gebieden selecteren.
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De tweede reiniging wordt uitgevoerd in een verticale zigzag.
- Om deze modus te activeren, selecteert u de optie slim gebied in de toepassing.

Kamermodus

- Zodra de plattegrond van het huis is opgeslagen, selecteer je deze modus om
afzonderlijke kamers zigzaggend schoon te maken. Na het schoonmaken van de
geselecteerde kamers keert de robotstofzuiger direct terug naar de zelflozende basis.
De schoonmaak van de geselecteerde kamers wordt uitgevoerd volgens de volgorde van
selectie. De robotstofzuiger reinigt alleen in het geselecteerde gebied, dus hij gaat naar
het punt en keert terug naar de zelfreinigende basis zonder te stofzuigen.

- Om deze modus te activeren, selecteer je de optie Ruimte in de toepassing.

Puntmodus

- Selecteer deze modus om een specifiek deel van de kaart grondig schoon te maken
met het maximale vermogen van de robotstofzuiger. De robotstofzuiger reinigt een
gebied van 1,6 m x 1,6 m in zigzagbewegingen en keert aan het einde direct terug naar de
zelfreinigende basis. De robotstofzuiger reinigt alleen in het geselecteerde gebied, dus hij
gaat naar het punt en keert terug naar de zelfreinigende basis zonder te stofzuigen.

- Om deze modus te activeren, selecteert u de optie voor spotreiniging in de toepassing.

Beperkte gebiedsmodus

- Selecteer deze modus en markeer specifieke gebieden op de kaart die je niet door de
robotstofzuiger wilt laten schoonmaken. Je kunt meer dan één beperkt gebied op de kaart
selecteren.

- Om deze modus te activeren, selecteert u de optie reinigen met beperkt gebied in de
toepassing.

Volledige reinigingsmodus

- Selecteer deze modus om je huis grondig schoon te maken. De robotstofzuiger maakt
schoon in de randmodus, blijft horizontaal zigzaggen en verticaal zigzaggen. Het zal dan
terugkeren naar de zichzelf leegmakende basis.

- Om deze modus te activeren, selecteert u de reinigingsoptie in de toepassing.

Functie vermogensniveau

Selecteer het vermogensniveau in de toepassing om de zuigkracht van de robotstofzuiger
tijdens het schoonmaken te regelen. Er zijn vier zuigkrachtniveaus: Uit, Eco, Normaal en Turbo.
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Reinigingsschema

- Om het schoonmaken te vergemakkelijken, heeft de robotstofzuiger een functie waarmee
hij dagelijks kan worden geprogrammeerd vanaf de app. Volgens de instellingen begint
de robotstofzuiger automatisch met schoonmaken op de geselecteerde dagen op de
opgegeven tijden.

- Voordat u de tijd en instellingen van de robotstofzuiger aanpast, moet u ervoor zorgen
dat de robotstofzuiger is ingeschakeld.

Andere functies:

Nacht Functie

De robotstofzuiger heeft de optie om een niet storen tijdslot in te stellen, dat kan worden
gewijzigd of gesloten vanaf de mobiele APP. Tijdens deze geconfigureerde tijdsperiode sluit
de robotstofzuiger de automatische continue reinigingsfunctie en de timerfunctie.

Functie kaart bewerken

Met deze functie kunt u de gegenereerde kaarten bewerken: hernoem reinigingsgebieden,
splits of combineer gebieden en bewerk de reinigingsmodus, zuigkracht en schrobniveaus in
elk geselecteerd gebied.

Functie Locatie van de robotstofzuiger
Hiermee kun je de robotstofzuiger op de kaart lokaliseren.

4. REINIGING EN ONDERHOUD

Reiniging van de centrale borstel
De centrale borstel draait op hoge snelheid en helpt om het vuilin de zuigmond te trekken.
Deze borstel komt in contact met de vloer en dus met vuil, dus hij kan na verloop van tijd
slijten, wat een negatieve invloed heeft op de efficiéntie van de reiniging. Daarom wordt
aanbevolen om elke centrale borstel maximaal elke 320 uur te vervangen.
1. Druk lichtjes op de lipjes van het middelste borstelraam om het compartiment te openen
en te verwijderen. Fig. 11
2. Verwijder haren, pluizen en ander vuil dat vastzit in de borstel en rond de assen met
behulp van de zelfreinigende borstel. Fig. 12
3. Maak het zuigkanaal van de robotstofzuiger leeg en schoon.
Plaats de middenborstel en het frame terug.
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Aanbeveling
Het wordt aanbevolen om de centrale borstel één keer per week te reinigen met de
zelfreinigende borstel.

Zijborstel. Fig. 13

De zijborstel is ontworpen met een groot aantal borstelharen die zowel worden gebruikt
om vuilin de zuigpoort te trekken als om randen en hoeken grondig schoon te maken.
Deze borstel kan na verloop van tijd slijten, wat een negatieve invloed heeft op de
reinigingsefficiéntie.

Aanbeveling

- Hetwordt aanbevolen om de zijborstel één keer per week schoon te maken met behulp
van de zelfreinigende borstel.

- Verwijder het door het naar buiten te trekken en maak het regelmatig schoon.

Aanbeveling
Voor een perfecte reiniging wordt aangeraden de zijborstel om de 3 maanden te vervangen
(afhankelijk van frequentie en soort gebruik).

Gemengd. Fig. 14

- Verwijder de mengtank.

- Open het deksel van de mengtank en maak hem leeg.

- Verwijder het filter en de filterhouder zoals getoond in afbeelding 14.

- Gebruik de zelfreinigende borstel om de binnenkant van de mengtank schoon te maken.

- Je kunt de poederkoker met water wassen zonder de tank onder te dompelen. Zorg ervoor
dat de stofzuiger volledig droog is, want eventueel achtergebleven vocht kan in de motor
terechtkomen en je robotstofzuiger beschadigen.

- Installeer het mengreservoir weer op de robotstofzuiger.

Hoogrendementsfilter. Fig. 15:

- Het hoogrendementsfilter is ontworpen met een netwerk van vezels die helpen
stofdeeltjes, huisstofmijt, pollen, enz. op te vangen. Daarom moet het regelmatig worden
gereinigd om te voorkomen dat deze deeltjes zich ophopen in het filter en het minder
efficiént maken. Idealiter wordt dit onderhoud één keer per week uitgevoerd.

- Hetwordt aanbevolen om het hoogrendementsfilter om de 3 maanden te vervangen
(afhankelijk van de frequentie en het soort gebruik).

102 | concavso



NEDERLANDS

Aanbeveling

Je kunt vuil van het hoogrendementsfilter verwijderen met een klein borsteltje of het
filter voorzichtig op een hard oppervlak schudden om het stof te verwijderen. Het
hoogrendementsfilter kan niet worden gewassen.

Primair gaasfilter en sponsfilter

Het filtratiesysteem wordt aangevuld door een primair gaasfilter en een sponsfilter die
zich naast het hoogrendementsfilter bevinden. Het wordt aanbevolen om ze uiterlijk na 160
gebruiksuren te vervangen, of wanneer je merkt dat ze aan slijtage onderhevig zijn.

Aanbeveling

Je kunt het vuil verwijderen met een klein borsteltje of zachtjes schudden op een hard
oppervlak om het stof te verwijderen. Je kunt ook warm water zonder schoonmaakmiddelen
gebruiken voor een beter resultaat. Zorg er wel voor dat ze volledig droog zijn voordat je ze
terugplaatst, anders kan er vocht in de motor komen en kan de robotstofzuiger beschadigd
raken.

Reinigen van anti-valsensoren
Gebruik een schone, droge, zachte doek om stof van de antidruppelsensoren aan de
onderkant van de robotstofzuiger te vegen.

Sensoren. Fig 16

- Jerobotstofzuiger heeft verschillende soorten sensoren. Nabijheidssensoren helpen de
robotstofzuiger bijvoorbeeld om schoon te maken door mogelijke obstakels te detecteren
en antidruppelsensoren helpen de robotstofzuiger om oneffenheden en mogelijke
openingen zoals trappen te detecteren. Deze sensoren komen voortdurend in contact
met stofdeeltjes en kunnen daarom na verloop van tijd verslechteren, wat kan leiden tot
mogelijke navigatiefouten.

- Het wordt aanbevolen om alle sensoren van de robotstofzuiger om de 35 uur of minder te
reinigen met een zachte, niet-vochtige doek.

Oplaadbasis. Fig 17
Op dezelfde manier heeft de zelflozende basis de oplaadterminals en het signaaloverdrachtsgebied.
Gebruik een schone, droge, zachte doek om stof van deze gebieden te vegen.

Opladen en batterij vervangen

Laat de robotstofzuiger opladen op de Auto Vacuum Base als deze niet in gebruik is om de
levensduur van de batterij te verlengen.
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Verwijder de batterij en bewaar deze op een veilige en droge plek als je de robotstofzuiger
langere tijd niet gaat gebruiken.

Volg de onderstaande instructies om de batterij te vervangen:

1. Draaide schroeven van de onderste behuizing los, verwijder de onderste behuizing en
verwijder de batterij.

2. Plaats de nieuwe batterij.

3. Plaats de batterij en de onderste behuizing terug en draai de schroeven weer vast.

5. PROBLEMEN OPLOSSEN
Robotstofzuiger
Probleem Mogelijke oorzaak en oplossing

Robotstofzuiger gaat niet | De robotstofzuiger werkt niet als de batterij bijna leeg is.
aan of begint niet met Zorg ervoor dat hij opgeladen is voordat je hem in gebruik
schoonmaken neemt.

De omgevingstemperatuur is lager dan 0°C of hoger dan
40°C.

Robotstofzuiger laadt niet | Er zijn te veel obstakels in de buurt van de zelflozende basis,
op of kan niet terugkeren verplaats de zelflozende basis naar een vrije plaats.

naar de zelflozende basis. o )
Reinig de oplaadpunten van de robotstofzuiger en de

zelflozende basis.

Zorg ervoor dat de robotstofzuiger is ingeschakeld.

De robotstofzuiger is te ver verwijderd van de Auto Vacuum
Base, zet hem dichterbij en probeer het opnieuw.

Robotstofzuiger maakt De middelste borstel, zijborstel of omnidirectioneel wiel kan
een vreemd geluid tijdens | in de knoop zitten of verstopt zijn, stop de robotstofzuiger en
het schoonmaken maak deze schoon.
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Robotstofzuiger reinigt
niet efficiént of verliest
het vuil

De tank is vol. Leeg en reinig het hoogrendementsfilter als
het verstopt is.

Het hoogrendementsfilter is verstopt, maak het schoon.

De middelste borstel zit in de war of is verstopt met vreemde
voorwerpen, maak hem schoon.

De robotstofzuiger kon
geen verbinding maken
met het Wi-Fi-netwerk.

Het Wi-Fi-signaal is slecht. Controleer of de robotstofzuiger
zich in een gebied met een goed Wi-Fi-signaal bevindt.

Wi-Fi-verbinding is instabiel. Start de router opnieuw op,
controleer op eventuele toepassingsupdates en probeer het
opnieuw.

Zorg ervoor dat je mobiele data uitgeschakeld is op je
mobiele telefoon om het koppelproces te verbeteren.

De robotstofzuiger heeft
de geprogrammeerde
reiniging niet uitgevoerd.

Controleer of de robotstofzuiger in de nachtmodus staat

en verander van modus. Met deze optie, die te vinden is in
de algemene instellingen van de robotstofzuiger, kun je
tijdzones instellen waarin de robotstofzuiger geen geplande
schoonmaakbeurten uitvoert in de Nachtmodus.

Zorg ervoor dat de robotstofzuiger is aangesloten op het
lichtnet. Zonder aansluiting en met een bijna lege batterij kun
je de geplande schoonmaak niet uitvoeren.

De robotstofzuiger
keert niet terug naar
de zelflozende basis
na het beéindigen van
de spotreiniging of
het wijzigen van de
startpositie.

De robotstofzuiger brengt een nieuwe route in kaart en
berekent deze nadat hij een plek heeft schoongemaakt of de
startpositie heeft gewijzigd.

Als de zelflozende basis te ver weg is van de robotstofzuiger,
kan deze niet automatisch terugkeren. Verplaats de
robotstofzuiger handmatig naar de zelflozende basis.

Robot stofzuiger hervat
schoonmaken niet

Zorg ervoor dat de robotstofzuiger niet in de nachtmodus
staat, want in deze modus wordt het reinigen niet hervat.

Als het apparaat handmatig op de zelfledigende basis wordt
geplaatst, wordt de reiniging niet hervat.
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De robotstofzuiger is altijd
offline

Zorg ervoor dat de robotstofzuiger goed is aangesloten op
het netwerk en zich altijd in gebieden met een goed Wi-Fi-
signaal bevindt.

Storing in de verbinding
tussen je mobiele telefoon
en de robotstofzuiger

Zorg ervoor dat de robotstofzuiger en de zelflozende basis
zich in een gebied met een goed Wi-Fi-signaal bevinden,
start de router opnieuw op en probeer opnieuw verbinding
te maken.

Zelflossende basis

Probleem

Mogelijke oorzaak en oplossing

Zelflozende basis knippert
rood

Vuilniszak niet geinstalleerd of onjuist gemonteerd.
Controleer of de zak correct is geinstalleerd.

De vuilniszak is vol of de zuigleiding is geblokkeerd.
Controleer of de vuilniszak volis en zo ja, vervang deze dan
door een nieuwe. Als de fout zich blijft voordoen, draai dan
de zelflozende basis en controleer of er een object is dat het
onderste kanaal blokkeert. Als dat het geval is, schroef je het
transparante deksel los en verwijder je het voorwerp.

De ventilator van de zichzelf leegmakende basis start niet.
Veelvuldig stof verzamelen kan leiden tot oververhitting van
de ventilatorkap of defecten aan de ventilator. Het wordt
aanbevolen dat de gebruiker het stof na 30 minuten opnieuw
probeert te verzamelen.

Er brandt geen indicator

Geen voeding of beschadigde stekker. Controleer of de
zelflozende basis is aangesloten op het lichtnet en of de
stekker beschadigd is. Neem in dat geval contact op met het
Cecotec Servicecenter.

6. COPYRIGHT

De intellectuele eigendomsrechten van de teksten in deze handleiding behoren toe aan
CECOTEC INNOVACIONES, S.L. Alle rechten voorbehouden. De inhoud van deze publicatie
mag niet worden gereproduceerd, opgeslagen in een geautomatiseerd gegevensbestand,
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verzonden of gedistribueerd, geheel of gedeeltelijk, op welke wijze dan ook (elektronisch,
mechanisch, door fotokopieén, opnamen of iets dergelijks) zonder voorafgaande
toestemming van CECOTEC INNOVACIONES, S.L.

7. CONFORMITEITSVERKLARING

Hierbij verklaart Cecotec Innovaciones dat deze robotstofzuiger, model EU01_112281
c Conga Y80 in overeenstemming is met de Radioapparatuurrichtlijn 2014/53/EU. De

volledige tekst van de EU-verklaring van overeenstemming is te vinden op de
volgende website:

https://cecotec.es/es/information/declaration-of-conformity
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1. CZESCI | KOMPONENTY

Rys. 1.1:

O X NN kW

—_ e = = e
A LW NN = O

Przycisk powrotu do domu
Przycisk Start/Pauza

Laser

Zderzaki

Goérna pokrywa

Przycisk depozytu mieszanego
Czujniki anty-upadkowe
Szczotka boczna

Kota napedowe

. Depozyt mieszany

. Terminale tadowania
. Koto wielokierunkowe
. Szczotka centralna

. Bateria

Akcesoria do robota odkurzajacego.

Rys. 1.2:

A o e

Baza samooproézniajgca
Kabel zasilajgcy

Mop (x2)

Instrukcja obstugi
Szczotka samoczyszczaca
Szczotka boczna

Baza samooprézniajgca .

Rys. 2:

A o e
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Kabel zasilajgcy
Worek na brud
Pokrywa

Wskaznik LED
Terminale tadowania
Kanat zbierajgcy pyt
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Depozyt mieszany.

Rys. 3:
1. Ostona filtra o wysokiej wydajnosci
2. (Gabka
3. Filtr o wysokiej wydajnosci
4. Terminale tadowania
5. Wlot wody
6. Zbiornik na wode
7. Przyciski kotwiczace wsparcia
8. Uchwyt na mop
9. Woycierac
Notatka

llustracje zawarte w niniejszej instrukcji maja charakter schematyczny i mogg nie

odzwierciedla¢ doktadnie wygladu produktu.

2. PRZED UZYCIEM

Opakowanie robota odkurzajgcego ma na celu ochrone go podczas transportu.

Wyjmij odkurzacz z pudetka. Oryginalne pudetko i inne elementy opakowania mozesz
przechowywac w bezpiecznym miejscu, aby zapobiec uszkodzeniu odkurzacza, gdybys
w przysztosci musiat go przetransportowac. Jesli chcesz pozby¢ sie oryginalnego
opakowania, upewnij sie, ze wszystkie przedmioty zostang prawidtowo poddane
recyklingowi.

Upewnij sie, ze wszystkie czesci i komponenty sg dotgczone i w dobrym stanie. Jesli
ktéregokolwiek z nich brakuje lub nie jest w dobrym stanie, nalezy natychmiast
skontaktowac sie z oficjalnym dziatem pomocy technicznej Cecotec .

Nie usuwaj numeru seryjnego produktu, aby zachowa¢ mozliwos¢ poprawnego Sledzenia
sprzetu w przypadku koniecznosci uzyskania pomocy.

Ostrzezenia

Usun wszystkie przedmioty znajdujgce sie wokdt robota odkurzajgcego, takie jak ubrania,
papiery, kable, zastony i inne delikatne przedmioty, ktére mogg utrudniac lub zaktécac
prace robota odkurzajgcego. Rys. 4

Jesli pomieszczenie, ktére chcesz posprzatac, znajduje sie w poblizu balkonu lub
schoddw, musisz umiescic fizyczng bariere, ktéra zapobiegnie upadkowi robota
odkurzajgcego i jego uszkodzeniu, a tym samym zapewni bezpieczng prace. Rys. 5
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Nie uzywaj robota odkurzajgcego do czyszczenia ptynéw. Rys. 6

Bezposrednie wystawienie na dziatanie promieni stonecznych lub duze kontrasty Swiatta
moga mie¢ wptyw na prawidtowe funkcjonowanie czujnikéw. Jezeli tak sie stanie, robot
odkurzajagcy zatrzyma sie i zmieni miejsce, aby rozpoczag¢ nowy cykl sprzatania.

Nalezy pamieta¢, ze catkowita wysokos¢ robota odkurzajgcego wynosi 9,3 cm, a czujniki
znajdujg sie na spodzie robota odkurzajgcego. Zaleca sie wiec zablokowanie dostepu do
wysokosci mniejszej niz 9,3 cm, aby uniknac¢ uszkodzenia lasera.

Montaz robota odkurzajgcego i podstawy samooprézniajgcej

1.

podstawe z funkcjg oprézniania przy scianie, pozostawiajgc co najmniej 1,5 metra wolnej
przestrzeni z przodu i 0,5 metra po kazdej stronie. Ryc. 7

podstawe samowytadowczg do gniazdka elektrycznego. Zwin i schowaj pozostaty kabel,
aby unikna¢ wypadkdw.

Zamontuj szczotke boczna. Ryc.8

Przytrzymaj przycisk start/pauza przez kilka sekund.

Gdy zaswieci sie kontrolka, umies¢ robota odkurzajgcego w podstawie z funkcjg
samooproézniania i upewnij sie, ze zaciski tadowania obu urzadzer sg do siebie
dopasowane. Jezeli Swiatto miga na niebiesko, oznacza to, ze akumulator nie jest w petni
natadowany. Aby zapewni¢ najdtuzszy czas sprzatania, poczekaj, az Swiatto zmieni sie na
state niebieskie. Bedzie to oznacza¢, ze akumulator jest w petni natadowany i odkurzacz
jest gotowy do uzycia. Ryc. 9

Ogtoszenie

Jesli poziom natadowania akumulatora jest niski, nalezy zabra¢ robota odkurzajgcego do
stacji dokujgcej z funkcjg samoczynnego oprézniania . Robot odkurzajgcy moze sie nie
wigczy¢, jesli poziom natadowania akumulatora jest bardzo niski.

bazie samowyprézniajace; .

Odkurzacza nie mozna wytaczy¢ podczas tadowania.

Montaz zbiornika mieszanego . Rys. 10

Otworz silikonowa pokrywe zbiornika na wode i napetnij go woda, tak aby nie wystawata
poza obreb zbiornika. Upewnij sie, ze silikonowa zaktadka jest szczelnie zamknieta, aby
zapobiec wyciekaniu wody. Nie zanurzaj zbiornika w wodzie ani innych ptynach.
Zamontuj mop w uchwycie.

Aby zamontowac zbiornik w odkurzaczu robota, nalezy postepowac zgodnie z kierunkiem
wskazanym na rysunku 10, a nastepnie recznie nacisng¢ zaczep i pchad, az znajdzie

sie on we wtasciwej pozycji. Ustyszysz klikniecie, co oznacza, ze wtyczka zostata
prawidtowo umieszczona.

Zamontuj wspornik mopa zgodnie z kierunkiem wskazanym na rysunku 10.
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Zalecenia

- Nie zaleca sie uzywania funkcji szorowania przy pierwszym uzyciu.

- Nie nalezy uzywac funkcji szorowania, jezeli robot odkurzajacy nie jest nadzorowany.

- Aby zdjac stojak na mop, nacisnij przycisk zwalniajacy i wyciggnij go.

- Wyjmij uchwyt na mop, gdy robot odkurzajgcy sie taduje lub nie bedzie uzywany.

- W razie koniecznosci mozna dodac do wody kilka kropli Srodka czyszczacego, pod
warunkiem, ze nie jest on zracy.

- Nie nalezy naduzywac srodkéw czyszczacych, poniewaz mogg one blokowac odptywy
wodne.

- Abywykonac doktadne szorowanie, zaleca sie zwilzenie mopa przed uzyciem i umycie go
po kazdym uzyciu.

Pierwsze uzycie

- Po zainstalowaniu robota odkurzajacego i podstawy samooprézniajgcej , przed
pierwszym sprzataniem nalezy wykonac¢ nastepujace czynnosci.

- Najpierw robot odkurzajacy bedzie musiat wykona¢ petny cykltadowania. Zaleca sie
tadowanie przez catg noc. Po petnym natadowaniu akumulatora bedziesz mégt wykonac
pierwsze czyszczenie i zapisac pierwszg mape. Aby to zrobi¢ nalezy wtaczy¢ tryb Auto i
wybrac moc ssania Eco. Bardzo wazne jest, aby postepowac zgodnie z tymi instrukcjami,
aby robot odkurzajgcy rozpoznat wszystkie zakamarki domu i mégt przeprowadzi¢ petne
mapowanie.

- Jesli Twéj dom jest bardzo duzy i robot odkurzajgcy wyczerpie baterie, powrdci on do
stacji bazowej z funkcjg samoczynnego oprézniania, zapisze zaréwno catg mape, jak
i mapy niekompletne. Po zatadowaniu bedzie kontynuowat sprzatanie od miejsca, w
ktérym przerwat, az do zmapowania catej powierzchni. Robot odkurzajgcy stale mapuje
otoczenie, dzieki czemu dostosowuje sie w indywidualny i spersonalizowany sposéb do
specyfiki kazdego domu i stale udoskonala swojg mape.

samoczynnie oprézniajacej sie bazie

- Podstawa z funkcjg samowytadowania obejmuje funkcje tadowania i oprézniania
oraz worek na zanieczyszczenia. Po zakoficzeniu czyszczenia robot automatycznie
powrdci do stacji dokujgcej, aby natadowac baterie. W zaleznosci od harmonogramu
oprézniania zaprogramowanego w aplikacji, baza samooprdézniajgca oprézni zbiornik na
zanieczyszczenia.

- dokujacej z funkcjg samooprézniania , moze wymusi¢ samoczynne opréznianie . Aby to
zrobi¢, nacisnij przycisk powrotu do bazy (domu), a samoczynnie oprézniajgca sie baza
oprézni zbiornik na zanieczyszczenia.
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3. DZIALANIE
Przyciski robota odkurzajgcego

Tryb automatyczny

- Naciénij przycisk start/pauza na robocie odkurzajgcym lub wybierz go w aplikacji,
aby automatycznie rozpoczat sprzagtanie w trybie Borders, a nastepnie wykonat cykl
sprzatania w uporzadkowany, zygzakowaty sposéb, rozpoznajgc obszary, ktére juz
wyczyscit, i te, ktérych nie wyczyscit. Robot odkurzajgcy automatycznie zaplanuje trase
sprzatania.

- Jesliwtym trybie bedziesz sterowac odkurzaczem recznie, przeliczy on trase, tak aby moégt
przejechac przez obszary, ktére sg juz czyste. Aby zapewnic¢ skuteczne czyszczenie, nie
nalezy recznie sterowac robotem odkurzajgcym podczas automatycznego czyszczenia.

- Dzieki technologii Total Surface 2.0 robot odkurzajgcy automatycznie powréci do
stacji tadujgcej, gdy poziom natadowania akumulatora bedzie niski, a po zakoriczeniu
tadowania wznowi sprzatanie z wysoka wydajnoscig od tego samego momentu.

- Podczas sprzatania robot odkurzajgcy zrobi krétka przerwe, aby oceni¢ obszar i
zaplanowac trase sprzatania (przerwa ta bedzie sie r6zni¢ w zaleznosci od warunkéw
panujgcych w domu).

Tryb powrotu do domu

- Naciénij przycisk powrotu do domu na robocie odkurzajgcym lub wybierz te opcje w
aplikacji, aby wystac robota odkurzajgcego do stacji bazowej z funkcjg samoczynnego
oprézniania . Robot odkurzajgcy przestanie odkurza¢, dopdéki nie dotrze do podstawy.

- Trybten mozna aktywowac podczas dowolnego cyklu czyszczenia.

- Dzieki zapamietywaniu map i funkcji inteligentnego powrotu do domu robot odkurzajgcy
wybierze najkrétsza droge powrotu do bazy samooprézniajgcej .

- Pozakonczeniu cyklu sprzatania lub gdy poziom natadowania akumulatora jest niski,
dzieki technologii TotalSurface 2.0 robot odkurzajgcy automatycznie powrdci do stacji
bazowej z funkcjg samoczynnego oprdzniania , aby zapobiec roztadowaniu akumulatora.
Po zatadowaniu urzadzenie wznowi sprzgtanie doktadnie od miejsca, w ktérym
przerwato.

Ogtoszenie

stacji dokujgcej z funkcjg samoczynnego oprézniania, jesli nie bedzie miat do niej dobrego
dostepu. Jezeli tak sie stanie, nalezy umiescic go recznie w podstawie samowytadowczej .
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Funkcje

Pauza

Podczas pracy robota odkurzajacego nacisnij przycisk start/pauza na odkurzaczu lub wybierz
go w aplikacji, aby wstrzymac proces sprzatania. Aby wznowi¢ proces sprzatania, nacisnij
przycisk start/pauza na odkurzaczu lub wybierz go w aplikacji.

Czuwanie

- Robot odkurzajgcy automatycznie przejdzie w tryb czuwania po 10 minutach bezczynnosci.

- Nacisnij przycisk start/pauza na robocie odkurzajgcym lub w aplikacji, aby ponownie go
aktywowac.

Tryby czyszczenia

- Tenrobot odkurzajgcy posiada rézne tryby i funkcje, ktére mozna aktywowac za pomocag
aplikacji.

- Dodatkowo w kazdym z trybéw czyszczenia aplikacji mozna wybrac opcje ,Turbo w
dywanach" ktéra aktywuje maksymalng moc ssania po wykryciu dywanu przez robota
odkurzajgcego.

Tryb krawedziowy

- Powybraniu tego trybu robot odkurzajgcy bedzie sprzatat wzdtuz Scian i wokét mebli
(nég stotéw, krzeset itp.).

- Naciénij przycisk czyszczenia krawedzi w aplikacji.

Tryb spiralny

- Powybraniu tego trybu robot odkurzajgcy zacznie intensywnie sprzgtac okreslone
miejsce. Urzadzenie rozpocznie czyszczenie w okreslonym miejscu, bedzie wykonywac
ruchy spiralne na zewnatrz, a nastepnie powrdéci do punktu poczatkowego, réwniez
wykonujgc ruchy spiralne do wewnatrz.

- Po zakoriczeniu pracy i powrocie do punktu poczgtkowego robot odkurzajgcy powréci
bezposrednio do stacji bazowej z funkcjg samoczynnego oprézniania .

- Przed uzyciem tego trybu nalezy umiesci¢ urzadzenie na miejscu, ktére chcemy
wyczyscic.

- Wybierz tryb czyszczenia spiralnego w aplikaciji.

Tryb spirali kwadratowej

- Powybraniu tego trybu robot odkurzajgcy zacznie intensywnie sprzgtac okreslone
miejsce. Rozpoczyna czyszczenie w okreslonym punkcie, wykonuje kwadratowe ruchy
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spiralne na zewnatrz, a nastepnie wraca do punktu poczgtkowego, réwniez wykonujgc
kwadratowe ruchy spiralne do wewnatrz.

- Po zakoriczeniu pracy i powrocie do punktu poczgtkowego robot odkurzajgcy powréci
bezposrednio do stacji bazowej z funkcjg samoczynnego oprézniania .

- Przed uzyciem tego trybu nalezy umiesci¢ urzadzenie na miejscu, ktére chcemy
wyczyscic.

- Wybierz tryb czyszczenia spiralnego w aplikaciji.

Tryb czyszczenia

1. Zamontuj mop na uchwycie, a on z kolei znajdzie sie w zbiorniku mieszajgcym. Napetnij
zbiornik na wode.

2. Umies¢ zbiornik na mieszanke w odkurzaczu robota i wybierz tryb czyszczenia oraz
poziom szorowania w aplikacji: wytgczony, niski, Sredni lub wysoki.

3. Powybraniu poziomu szorowania robot odkurzajgcy wykona funkcje Allin One ,
odkurzajac, szorujgc i zamiatajgc jednoczesnie dzieki zbiornikowi mieszanemu.

Powiadomienia

- Jesli chcesz mopowag, nie napetniaj zbiornika woda.

- Abyzagwarantowac doktadne szorowanie od samego poczatku, zaleca sie réwnomierne
zwilzenie mopa wodg przed umieszczeniem go w zbiorniku mieszajgcym. Zaleca sie
réwniez mycie mopa po kazdym uzyciu.

- Zaleca sie Twojg obecnos¢, gdy robot odkurzajgcy szoruje.

- samooproézniajgcej, musi zdja¢ mop. Nie pozostawiaj odkurzacza pracujgcego w trybie
tadowania z wtgczonym mopem.

Tryb reczny
Odkurzaczem mozna sterowac recznie, wybierajgc w aplikacji tryb reczny i uzywajac
kursoréw (strzatek).

Tryb powrotu do domu

Nacisnij przycisk powrotu do domu na robocie odkurzajgcym lub wybierz opcje w aplikacji,
aby wystac robota odkurzajgcego do bazy samooprézniajgcej w dowolnym trybie sprzatania.
Robot odkurzajacy przestanie odkurza¢, dopdki nie dotrze do stacji dokujgcej z funkcjg
samoczynnego oprézniania .

Tryb inteligentnego obszaru

- Po zapisaniu mapy domu wybierz ten tryb, aby wyczyscic¢ konkretny obszar ruchami
zygzakowatymi. Po zakoriczeniu sprzatania wybranego obszaru robot odkurzajgcy
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powrdci bezposrednio do stacji bazowej z funkcjg samoczynnego oprézniania . Mozesz
zaznaczy¢ maksymalnie 5 réznych obszaréw na mapie. Robot odkurzajgcy uruchomi
czyszczenie tylko w wybranym obszarze, tzn. podjedzie do punktu i wréci do stacji
bazowej bez odkurzania.

Mozna wybra¢ maksymalnie dwa powtdrzenia czyszczenia zaznaczonych obszaréw.
Drugie czyszczenie bedzie wykonywane w pionowym zygzaku.

Aby aktywowac ten tryb, wybierz opcje inteligentnego obszaru w aplikacji.

Tryb pokojowy

Po zapisaniu mapy domu wybierz ten tryb, aby posprzatac konkretne pokoje ruchami
zygzakowatymi. Po zakoriczeniu sprzatania wybranych pomieszczen robot odkurzajgcy
powrdci bezposrednio do stacji samowyprdzniajacej . Sprzatanie wybranych pokoi bedzie
odbywato sie wedtug kolejnosci wyboru. Robot odkurzajgcy uruchomi sprzagtanie tylko

w wybranym obszarze, tzn. podjedzie do punktu, w ktérym znajduje sie odkurzacz, a
nastepnie wroci do stacji dokujgcej z funkcjg samoczynnego oprézniania bez odkurzania.
Aby aktywowac ten tryb nalezy wybrac opcje pokoju w aplikacji.

Tryb punktualny

Wybierz ten tryb, aby doktadnie posprzgtac okreslony obszar mapy, wykorzystujac
maksymalng moc robota sprzgtajgcego. Robot odkurzajgcy posprzata powierzchnie

o wymiarach 1,6 x 1,6 m ruchami zygzakowatymi, a na koniec powrdéci do bazy
samowytadowczej . Robot odkurzajgcy uruchomi sprzatanie tylko w wybranym obszarze,
tzn. podjedzie do punktu, w ktérym znajduje sie odkurzacz, a nastepnie wréci do stacji
dokujacej z funkcjg samoczynnego oprézniania bez odkurzania.

Aby aktywowac ten tryb, nalezy wybrac¢ w aplikacji opcje czyszczenia punktowego.

Tryb obszaru ograniczonego

Wybierz ten tryb i okresl na mapie obszary, ktérych odkurzacz nie ma sprzatac. Na mapie
mozna zaznaczy¢ wiecej niz jeden obszar objety ograniczeniami.

Aby aktywowac ten tryb, nalezy w aplikacji wybra¢ opcje czyszczenia obszaru o
ograniczonym dostepie.

Petny tryb czyszczenia

Wybierz ten tryb, aby przeprowadzi¢ doktadne sprzgtanie domu. Robot odkurzajacy
wykona czyszczenie w trybie granicznym, kontynuujac zygzakowanie w poziomie i
zygzakowanie w pionie. Nastepnie powrdci do bazy, ktéra sie samoczynnie opréznia .
Aby aktywowac ten tryb, nalezy wybrac opcje czyszczenia w aplikacji.
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Funkcja poziomu mocy

Wybierz poziom mocy w aplikacji, aby kontrolowac site ssania odkurzacza podczas
sprzgtania. Dostepne sg cztery poziomy mocy ssania: wytgczony, ekologiczny, normalny i
turbo.

Harmonogram sprzatania

- Aby utatwic sprzatanie, robot odkurzajacy posiada funkcje umozliwiajgca jego codzienne
programowanie z poziomu aplikacji. Zgodnie z konfiguracja, robot odkurzajgcy bedzie
automatycznie rozpoczynat sprzatanie w wybrane dni o wskazanych godzinach.

- Przed zmiang czasu i ustawien robota odkurzajgcego nalezy upewnic sie, ze robot
odkurzajacy jest wtgczony.

Inne funkcje:

Funkcja nocna

Robot odkurzajgcy ma mozliwos¢ skonfigurowania przedziatu czasowego, w ktérym nie
bedzie przeszkadzat. Mozna go zmieni¢ lub wytgczy¢ za pomoca aplikacji mobilnej. W tym
skonfigurowanym przedziale czasowym robot odkurzajgcy wytaczy funkcje automatycznego
czyszczenia ciggtego oraz timer.

Funkcja edycji mapy

Funkcja ta umozliwia edycje wygenerowanych map: zmiane nazw obszardw sprzagtania,
dzielenie lub tgczenie obszaréw oraz edycje trybu sprzgtania, mocy ssania i poziomoéw
szorowania w kazdym wybranym obszarze.

Funkcja Lokalizacja robota odkurzajacego
Umozliwia zlokalizowanie robota odkurzajgcego na mapie.

4. CZYSZCZENIE | KONSERWACIA

Czyszczenie szczotki centralnej

Centralna szczotka obraca sie z duzg predkoscig i pomaga wprowadzi¢ brud do otworu

ssgcego . Ta szczotka ma kontakt z podtozem, a tym samym z brudem, dlatego z czasem

moze sie zuzyc¢, co bedzie miato negatywny wptyw na skutecznos$¢ sprzatania. W zwigzku z

tym zaleca sie wymiane kazdej szczotki centralnej nie rzadziej niz co 320 godzin.

1. Lekko naciénij zaczepy na ramce szczotki centralnej, aby otworzy¢ schowek i wyjgc
szczotke. Ryc. 1
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2. samoczyszczacej szczotki usun wtosy, ktaczki i inne zabrudzenia, ktére nagromadzity sie
w szczotce i wokét jej trzonkéw . Ryc. 12

3. Oproznijiwyczys¢ kanat ssacy robota odkurzajacego.
Zamontuj ponownie szczotke centralng i ramke.

Zalecenie
Zaleca sie czyszczenie szczotki centralnej raz w tygodniu za pomoca szczotki
Samoczyszczacy.

Szczotka boczna. Ryc. 13

Szczotka boczna zostata wyposazona w liczne wtdkna, ktére stuzg zaréwno do przeciggania
brudu w kierunku korAicéwki ssgcej, jak i doktadnego czyszczenia krawedzi i naroznikéw.
Szczotka ta moze z czasem ulec zuzyciu, co bedzie miato negatywny wptyw na skutecznos¢
czyszczenia.

Zalecenie

- Zaleca sie czyszczenie szczotki bocznej raz w tygodniu przy pomocy szczotki
samoczyszczace;.

- Nalezy go regularnie wyjmowac i czyscic.

Zalecenie
Aby zapewni¢ doktadne czyszczenie, zaleca sie wymiane szczotki bocznej co 3 miesigce (w
zaleznosci od czestotliwoéci i sposobu uzytkowania).

Depozyt mieszany . Ryc. 14

- Wyjmij zbiornik mieszany.

- Otworz pokrywe zbiornika mieszanego i opréznij go.

- Wyjmij filtr i uchwyt filtra tak, jak pokazano na rysunku 14.

- Do czyszczenia wnetrza zbiornika mieszanego nalezy uzywac szczotki samoczyszczgcej.

- Komore na proszek mozna my¢ woda, bez zanurzania zbiornika. Nalezy zadbac o
catkowite wysuszenie odkurzacza, gdyz resztki wilgoci moga przedostac sie do silnika i
uszkodzi¢ robota odkurzajgcego.

- Ponownie zamontuj zbiornik mieszany w robocie odkurzajgcym.

Filtr o wysokiej wydajnosci. Rys. 15:

- Wysokowydaijny filtr sktada sie z sieci wtékien, ktére pomagaja wychwytywac czgsteczki
kurzu, roztocza, pytki... Dlatego nalezy go okresowo czysci€, aby zapobiec gromadzeniu
sie tych czgsteczek w filtrze i utracie wydajnosci. Najlepiej przeprowadzac konserwacje
raz w tygodniu.
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- Zaleca sie wymiane filtra wysokowydajnego co 3 miesigce (w zaleznosci od
czestotliwodci i sposobu uzytkowania).

Zalecenie
Aby usungac¢ kurz z filtra o wysokiej wydajnosci, mozesz uzy¢ matej szczoteczki lub delikatnie
potrzagsnac filtrem o twarda powierzchnie. Filtr o wysokiej wydajnosci nie jest zmywalny.

Gtowny filtr siatkowy i filtr ggbkowy

System filtracji uzupetnia filtr siatkowy wstepny oraz filtr ggbkowy, ktére znajdujg sie obok
filtra wysokowydajnego. Zaleca sie wymiane akcesoriéw po maksymalnie 160 godzinach
uzytkowania lub gdy zauwazysz, ze wykazujg oznaki zuzycia lub uszkodzenia wynikajace z
eksploatacji.

Zalecenie

Mozna usung¢ brud mata szczoteczkg lub delikatnie potrzgsnac nimi na twardej powierzchni,
aby kurz opadt. Aby uzyskac lepszy efekt, mozna tez uzy¢ cieptej wody bez detergentdw.
Przed ponownym zatozeniem nalezy jednak upewnic sie, ze sg catkowicie suche, poniewaz
wilgo¢ moze przedostac sie do silnika robota sprzatajgcego i uszkodzi¢ go.

Czyszczenie czujnikéw antyupadkowych
Do czyszczenia czujnikéw zabezpieczajgcych przed upadkiem, znajdujacych sie na spodzie
robota odkurzajgcego, nalezy uzywac czystej, suchej i miekkiej szmatki.

Czujniki. Rys . 16

- Twodj robot odkurzajgcy jest wyposazony w rézne rodzaje czujnikéw. Na przyktad czujniki
zblizeniowe pomagajg robotowi odkurzajgcemu w sprzataniu poprzez wykrywanie
potencjalnych przeszkdd, a czujniki zabezpieczajgce przed upadkiem pomagaja robotowi
odkurzajgcemu wykrywac nieréwnosci i ewentualne szczeliny, takie jak schody. Czujniki
te maja staty kontakt z czgsteczkami kurzu, dlatego z czasem moga ulegac pogorszeniu,
co moze skutkowac awariami nawigacji.

- Zaleca sie czyszczenie wszystkich czujnikéw robota odkurzajgcego co 35 godzin
uzytkowania lub rzadziej, za pomocg miekkiej, nienawilzonej Sciereczki.

Baza tadujaca. Rys . 17

baza samowytadowcza posiada zaciski tadowania oraz obszar transmisji sygnatu. Do
czyszczenia kurzu z tych miejsc uzywaj czystej, suchej i miekkiej szmatki.
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tadowanie i wymiana baterii

bazie samooprézniajgcej sie, gdy nie uzywasz go.

Jesli nie zamierzasz uzywac robota odkurzajgcego przez dtuzszy czas, wyjmij baterie i
schowaj jg w bezpiecznym, suchym miejscu.

Aby wymienic baterie, wykonaj nastepujace czynnosci:

1. Odkrec sruby dolnej obudowy, zdejmij jg i wyjmij baterie.

2. Wtdz nowa baterie.

3. Umies¢ baterie i dolng obudowe na miejscu i ponownie przykrec sruby.

5. ROZWIAZYWANIE PROBLEMOW

Robot odkurzajacy

Problem Mozliwa przyczyna i rozwigzanie

Robot odkurzajacy Robot odkurzajgcy nie dziata przy niskim poziomie

nie wtgcza sie lub nie natadowania baterii. Przed uruchomieniem upewnij sie, ze

rozpoczyna czyszczenia urzadzenie jest natadowane.
Temperatura otoczenia jest nizsza niz 0 °C lub wyzsza niz
400°C.

Robot odkurzajacy samooproézniajgcej sie znajduje sie zbyt wiele przeszkdd .

nie taduje sie lub Przenies$ baze samooproézniajgca sie w wolne miejsce.

nie moze wrocic¢ do » L ) ) .
) Wyczys¢ zaciski tadowania robota odkurzajgcego i podstawe
bazy samoczynnie
samowytadowczg .

oprézniajacej
Sprawd?, czy robot odkurzajacy jest wtgczony.

stacji samowyprézniajgcej . Umies¢ go blizej i sprébuj

ponownie.
Odkurzacz wydaje Centralna szczotka, boczna szczotka lub koto
dziwny dZzwiek podczas wielokierunkowe mogag sie zaplatac lub by¢ zablokowane.
czyszczenia Nalezy zatrzymac robota odkurzajgcego i wyczyscic je.
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Robot odkurzajacy nie
sprzata wydaijnie i nie gubi
brudu

Zbiornik jest petny. Jesli filtr o wysokiej wydajnosci jest
zablokowany, nalezy go opréznic i wyczyscic.

Filtr o wysokiej wydajnosci jest zablokowany, wyczysé go.

Centralna szczotka jest zaplatana lub zablokowana obcym
przedmiotem, wyczys¢€ ja.

Robot odkurzajacy nie
maogt potgczyd sie z siecia
Wi -Fi

Sygnat Wi -Fi jest staby. Sprawdz, czy robot odkurzajacy
znajduje sie w obszarze z dobrym sygnatem Wi -Fi.

Potgczenie Wi -Fi jest niestabilne. Uruchom ponownie
router, sprawdz dostepnosc aktualizacji aplikacji i sprobuj
ponownie.

Aby usprawnié proces parowania, upewnij sie, ze w telefonie
komérkowym masz wytgczong transmisje danych.

Robot odkurzajacy nie
wykonat zaplanowanego
czyszczenia

Sprawd?z, czy robot odkurzajgcy znajduje sie w trybie
nocnym i zmien tryb. Opcje te znajdziesz w ustawieniach
ogoélnych robota odkurzajgcego. Umozliwia ona okreslenie
stref czasowych, w ktérych robot odkurzajgcy nie bedzie
wykonywat zaplanowanych sprzatan, gdy bedzie w trybie
nocnym.

Upewnij sie, ze robot odkurzajacy jest podtgczony do sieci.
Nie bedzie mégt wykonywac zaplanowanych sprzatan w
trybie offline lub przy niskim poziomie natadowania baterii.

bazy samooprézniajgcej
po zakonczeniu
punktualnego sprzatania
lub zmianie pozycji
poczagtkowej

Robot odkurzajgcy zaplanuje i obliczy nowa trase po
sprzataniu punktowym lub po zmianie pozycji poczatkowe;j.

stacja dokujgca z funkcjg samooprézniania bedzie
znajdowata sie zbyt daleko od robota odkurzajgcego, nie
bedzie on mégt powrdci¢ automatycznie. Recznie przenies
robota odkurzajgcego do stacji samowyprézniajacej .

Robot odkurzajacy nie
wznawia sprzgtania

Upewnij sie, ze robot odkurzajgcy nie znajduje sie w trybie
nocnym, poniewaz w tym trybie nie wznowi sprzatania.

bazie samowyprézniajgcej czyszczenie nie zostanie
wznowione.
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Robot odkurzajacy jest
zawsze offline

Upewnij sie, ze robot odkurzajacy jest prawidtowo
podtgczony do sieci i zawsze znajduje sie w miejscach z
dobrym sygnatem Wi -Fi.

Brak potgczenia miedzy
telefonem komérkowym a
robotem odkurzajgcym

Upewnij sie, ze robot odkurzajacy i stacja dokujgca z funkcjg
samoczynnego oprézniania znajdujg sie w obszarze z
dobrym sygnatem Wi -Fi, uruchom ponownie router i
sprébuj potaczyc sie jeszcze raz.

Baza samooprézniajgca

Problem

Mozliwa przyczyna i rozwigzanie

Baza samooprézniajaca
miga na czerwono

Worek na zanieczyszczenia nie jest zainstalowany lub
jest nieprawidtowo umieszczony. Sprawdz, czy torba jest
prawidtowo zamontowana.

Worek na zanieczyszczenia jest petny lub kanat ssacy jest
zablokowany. Sprawdz, czy worek na zanieczyszczenia
jest petny. Jesli tak, wymien go na nowy. Jesli btagd nadal
wystepuje, nalezy wtgczy¢ baze samowytadowczg i
sprawdzi¢, czy dolny kanat nie jest zablokowany przez jakis
przedmiot. Jesli tak, odkre¢ przezroczystg pokrywe i usun
przedmiot.

bazy samowytadowczej nie uruchamia sie. Czeste
gromadzenie sie kurzu moze by¢ przyczyng przegrzewania
sie zabezpieczenia wentylatora lub jego awarii. Zaleca sie,
aby uzytkownik sprébowat zebrac kurz ponownie po 30
minutach.

Nie Swieci sie zadna
kontrolka

Brak zasilania lub wtyczka jest uszkodzona. Sprawdz, czy
podstawa z funkcjg samooprézniania jest podtgczona do
sieci lub czy wtyczka nie jest uszkodzona. Jezeli tak sie
stato, prosimy o kontakt z oficjalnym serwisem technicznym
Cecotec.
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6. PRAWA AUTORSKIE

Prawa wtasnosci intelektualnej do tekstéw zawartych w tym podreczniku nalezg do CECOTEC
INNOVACIONES, SL. Wszelkie prawa zastrzezone. Tres¢ niniejszej publikacji nie moze by¢

w catosci ani w czesSci powielana, przechowywana w systemie wyszukiwania, przesytana

ani rozpowszechniana w jakikolwiek sposdéb (elektroniczny, mechaniczny, fotokopiowanie,
nagrywanie lub podobny) bez uprzedniej zgody CECOTEC INNOVACIONES, SL

7. DEKLARACJA ZGODNOSCI

Niniejszym Cecotec Innovaciones oSwiadcza, ze robot odkurzajgcy, model
c € EU01_112281 Conga Y80 jest zgodny z dyrektywa 2014/53/UE w sprawie
urzagdzen radiowych.
Petny tekst deklaracji zgodnosci UE jest dostepny pod nastepujacym adresem internetowym:
https://cecotec.es/es/information/deklaracja-zgodnosci
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1. SOUCASTI A KOMPONENTY

Obr. 1.1:
1.

O X N kW
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PfisluSenstvi k robotickym vysavaéim.

Obr. 1.2
1

IS

Tlacitko Navrat dom
Tlacitko Start/Pauza
Laser

Naraznik

Horni paluba

Tlacitko smiseného vkladu
Senzory proti padu

Bocni kartac

Hnaci kola

. SmiSeny vklad

. Z&tézové svorky
. V8esmérové kolo
. Centralni kartac
. Baterie

Samovyprazdriovaci dno
Napajeci kabel

Mop (x2)

N&vod k pouziti
Samocistici kartac

Bocni kartac

Samovyprazdriovaci zékladna .

Napajeci kabel

Pytel na necistoty
Pokryt

LED indikator
Z&tézové svorky
Kanal pro sbér prachu

CESTINA
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SmiSeny vklad.
Obr. 3:

Vysoce Gcinny kryt filtru
Houba

Vysoce Gcinny filtr
Zatézové svorky

Privod vody

Vodni nadrz

Tlacitka pro podporu kotev
Drzak mopu

0 ® N kW

Mop

Poznamka

Obrazky v této prirucce jsou schematické a nemusi presné odpovidat obrazku na produktu.

2. PRED POUZITIM

Tento roboticky vysavac je dodavan v obalu, ktery jej chrani béhem prepravy. Vyjméte
roboticky vysavac z krabice. Originalni krabici a dalSi obalové materidly mizete bezpecné
ulozit, abyste zabranili poskozeni robotického vysavace v pfipadé, ze jej budete v
budoucnu potfebovat prepravovat. Pokud chcete zlikvidovat origindlni obal, ujistéte se, ze
vsechny polozky Fadné recyklujete.

Ujistéte se, ze vsechny dily a komponenty jsou sou¢dasti dodavky a v dobrém stavu.

Pokud nékterd chybi nebo neni v dobrém stavu, okamzité kontaktujte oficidlni technickou
podporu spole¢nosti Cecotec .

Neodstranujte sériové ¢islo z produktu, abyste zachovali fFadnou sledovatelnost vaseho
zarizeni v pripadé, Ze byste pozadali o pomoc.

Varovani

Odstrante z okoli robotického vysavace vSechny predmeéty, jako je oblecenti, papiry,
kabely, zaclony nebo jiné kfehké pfedméty, které by mohly brénit v provozu robotického
vysavace. Obr. 4

Pokud se mistnost, kterou chcete uklizet, nachdzi v blizkosti balkonu nebo schodisté,
méli byste nainstalovat fyzickou bariéru, kterd zabrani padu a poSkozeni robotického
vysavace, a tim zajisti bezpecny provoz. Obr. 5

Nepouzivejte roboticky vysavac k ¢isténi tekutin. Obr. 6

PFimé vystaveni slunec¢nimu zareni nebo vysokym svételnym kontrastiim mdze ovlivnit
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spravnou funkci senzord. Pokud k tomu dojde, roboticky vysavac se zastavi a prepnéte jej
do nového ¢isticiho cyklu.

VVezméte prosim na védomi, Ze celkova vyska robotického vysavace je 9,3 cm a senzory
jsou umistény na spodni strané robotického vysavace, proto se doporucuje zakazat
veskery pristup pod 9,3 cm, aby nedoslo k poskozeni laseru.

Instalace robotického vysavace a samovyprazdrovaci zakladny

1.

samovyprazdriovaci zakladnu ke zdi a ponechte minimalni volny prostor 1,5 metru pred ni
a 0,5 metru po kazdé strané. Obr. 7

2. samovyprazdnovaci zakladnu do elektrické zasuvky. Zbyvajici kabel smotejte a uloZte,
abyste predesli nehodam.

3. Nainstalujte bocni kartac. Obr. 8

4. Stisknéte a nekolik sekund podrzZte tlacitko start/pauza.

5. Jakmile se kontrolka rozsviti, umistéte roboticky vysavac na samovyprazdnovaci
zékladnu a ujistéte se, Ze nabijeci svorky obou jsou zarovnany. Pokud kontrolka blika
modre, znamena to, Ze baterie neni plné nabita. Pro zajisténi co nejdelSi doby cisténi
pockejte, az se kontrolka rozsviti trvale modre. To znamena, Ze baterie je plné nabité a
roboticky vysavac je pripraven k pouziti. Obr. 9

Varovani

Pokud je baterie vybita, pfeneste roboticky vysavac do samovyprazdrovaci zakladny .
Roboticky vysavac se nemusi zapnout, pokud je baterie velmi slaba.
samovyprazdfiovaci zakladnu .

Roboticky vysavac nelze béhem nabijeni vypnout.

Instalace michané nadrze . Obr. 10

Otevrete silikonovy uzavér nadrzky na vodu a naplite ji vodou, aniz by pretekla. Ujistéte
se, ze silikonovy uzaveér je spravné uzavreny, aby voda neunikala. Neponofujte nadrzku do
vody ani jinych kapalin.

Nainstalujte mop do drzaku mopu.

Chcete-Lli nainstalovat nadrzku na roboticky vysavac, postupuijte podle pokynd na
obrazku 10 a rucné stisknéte zapadku, dokud nebude ve spravné poloze. UslySite
cvaknuti, které signalizuje, Ze je sprévné usazeno.

Nainstalujte drzak mopu podle pokynt na obrazku 10.

Doporuceni

Nedoporucuje se pouzivat funkci drhnuti béhem prvniho pouziti.
NepouzZivejte funkci mopovani, pokud je roboticky vysavac bez dozoru.
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Chcete-Lli drzak mopu vyjmout, stisknéte uvoliovaci tlacitko a vytahnéte jej.

Drzak mopu vyjméte, kdyZ se roboticky vysavac nabiji nebo kdyz jej nepouzivate.

V pfipadé potreby pridejte do vody nekolik kapek Cisticiho prostfedku, pokud neni
korozivni.

Nepouzivejte nadmérné mnozstvi Cisticich prostredk, mohlo by dojit k ucpani odtokd
vody.

Pro dokonalé drhnuti se doporucuje mop pred pouzitim navlhéit a po kazdém pouziti
vyprat.

Prvni pouziti

Jakmile je roboticky vysavac a samovyprazdriovaci zakladna nainstalovany , musite pred
prvnim cisténim provést nasledujici kroky.

Nejprve bude muset roboticky vysavac provést kompletni cyklus nabiti. Doporucuje se
nechat nabijet pfes noc. Jakmile je baterie plné nabitd, mizete provést prvni cisténi a
ulozit prvni mapu. Chcete-Lli to provést, aktivujte automaticky rezim a vyberte saci vykon
Eco. Je velmi dlilezité dodrzovat tyto pokyny, aby roboticky vysavac rozpoznal kazdy kout
domu a mohl provést kompletni mapovani.

Pokud je vas diim velmi velky a roboticky vysavac se vybije, vrati se do
samovyprazdriovaci zakladny , ulozi si celou i nediplnou mapu a po nabiti bude pokracovat
v Uklidu tam, kde prestal, dokud nezmapuje cely povrch. Roboticky vysavac neustale
mapuje, individuélné se prizplsobuje a upravuje svou mapu specifickym potfebam kazdé
domacnosti a neustale ji vylepSuje.

samovyprazdiovaci zakladné

Samovyprazdrovaci zakladna obsahuje funkci plnéni a vyprazdfiovani a sbérny vak. Po
Uklidu se robot automaticky vrati do samovyprazdriovaci zakladny , aby nabil baterii. V
zavislosti na planu vyprazdriovani, ktery jste nastavili v aplikaci, samovyprazdrnovaci
zékladna vyprazdni nadobu na necistoty.

samovyprazdiovaci zékladné, mizete samovyprazdnovani vynutit . Chcete-li to provést,
stisknéte tlacitko navratu do zékladny (domecku) a samovyprazdfiovaci zakladna
vyprazdni nddrz na necistoty.
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3. PROVOZ
Tlacitka robotického vysavace

Automaticky rezim

- Stisknéte tlacitko start/pauza na robotickém vysavaci nebo jej vyberte v aplikaci pro
automatické spusténi tklidu v rezimu Edge a nasledné provedeni tklidového cyklu v
usporadaném klikatém vzoru, priéemz systém rozpozndava oblasti, které vycistil, a ty,
které ne. Roboticky vysavac si béhem Uklidu automaticky naplanuje trasu Gklidu.

- Pokudvtomto reZzimu ovladate roboticky vysavac ru¢né, pfepocita si trasu, coz miize vést
k tomu, Ze prejede pres jiz vyciSténé oblasti. Pro zajisténi efektivniho ¢isténi neovladejte
roboticky vysavac ruéné béhem automatického cisténi.

- Diky technologii Total Surface 2.0 se roboticky vysavac automaticky vrati do nabijeci
zékladny, kdyz je baterie témér vybitd, a po dokonceni nabijeni bude pokracovat v Gklidu s
vysokou Gcinnosti od stejného mista.

- Beéhem uklidu se roboticky vysavac kratce zastavi, aby zhodnotil oblast a naplédnoval si
trasu dklidu (tato pauza se bude ligit v zavislosti na podminkach ve vasi domacnosti).

ReZim Navrat domu

- Stisknéte tlacitko navratu domd na robotickém vysavaci nebo jej vyberte v aplikaci
a odeSlete roboticky vysavac do samovyprazdriovaci zékladny . Roboticky vysavac
prestane vysavat, dokud nedoséhne zakladny.

- Tento rezim lze aktivovat béhem jakéhokoli ¢isticiho cyklu.

- sediky ukladani mapy do paméti a funkci chytrého navratu domu vrati nejkratsi cestou k
samovyprazdnovaci zakladné.

- Podokonceni tklidového cyklu nebo kdyz je baterie témér vybita, se roboticky vysavac diky
technologii TotalSurface 2.0 automaticky vrati do samovyprazdnovaci zékladny , aby se
zabranilo vybiti baterie. Jakmile se nabije, bude pokracovat v Gklidu presné tam, kde prestal.

Varovani
samovyprazdnovaci zakladny , pokud k ni nebude mit dobry pristup. Pokud k tomu dojde,
rucné jej umistéte na samovyprazdiovaci zékladnu .

Funkce
Pauza
Béhem provozu robotického vysavace stisknéte tlacitko start/pauza na robotickém vysavaci

nebo jej vyberte v aplikaci pro pozastaveni procesu Uklidu. Stisknéte tlacitko start/pauza na
robotickém vysavaci nebo jej vyberte v aplikaci pro obnoveni procesu tklidu.
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Pohotovostni

- Roboticky vysavac se po 10 minutach necinnosti automaticky prepne do pohotovostniho
rezimu.

- Stisknéte tlacitko start/pauza na robotickém vysavaci nebo v aplikaci pro jeho opétovnou
aktivaci.

Rezimy cisténi

- Tento roboticky vysavac nabizi rlizné rezimy a funkce, které lze aktivovat prostfednictvim
aplikace.

- Navic siv kazdém z rezimd cisténi aplikace mlZete vybrat moznost ,Turbo na kobercich’,
ktera aktivuje maximalni saci vykon, kdyZ roboticky vysavac detekuje koberec.

ReZim okraje

- Kdyz zvolite tento rezim, roboticky vysavac bude uklizet podél zdi a kolem nabytku (nohy
stolu, nohy Zidli atd.).

- Vaplikaci klepnéte na rezim ¢istén

i okraj(.

Spiralovy rezim

- Kdyz zvolite tento rezim, roboticky vysavac intenzivné vycisti konkrétni misto. Za¢ne
Cistit v urcitém bodé, bude provadét spiralovité pohyby smérem ven a poté se vrati do
vychoziho bodu, rovnéz bude provadeét spirédlovité pohyby smérem dovnitf.

- Podokoncenia navratu do vychoziho bodu se roboticky vysavac vrati pfimo do
samovyprazdniovaci zakladny.

- Pred spusténim tohoto reZzimu jej umistéte na misto, které chcete vycistit.

- Vaplikaci vyberte rezim spiralového cisténi.

Rezim ctvercové spiraly

- Kdyz zvolite tento rezim, roboticky vysavac intenzivné vycisti konkrétni misto. Zacnete Cistit
v urcitém bodé a budete provadét ctvercové spirdlové pohyby smérem ven, poté se vratite
do vychoziho bodu a budete provadeét také ctvercové spirdlové pohyby smérem dovnitf.

- Podokoncenia navratu do vychoziho bodu se roboticky vysavac vrati pfimo do
samovyprazdriovaci zakladny.

- Pred spusténim tohoto reZzimu jej umistéte na misto, které chcete vycistit.

- Vaplikaci vyberte rezim spiralového cisténi.

RezZim drhnuti

1. PFipevnéte mop k drzaku a poté k nddobé se smési. Naplrite nadrzku na vodu.

2. Vlozte smésnou nadrzku do robotického vysavace a v aplikaci vyberte rezim cisténi a
Uroven drhnutf: vypnuto, nizky, stfedni nebo vysoky.
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3. Jakmile je zvolena Uroven drhnuti, roboticky vysavac bude diky sméSovaci nadrzi
provadét funkci Allin One , kterd umoZznuje soucasné vysavani, drhnuti a zametani.

Oznameni

- Pokud chcete vytirat, nenapliujte nadrzku na vodu.

- Pro zajisténi dokonalého drhnuti od samého zacatku se doporucuje mop pred pripojenim
k michaci nadrzi rovnomeérné navlhcit vodou. Je také vhodné mop po kazdém pouziti
vyprat.

- Doporucuje se, abyste byli pfitomni, kdyZ roboticky vysavac vytira.

- samovyprazdnovaci zékladny, musite mop vyjmout. Roboticky vysavac byste neméli
nechavat nabijet s pfipojenym mopem.

Manualni rezim
Roboticky vysavac lze ovladat ru¢né vybérem rucniho rezimu v aplikaci a pouzitim kurzord
(Sipek).

RezZim Navrat domu

Stisknéte tlacitko navratu dom( na robotickém vysavaci nebo vyberte moznost v aplikaci
a odeSlete roboticky vysavac do samovyprazdnovaci zakladny v jakémkoli rezimu dklidu.
Roboticky vysavac prestane vysavat, dokud nedosdhne samovyprazdrnovaci zékladny .

ReZim inteligentni oblasti

- Jakmile je mapa domu uloZena, vyberte tento rezim pro ¢isténi urcité oblasti klikatymi
pohyby. Jakmile je vyciSténa vybrana oblast, roboticky vysavac se vrati pfimo do
samovyprazdiovaci zékladny. Na mapé si mizete vybrat az 5 rdznych oblasti. Roboticky
vysavac uklidi pouze vybranou oblast, takZe se na misto dostane a vrati se do zékladny
bez vysavani.

- Mdzete zvolit az dvé opakovani ¢isténi vybranych oblasti. Druhé ¢isténi bude provedeno
vertikalnim klikatym pohybem.

- Chcete-li tento rezim aktivovat, vyberte v aplikaci moZnost inteligentni oblasti.

ReZim mistnosti

- Jakmile je mapa domu uloZena, vyberte tento rezim pro €isténi konkrétnich mistnosti
klikatym pohybem. Po vycisténi vybranych mistnosti se roboticky vysavac vrati pfimo do
samovyprazdriovaci zakladny. Uklid vybranych pokojt bude probihat v pofadi, v jakém
byly vybrany. Roboticky vysavac uklidi pouze vybranou oblast, takZze se na misto dostane
a vrati se do samovyprazdniovaci zékladny bez vysavani.

- Chcete-li tento rezim aktivovat, vyberte v aplikaci moZnost mistnosti.
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Dochvilny rezim

- Tento rezim vyberte pro dlkladné vycisténi urcité oblasti mapy s vyuzitim maximalniho
vykonu robotického vysavace. Roboticky vysavac vycisti plochu 1,6 m x 1,6 m klikatym
pohybem a po dokonceni se vrati pfimo do samovyprazdiovaci zékladny . Roboticky
vysavac uklidi pouze vybranou oblast, takZe se na misto dostane a vrati se do
samovyprazdnovaci zakladny bez vysavani.

- Chcete-li tento rezim aktivovat, vyberte v aplikaci moZnost bodového cisténi.

ReZim omezené oblasti

- Vyberte tento reZzim a oznacte na mapé konkrétni oblasti, které nechcete, aby roboticky
vysavac uklizel. Na mapé mizete vybrat vice neZ jednu omezenou oblast.

- Chcete-li tento rezim aktivovat, vyberte v aplikaci moZnost ¢isténi omezené oblasti.

RezZim tplného cisténi

- Tento rezim vyberte pro provedeni hloubkového cisténi vaseho domova. Roboticky
vysavac bude provadét ¢isténi okrajl a bude pokracovat v horizontalnim a vertikalnim
klikaténi. Poté se vrati do samovyprazdnovaci zékladny .

- Chcete-li tento rezim aktivovat, vyberte v aplikaci moZnost ¢isténi.

Funkce trovné vykonu
V aplikaci vyberte Uroven vykonu pro ovladani saciho vykonu robotického vysavace béhem
procesu Uklidu. K dispozici jsou ¢tyfi drovné saciho vykonu: Vypnuto, Eco, Normalni a Turbo.

Harmonogram tklidu

- Prousnadnéni tklidu ma roboticky vysavac funkci, kterd umoznuje denni planovani tklidu
pfimo z aplikace. V zavislosti na vasem nastaveni roboticky vysavac¢ automaticky zahaji
uklid ve vybrané dny v urc¢enych casech.

- Pred Gpravou ¢asu a nastaveni robotického vysavace se ujistéte, Ze je roboticky vysavac
zapnuty.

Dalsi funkce:
Nocni funkce
Roboticky vysava¢ mé moznost nastavit asovy Usek ,nerusit", ktery lze upravit nebo zavfit

v mobilni aplikaci. Béhem této nakonfigurované doby roboticky vysavac ukonci funkce
nepretrzitého automatického cisténi a ¢asovani.
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Funkce tpravy mapy
Tato funkce umozriuje upravovat vygenerované mapy: pfejmenovat oblasti Cisténi, rozdélit nebo
sloucit oblasti a upravit rezimy ¢isténi, saci vykon a Urovné drhnuti pro kaZdou vybranou oblast.

Funkce lokalizace robotického vysavace
Umoznuje vém lokalizovat roboticky vysavac na mapé.

4. CISTENI A UDRZBA

Citéni centralniho kartace

Centralni kartac se otaci vysokou rychlosti a pomaha nasavat necistoty do saciho otvoru

. Tento kartac je v kontaktu s podlahou a tedy i s necistotami, takZe se casem muze

opotrebovat, coz bude mit negativni vliv na Gcinnost ¢isténi. Proto se doporucuje ménit kazdy

centralni karta¢ maximalné kazdych 320 hodin nebo méné.

1. Lehce stisknéte jazycky na stfedovém ramu kartace, abyste otevreli prihradku a vyjmuli
ji. Obr. 1M

2. samocisticiho kartace odstrarite vlasy, vldkna a dalsi necistoty zachycené v kartaci a
kolem hrideli. Obr. 12

3. Vycistéte a uvolnéte saci kandl robotického vysavace.
Znovu nainstalujte hlavni kartac a ram.

Doporuceni
Doporucuje se cistit centralni kartac jednou tydné pomoci kartace samocistici.

Bocni kartac. Obr. 13

Bocni kartac je navrzen s mnozstvim Stétin, které slouzi jak k odsévani necistot smérem k
sacimu hrdlu, tak k ddkladnému ¢isténi hran a rohd. Tento karta¢ se mize casem opotrebovat,
coz negativné ovlivni G¢innost cisténi.

Doporuceni
- Doporucuje se Cistit bo¢ni kartac jednou tydné pomoci samocisticiho kartace.
- Vyjméte jej tahem ven a pravidelné jej Cistéte.

Doporuceni

Pro zajisténi dokonalého ¢isténi se doporucuje ménit bocni kartac kazdé 3 mésice (v zavislosti
na Cetnosti a typu pouziti).
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SmiSeny vklad . Obr. 14

- Odstrante michaci nadrz.

- Otevrete viko michané nadrze a vypréazdnéte ji.

- Vyjméte filtr a drzak filtru , jak je zndzornéno na obrazku 14.

- Kvycisténi vnitfku michaci nddrZe pouzijte samocistici kartac.

- Prachovou dutinu mézete omyt vodou, aniz byste museli nadrzku ponorovat. Zajistéte
Uplné vysuseni, protoze jakakoli vlihkost by se mohla dostat k motoru a poskodit roboticky
vysavac.

- Nainstalujte michaci nadrz zpét do robotického vysavace.

Vysoce ucinny filtr. Obr. 15:

- Vysoce Ucinny filtr je navrzen se siti vlaken, kterd pomahaji zachycovat prachové
Castice, roztoce, pyl a dalsi necistoty. Proto je nutné jej pravidelné Cistit, aby se zabranilo
hromadeéni téchto castic ve filtru a ztradté jeho Gc¢innosti. V idealnim pripadé by se tato
Udrzba méla provadét jednou tydné.

- Doporutuje se ménit vysoce Gcinny filtr kazdé 3 mésice (v zavislosti na ¢etnosti a typu
pouziti).

Doporuceni
Necistoty z vysoce Gcinného filtru miZete odstranit malym kartackem nebo s nim jemné
setfepat na tvrdém povrchu, abyste uvolnili prach. Vysoce U¢inny filtr neni omyvatelny.

Primérni sitovy filtr a houbovy filtr

Filtracni systém je doplnén primérnim sitovym filtrem a houbovym filtrem umisténym vedle
vysoce Ucinného filtru. Doporucuje se je ménit nejpozdéji po 160 hodinach pouzivani nebo
kdyz sivSimnete, Ze vykazuji znamky opotrebent.

Doporuceni

Necistoty miZete odstranit malym kartackem nebo je jemné setfepat o tvrdy povrch, abyste
uvolnili prach. Pro lepsi vysledky mizete také pouzit teplou vodu bez Cisticich prostfedkd.
PFed opétovnym vlozenim se ujistéte, Ze jsou zcela suché, jinak by se vlhkost mohla dostat k
motoru a posSkodit roboticky vysavac.

Cigténi senzort proti padu

K otfeni prachu ze senzord proti padu, které se nachazeji na spodni strané robotického
vysavace, pouzijte Cisty, suchy a mekky hadrik.
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Senzory. Obr. 16

- Vasroboticky vysavac ma riizné typy senzort. Napriklad senzory priblizeni pomahaji
robotickému vysavaci s Uklidem detekci potencidlnich prekazek a senzory proti padu
pomahaiji robotickému vysavaci detekovat nerovné povrchy a potencialni mezery, jako
jsou schody. Tyto senzory jsou v neustalém kontaktu s prachovymi ¢asticemi, takze se
mohou ¢asem opotfebovat a zpUsobit potencialni navigacni chyby.

- Doporucuje se Cistit vSechny senzory robotického vysavace kazdych 35 hodin pouzivani
nebo méné mékkym, suchym hadrikem.

Nabijeci zakladna. Obr . 17
Podobné mé samovyprazdrovaci zakladna nabijeci svorky a oblast pro prfenos signalu. K
otfenf prachu z téchto oblasti pouZijte Cisty, suchy a mekky hadfik.

Nabijeni a vyména baterie

Pro prodlouzeni Zivotnosti baterie nechte roboticky vysavac nabijet na samovyprazdnovaci
zékladné , kdykoli jej nepouzivate.

Pokud roboticky vysavac nebudete delSi dobu pouZivat, vyjméte baterii a ulozte ji na
bezpecném a suchém misteé.

Chcete-li vymeénit baterii, postupujte podle téchto pokyn:

1. OdSroubujte Srouby na spodnim krytu, sejméte jej a vyjméte baterii.
2. VloZte novou baterii.

3. Vyménte baterii a spodni kryt a znovu pfipevnéte Srouby.

5. RESENI PROBLEMU

Roboticky vysavac

Problém Moznd pFicina a reSeni
Roboticky vysavac se Roboticky vysavac nefunguje s vybitou baterii. Pfed pouzitim
nezapne nebo nezacne s se ujistéte, ze je nabity.
Uklidem. ; e e .
Okolni teplota je niz&i nez 0 °C nebo vyssinez 40 °C.
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Roboticky vysavac
se nenabiji nebo se
nemdze vratit do
samovyprazdiovaci
z&kladny.

samovyprazdnovaci zékladny je pfiliS mnoho prekazek,
premistéte samovyprazdnovaci zdkladnu na volné misto.

Vycistéte nabijeci svorky robotického vysavace a
samovyprazdnovaci zékladnu .

Ujistéte se, ze je roboticky vysavac zapnuty.

samovyprazdnovaci zakladny , presurite ho blize a zkuste to
znovu.

Roboticky vysavac vydava
béhem uklidu zvlastni
zvuk.

Hlavni kartac, bocni karta¢ nebo vsesmerové kolo mohou
byt zamotané nebo ucpané. Zastavte roboticky vysavac a
vycCistéte jej.

Roboticky vysavac necisti
efektivné nebo z néj
unikaji necistoty

Nadrz je plna. Vyprazdnéte jej a vycistéte vysoce Ucinny filtr,
pokud je ucpany.

Vlysoce Gcinny filtr je ucpany, vycistéte ho.

Hlavni kartac je zamotany nebo ucpany cizim predmeétem,
vycistéte jej.

Roboticky vysavac se
nemohl pripojit k siti Wi
-Fi.

Signal Wi -Fi je Spatny. Ujistéte se, Ze roboticky vysavac je
umistén v oblasti s dobrym signalem Wi -Fi.

Pripojeni k Wi -Fi je nestabilni. Restartujte router,
zkontrolujte aktualizaci aplikace a zkuste to znovu.

Pro zlepSeni procesu parovani se ujistéte, ze mate v
mobilnim telefonu vypnuta mobilni data.

Roboticky vysavac
neprovedl planovany dklid

Zkontrolujte, zda je roboticky vysavac v no¢nim rezimu, a
zmeénte rezim. Tato moznost se nachazi v obecném nastaveni
robotického vysavace a umoznuje vam definovat ¢asova
pasma, ve kterych roboticky vysavac v nocnim rezimu
nebude provadét planované tklidy.

Ujistéte se, Ze je roboticky vysavac pripojen k elektrické siti;
Nebude moci provadeét planované uklidy, pokud je offline
nebo ma slabou baterii.
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po dokonceni klidu
jednotlivych mist nebo
po zméneé své plvodni
polohy nevraci do
samovyprazdiovaci
z&kladny .

Roboticky vysavac po tklidu v bodovém rezimu nebo po
zméné domovské polohy namapuje a vypocita novou trasu.

samovyprazdnovaci zékladna prilis daleko od robotického
vysavace, nebude se moci automaticky vratit. Ru¢né
presunte roboticky vysavac na samovyprazdnovaci zékladnu

Roboticky vysavac
neobnovuje tklid

Ujistéte se, ze roboticky vysavac neni v rezimu spanku,
protoZe vtomto rezimu Uklid neobnovi.

samovyprazdnovaci zakladnu , Gklid se neobnovi.

Roboticky vysavac je vzdy
offline

Ujistéte se, ze je roboticky vysavac spravné pripojen k siti a
vzdy se nachdazi v oblastech s dobrym signalem Wi -Fi.

Selhanf spojeni mezi
mobilnim telefonem a

robotickym vysavacem

samovyprazdnovaci zékladna se nachazeji v oblasti se
silnym signalem Wi -Fi , restartujte router a zkuste se znovu

pFipojit.

Samovyprazdiiovaci dno

Problém

Moznd pficina a reSeni

Samovyprazdnovaci
zékladna bliké cervené

Sacek na necistoty neni nainstalovan nebo je nespravné
umistén. Zkontrolujte, zda je vak spravné nainstalovan.

Sacek na necistoty je plny nebo je saci potrubi ucpané.
Zkontrolujte, zda je sacek na necistoty plny, a pokud

ano, vymente jej za novy. Pokud chyba pretrvava, otocte
samovyprazdfovaci zékladnu a zkontrolujte, zda spodni
potrubf neblokuje néjaky predmét. Pokud ano, odSroubujte
prihledny kryt a predmét vyjméte.

Samovyprazdfiovaci spodni ventildtor se nespusti. Casté

sbirani prachu miiZze zplsobit pfehrati nebo selhani krytu
ventilatoru. Doporucuje se, aby se uzivatel pokusil prach

znovu odsat po 30 minutach.

Nesviti Zzadny indikator

Neni napdjeni nebo je zastrcka poskozena. Zkontrolujte, zda
je samovyprazdnovaci zakladna pFipojena k elektrické siti,
nebo zda neni zastrcka poSkozena. V takovém pripadé se
obratte na oficialni technicky servis spolecnosti Cecotec .
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6. AUTORSKA PRAVA

Prava duSevniho vlastnictvi k textim v této prirucce patfi spolecnosti CECOTEC
INNOVACIONES, SL. VSechna prava vyhrazena. Obsah této publikace nesmf byt, at uz zcela
nebo z&asti, reprodukovan, uklddan do vyhledavaciho systému, prendSen ani distribuovén
jakymikoli prostfedky (elektronickymi, mechanickymi, kopirovanim, nahrdvanim nebo
podobnymi) bez pfedchoziho souhlasu spolecnosti CECOTEC INNOVACIONES, SL.

7. PROHLASENI O SHODE

model EU01_112281 Conga Y80, splfiuje pozadavky smérnice 2014/53/EU o

c Spolecnost Cecotec Innovaciones timto prohlasuje, Ze tento roboticky vysavac,
radiovych zafizenich.

Uplné znéni prohlageni EU o shodé je k dispozici na nasledujici internetové adrese:
https://cecotec.es/es/information/declaration-of-conformity
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1. PARCALAR VE BILESENLER

Sekil 1.1:

1.

O X N kW

—_ e = = e
A LD = O

Ana Sayfaya Don Digmesi
Baslat/Duraklat digmesi
Lazer

Tampon

Ust gliverte

Karma para yatirma butonu
Disme onleyici sensorler
Yan firca

Tahrik tekerlekleri

. Karma mevduat

. Yuk terminalleri

. Cok yonlu tekerlek
. Ortafirca

. Pil

Raobot siipiirge aksesuarlari.
Sekil1.2

1.

2
3
4.
5
6

Kendini bosaltan taban

Guc kablosu

Paspas (x2)

Kullanim kilavuzu

Kendi kendini temizleyen firca
Yan firca

Kendini bosaltan taban.

Sekil 2:
1.

2
3
4.
5
6

Guc kablosu

Kir torbasi

Kapak

LED gostergesi
Yik terminalleri
Toz toplama kanali

TURKCE
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Karma mevduat.
Sekil 3:

Not

1. Yiksek verimlifiltre kapagi
Slinger

Yiksek verimlifiltre

Yuk terminalleri

Su girisi

Su tanki

Capa destek diigmeleri
Paspas tutucu

O ® NN kWD

Paspas

Bu kilavuzda yer alan grafikler sematik gdsterimlerdir ve Urlindeki grafiklerle tam olarak

uyusmayabilir.

2. KULLANMADAN ONCE

Bu robot stipurge, nakliye sirasinda koruma saglayacak sekilde tasarlanmis bir

ambalajla geliyor. Robot stiplrgeyi kutusundan cikarin. Robot slpurgenizi ileride
tasimaniz gerektiginde hasar gdrmesini 6nlemek icin orijinal kutusunu ve diger ambalaj
malzemelerini gtuivenli bir yerde saklayabilirsiniz. Orijinal ambalaji atmak istiyorsaniz, tim
urtnleri uygun sekilde geri donustirdigtntzden emin olun.

Tum parca ve bilesenlerin dahil oldugundan ve iyi durumda oldugundan emin olun.
Herhangi biri eksikse veya iyi durumda degilse, derhal Cecotec'in Resmi Teknik Destek
Servisiile iletisime gecin .

Ekipmaninizin yardim talebinde bulunmaniz halinde uygun sekilde izlenebilirligini
saglamak icin seri numarasini Grtinden cikarmayin.

Uyarilar

138

Robot stplirgenin etrafindaki giysi, kagit, kablo, perde veya diger kirilabilir nesneler gibi
robot stplrgenin calismasini engelleyebilecek veya yavaslatabilecek tiim nesneleri
kaldirin. Sekil 4

Temizlemek istediginiz oda balkona veya merdivene yakinsa robot stiplrgenin dustp
zarar gérmesini Onlemek icin fiziksel bir bariyer kurarak glivenli bir sekilde calismasini
saglayabilirsiniz. Sekil 5

Robot stipurgeyi sivilari temizlemek icin kullanmayin. Sekil 6
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Gunes 1sigina dogrudan maruz kalma veya ylksek isik kontrastlari sensorlerin diizgtin
calismasini etkileyebilir. Eger boyle bir durum gerceklesirse robot siiplirge duracak ve
yeni bir temizleme donglistine gececektir.

Robot stiplirgenin toplam yuksekliginin 9,3 cm oldugunu ve sensorlerin robot sliptirgenin
alt kisminda bulundugunu, bu nedenle lazerin zarar gdrmesini 6nlemek icin 9,3 cm'nin
altindaki tiim erisimlerin devre disi birakilmasinin énerildigini litfen unutmayin.

Robot siipiirgenin ve kendi kendini bosaltan tabanin montaji

1.

Bosalan tabani duvara yaslayin ve 6niinde en az 1,5 metre, yanlarinda ise en az 0,5 metre
bosluk birakin. Sekil 7

2. Kendi kendini bosaltan tabani bir elektrik prizine baglayin. Kazalari 6nlemek icin kalan
kabloyu sarip saklayin.

3. Yan fircayi takin. Sekil 8

4. Baslat/duraklat digmesini birkac saniye basili tutun.
Gosterge 1sig1 yandiginda robot siiplirgeyi kendi kendini bosaltan tabana yerlestirin ve
her ikisinin de sarj terminallerinin hizali oldugundan emin olun. Isik mavi renkte yanip
sonuyorsa pilin tam sarj olmadigr anlamina gelir. En uzun temizlik stiresini saglamak icin
ISIgIN sabit mavi renge dénmesini bekleyin. Bu, pilin tamamen sarj oldugunu ve robot
stiptrgenin kullanima hazir oldugunu gosterir. Sekil 9

Uyari

Pil zayifsa robot stiptirgeyi kendi kendini bosaltan tabana gotirin. Pil seviyesi cok
distikse robot stiptirge calismayabilir .

kendi kendini bosaltan tabana yerlestirildiginde otomatik olarak calisacaktir .
Robot stiplirge sarj sirasinda kapatilamaz.

Karma tankin montaji . Sekil 10

Su haznesinin silikon kapagini acin, tasmasina izin vermeden su ile doldurun. Suyun disari
kacmasini 6nlemek icin silikon kapag! iyice kapattiginizdan emin olun. Depoyu suya veya
baska sivilara daldirmayin.

Paspasi paspas tutucusuna yerlestirin.

Robot stiplirgenize tanki takmak icin, sekil 10'da goésterilen yoni takip edin ve tirnagi

elle bastirarak dogru konuma gelene kadar itin. Yerine oturdugunu gosteren bir tik sesi
duyacaksiniz.

Mop tutucuyu sekil 10'da gosterilen yone gore takin.
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Oneriler

ilk kullanimda fircalama fonksiyonunun kullanitmasi 8nerilmez.

Robot stiplirge gozetimsizken paspaslama fonksiyonunu kullanmayin.

Paspas tutucuyu cikarmak icin serbest birakma diigmesine basin ve cekerek cikarin.
Robot stiplirgeniz sarj olurken veya kullanilmadiginda paspas tutucusunu cikarin.
Gerekirse asindirici olmamasi kaydiyla suya birkac damla temizlik Grlint ekleyin.
Temizlik Griinlerini asirt kullanmayin, aksi takdirde su cikislari tikanabilir.
Miikemmel bir ovalama icin paspasi kullanmadan 6nce nemlendirmeniz ve her
kullanimdan sonra yikamaniz énerilir.

ilk kullanim

Robot stiplirge ve otomatik bosaltma tabani takildiktan sonra , itk temizligi yapmadan
Once asagidaki adimlari izlemeniz gerekmektedir.

Oncelikle robot siipiirgenin tam bir sarj déngiisii gerceklestirmesi gerekecek. Gece
boyunca sarjda birakilmasi 6nerilir. Piliniz tam olarak sarj oldugunda ilk temizligi yapabilir
ve ilk haritay! kaydedebilirsiniz. Bunun icin Auto modunu aktif hale getirip Eco emis
glictinti secin. Robot stiplirgenin evin her kdsesini tanimasi ve eksiksiz bir haritalama
yapabilmesi icin bu talimatlari takip etmeniz cok 6nemlidir.

Eviniz cok blyilikse ve robot stiplirgenin pili biterse, kendini bosaltan tabana geri déner
, hem tam haritayr hem de eksik haritalari kaydeder ve sarj olduktan sonra tim ytizeyin
haritasini cikarana kadar kaldigl yerden temizlige devam eder . Robot stiptirge strekli
haritalama yapiyor, her evin 6zel ihtiyaclarina gore haritasini 6zellestiriyor ve strekli
gelistiriyor.

Kendini bosaltan tabaniniz hakkinda bilgi

Otomatik bosaltimli taban , ylikleme ve bosaltma fonksiyonu ve toz torbasi icerir. Temizlik
isleminin ardindan robot, pilini sarj etmek icin otomatik olarak kendi kendini bosaltan
tabana geri donecek. Uygulamadan ayarladiginiz bosaltma programina bagli olarak,
otomatik bosaltan taban toz haznesini bosaltacaktir.

kendi kendini bosaltan taban lizerinde sarj oluyorsa, kendi kendini bosaltmayi
zorlayabilirsiniz . Bunun icin tisse dénis (ev) butonuna bastiginizda kendi kendini
bosaltan Us pislik haznesini bosaltacaktir.
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3. OPERASYON

Raobot siipiirge diigmeleri

Otomatik Mod

Robot stiplirgenizin baslat/duraklat dligmesine basarak veya uygulamadan secerek Edge
modunda temizligi otomatik olarak baslatabilir ve ardindan temizledigi ve temizlemedigi
alanlari algilayarak zikzaklar cizerek diizenli bir temizlik dongusi gerceklestirebilirsiniz.
Robot stiplirge temizlik yaparken temizlik rotasini otomatik olarak planlayacak.

Bu moddayken robot stiplirgeyi manuel olarak kontrol ederseniz, rotasini yeniden
hesaplayacaktir; bu da daha 6nce temizlenmis alanlarin Gizerinden gecmesine neden
olabilir. Verimli bir temizlik saglamak icin otomatik temizlik sirasinda robot sliptirgeyi
manuel olarak kontrol etmeyin.

Robot stiptrge, Total Surface 2.0 teknolojisi sayesinde pil azaldiginda otomatik olarak sarj
istasyonuna donulyor ve sarj islemi tamamlandiginda ayni noktadan yiksek verimlilikle
temizlige kaldigi yerden devam ediyor.

Temizlik esnasinda robot siiptirge, alani degerlendirmek ve temizlik rotasini planlamak
icin kisa bir stire duraklayacaktir (bu duraklama, evinizdeki kosullara gore degisecektir).

Eve Doniis Modu

Robot siplrgenizin tizerindeki ana sayfaya donus diigmesine basin veya uygulamadan
secerek robot stplrgenizi kendi kendini bosaltan tabana gonderin . Robot stplrge tabana
ulasana kadar stplrmeyi durduracaktir.

Bu mod herhangi bir temizlik déngusi sirasinda aktif hale getirilebilir.

, harita hafizasi ve akilli eve donis fonksiyonu sayesinde kendini bosaltan tabana en kisa
yoldan geri donecek .

TotalSurface 2.0 teknolojisi sayesinde robot stipurge, temizlik donglisii tamamlandiginda
veya pil seviyesi dustik oldugunda pilin bitmesini dnlemek icin otomatik olarak kendi
kendini bosaltan tabana geri doner. Sarj olduktan sonra temizlige kaldigl yerden devam
eder.

Uyari

, iyi bir erisime sahip degilse kendi kendini bosaltan tabana geri dénemez. Boyle bir durumda,

manuel olarak kendi kendini bosaltan tabana yerlestirin .
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Fonksiyonlar

Duraklama

Robot stiplirge calisirken, temizlik islemini duraklatmak icin robot stiplirgenin Gizerindeki
baslat/duraklat digmesine basin veya uygulamadan bu diigmeyi secin. Temizlik islemine
devam etmek icin robot sliptirgenizin baslat/duraklat diigmesine basin veya uygulamadan bu
digmeyi secin.

Yaninda olmak

- Robot suptirge 10 dakika boyunca kullanilmadiginda otomatik olarak bekleme moduna
gececektir.

- Robot siiplirgenizin tizerindeki veya uygulamadaki baslat/duraklat diigmesine basarak
yeniden etkinlestirin.

Temizleme modlari

- Burobot suplrge, uygulama araciligiyla etkinlestirilebilen farkli modlar ve islevler
iceriyor.

- Ayrica uygulamanin her temizleme modunda, hali algiladiginda robot stptrgenin
maksimum emis glictinli devreye sokan “Halilarda Turbo” secenegini de secebilirsiniz.

Kenar Modu

- Bumodu sectiginizde robot stiplrge duvar kenarlarini ve mobilya cevresini (masa ayagi,
sandalye ayagi vb.) temizler.

- Uygulamada kenar temizleme moduna dokunun.

Sarmal Mod

- Bumodu sectiginizde robot stiptirge belirli bir noktayi yogun bir sekilde temizler. Belirli bir
noktadan baslayarak disa dogru spiral hareketler yapacak ve daha sonra tekrar baslangic
noktasina donerek yine ice dogru spiral hareketler yapacaktir.

- islemi tamamlayip baslangic noktasina geri déndigiinde robot stiplirge dogrudan kendi
kendini bosaltan tabana geri dénecektir.

- Bumodu baslatmadan 6nce temizlemek istediginiz noktaya yerlestirin.

- Uygulamada spiral temizleme modunu secin.

Kare Spiral Modu

- Bumodu sectiginizde robot stiptirge belirli bir noktayi yogun bir sekilde temizler.
Temizlige belirli bir noktadan baslayip disa dogru kare spiral hareketler yapacaksiniz
ve daha sonra tekrar baslangic noktasina donlp yine ice dogru kare spiral hareketler
yapacaksiniz.
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- islemi tamamlayip baslangic noktasina geri déndigiinde robot stiplirge dogrudan kendi
kendini bosaltan tabana geri donecektir.

- Bumodu baslatmadan 6nce temizlemek istediginiz noktaya yerlestirin.

- Uygulamada spiral temizleme modunu secin.

Temizleme Modu

1. Paspasi tutucuya ve ardindan karistirma kabina takin. Su deposunu doldurun.

2. Karistirma tankini robot stiplirgeye yerlestirin ve uygulamada temizleme modunu ve
fircalama seviyesini secin: kapali, distk, orta veya ylksek.

3. Fircalama seviyesi secildiginde robot stiplirge, karma tanki sayesinde ayni anda hem
stiptirme, hem fircalama hem de vakumlama islemini gerceklestirerek Allin One islevini
yerine getiriyor.

Bildirimler

- Paspas yapmak istiyorsaniz su haznesini doldurmayin.

- karma haznesine takmadan 6nce suyla esit sekilde nemlendirmeniz dnerilir . Ayrica
paspasl her kullanimdan sonra yikamaniz da tavsiye edilir.

- Robot sliplirge paspaslama yaparken yaninda bulunmaniz énerilir.

- kendi kendini bosaltan tabana geri déndlglinde paspasi cikarmaniz gerekir. Robot
slipUrgenizi paspas takiliyken sarjda birakmamalisiniz.

Manuel Mod
Uygulamada manuel mod secilerek ve imlecler (oklar) kullanilarak robot stiptirge manuel
olarak hareket ettirilebilir.

Eve Doniis Modu

Herhangi bir temizleme modunda robot stliplirgenizin lizerindeki ana sayfaya donus
diigmesine basin veya uygulamadaki secenegi belirleyerek robot stiptirgenizi kendi kendini
bosaltan tabana gonderin. Robot siiplirge, kendi kendini bosaltan tabana ulasana kadar
sUpUrmeyi durduracaktir.

Akilli Alan Modu

- Evharitasini kaydettikten sonra, belirli bir alani zikzak hareketlerle temizlemek icin bu
modu secin. Secilen alan temizlendikten sonra robot stiplirge dogrudan kendi kendini
bosaltan tabana geri donecektir. Harita icerisinde 5 farkli alana kadar secim yapabilirsiniz.
Robot stiplirge sadece secili alani temizleyecek, yani o bélgeye gidip stiplirmeden tekrar
tabana geri dénecektir.

- Secili alanlarin en fazla iki kez temizlenmesini secebilirsiniz. ikinci temizlik dikey zikzak
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seklinde gerceklestirilecektir.
- Bumodu aktiflestirmek icin uygulamada akilli alan secenegini secmeniz gerekiyor.

Oda Modu

- Evharitasi kaydedildikten sonra, belirli odalari zikzak hareketlerle temizlemek icin bu
modu secin. Secilen odalarin temizligi tamamlandiktan sonra robot siliplirge dogrudan
kendi kendini bosaltan tabana geri dénecektir. Secilen odalarin temizligi tercih sirasina
gore yapilacaktir. Robot siliplirge sadece secili alani temizleyecegiicin, o alana gidecek ve
sliplirme yapmadan otomatik bosaltma tabanina geri dénecektir.

- Bumodu aktiflestirmek icin uygulamada oda secenegini secmeniz gerekiyor.

Dakik Mod

- Haritanin belirli bir alanini derinlemesine temizlemek ve robot stiplirgenin maksimum
gliciinden faydalanmak icin bu modu secin. Robot stiplirge, 1,6m x 1,6m boyutlarindaki bir
alani zikzak hareketlerle temizliyor ve isini bitirdiginde dogrudan kendi kendini bosaltan
tabana geri dontiyor. Robot sliplirge sadece secili alani temizleyecegiicin, o alana gidecek
ve slipiirme yapmadan otomatik bosaltma tabanina geri donecektir.

- Bumodu aktiflestirmek icin uygulamada nokta temizleme secenegini secin.

Sinirli Alan Modu

- temizlemesini istemediginiz belirli alanlari haritada isaretleyin . Haritada birden fazla
kisitli alan secebilirsiniz.

- Bumodu aktiflestirmek icin uygulamada kisitli alan temizleme secenegini secin.

Tam Temizlik Modu

- Evinizde derinlemesine temizlik yapmak icin bu modu secin. Robot stiplirge yatay ve
dikey yonde zikzak cizerek kenar temizligi yapmaya devam edecektir. Daha sonra kendini
bosaltan tabana geri dénecektir .

- Bumodu aktiflestirmek icin uygulamada temizleme secenegini secmeniz gerekiyor.

Giic seviyesi fonksiyonu
Temizlik islemi sirasinda robot stiptirgenin emis glictinti kontrol etmek icin uygulamadaki glic
seviyesini secin. Dort adet emis glicli seviyesi bulunmaktadir: Kapali, Eko, Normal ve Turbo.

Temizlik programi

- Temizligi daha kolay hale getirmek icin robot sliplirgede, uygulama lizerinden gtinliik
olarak programlamaniza olanak taniyan bir fonksiyon bulunuyor. Ayarlariniza bagli
olarak robot sliptirgeniz sectiginiz glinlerde, belirtilen saatlerde otomatik olarak temizlik
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yapmaya baslayacaktir.
- Robot stiplirgenizin zamanini ve ayarlarini yapmadan 6nce robot sliplrgenin acik
oldugundan emin olun.

Diger Fonksiyonlar:

Gece Fonksiyonu

Robot stiplirgenin, mobil uygulamasindan degistirilebilen veya kapatilabilen rahatsiz
edilmeme zaman araligi ayarlama secenegi bulunuyor. Bu yapilandirilan zaman araliginda
robot stiplrge siirekli otomatik temizleme ve zamanlama fonksiyonlarini kapatacaktir.

Harita Diizenleme Fonksiyonu

Bu 6zellik, olusturulan haritalari diizenlemenize, temizleme alanlarini yeniden
adlandirmaniza, alanlari b6lmenize veya birlestirmenize ve her secili alan icin temizleme
modlarini, emis gliclerini ve fircalama seviyelerini diizenlemenize olanak tanir.

Robot siipiirge konum fonksiyonu
Robot stiplrgeyi haritada bulmanizi saglar.

4. TEMIZLIK VE BAKIM

Orta fircanin temizlenmesi
emis agzina cekilmesine yardimci olur . Bu firca zeminle ve dolayisiyla kirle temas halinde
oldugundan zamanla yipranabilir ve bu da temizlik verimliligini olumsuz etkiler . Bu nedenle
her bir merkezi fircanin en fazla 320 saatte bir veya daha kisa stirede degistirilmesi ¢nerilir .
1. Firca cercevesinin ortasindaki tirnaklara hafifce bastirarak bélmeyi acin ve cikarin. Sekil 11
2. Fircaninicinde ve saftlarin cevresinde sikisan sac, tiy ve diger kalintilari kendi kendini
temizleyen fircanin yardimiyla temizleyin. Sekil 12
3. Robot suplrgenizin emis kanalini temizleyin ve temizleyin.
Ana fircayi ve cerceveyi yeniden takin.

Tavsiye
Orta fircanin haftada bir kez firca yardimiyla temizlenmesi énerilir. kendi kendini temizleyen.

Yan firca. Sekil 13

Yan firca, hem kiri emis agzina cekmek hem de kenarlari ve kdseleri iyice temizlemek icin
kullanilan cok sayida kil ile tasarlanmuistir. Bu firca zamanla yipranabilir ve bu da temizlik
verimliligini olumsuz yonde etkiler.
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Tavsiye
- Yan fircayr haftada bir kez kendi kendini temizleyen firca ile temizlemeniz dnerilir.
- Disaridogru cekerek cikarin ve diizenli olarak temizleyin.

Tavsiye
Kusursuz bir temizlik saglamak icin yan fircanin 3 ayda bir (kullanim sikligina ve tiiriine bagli
olarak) degistirilmesi dnerilir.

Karma mevduat . Sekil 14

- Karma tanki cikarin.

- Karistirma tankinin kapagini acip bosaltin.

- Filtreyi ve filtre tutucusunu sekil 14'te gosterildigi gibi cikarin.

- Karma tankin icini temizlemek icin kendi kendini temizleyen fircayi kullanin.

- Tankisuya daldirmadan, toz boslugunu su ile yikayabilirsiniz. Tamamen kurudugundan
emin olun, aksi takdirde nem motora ulasabilir ve robot stiplirgenize zarar verebilir.

- Karistirma tankini tekrar robot stiptirgeye takin.

Yiiksek verimli filtre. Sekil 15:

- Yiksek verimli filtre, toz parcaciklarini, akarlari, polenleri ve daha fazlasini yakalamaya
yardimci olan bir lif agl ile tasarlanmistir. Bu nedenle bu parcaciklarin filtrede birikerek
verimini kaybetmesini 6nlemek icin periyodik olarak temizlenmesi gerekir. ideal olarak bu
bakimin haftada bir kez yapilmasi gerekir.

- Yuksek verimli filtrenin 3 ayda bir (kullanim sikligina ve turiine bagli olarak) degistirilmesi
onerilir.

Tavsiye

Yuiksek verimli filtredeki kirleri kiictik bir firca ile temizleyebilir veya sert bir ylizey tizerinde
hafifce sallayarak tozlarin gevsemesini saglayabilirsiniz. Yiksek verimli filtre yikanabilir
degildir.

Birincil ag filtre ve siinger filtre

Filtrasyon sistemi, yiksek verimli filtrenin yaninda bulunan birincil 6rgt filtre ve slinger filtre
ile tamamlanmaktadir. Bunlari degistirirken, en fazla 160 saatlik kullanimdan sonra veya
asinma ve yipranma fark ettiginizde yapmaniz énerilir .

Tavsiye

Kirleri kiictik bir firca ile temizleyebilir veya sert bir ylizey tizerinde hafifce sallayarak
tozlarin gevsemesini saglayabilirsiniz. Daha iyi sonuclar icin deterjan kullanmadan ilik su da
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kullanabilirsiniz. Ancak, degistirmeden dnce tamamen kurudugundan emin olun. Aksi takdirde
nem motora ulasabilir ve robot stiplirgeye zarar verebilir.

Diisme onleyici sensérlerin temizlenmesi
Robot stiplirgenizin alt kisminda bulunan diismeye karsi koruma sensérlerinin tozunu temiz,
kuru ve yumusak bir bezle silin.

Sensorler. Sekil 16

- Robot siipiirgenizde farkli tipte sensérler bulunur. Ornegin, yakinlik sensérleri robot
sliptrgenin olasi engelleri algilayarak temizlige yardimci olurken, diisme 6nleyici
sensdrler robot stiplirgenin merdiven gibi dliz olmayan ylizeyleri ve olasi bosluklari
algilamasina yardimci olur. Bu sensorler toz parcaciklariyla stirekli temas halinde
oldugundan zamanla bozulabilir ve potansiyel navigasyon hatalarina yol acabilir.

- Robot slipiirgenizin tim sensorlerini her 35 saat veya daha az kullanimdan sonra
yumusak ve kuru bir bezle temizlemeniz énerilir.

Sarj tssu. Sekil 17
Benzer sekilde kendi kendini bosaltan bazda sarj terminalleri ve sinyal iletim alani bulunur. Bu
bélgelerdeki tozu temizlemek icin temiz, kuru ve yumusak bir bez kullanin.

Pilin sarj edilmesi ve degistirilmesi

Pil 8mrint uzatmak icin robot sliptirgeyi kullanmadiginiz zamanlarda kendi kendini bosaltan
taban Uzerinde sarjda birakin.

Robot stiplirgenizi uzun stire kullanmayacaksaniz, pilini cikarin ve glivenli ve kuru bir yerde
saklayin.

Pili degistirmek icin su talimatlari izleyin:

1. Alt kasadaki vidalari s6kip kasayi cikarin ve pili cikarin.
2. Yeni pili takin.

3. Pilive alt kasayi degistirin ve vidalari tekrar takin.
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5. PROBLEM COZME

Raobot siipiirge

Sorun

Olasi neden ve ¢c6zim

Robot stiplrge acilmiyor
veya temizlik islemine
baslamiyor.

Robot stiptrge, pil zayifken calismiyor. Calistirmadan 6nce
sarjli oldugundan emin olun.

Ortam sicakligl 0°C'nin altinda veya 40°C'nin lizerindedir .

Robot stiplrge sarj
olmuyor veya kendi
kendini bosaltan tabana
geri donemiyor.

Kendini bosaltan Usstin yakininda cok fazla engel var , kendini
bosaltan tssu temiz bir yere tasiyin.

Robot stiplrgenizin sarj terminallerini ve otomatik bosaltma
tabanini temizleyin .

Robot stipurgenin acik oldugundan emin olun.

kendi kendini bosaltan tabandan cok uzakta , yaklastirip
tekrar deneyin.

Robot stiplrge temizlik
sirasinda garip bir ses
cikariyor.

Ana firca, yan firca veya cok yonli tekerlek karismis veya
tikanmis olabilir. Robot stiptirgeyi durdurun ve temizleyin.

Robot stiplrge etkili bir
sekilde temizlemiyor veya
kir kaybediyor

Depo dolu. Tikallysa bosaltin ve yiksek verimli filtreyi
temizleyin.

Yiksek verimli filtre tikaliysa temizleyin.

Ana firca yabanci bir cisimle dolanmis veya tikanmissa
temizleyin.

Wi -Fi agina baglanamadi .

Wi -Fi sinyali kdtu. Robot stpulrgenizin Wi -Fi sinyalinin iyi
oldugu bir alanda oldugundan emin olun .

Wi -Fi baglantisi stabil degil. Yénlendiricinizi yeniden baslatin,
uygulama glincellemesi olup olmadigini kontrol edin ve
tekrar deneyin.

Eslestirme slrecini iyilestirmek icin cep telefonunuzda mobil
verinin devre disi oldugundan emin olun.
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Robot elektrikli stiplrge
planlanan temizligi
gerceklestirmedi

Robot stiplirgenizin gece modunda olup olmadigini kontrol
edin ve modunu degistirin. Bu secenek robot stiplirgenin
genel ayarlarinda bulunur ve robot stiplirgenin Gece
modunda planli temizlik yapmayacagi zaman dilimlerini
tanimlamaniza olanak tanir.

Robot siiplirgenizin elektrik sebekesine bagli oldugundan
emin olun; cevrimdisiyken veya dustik pille calisirken
planlanmis temizlikleri gerceklestiremeyecektir.

nokta temizligini
tamamladiktan veya
baslangi¢ pozisyonunu
degistirdikten sonra kendi
kendini bosaltan tabana
geri donmuyor.

Robot stiplirge, spot modunda temizlik yaptiktan sonra
veya ana konumunu degistirdikten sonra yeni bir rota
haritalayacak ve hesaplayacaktir.

Kendini bosaltan taban robot stiplirgeden cok uzaktaysa,
otomatik olarak geri dénemez. Robot sliptirgeyi manuel
olarak kendi kendini bosaltan tabana tasiyin.

Robot stiplirge
temizlemeye devam
etmiyor

Robot stpirgenizin uyku modunda olmadigindan emin olun,
clinkl bu modda temizlige devam etmeyecektir.

Kendiliginden bosalan tabana elle yerlestirildiginde
temizleme islemine devam etmez.

Robot stiplirge her zaman
cevrimdisi

Robot stiplirgenizin sebekeye diizglin bir sekilde bagli
oldugundan ve her zaman iyi bir Wi -Fi sinyalinin oldugu
alanlarda oldugundan emin olun.

Cep telefonunuz ile robot
supurgeniz arasinda
baglanti hatasi

kendi kendini bosaltan tabanin guiclt bir Wi -Fi sinyaline
sahip bir alanda oldugundan emin olun , yonlendiricinizi
yeniden baslatin ve tekrar baglanmayi deneyin.
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Kendini bosaltan taban

Sorun Olasi neden ve ¢c6zlim

Kendini bosaltan taban Kir torbasi takilmamis veya yanlis konumlandiritmis.
kirmizi renkte yanip Cantanin dogru sekilde takildigini kontrol edin.
sonuyor

Toz torbasi dolu veya emis hatti tikali. Toz torbasinin dolu
olup olmadigini kontrol edin, doluysa yenisiyle degistirin.
Hata devam ederse, otomatik bosalan tabaninizi cevirin ve
alt kanali tikayan bir cisim olup olmadigini kontrol edin. Eger
oyleyse seffaf kapagi soklip nesneyi cikarin.

Kendi kendini bosaltan taban fani calismiyor. Sik sik

toz toplanmasi fan korumasinin asiri Isinmasina veya
bozulmasina neden olabilir. Kullanicinin 30 dakika sonra
tekrar toz toplamayi denemesi dnerilir.

Hicbir gosterge yanmiyor Elektrik yok veya fis hasarli. Litfen otomatik bosalan tabanin
elektrik sebekesine bagli olup olmadigini veya fisinin hasarli
olup olmadigini kontrol edin. Eger durum boyle ise lutfen

Cecotec'in Resmi Teknik Servisi ile iletisime geciniz .

6. TELIF HAKKI

Bu kilavuzda yer alan metinlerin fikri mulkiyet haklari CECOTEC INNOVACIONES, SLye aittir.
Her hakki saklidir. Bu yaymnin icerigi, CECOTEC INNOVACIONES, SUnin énceden izni olmaksizin,
tamamen veya kismen cogaltilamaz, bir erisim sisteminde saklanamaz, herhangi bir yolla
(elektronik, mekanik, fotokopi, kayit veya benzeri) iletilemez veya dagitilamaz.

7. UYGUNLUK BEYANI

radyo ekipmanlarina iliskin 2014/53/€U Direktifine uygun oldugunu beyan eder.
AB uygunluk beyaninin tam metnine asagidaki internet adresinden ulasabilirsiniz:

c € Cecotec Innovaciones , bu robat stiptirge modelinin, EU0T_112281 Conga Y80,

https://cecotec.es/es/information/declaration-of-conformity
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1. MEPH KAl EEAPTHMATA

ZxAua 1.1:

1. KoupTtri EmoTpo@nrg otnv ApxIikr) ZeAida
KoupTri ‘Evapgng/Madong
NéiCep
Mpo@uAakTApag
Avw KataoTpwua
KoupTri PIKTAG KaTGBEaNG
AloBNTAPES KATA TNG TITWONG
MAgupikn BoupToa
9. KIvnTrpIol TPOXOi
10. Mkt katdBeon
11. AkpOBEKTEG OpPTiOU
12. MavkaTeuBUVTIKOG TPOXOG
13. KevrpikA Boluptoa
14. MTmaTapia

XNk WD

Ageooudp NAEKTPIKAG OKOUTIOG POMTIOT.

ZxAua 1.2:
1. AutoekkevoUpevn Bdaon
2. KaAwdio Tpopodoaiag
3. ZgouyyapioTtpa (x2)
4. Eyxeipidio odnyiwv
5. AutokaBapiléuevn BolupToa
6. [MAeupikA BoupToa

AuTtogkkevoUuevn don .
ZxAua 2:
1. KaAwdio Tpopodoaiag

2. ZokoUAa Bpwpiag

3. KdAuppa

4. 'Evdeign LED

5. AKPOOEKTEG QOpPTioU

6. Kavahi oulMoyng okdévng

MIKTA KaTdBeon.
ZxAua 3:
1. Kd&Auppa @iAtpou uwnAig ammdédoong
> @ouyydpl
®iATpo uYnARg atrédoong
AKPOBEKTEG POPTIOU
Eiocodog vepou
Ae&apevn) vepou
Kouptmd otApIgng aykipwaong
©nKn oQouyyapioTPag
> ouyyapioTpa

R B il
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Znueiwpa
Ta ypa@ikd o€ auTd TO €YXEIPIBIO Eival OXNPATIKEG AVOATTOPACTACEIG KOI EVOEXETAI VA NV
QAVTIOTOIXOUV aKPIBWG OE QUTA TTOU OTTEIKOVI(OVTaI GTO TTPOIdV.

2. TPIN AMNO TH XPHZH

- AuTA n pouTroTIKA NAEKTPIKA OKOUTTa S1aTiBeTal 0€ CUOKEUATia oXeDIQOUEVN VIO va TV
TTPOOTATEUEI KOTA TN HETAPOPA. AQAIPECTE TNV NAEKTPIKF OKOUTTA POUTTOT OTTO TO KOUTI TNG.
Mrropeite va atmmoBnkeUoeTe To apyIkd KouTi Kal dAAa €idn ouokeuaoiag oe aoPAAEG HEPOG
yla va atro@uUyeTe (NUIEG OTN POMTTOTIKA NAEKTPIKI) OKOUTTA O€ TTEPITITWON TTOU XPEIQOTEI va
N MeTaQEPETE OTO PEANOV. EAV BEAETE va aTToppiYeTE TNV APXIKH) CUCKEUADIA, QPOVTIOTE
Va AVOKUKAWOETE OAA TA AVTIKEINEVA OWOTA.

- BeBaiwBeite 611 6Aa Ta e€opTAPaTa Kal Ta €apTrpaTa TrepIAapBdvovTal kal BpiokovTtal o€
KOAR katdoTtaon. Edv Asitrouv 1} v gival 0€ KOAr) KATAOTACH, ETTIKOIVWVAOTE QUECWG PE
Vv Emionun Texvikn YmooTpién tng Cecotec .

- Mnv agaipeite Tov oeIpIako apiBud atrd To TPOIdY, yia va SlatneroETe TNV opon
IXVvNAaoIpéTNTa Tou £E0TTAICUOU Oag O€ TTEPITITWAON TTou {nToeTe BorBeia.

Mposidotroinoeig

- A@aipéaTe OAA T QVTIKEINEVA YUPW ATTO TN POUTTOTIKF) OKOUTTA, OTTWG pouxa, XOpTId,
KOAWBIA, KOUPTIVEG ] GAAa €UBPAUCTA AVTIKEIUEVA TTOU PTTOPET Va EUTTOdICOUV 1 v
€UTTOSIO0UV TN AEITOUPYIQ TNG POUTTOTIKI G OKOUTTOG. ZXAHa 4

- Edv 10 dwudTio TTou BEAETE va kabapioeTe BpiokeTal KOVTA o€ UTTAAKOVI | OKAAQ,
Ba TTpéTTel va TOTTOBETATETE £va PUOIKO PPAYHA YO VO ATTOTPEWETE TNV TITWGN TNG
POMTTOTIKAG NAEKTPIKIG OKOUTTOG Kal TNV TTPOKANCN ¢nuIdg, diacaAifovtag £T01 TNV
ao@aAn Asitoupyia. ZxAua 5

- Mnv xpnoIyoTToIEiTeE TNV NAEKTPIKA OKOUTIA POUTTOT YIA TOV KABAPIOUO UypwV. ZxAua 6

- H dueon ékBeon o10 NAIOKO QWG 1 O€ EVTOVEG AVTIBEOEIG WTOG PTTOPEI Va ETTNPEACEl TNV
opBn Aeitoupyia Twv aiodnTApwv. Edv cupBei autd, N pOUTTOTIKF NAEKTPIKF oKoUTTa Ba
OTOUATACEI, HETAKIVWVTOG TNV O€ VEO KUKAO KaBapiopou.

- N\a&Bete uTTOWN OTI TO GUVOAIKG UWOG TNG POMTTOTIKAG oKoUTTaG gival 9,3 cm Kai ol
a100NTAPES BpiokovTal OTO KATW PEPOG TNG, ETTOUEVWG OUVIOTATAI VO ATTEVEPYOTTOINCETE
K&Be TTpooBacn kdtw atd Ta 9,3 cm yia va atmo@UyeTe TNV TTPOKANGN {nuIGG oTo AéIdep.

EykatdoTaon Tng pOUTIOTIKNAG NAEKTPIKAG OKOUTTAG Kal TNG BAONG QUTOEKKEVWONG

1. autoekkevoUupevn Bdon diTTAa o€ £vav ToixXo Kal apAaTe eAAxIOTn atméoTacn 1,5 pETpou
uTTpooTd Kal 0,5 yéTpou o€ KABe TTAeupd. Zxrua 7

2. Bdon autoekkévwang o pia TTpia. TUAIETE Kal atroBnkeUoTe To UTTGAOITTO KAAWDIO YIa VO
ATTOTPEWETE ATUXAMATA.

3. TomoBeTAoTE TNV TTAEUPIKA BoupToa. ZXHa 8

4. TlatAoTe TTOPATETAPEVA TO KOUPTTI évapgng/Talong yia HEPIKE OEUTEPOAETTTA.

5. Ortav avdayel n evOEIKTIKA Auxvia, TOTTOBETAOTE TN POUTTOTIKK NAEKTPIKA OKOUTIA OTN
Bdon autoekkévwang kai BeRaiwBeite 6T oI aKPOBEKTEG POPTIONG Kal Twv dUo eival
eubuypappiopévol. Eav n Auxvia avaBooBrvel utrAe, onpaivel 611 n yratapia Oev givai
TARPWG popTiopévn. MNa va eEaa@alioeTe TOv HEYOAUTEPO XPOVO KABAPIGHOU, TTEPIUEVETE
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MéXp! N Auxvia va avawel otabepd pe PTTAE xpwpa. AuTo UTTodEIkvUEl OTI N UTTOTOPIa €ival
TTAAPWG POPTIGUEVN Kal N POUTTOTIKY) OKOUTTA €ival €TOIUN yIa Xprion. ZXAua 9

Mpos&idotroinon

- Bdon autogkkévwang €dv n ptratapia gival xapnAf. H pouTroTikr nAeKTPIKA okouTra
EVOEXETAI VA YNV £VEPYOTTOINOET €AV N PTTaTapia gival TTOAU XOUNAR.

- Bdon autogkkévwaong .

- H nAekTpIKA oKOUTTa POUTIOT DEV PTTOPEI VA ATTEVEPYOTTOINDEI KATA TN POPTION.

EykardoTaon Tng MIKTAG de§apevig . Xxripa 10

- Avoi¢te T0 01AIkOVOUXO KOTTAKI TNG OeCapEVAG vEPOU, YEUIOTE TNV PE VEPO XWPIG va TNV
aproeTe va gexelhioel. BeBaiwBeite 0TI £xeTe KAgioel cwOTA TN YAwTTIOA OIAIKOVNG YIa va
atroTpéWeTe TN Slappor) vepou. Mnv Bubidete Tn degapevi o€ vepd fi GAAa uypd.

- TomoBeTAOTE TN OPOUYYyapioTpa aTn BAcn TNG.

- TNa va eykataoTAoeTe TN de€apevr) aTNV NAEKTPIKH OKOUTTA POUTIOT, aKoAoUBnaTE TNV
KaTEUBUVON TTOU UTTOdEIKVUETAI OTO OoXAMa 10 Kal TTIECTE XEIpOoKivnTa TNV YAWTTIOA,
OTTPWYVOVTAG TNV PEXPI VO BpeBei 0Tn owaoTr TNG Béon. Oa akoUoeTe éva KAIK TTOU
UTTOdEIKVUEI OTI £XEI TOTTOBETNOEI CWOTA.

- TomoBetAoTE TN BACN OPOUYYapPIoTPAG aKOAOUBWVTAG TNV KaTEUBUVON TTOU QaivVETAl GTO
oxAua 10.

TUOTAOEIG

- Aev ouvioTdTal n Xprion TnNG AeIToupyiag TPIYINATOG KOTA TNV TTPWTN XPron.

- Mnv xpnoIYOTTOIEITE TN AEITOUPYIO OPOUYYOPITPATOG OTAV N POUTTOTIKI) NAEKTPIKA OKOUTTa
Oev eMIRAETTETAI.

- o va agaipéoeTe TN Brikn oQouyyapioTpag, TTATACOTE TO KOUPTTI atreAeuBépwaong Kal
TPABAETE TNV TTPOG Ta £EW.

- AoaipéaTe Tn Brikn GeouyyapioTpag 6TAV N POUTIOTIKA NAEKTPIKA okoUTIa @opTiel 1) oTav
Oev XpnoluoTroleital.

- NpocBéate pepikég oTaydveg kaBapIoTIKOU GTO vEPS, £V XPEIGdeTal, ApKel va unv givai
O1aBPWTIKO.

- Mnv xpnoipotroigite utrepBoAikd TTpoidvTa kaBapiopoU, Kabwg autd PTTopei va QpAatel Tig
££6O0UG vepOU.

- Ta TéA€10 TPiYIPO, CUVICTATAI VA UYPAIVETE TN OPOUYYaPIoTPA TTPIV aTT TN XPHOoN Kail va
TNV TTAéVETE PETA aTTO KABE Xprion.

Mpwtn Xprion

- MOAIg eykataoTaBei N NAEKTPIKF) OKOUTIO pOUTTOT Kal N BACN auToekKEVWONG , TIPETTEI Va
akoAouBnoeTe Ta akdAouBa BrpATa TTPIV EKTEAECETE TOV TTPWTO KABAPIOHO.

- ApXIKd, n pouTroTIKr NAEKTPIKA OKOUTIa Ba TTPETTEl va eKTEAEDEI Evav TTARPN KUKAO
POPTIONG. ZUVIOTATAI VO TO AQHVETE Va QOPTICEl OAN TN vUXTA. MOAIG n pTTaTOPIO POPTIOTET
TTAAPWG, HTTOPEITE VO EKTEAEGETE TOV TTPWTO KABAPIGPO Kal va aTToBnKEUCETE TOV TTPWTO
XapTn. lNa va 10 KAveTE AUTO, EVEPYOTTOIRATE TNV AUTOUATN AEITOUPYIa Kal ETTIAEETE TNV
OikoAoyikn 10X0 avappoéenong. Eival TToAU onpavTiké va akoAouBAoeTe auTég TIG 0dnyieg,
WOTE N POUTIOTIKA NAEKTPIKA OKOUTIA va avayvwpilel KABe ywvid Tou aTTITIoU Kal Vo JTToPEi
va ekTeEAEDEI JIa TTARPN xapToypd@non.

- Ed&v 1o ot oag gival oAU peydAo kal n yTratapia TnG POUTTOTIKAG OKoUTTag e€avTAnOEi,
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Ba emoTpéWel 0N BAON AUTOEKPOPTIONG , Ba aTToBnkelael TGO Tov TTARPN X&pTn 600
Kal TOUG NMITEAEIG XAPTEG Kal, HOAIG @opTIoTEl, Ba guveyioel Tov kaBapioud aTré ekei TTou
OTOUATNOE PEXPI VO XapToypagriael oAOKANpN TNV TQAveIa. H pOUTTOTIKY) NAEKTPIKA
OKOUTTO XOPTOYPOPEI CUVEXWG, TTPOCAPHALOVTAG TOV XAPTN TNG OTIG CUYKEKPIUEVEG
avAyKeG KABe aTTITIOU Kal BEATILWVOVTAG TOV CUVEXWG.

TN BAON OUTOEKKEVWONG OAg

Bdon autoadeidopaTog TTePIAAUBAvEl AeITOupyia @OPTWONG KAl EKKEVWONG Kal

gakoUAa okdévng. Metd Tov kaBapiopd, To pouTrdT Ba £TIOTPEWEI auTOUATA OTN BAon
QUTOEKKEVWONG VI VO QOPTIOEI TNV PTTaTapia. AvAAoya PE TO TTIPOYPANMA EKKEVWONG

TIoU €XETE OpioEl aTTO TNV £QaApUoyR, N Bdan auTtoekkévwaong Ba adeidoel Tov KEdo
aKaBaPOIWY.

QUTOEKKEVWONG , MTTOPEITE va TNV ETTIBAAETE yia auToddeiaopa . MNa va To KAveTe auTo,
TIOTAOTE TO KOUMTTI £TMIOTPOPAG 0T BAoN (OTTiTI) KAl N autogkkevouuevn Baon Ba adeidoel
N deCapevr) akabapoIwv.

3. AEITOYPIIA

Kouptrid nAekTpIKAG OKOUTIOG POMUTTOT

Autoparn Asitoupyia

MatAoTe To KoupuTTi évapgng/TTalong TN POUTTOTIKA NAEKTPIKA oKoUTTa i £TTIAEETE TO

aTnNV €QAppoyn yia va EekIvAoel autdépata o kaBapioudg otn Asitoupyia Edge kai, oTn
OUVEXEID, va eKTEAEOETE £vav KUKAO KaBapiopoU o€ éva TOKTOTToINUéVO PoTiBo JIyk-(ayk,
avayvwpidovtag TTapdAAnAa TIG TTEPIOKES TToU £Xel kaBapioel kal auTég TTou dev €xel. H
POUTTOTIKA NAEKTPIKA oKkoUTTa Ba oxedIddel auTopaTa Tn diadpour| kabapiopoU TnG Kabwg
KaBapilel.

Edv eAEyXETE TNV NAEKTPIKT) OKOUTTA POPTTOT XEIPOKIVNTA KOTA TN SIGPKEIN AUTAG TNG
Aeitoupyiag, Ba uttoAoyioel Eavd Tn dladpopr TNG, YEYOVOG TToU PTTOPEi va TNV avaykdoel
va TTEPAOEl TTAVW aTTO TTEPIOXEG TToU €xouv dN kabapioTei. MNa va diaopalioeTe
ATTOTEAEGUATIKG KABAPIOUO, PNV EAEYXETE XEIPOKIVNTA TNV NAEKTPIKK) OKOUTIO POUTTIOT KATA
TOV aUTOUATO KABapPIGHO.

Xdpn oTnv TexvoAoyia Total Surface 2.0, n pOUTTOTIKI) OKOUTIO Ba €TMICTPEWEI QUTOUATA OTN
Bdaon @dpTiong 6Tav n pTratapia gival xapnAn kai Ba guveyioel Tov kaBapioud Je uwnAn
ammédoaon armé 1o idlo anueio étav oAokAnpwOei n pdpTIoN.

Katd tn didpkela Tou Kabapiopou, n POUTTIOTIKA NAEKTPIKI) OKOUTTA Ba GTAPATACEI yia Aiyo
yla va aglohoyriael Tnv Treploxn kai va oxedidaoel Tn diadpopn kabapiopou (auTth n ralon
Ba Slapépel avaAoya PE TIG CUVONAKEG OTO OTTITI 00G).

A&giToupyia £TIOTPOPRG OTNV apXIKN OEAida

154

MaTAOTE TO KOUTTI ETTIGTPOPNG OTNV APXIKH BEDN TNG POUTIOTIKAG OKOUTIOG A ETTIAEETE
TO OTNV EQOPHPOYH YIa va OTEIAETE TN POPTTIOTIKY) OKOUTIa 0Tn Baon autoekkévwong . H
POUTTOTIKA NAEKTPIKA oKoUTTa Ba OTAUOTHOE va OKOUTTICEl uEXPI va @Taael oTn BAon.
AuTi n Asitoupyia pTropei va evepyoTroinBei katd T SIAPKEIQ OTTOIOUDATIOTE KUKAOU
KaBapiouoU.
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- H popTroTtikr nAekTpIK okoUTra Ba akoAouBrjoel Tn ouvTouoTepn Siadpopr Triow oTn Bdon
QUTOEKKEVWONG XAPN OTNV aTTOPVNHOVEUOT XAPTWV Kal TN AeIToupyia £EUTTVNG ETTIGTPOPAG
OTO OTTITI.

- Metd v oAokApwaon evog KUKAoU kaBapiopouU ) 6Tav n pratapia gival xaunAn, xapn
oTtnv Texvoloyia TotalSurface 2.0, n pouTIOTIKA OKOUTIA Ba ETTIOTPEWE! AQUTOUOTA OTN
Bdon autoekkévwang yia va atro@euxBei n eEavtAnon Tng pmratapiag. MoOAIG opTioTei, Ba
oguveyioel Tov KaBapiopé akpIBWG aTré kel TTOU OTAPATNOE.

Mpos&idotroinon
Bdon autoekkévwang eav dev €xel KaAf TTpooBacn o authv. Eav oupBei autd, ToroBeTAOTE
TO XEIPOKivNTa OTN BAON QUTOEKKEVWONG .

ZUVAPTAOEIG

Madon

Evw n popTroTikr) okoUTTa A&IToupyEi, TTATAGTE TO KOUNTTT évapéng/Tralong GTn POUTIOTIKN
okoUTTa A TTIAEETE TO OTNV £QapHOYN yia va dlakOweTe TTpoowpivd Tn Siadikacia kaBapiguou.
MatAoTe To KoupTri évapgng/TTalong aTn POUTIOTIKK OKOUTTA 1) ETTIAEETE TO GTNV EQAPUOYR VIO
va ouvexioete Tn dladikacia kabapiopou.

Avapovi

- H poptroTikA nAekTpIKA okouTra Ba peTafei autéparta og Aeitoupyia avapovig petd atméd 10
AeTTTd 0dpAvEIaG.

- NMatAoTe To KOUpTT évapgng/TTavong GTn POUTIOTIKY) OKOUTIA 1) GTNV £EQAPUOYN Yia va TNV
EVEPYOTTOINOETE V.

A&giToupyieg kaBapiopuou

- AuTr n popTTOTIKA NAEKTPIKY) OKOUTTO TTEPIAABAVEI DIOPOPETIKEG AEITOUPYIES Kal AEITOUPYiES
TT0U UTTOPOUV Va evepyoTToINBoUV PECW TNG EPAPUOYAG.

- EmmAéov, og kdBe pia atd Tig Aeitoupyieg kaBapiopoUu TNG EPAPUOYNAG, UTTOPEITE
va emAEEeTe TNV €mIAoyR “Turbo on carpets”, n otoia evepyoTrolei TN péyioTn 100
avappoéenong OTav n POUTIOTIKA OKOUTTA AVIXVEUOEI £Va XOAI.

AsiToupyia Edge

- Ortav emAéyete autrv TN AsItoupyia, N NAEKTPIKA oKoUTIa pouTToT Ba kabapilel KaTéd PAKog
TOU ToiXoU Kal YUpw atré EmTTAa (TSI TpaTTeCioU, TTOdIA KAPEKAOG K.ATT.).

- TartAoTe TN AciToupyia KaBapIouoU AKPWY GTNV EQAPHOYH.

AgiToupyia omipdA

- Ortav emAéyete autrv Tn AsItoupyia, n NAEKTPIKA oKoUTIa pouTToT Ba kaBapilel eviaTikG éva
OUYKEKPIPEVO onpeio. Oa gekivioel Tov KaBapIoud o€ £€va OUYKEKPIPEVO GNUEIO, KAVOVTag
OTTEIPOEIDEIG KIVAOEIG TTPOG Ta £Ew Kal TN ouvEXEIa Ba eTIOTPEWEI EQvA OTO oNnuEio
€KKIVNONG, KAVOVTAG £TTIONG OTTEIPOEIDEIG KIVIOEIG TTPOG TA HETA.

- Ortav TeAeiwoel Kal ETTIOTPEWEI GTO ONPEIO EKKIVNONG, N POUTIOTIKKA OKOUTTIa Ba ETTIOTPEWEI
ateubeiog oTn BAon aUTOEKKEVWONG .

- Npiv &ekivoete autAv TN AsImoupyia, TOTTOBETAOTE TO GTO GNpEio TTOU BEAETE va KOBapIioETE.

- EmA£ETe Tn Aeitoupyia otrelpogidols kabapiopou aTny EQapUoyn.

CONGAY80 155



EAAHNIKA

AgiToupyia TETpAywvng oTrEipag

- Ortav emAéyete autrv TN AsItoupyia, n NAEKTPIKA okoUTIa pouTToT Ba kabapilel eviaTikG éva
OUYKEKPIPEVO onpeio. Oa gekIvATETE ToV KOBAPITUO O€ £va CUYKEKPIPEVO anueio, KdvovTag
TETPAYWVEG OTTEIPOEIDEIG KIVATEIG TTPOG Ta £EW), KAI OTN GUVEXEIQ Ba eTTIOTPEWETE Eavd OTO
OnuEio EKKivNoNg, KAVOVTOG ETTIONG TETPAYWVEG OTTEIPOEIBEIG KIVATEIG TTPOG Ta PEOCQ.

- Ortav TeAeiwoel kal ETTIOTPEWEI GTO ONPEIO EKKIVNONG, N POUTIOTIKA OKOUTIa Ba ETTIOTPEWEI
atreubeiog oTn BAon aUTOEKKEVWONG .

- Npiv EekivoeTe auThv TN AgiToupyia, TOTTOBETAOTE TO GTO onpEio TTou BEAETE va
KoBapioeTE.

- EmA£ETe Tn Aeitoupyia oTrelpogidols kabapiopoUu aTnv EQapuoyn.

A&giToupyia TpIyipaTog

1. ZuvdéoTe Tn oQouyyapioTpa oTn BAKN Kal YETE aTo doxeio We To peiypa. MepioTe T
degapevn vepou.

2. TomoBetrioTe TN deCaPEVR AVAUEIENG OTN POUTIOTIKI) OKOUTIG Kal ETTIAECTE T AeiToupyia
KaBapIopoU Kal To ETTITTESO TPIYINATOG GTNV EQAPUOYH: ATTEVEPYOTTOINUEVO, XAUNAD,
ueoaio A uwnAo.

3. MOAig eTmIAeyei TO €TTITTESO TPIWIPATOG, N POUTIOTIKF NAEKTPIKA OKOUTIa Ba eKTEAETEI TN
Aerroupyia All in One yia va oKOUTTIOEI, va TPIWEl Kal va oKOUTTioEl TauToxpova xdpn otn
degapevn avapeigng.

EidoTmroinoeig

- Av BéAeTe va opouyyapioeTe, unv yepioeTte Tn deEapevr vepou.

- TNa va egaogalioeTe TéAEI0 TPiWIPO aTrd TNV apXr|, CUVIOTATAI VO UYPAVETE T
O@OUYYaPIoTPA OPOIOHOPPA PE VEPO TIPIV TNV GUVOECETE OTN dEEAPEV avapeIEng.
JuvIOTATal €TTIONG VO TTAEVETE TN OQOUYYAPIOTPA PHETG aTTO KABE XPrion.

- ZuvIOTATAl va €i0TE TTAPOVTEG OTAV N POPTTIOTIKA NAEKTPIKI) OKOUTTO O@OUYYapiCEl.

- QUTOOBEIAOPOTOG , TTPETTEI VO OQAIPECETE TN OYOUYYOPIOTPA. AEV TTIPETTEI VO AQAVETE TNV
NAEKTPIKI) OKOUTTO POUTTOT VO QOPTICEl ME TTPOCAPTNUEVN TN CPOUYYaPIoTPA.

XeipokivnTtn Aeitoupyia
H popTroTIKA NAEKTPIKA OKOUTIA PTTOPEI Va JETOKIVNOET XEIpOKivnTa ETTIAEYOVTAG TN XEIPOKIVNTN
AgIToupyia OTNV EQAPHOYH KAl XPNOIHOTIOIWVTAG TOUG KEPTOPES (BEAN).

AgiToupyia €MIOTPOPNRG OTNV apXIKN OEAiIda

MaTAOTE TO KOUWTTI ETMGTPOPNG GTNV APXIKA BECN TNG POUTIOTIKAG OKOUTIAG i ETTIAEETE TV
€TMIAOYR OTNV EQAPHOYH YIO VO OTEIAETE TN POUTIOTIKA OKOUTTa OTN BACN QUTOEKKEVWONG
o€ oTroladnTToTE AglToupyia kaBapiopou. H pouTroTIKA NAEKTPIKF) OKOUTTO Ba OTAPATACE! Va
oKouTTiCel péYpl va @Taoel 0Tn BACN QUTOEKKEVWAONG .

Agitoupyia ‘E§utrvng Mepioxng

- MOAIg atmoBnKeuTei 0 XAPTNG TOU GTTITIOU, ETTIAEETE QUTAV TN AgIToupyia yia va koBapioeTe
Ui OUYKeKpIPEVN TTEPIOXT HE KIVATEIG {IyK-ayK. MOAIG kaBapioTei n emAeypévn Trepioxn,
n POMTIOTIKY) okoUTTa Ba eMOTPéWEl aTreuBeiag oTn BAon auToekkévwang . MTopeite
va eTTIAEEETE WG Kal 5 DIAPOPETIKEG TTEPIOKEG METT OTOV XAPTN. H pOUTIOTIKY NAEKTPIKN
okoUTra Ba kabapioel povo TNV eTIAeypévn TTEPIOXT, ETTOPEVWG Ba peTaBei aTo onpeio kal
Ba emoTpéWel 0TN BAON XWPIG VA OKOUTTIOEL.
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Mrropeite va eTTIAEEETE WG Kal OU0 eTTavVAAAWEIG KABAPITHOU TwV ETTIAEYPEVWYV TTEPIOXWV.
O delTepog kabapiopdg Ba TTpayuaTotroindei oe KABETN CIyK-{OyK.

MNa va evepyotroioeTte authv Tn Aeitoupyia, eTTIAEETE TNV €TTIAOYN £EUTTVNG TTEPIOXAG OTNV
epapuoyn.

AsgiToupyia dwuariou

MOAIg atroBnkeuTei 0 XpTNG Tou OTTITIoU, £TMAEETE QUTAY TN AeIToupyia yia va kaBapioeTe
OUYKeKpIPéva dwpdTia he Kivnon Qiyk-dayk. A@oU kaBapioeTe Ta €TIAeypéva dwHATIA,

n POMTIOTIKA NAEKTPIKA) OKoUTIa Ba eTTIOTPEWEl aTTeuBeiag aTn Bdan auTtoekkévwong . O
KaBapIopdG TwV MAEYPEVWY dwaTiwy Ba TTpayuatoToinBei pe Tn ogipd emmAoyng. H
POUTTOTIKA NAEKTPIKA okoUTTa Ba kaBapioel povo TNV eTTIAEYPEVN TTEPIOXH, ETTOPEVWG Ba
ueToBei oTo onueio kal Ba emMOTPEWEl GTN BACT AUTOADEIGOUATOG XWPIG VO OKOUTTIOEI PE
NAEKTPIKN) oKOUTTQ.

MNa va gvepyoTToifoeTe QUTAV TN AeiToupyia, MAEETE TNV €TTIAOYT dwUATIOU OTNV EQAPUOYT).

AsgiToupyia akpiBelag

EmA&gTE auTrAv TN Acitoupyia yia va KoBapioeTe OXOAATTIKG HIa GUYKEKPIPEVN TTEPIOXT TOU
XApTN, aglotTrolvTag Tn PEyIoTn 1I0XU TNG POPTIOTIKAG OKOUTTAG. H pOUTTOTIKA NAEKTPIKA
okoUTra Ba kabapioel pia Tepioxr 1,6y x 1,6u pe kivnon Qiyk-dayk kol Ba eTToTpEWEl
ateubeiog oTn Bdon autoadeldopaTog OTav TEAEIWOEL. H pouTIoTIKA NAEKTPIKF) OKOUTTO

Ba kaBapioel yévo TNV eTIAEyPévn TTEPIOXH, ETTOPEVWG Ba peTafei oTO onueio kal Ba
EMOTPEWEI OTN BACT AUTOADEIACUATOG XWPIG VO OKOUTTIOEI JE NAEKTPIKF) OKOUTTA.

MNa va evepyotroioeTe autAv Tn Aeimoupyia, eTTIAEETE TNV €TTIAOYT KOBAPIGHOU onuEiwv
oTnV eQapuoyn.

AgiToupyia TrEpPIOPICUEVNG TTEPIOXNAG

EmAEETE QUTAV TN AEITOUPYIa KAl ONUEILOTE OUYKEKPIPEVEG TTEPIOXEG OTOV XAPTN TTOU JEV
BéAeTe va kaBapioel N POPTIOTIKY NAEKTPIKY) OKOUTTA. MTTOPEITE va eTTIAECETE TTEPIOCOTEPEG
aTTé Yia TTEPIOPICHEVES TTEPIOXEG OTOV XAPTN.

MNa va evepyotroioeTe authv Tn Aeitoupyia, eTTIAEETE TNV €TTIAOYT KaBapigpoU
TTEPIOPIOHEVNG TTEPIOXIG OTNV EQAPUOYT).

AgiToupyia TTAfpoug KaBapiopoU

EmA&ETE auTrv TN AcIToupyia yia va TTpaypaToTrolifoeTe évav Babu kabBapioud Tou oTiTiol
oag. H popTroTikr) nAekTpIkr okoUTtra Ba ekTeAei kaBapiopd dkpwy, cuveyifovtag va

Kavel Qiyk-Cayk opifévTia Kai gIyk-ayk KABeTa. XTn guvéxeia, Ba emiaTpéwel aTn Bdon
QAUTOEKKEVWONG .

lMa va evepyoTtroifoeTte autAv TN Asimoupyia, eTTAEETE TNV £TTIAOYA KOBaPIGUOU OTNV EQapUOYH.

AgiToupyia emimrédou 10K00G

EmAEETE TO €TTITTEDO I0KUOG GTNV £EQAPUOYNR Yia va eAEYXETE TNV 10XU avappdPnong Tng
POUTTOTIKAG OKOUTTOG Katd Tn didipkeia TnG diadikaoiag kabBapiopol. YTIapYouv TE0oepa
emiTeda 10x00G avappdenang: Atmrevepyotroinan, Oikovopikd, Kavovikd kai Turbo.

Mpoypappa Kabapiouou

MNa va d1EUKOAUVETE ToV KOBAPIOHO, N POPTIOTIKA NAEKTPIKF OKOUTTa DIOBETEI hia AEIToupyia
TIOU 0OG ETTITPETTEI VA TOV TIPOYPANHATICETE KABNUEPIVA aTrd TNV EQappoyr). AvaAoya Pe
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TIG pUBioEIG 0aG, N NAEKTPIKY OKOUTTO POUTTOT Ba EeKIVATEI QUTOPATA TOV KABapIoud TIG
ETMIAEYPEVEG NUEPEG KA TIG KABOPITPEVEG WPEG.

- Mpiv TpocappdoETE TNV WPA Kal TIG PUBUICEIG yIa TNV POMUTIOTIKI) OKOUTIO 0ag, BeBalwbeite
OTI N POUTTOTIKF) OKOUTIQ €ival EVEPYOTTOINUEVN.

AAAeg AaiToupyieg:

NuxTepivi Asitoupyia

H pouTTOTIKr NAEKTPIKA OKOUTTIO €XEI TN dUVATOTNTA VO OPICEl I XPOVIKA TTEPIOd0 “unv
€VOXAEITE”, TNV OTT0I0 UTTOPEI VA TPOTTOTTOIRCEI 1) VO KAEITEI aTTO TNV £Qappoyn yia KivnTd. Katd
TN didipKeIa AUTAG TNG DIAPOPPWHEVNG XPOVIKAG TTEPIODOU, N POMUTIOTIKN NAEKTPIKF) okoUTTa Ba
QTTEVEPYOTTOINTEI TIG AEITOUPYiEG TUVEXOUG AUTOPATOU KaBapiopoU Kal XpoviopouU.

AsgiToupyia ereepyaciag XapTn

AuTA n AeiToupyia adg eTITPETTEI v ETTECEPYAOTEITE TOUG dNUIOUPYNHUEVOUG XAPTEG: VA
UETOVOUAOETE TTEPIOXEG KABAPITHOU, va SIQIPETETE 1) VO CUVOUACETE TTEPIOXEG KOl Val
eTTeEEPYAOTEITE TIG AeITOUpYieg kaBapiopoU, TNV 1I0XU avappo@enong Kail Ta ETTITTEdA TPIWIPOTOG
yia KABe eTTIAEYPEVN TTEPIOXA.

AeiToupyia evTOTTIONOU NAEKTPIKAG OKOUTTAG POUTTOT
>0g ETITPETTEI VA EVTOTTIOETE TNV NAEKTPIKA OKOUTTA POUTTOT GTOV XAPTN.

4. KAGAPIZMOZ KAI ZYNTHPHZH

KaBapiopog Tng KevTpIKAG BoupToag

H kevTpiki BoUpToa TepIoTPEPETAI hE HEYAAN TaxUTnTa Kal BonBd oTnv avappo®non Bpwpidg

0TO OTOHIO avappOPNoNG . AuTr N BoUpToa EPXETAI OE ETTAPRA HE TO TTATWHA KAl ETTOPEVWG

JE TN Bpwpid, eTTOPEVWG PTTOPET va @BapEi Pe TNV TTAPOdo Tou Xpdvou, yeyovdg TTou Ba €Xel

apVvNTIKG AVTIKTUTTO GTNV ATTOTEAEGUATIKOTNTA TOU KOBAPIOUOU. ZUVETTWG, CUVIGTATAI N aAAaynA

K&Be KeVTPIKAG BoupToag To TTOAU k&Be 320 wpeg A AiyoTeEpO.

1. héoTe eAa@pd TIG YAwTTIOEG OTO KEVTPIKS TTACiCIO0 TNG BOUPTOAG YIa VO aVOIgeTe TO
SlapéPIoUA Kal VA TO aQaIPETETE. ZXAKa 11

2. AgaipéaTe Tpixeg, Xvoudia kal GAAa UTTOAEippaTa TTOU €xouVv TTayIdeuTel 0Tn BoupTaa Kal
yUpw a1rd Toug dfoveg pe Tn BorBeia TNG autokaBapifduevng Bolptoag. ZxAua 12

3. KaBapioTe kal kaBapioTe To KavaAl avappd®naong TNG NAEKTPIKAG OKOUTTAG POUTTOT.

4. EmavatotmoBeTioTe TNV KUpIa BoUpToa Kal To TTAaicio.

TooTaon
>uvioTaTtal va kaBapifete TV KeVTPIKA BoupToa pia @opd Tnv eBdoudda pe Tn Boribeia Tng
BoupToag. autokaBapIopds.

MAgupikn BoUpToa. Zxua 13

H 1TAgUpIKr) BoUpTOoa £XEI OXEDIAOTEI HE TTOAAEG TPIXEG TTOU XPNOIYOTIOIOUVTal TOOO IO TNV
avappoenon BpwpIdg TTPOG To OTOMIO avappdPnang 600 Kal yia Tov aXoAdoTIKO KaBapiopd
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AKpwV Kal ywviwv. Autr) n BolpToa ptropei va @Bapei pe TNV Tdpodo Tou XpOvou, Yeyovog
TToU Ba €TTNPEACEl APVNTIKA TNV ATTOTEAEGUATIKOTNTA TOU KABapIooU.

TooTaon

- Xuviotdral va kaBapileTte TNV TTAEUPIKA BoupToa pia @opd TNV RSoUAda XPNCINOTIOIWVTAG
TNV autokaBapifduevn BoupToa.

- AgaipéoTe TO TPABWVTAG TO TTIPOG Ta £EW KAl KABAPIOTE TO TAKTIKG.

TooTaon
MNa va e€aopahioeTe TEAEI0 KaBapiopa, ouvioTdtal va aAAGeTe TNV TTAEUPIKR BolpToa KGO 3
uAveg (avahoya pe Tn ouxvoeTnTa Kal Tov TUTTo XPpriong).

MikTR KaTd@gon . Zxnua 14

- AoaipéaTe Tn de€apevr) peIkToU UAIKOU.

- Avoi€Te TO KATIAKI TNG BEEAUEVAG AVAUEIENG KOl AdEIGOTE TNV.

- AogaipéaTe T0 PIATPO KaI TN BrKN @iATpoU 6TTWG PaiveTal oTo OXAua 14.

- Xpnoiygotroiate TNV auTokaBapifépevn BolpToa yia va KaBapioeTe To ECWTEPIKO TNG
degapevig avapeigng.

- Mrtropeite va TTAUVETE TNV KOIAOTNTA OKOVNG UE VEPO, XWPIG va BuBicete Tn degapevn.
BeBaiwbeite 611 oTEYVWVEI TTARPWG, KABWGS TUXOV Uypacia Ba PTTopouoe va GTACEl GTOV
KIVATAPA Kal va TTPOKAAECEI {nNUIG OTN POUTTOTIKF) OKOUTTI OAG.

- TomoBetAoTe avd Tn degapevh avapeiEng oTnv NAEKTPIKT) GKOUTIO POUTTOT.

Q)lATpo uynARg amédoong. XxAua 15:
To @iATpo UWNAARG ammédoaong éxel oxedlaoTel pe éva OikTUO IVWV TTou BonBd oTnv
TTayideuon ocwpaTidiwv okOvNg, akapewv, yupng Kal AAAwv. ETTopévwg, Trpétel va
KaBapideTal TTEPIOBIKA YIa VO ATTOTPETTETAI N CUCCWPEUCT QUTWY TwV CWHATIdSIWY OTO
@IATPO Kal N oTTWAEIT TNG ATTOTEAETPATIKOTNTAG TOU. Idavikd, auTh n ouvtApnan Ba TTPETTEl
va TTpayuaToTToIEITal Hia @opd TNV €Bdoudada.

- Zuviotdral n aAAayri Tou @iATpou uWnAnG atrdédoang k&Be 3 prveg (avaAoya Pe T
ouxvoTNTa Kal ToV TUTTO XPHoNnG).

TooTaon

MTopeite va agaipéoete Tn Bpwid atrd To QIATPO UWNAAG aTTGd00NG KE Hia pIKpr BolupToa
f] VO TNV KOUVAOETE ATTAAG O€ PIa OKANPN ETTIQAVEIA VIO VO XAAAPWOETE TN okévn. To QiATpo
UWNANG atrédoong dev TTAEVETAI.

Kupio @iATpo TAéypaTog Kal @iATpo o@ouyyapiol

To oUoTNUA QIATPOPICUATOG CUPTTANPWVETAI OTTO £va KUPIO PIATPO TTAEYHATOG Kal éval
@iATpo oouyyaplol TTou BpiokeTal SiTTAa 0To YIATPO UWNARG aTTddoang. OTtav Ta aAAGleTe,
OUVIOTATAI VO TO KAVETE PETA atTd TO TTOAU 160 WPEG Xpriong n éTav TTopaTnPARoETE OTI
TTapouciddouv katola eBopd.

TooTaon

Mrtropeite va a@aipéoeTe TN BpwiId YE pia hIkpR BoUpToad 1 va Ta KOUVACETE atraAd o€ Jia
OKANPA eTIQAVEIa YIa va XAAAPWOETE TN oKOVN. MTTOPEITE ETTIONG VO XPNOIYOTIOINCETE (EOTO
VEPS XWPIG ATTOPPUTTAVTIKA Yia KOAUTEPQ atroTeAéopaTa, BeRaiwvovTag OTi gival EVTEAWS
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oTeYVA TIPIV TA AVTIKATAOTACETE, SIAPOPETIKA, N uypacdia Ba YTTopoloe va PTACEl OTOV
KIVATAPQ Kal va TTPOKAAETEI {NUIG OTNV NAEKTPIKI) OKOUTTO POUTTOT.

KoaBapiopog Twv aicnTApwy KATd TG TITWONG
XpnoiyotroiaTe éva kaBapd, aTeyvd, HaAaKOS TTavi yia va OKOUTTIOETE T OKOVN OO TOUG
aI0BNTAPEG KATA TWV TITWOEWY TTOU BpioKovTal 0TO KATW PEPOG TNG NAEKTPIKAG OKOUTTAG POUTTOT.

Aloenmpag ZxAua 16
H poptroTikA oag nAekTpikr) okouTra d10B£Tel dlapopeTiKoUg TUTTOUG aloBnTApwv. MNa
TapadelyHa, ol alIobnTAPEG eyyuTnTag BonBouv Tn POUTTOTIKY) NAEKTPIKK OKOUTTA va KaBapidel
avixveuovTag mhavda eutrodia, eVw ol aloBNTAPES KATd TNG TITWONG 3onBouv Tn POUTIOTIKN
NAEKTPIKF) OKOUTTA va aVIXVEUEI AVWHAAEG ETTIQAVEIEG KOl TNIBAVE KEVE, OTTWG OKAAES. AuToi
ol aIgBNTAPEG BpiokovTal O oUVEXH ETTAPH UE CWHATIOIO OKAVNG, ETTOUEVWG UTTOPOUV va
®Bapolv Pe TNV TTAPOdOo Tou XPOVoU Kal va TTpokaAégouv TiBavda o@dApata TTAoriynong.

- Zuviotdral va kaBapilete GAOUG TOUG aIoBNTAPEG TNG POPTIOTIKAG NAEKTPIKAG OKOUTTAG KABE
35 wpeg Xpnong A AlyoTepo, XPnNOIMOTTOIWVTAG VA HOAOKO, OTEYVO TTAVI.

Bdon @oépTiong. ZxAua 17

Opoiwg, n Bdon autoekkévwang dIABETEI TOUG OKPODEKTEG POPTIONG KAl TNV TTEPIOXN
peTGd00NG OAPATOG. XPNOIPOTIOINOTE £va KaBapod, aTeyvd, HAAAKS TTaVi IO VA OKOUTTIOETE TN
OKOVN OTTO AUTEG TIG TTEPIOXEG.

DoOpTION KAl AVTIKATAGTAOT ThG MTTaTApiag

MNa va mapateivere TN didpkeia (WG TNG UTTATAPIAG, APrOTE TN POPTTOTIKA NAEKTPIKI) OKOUTTO
va @opTidel oTn BACN AUTOEKKEVWONG OTTOTE OEV TN XPNOIUOTIOIEITE.

A@aipéoTe TNV pTaTapia Kal @UAGETE TNV o€ aog@aAég Kal Enpo péPOG, £av Oev TTPOKEITAI va
XPNOILOTIOINCETE TN POMUTTIOTIKA OKOUTTA VIO HEYAAO XPOVIKO BIGCTNA.

Mo va avTIKaTaoTACETE TNV PTTOTAPIA, AKOAOUBNOTE QUTEG TIG 0OnYiEg:

1. ZeBidware TIG Bideg 0TO KATW TrEPIBANUA, apaipéoTe TO Kal BYAATE TNV PTTaTOpPIa.

2. TomoBeTAOTE TN VEa PTTOTOPIA.

3. AVTIKATOOTAOTE TNV PTTATAPIO KAl TO KATW TTEPIBANUA Kal ETTAVATOTTOOETAOTE TIG BidEG.

5. ENIAYZH MPOBAHMATQN

HAekTpIK} OKOUTTA POMTTOT

Mp6RANua MOavn aitia kal AUon
H pouTTOTIKr) NAEKTPIKNA H pouTroTikr) NAEKTPIKA OKOUTTa &€V AEITOUPYET HE XAMNAN
okouTtra dev evepyoTroleital | utratapia. BeBaiwbeite 6T gival popTiouévo TIpIv To BETETE O€
) 8ev EeKIva Tov AeiToupyia.
kaBapiopo. : - - - - -
H Beppokpaaia TepIBaAlovTog gival xapunAoTtepn atéd 0°C i)
uwnASéTEPN aTrd 40°C .
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H popTTOTIKr) NAEKTPIKNA
okouTra dev popTiCel A dev
MTTOPEI Va ETTIOTPEWEI OTN
Bdon auToekkévwong .

YTmdpxouv Trdpa TTOAAG euTTddIa KOVTA oTn Bdon
QUTOEKKEVWONG , METAKIVAGTE TN BACN QUTOEKKEVWAONG OE HIC
eAeUBepPN ToTTOBETIA.

KaBapioTe Toug akpoBEKTEG POPTIONG TNG NAEKTPIKAG OKOUTTOG
POMTTOT KaI TN BACH QUTOEKKEVWONG .

BeBaiwbeite 6T N pOUTTIOTIKA OKOUTTA €ival EVEPYOTTOINKEVN.

Bdon autoekkEVWONG , METAKIVAOTE TNV TTIO KOVTA Kal
OOKINGOTE EQVA.

H popTToTIKA NAEKTPIKA
okoUTTa KAvel évav
TTEPIEPYO NXO KATA TOV
KaBapiouo.

H kUpia BoupToa, n TTAeUpIKA BoUPTOA ) O TTOAUKOTEUBUVTIKOG
TPOXOG EVOEXETAI VA €ival UTTEPOEPEVOI i PPAYUEVOL.
2TOPATACTE TN POUTIOTIKK OKOUTTO KOl KaBapioTe TNv.

H popTToTIKA NAEKTPIKA
okouTra dev kKabapidel
OTTOTEAETHATIKG R XAVEI
Bpwpia

H de€apevn givar yepdrn. AdeIdoTe TO Kal KaBapioTe To QIATpO
uYnANG amédoong €av gival epaypévo.

To @iATpo uYPnAARG atmddoaong eival ppaypévo, kabapioTe To.

H kUpia BoupToa ival uTrepdepévn i @PAyPEVN KE KATTOI0
&évo avTikeipevo, kaBapiaTe Tnv.

H popTTOTIKA NAEKTPIKN
OoKoUTIa OgV UTTOPETE VO
ouvdebei oTo BikTuo Wi
-Fi.

onua Tou Wi -Fi gival kakd. BeBaiwBeite 6T N pOUTIOTIKA
NAEKTPIKN) oKOUTTO BpioKeTal o€ TTEPIOXN ME KOAS orpa Wi -Fi.

auvdeon Wi -Fi eival aotadng. ETravekkiviioTe Tov
OpopoloynTh aag, eAEYETE yia evNUEPWON EPAPUOYNG Kal
SokIudaoTe ava.

BeBaiwbeite 0TI £X£TE atrevepyoTToIoel Ta Oedouéva KIVNTAG
TNAEQWVIaG 0TO KIVNTO 0ag TNAEPWVO Yia va BEATIOETE TN
diadikaagia ougeugng.

H popTroTIKA NAEKTPIKA
oKoUTIa Ogv €XEl EKTEAEDEI
TOV TTPOYPANMATIOUEVO
KaBapiopd

EAéyETe av n pouTToTIKA OKOUTTA BPIOKETAI OE VUXTEPIVN
Agitoupyia kal aAAGETE TN Agitoupyia. AuTA n €mmAoyn
BpiokeTal OTIG YEVIKEG PUBUICEIG TNG POUTTOTIKAG OKOUTTAG KAl
oag eMTPETTEI VA OPICETE JWVEG WPAG OTIG OTTOIEG N POMUTTOTIKA
oKoUTTa dev Ba eKTEAET TTPOYPAUUATIOPEVOUG KABAPIoUOUg
otav Bpioketal o Aeitoupyia NUXTOG.

BeBaiwbeite 6TI N pOUTIOTIKA NAEKTPIKA oKOUTIAl Eival
ouvdedepévn aTo NAEKTPIKO BikTUO. Agv Ba gival o€ BEon va
EKTEAETEI TTPOYPANMATIONEVOUG KABAPIOKOUG OTaV Eival EKTOG
ouvdeong ) YE XapnAn ytrartapia.
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auToekkevouuevn BAaon
META TNV OAOKARpwaOnN TOoU
KaBaplopou oe onueia
TNV aAAayn TNG apxIKAG
NG Béong.

H pouTTOTIKA NAEKTPIKI) OKOUTTO Ba XapTOYPAPAOE! KOl
Ba uttoAoyioel pia véa Siadpopr PeTd Tov KaBaplouod o€
AeiToupyia spot 1] petd TNV aAAayr) TNG apxIKAG Béang.

Bdon autoadeidopaTtog BpiokeTal TTOAU HOKPIG ATTO THV
NAEKTPIK) OKOUTTO POUTIOT, Oev Ba UTTOPET va €TTIOTPEWEI
auTtépara. MeTOKIVIAOTE XEIPOKIVNTA TN POUTTOTIKA OKOUTIA OTN
Bdon autoekkévwang .

H popTTOTIKA NAEKTPIKA
okoUTTa OV OUVvEYi(el ToV
KaBaplopd

BeBaiwbeite 6T N pOUTTIOTIKA NAEKTPIKI) OKOUTTO dev BPioKETaI
ae Aeitoupyia avaaToAng Aeitoupyiag, kaBwg dev Ba ouveyioel
TOV KOBapIoud o€ auThv TN AeImoupyia.

Bdaon autoadeidoparog , dev Ba ouvexioel Tov KaBapIoPO.

H nAekTpIKA okouTTal
POMTTAT gival TTAVTA EKTOG
ouvdeong

BeBaiwbeite 6T N pOUTIOTIKA NAEKTPIKY OKOUTTA €ival owaoTd
ouvdedepévn OTO BIKTUO KAl TTAVTA O€ TTEPIOXEG ME KOAO Orjpa
Wi -Fi.

ATtrotuyia oUvdeong peTagu
TOU KIVNTOU 00G TNAEPWVOU
Kal TNG NAEKTPIKAG OKOUTTAG
POMTTOT

n Baon autoekkévwaong BpiokovTal o€ TTEPIOXN ME IOXUPO
ofjpua Wi -Fi , eTTavekKIVAOTE TO dpopoAoynTh oag Kal
SokIudaTe va ouvdebeiTe Eava.

AuTtogkkevoUpevn Bdon

MpoRANua

Meavn aitia kal AUon

Bdon TTou adeiddel
autopaTta avaBoofrvel Pe
KOKKIVO XpWHa

O odkog okdvng dev £xel TOTTOBETNOE i dev €xel TOTTOOETN Ok
owaTd. EAEyETe OTI N TOAvTa £X€I TOTTOBETNOEI CWOTA.

O odkog okdvng gival YePATog 1 0 CWARvVag avappo@naong eival
ppaypévog. EAEyETE av n oakoUAa okOvNg €ival yeUdTn kal, av va,
QVTIKATAOTAOTE TNV PE Hia Kalvoupyia. EAv To o@dAua eTTiPéveEl,
yupioTe Tn BAoN AUTOEKKEVWONG Kal EAEYETE €AV UTTAPXEI KATTOIO
QVTIKEIJEVO TTOU PPAdel Tov KATw aywyo. Edv vai, EeRIdLoTe To
SIapaVEG KAAUPHO Kal aQaIpETTE TO AVTIKEIUEVO.

aveploTApag Baong Tou adelddel auTdpaTa deV EEKIVA.

H ouyxv cuoowpeuan okOVNG PTTOPEI va TTPOKAAEDEI
uTreEPBEépavaon f BAGRN Tou TTPOOTATEUTIKOU AVEUIOTHPA.
ZuvIoTATal 0 XPAOTNG Va TTPoCcTTaBACEl va GUAAEEEN Eava Tn
okovn PeTd atrd 30 AeTrTd.

Aev avafel kapia €voeign

Agv uTtdpxel peUpa A To QIG gival KATeoTPAUEVO. EAEYETE 6TI N
Bdon autoadeidiopaTog gival ouvdedepévn aTnV TTAPOXH PEUUOTOG
1 GV TO QIG €iVal KATEOTPAPMUEVO. Z€ QUTAV TNV TIEPITITWON,
€TMKOIVWVAOTE Pe TNv Etrionun Texvikn YTnpeaoia Tg Cecotec .
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6. MNEYMATIKA AIKAIQMATA

Ta SIKaIWPATA TIVEUPATIKNAG I810KTNCIOG ETTI TWV KEIPEVWY QUTOU TOU £YXEIPISIOU QVIKOUV
otnv CECOTEC INNOVACIONES, SL. Mg em@UAagn mavtog SIKaIWPaTog. ATrayopeUeTal
n avamapaywyn, n amodrkeuon oe cUCTNPA AVAKTNONG, N HETAd0oN 1) n diavoun

TOU TTEPIEXOMEVOU AUTAG TNG BNUOCIEUONG, €V OAW 1 EV PEPEI, JE OTTOIOVONTIOTE TPOTTO
(NAEKTPOVIKO, HNXAVIKO, GWTOTUTTIKO, NXOYPAPNTIKOG ) TTAPOHOIO) XWPIG TNV TTPONYOUHEVN
adeia Tng CECOTEC INNOVACIONES, SL.

7. AHAQZH ZYMMOPO®QZHZ

Me tnv TTapouoa, n Cecotec Innovaciones dnAwvel OTI QUTH N POUTTOTIKA
NAEKTPIKI) okouTra, povTédo EUO1_112281 Conga Y80, GUUHOP@WVETAl hIE TNV

Odnyia 2014/53/EE oxeTikG pe Tov padioeCoTTAICHO.

To TTARPEG Keipevo TNG dAwaong cupuopewong EE eival diaBéoipyo otnv akdAoubn
d1elBuvaon oTo d1adikTuo:
https://cecotec.es/es/information/declaration-of-conformit:

concavso | 163



CATALA

1. PECES | COMPONENTS

Figura 1.1:

1.

O X N kW

—_ e = = e
A LW NN = O

Botd d'inici

Botd d'inici/pausa
Laser

Para-xocs
Cobertura superior
Bot6 de diposit mixt
Sensors antirobatori
raspall lateral
Rodes motrius

. Diposit mixt

. Terminals de carrega
. Roda omnidireccional
. raspall central

. Bateria

Accessoris del robot aspirador.
Figura1.2:

1

IS

Base autobuidant
Cable d'alimentacio
Fregona (x2)

Manual d'instruccions
raspall autonetejant
raspall lateral

Base autobuidant.

Figura 2:

1

IS
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Cable d'alimentacio
Bossa de bruticia
Petjada

Indicador LED

Terminals de carrega
Canal de recollida de pols

CONGAY80



CATALA

Diposit mixt.

Figura 3:

1. Coberta de filtre d'alta eficiencia
Esponja

Filtre d'alta eficiencia

Terminals de carrega

Entrada d'aigua

diposit d'aigua

Botons d'ancora de suport
Porta-fregona

O ® NN kWD

Fregona

Nota
Els grafics d'aquest manual sén representacions esquematiques i poden no coincidir

exactament amb el producte.

2. ABANS D'UTILITZAR

Aguest robot aspirador presenta un embalatge dissenyat per protegir-lo durant el
transport. Saque el robot aspirador de la seva caixa. Pot guardar la caixa originali altres
elements de l'embalatge en un lloc segur per prevenir danys en el robot aspirador si
necessita transportar-lo en el futur. Si deshacerse deshacerse de l'embalatge original, be
sure de reciclar tots els elements correctament.

Assegureu-vos que totes les peces i components estiguin inclosos i en bon estat. Si
faltara alguna o no estuvieran en buen estado, contacte de forma immediata con el
Servicio de Atencién Técnica Oficial de Cecotec .

No traieu el nimero de série del producte, per mantenir una correcta tracabilitat del
vostre equip si solliciteu assisténcia.

Anuncis

Retireu tots els objectes al voltant del robot aspirador, com a roba de roba, papers,
cables, cortinas i altres objectes fragils que puguin obstaculitzar o entorpecer la funcié
del robot aspirador. Figura 4

Si l'habitacié que voleu netejar es troba a prop d'un balcé o unes escales, heu de collocar
una barrera fisica per evitar que el robot aspirador caigui i es faci malbé, i per garantir un
funcionament segur. Figura 5

No utilitzeu el robot aspirador per netejar liquids. Figura 6
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- Lexposicié directa a la lLum solar o a grans contrastos de llum pot afectar el perfecte
funcionament dels sensors. Si aixd succeeix, el robot aspirador es detendria, cdmbio de
lloc per a un nou cicle de neteja.

- Tingueu en compte que l'alcada total del robot aspirador és de 9,3 cm i els sensors es
troben a la part inferior del robot aspirador, per la qual cosa és recomanable desactivar
l'accés a una alcada inferior a 9,3 cm per evitar danys al laser.

Installacié del robot aspirador i la base autobuidada

1. base autobuidada contra una paret i deixeu un espai minim d'1,5 metres al davanti 0,5
metres a cada costat. Figura 7

2. base autobuidada a una presa de corrent. Inscriviu-vos i guardeu el cable restant per
evitar accidents.

3. Installeu el raspall lateral. Figura 8
Mantenga pulsado el boté d'inici/pausa durant uns segons.
Quan lindicador lluminés s'encén, collegi el robot aspirador a la base d' autovaciat i
besueir de que els bornes de carrega d'ambdds coincideixen. Si la llum parpelleja en blau,
voldir que la bateria no esta completament carregada. Per assegurar el major temps de
neteja, espereu que la llum cambié blau fija, aixo indicara que la bateria esta totalment
carregada i el robot aspirador esta llest per utilitzar-se. Figura 9

Avis

- Lleveu el robot aspirador a la base d' autovaciat si la bateria esta baixa. El robot aspirador
no es pot engegar si la bateria esta molt malmesa.

- Elrobot aspirador s'encindera automaticament al collocar-lo a la base d' autovaci6 .

- Elrobot aspirador no pot apagar durant la carrega.

Instal-lacié de diposit mixt . Figura 10

- Obriu la tapa de silicona del diposit d'aigua i ompliu-lo d'aigua sense que el diposit
desbordi. Assegureu-vos de tancar correctament la pestanya de silicona per evitar que
s'escapi aigua. No submergiu el tanc en aigua ni altres liquids.

- Installeu la fregona al suport de la fregona.

- Perinstallar el diposit al robot aspirador, seguiu la direccié indicada a la figura 10 i
premeu manualment la pestanya, premeu fins que quedi collocada a la posicié correcta.
Sentiras un clic que indica que esta ben collocat.

- Installeu el suport de la fregona seguint les instruccions indicades a la figura 10.

Recomanacions

- No es recomana utilitzar la funcié de fregat durant el primer Us.
- No utilitzeu la funcié de neteja quan el robot aspirador no estigui supervisat.
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Per retirar el suport de la mopa, premeu el botd d'alliberament i tireu d'ell cap a l'afuera.
Desinstalleu el suport de la mopa quan el robot aspirador estigui carregant o quan no es
vagi a utilitzar.

Afada a l'aigua unas gotes de producte de neteja si fora necessari, sempre i quan no sigui
corrosiu.

No excediu l'Us de productes de neteja, ja que poden obstruir els desguassos d'aigua.

Per llevar a cabo un fregado perfecte, es recomana humedecer la mopa abans d'utilitzar
la i lavarla després de cada Us.

Primer us

Una vegada installat el robot aspirador i la base d' autovaciat, deba seguir els seglients
passos abans de realitzar la primera neteja.

En primer lloc, el robot aspirador haura de realitzar un cicle de carrega completa. Es
recomana deixar-ho carregant durant tota la nit. Quan tingui la bateria completament
carregada podra realitzar la primera neteja i guardar el primer mapa. Per fer-ho, activeu
el mode Auto i seleccioneu la poténcia de succié Eco. Es molt important seguir aquestes
indicacions per a que el robot aspirador reconegui tots els conos del hogar i pugui
realitzar un mapa complet.

Si la seva casa és molt gran i el robot aspirador es queda sense bateria, agquest tornara
a la base d' autovaciat, guardara tant el mapa complet com els mapes incomplets, i
una vegada carregat, continuara la neteja en el punt on s’havia quedat fins a mapar la
totalitat de la superficie. El robot aspirador mapea constantment, perque s'adapta de
manera individualitzada i personalitzada a les particularitats de cada llar i millora el seu
mapa constantment.

Informacié sobre la seva base d’ autovaciat

base autobuidada inclou una funcié de carrega i buidatge, i una bossa de pols. Després de
la neteja, el robot tornara automaticament a la base autobuidada per carregar la bateria.
En la funcié de la programacié de vaciat que hagi programat des de l'aplicacié, la base d’
autovaciat vaciara la deposicié de la bruticia.

Si el robot aspirador esta carregant a la base d' autovaciat pot forcar ' autovaciat . Per
ello pulse el bot6 de volta a base (casita) i la base d' autovaciat vaciara el diposit de dirte.
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3. OPERACIO
Botons de l'aspirador robot

Mode automatic

- Premeu el boté d'inici/pausa del robot aspirador o la seleccié a l'aplicacié per iniciar la
neteja automaticament en mode Vores i, a continuacid, realitzar un cicle de neteja en
ziga-zaga, tot reconeixent les zones que s’han netejat i les que no. El robot aspirador
planara la ruta de la neteja de forma automatica a la meida que neteja.

- Sicontrola el robot aspirador de forma manual durant aquest mode, aquest recalculara la
ruta, pel que podria passar per zones que ja estan netes. Per garantir una neteja eficient,
no dirigiu el robot aspirador manualment durant la neteja automatica.

- Gracies a la seva tecnologia Total Surface 2.0, el robot aspirador tornara automaticament
a la base del cotxe quan la bateria estigui baixa i reprendra la neteja amb alta eficiencia
des del mateix punt quan el cotxe hagi acabat.

- Durant la neteja, el robot aspirador fara una petita pausa per avaluar la zona i planificar
la ruta de neteja (aquesta pausa variara segons les condicions de la llar).

Mode de tornada a casa

- Premeu el boté de volta a casa al robot aspirador o selecci¢ a l'aplicacié per enviar al
robot aspirador a la base de 'autovaci6 . El robot aspirador deixara d'aspirar fins a la seva
llegada a la base.

- Aguest mode es pot activar durant qualsevol cicle de neteja.

- Elrobot aspirador fara una ruta més curta per tornar a la base d' autobuidat gracies a la
memoritzacié de mapes i la funcié intelligent de retorn a casa.

- Alcompletar un cicle de neteja o quan la bateria de l'este, gracies a la tecnologia
TotalSurface 2.0, el robot aspirador automaticament la base d' autovaciat per evitar
quedar-se sense bateria. Una vegada que s'hagués carregat, tornara a retomar la neteja
des del punt exacte en el que s'havia quedat.

Avis
Elrobot aspirador no pot tornar a la base autobuidada si no hi té un bon accés. Si esto ocurre,
colloguelo de forma manual en la base de autovaciado .

Funcions

Pausa
Mentre el robot aspirador esta en funcionament, premeu el boté d'inici/pausa del robot
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aspirador o seleccioneu l'aplicacié per posar en pausa el procés de neteja. Premeu el botd
d'inici/pausa del robot aspirador o la selecci6 de l'aplicacié per reprendre el procés de neteja.

Espera

- Elrobot aspirador entrara en mode d'espera automaticament després de 10 minuts
d'inactivitat.

- Premeu el bot6 d'inici/pausa del robot aspirador o de l'aplicacié per tornar-lo a activar.

Modes de neteja

- Aquest robot aspirador inclou diferents modes i funcions que es poden activar mitjancant
l'aplicacié.

- Amés, en cadascun dels modes de neteja de l'aplicacié es pot seleccionar l'opcié “Turbo
en catifes’, que activa la maxima poténcia de succié quan el robot aspirador detecta una
catifa.

Mode de vores

- Quan seleccioneu aquest mode, el robot aspirador netejara els costats de la paretiels
voltants dels mobles (taules, cadires, etc.).

- Premeu el mode neteja de vores a l'aplicaci6.

Mode espiral

- Quan seleccioneu aquest mode, el robot aspirador limpira de forma intensiva un punt
especific. Comencara la neteja en un punt concret, fent moviments en espiral cap
a l'exterior, i després tornara al punt inicial, fent també moviments en espiral cap a
linterior.

- baseautovaciada.

- Antes de posar en funcié d'aquest mode, colloqueu-vos en el punt que voleu netejar.

- Seleccioneu el mode de neteja en espiral a l'aplicacié.

Mode espiral quadrada

- Quan seleccioneu aquest mode, el robot aspirador limpira de forma intensiva un punt
especific. Comencara a netejar en un punt concret, fent moviments quadratics en espiral
cap a lexterior, i després tornant de nou al punt inicial, fent també moviments quadratics
en espiral cap a linterior.

- baseautovaciada.

- Antes de posar en funcié d'aquest mode, colloqueu-vos en el punt que voleu netejar.

- Seleccioneu el mode de neteja en espiral a l'aplicacié.
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Mode de fregament

1. Adhiera la mopa alsuportiaquesta a la seva vegada en el dipdsit mixto. Ompliu el diposit
d'aigua.

2. Introduiu el diposit mixt al robot aspirador i seleccioneu el mode i el nivell de neteja a
l'aplicacié: apagat, baix, mitja o alt.

3. Unavegada seleccionat el nivell de fregat, el robot aspirador realitzara la funcionalitat ALl
in One per aspirar, fregar i barrer de forma simultania gracies al seu diposit mixt.

Avisos

- Siquiere pasar la mopa, no llene el diposit d'aigua.

- Para guarantier un fregado perfecte des de l'inici, es recomana humedecer la mopa amb
aigua de forma homogenea abans de fijarla al diposit mixto. També es recomana rentar la
mopa després de cada Us.

- Esrecomana estar present quan el robot aspirador estigui carregant.

- Quanelrobot aspirador volgués a la base de |' autovaciat haura de retirar la mopa. No
deje carregar el robot aspirador amb la mopa puesta.

Mode manual
Elrobot aspirador es pot moure manualment el mode manual a l'aplicacié i fent s dels
cursors (fletxes).

Mode de tornada a casa

Premeu el boté d'inici del robot aspirador o seleccioneu l'opcié a l'aplicacié per enviar el robot
aspirador a la base de l'autobuidat en qualsevol mode de neteja. El robot aspirador deixara
d'aspirar fins a la seva llegada a la base d' autovaciat .

Mode d'area intel-ligent

- Unavegada s’hagi guardat el mapa de la casa, seleccioneu aquest mode per netejar una
zona exacta en moviments en zig-zag. En finalitzar la neteja de l'area seleccionada, el
robot aspirador tornara a la base d' autovacié de forma directa. Podeu seleccionar fins
a 5 zones diferents dins del mapa. El robot aspirador només activara la neteja a la zona
seleccionada, per fer-ho anar al punt i tornar a la base sense aspirar.

- Podeu seleccionar fins a dues repeticions de neteja de les zones seleccionades. La
segona limpieza la portara a cabo en zigzag vertical.

- Peractivar aquest mode, seleccioneu l'opcié d'area intelligent a l'aplicacio.

Mode d’habitacié

- Unavegada s'hagi guardat el mapa de la casa, seleccioneu aquest mode per netejar
habitacions concretes en moviments en zig-zag. En acabar de netejar les habitacions
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seleccionades, el robot aspirador tornara directament a la base autoaspirada . La neteja
de les habitacions seleccionades es dura a terme segons l'ordre de seleccié. El robot
aspirador només activara la neteja a la zona seleccionada, per fer-ho anar al punt i
tornara a la base d' autovacié sense aspirar.

Per activar aquest mode, seleccioneu l'opcié d'habitacié a l'aplicacié.

Mode puntual

Seleccioneu aquest mode per netejar una zona especifica del mapa en profunditat,
apropant-vos a la maxima poténcia del robot aspirador. El robot aspirador netejara
una zona de 1.6m x 1.6m en moviments zigzag i tornara a la base d' autovaciat de forma
directa al final. EL robot aspirador només activara la neteja a la zona seleccionada, per
fer-ho anar al puntitornara a la base d' autovacié sense aspirar.

Per activar aquest mode, seleccioneu l'opcié de neteja neta a l'aplicacié.

Mode d'area restringida

Seleccioneu aquest mode i delimiteu al mapa zones concretes que no voleu que el robot
aspirador limpie. Podeu seleccionar més d'una area restringida al mapa.
Per activar aquest mode, seleccioneu l'opcié de neteja amb area restringida a l'aplicacié.

Mode de neteja completa

Seleccioneu aquest mode per dur a terme una neteja profunda de la seva casa. El robot
aspirador realitzara una neteja horitzontal, continuant fent ziga-zagues en direccid
horitzontal i ziga-zagues en direcci6 vertical. Després tornara a la base de l'autovaciat .
Per activar aquest mode, seleccioneu l'opcié de neteja a l'aplicacié.

Funcié de nivell de poténcia

Seleccioneu el nivell de potencia a l'aplicacié per controlar la potencia d'aspiracié del robot

aspirador durant el procés de neteja. Hi ha quatre nivells de potencia d'aspiracié: Apagat, Eco,
Normali Turbo.

Horari de neteja

Per facilitar la neteja, el robot aspirador té una funcié que permet programar-lo
diariament des de l'aplicacié. Segons la configuracio, el robot aspirador comencara a
netejar automaticament durant els dies seleccionats a les hores indicades.

Abans d'ajustar l'hora i la configuracié del robot aspirador, assegureu-vos que el robot
aspirador estigui engegat.
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Altres funcions:

Funcié nocturna

Elrobot aspirador té l'opcié de poder configurar una freja horaria de no molestar, que pot
ser modificat o tancat des de la seva aplicacié mobil. Durant aquest periode de temps
configurador, el robot aspirador cerrara les funcions de neteja automatica i cronometratge.

Funcié d'edicié de mapes

Aquesta funcié permet editar els mapes generats: canviar el nom de les zones de neteja,
dividir o combinar zones i editar el mode de neteja, la poténcia de succié i els nivells de neteja
de cada zona seleccionada.

Localitzaci6 de la funcié del robot aspirador
Permit localizer el robot aspirador en el mapa.

4. NETEJA1 MANTENIMENT

Neteja del raspall central
Elraspall central gira a gran velocitat i ajuda a introduir la bruticia a la boca d'aspiracié .
Aquest cepillo esta en contacte amb el soli per tant amb la bruticia, pel que es pot desgastar
amb el pas del temps, el que tendra” una consequiencia negativa en l'eficiencia de la neteja.
Per tant, es recomana canviar cada raspall central cada 320 hores o menys.
1. Premeu lleugerament les pestanyes del marc central del raspall per obrir el
compartiment i treure'l. Figura 11
2. Retire los pelos, pelusas y demas dirtia atrapada en el cepillo y alrededor de los jejes con
la ayuda del cepillo de autolimpieza. Figura 12
3. Despejeilimpie el canal de succién del robot aspirador.
Installacié de nou el cepillo centrali el marc.

Recomanacié
Es recomana netejar el raspall central un cop per setmana amb l'ajuda del raspall. auto-coixesa.

Raspall lateral. Figura 13

Elraspall lateral esta dissenyat amb multitud de truges que serveixen tant per arrossegar la
bruticia cap a la boca d'aspiracié com per netejar la part inferior de les vores i cantonades.
Aquest cepillo se pot degastar amb el pas del temps, la terra una conseqiiencia negativa en
l'eficiencia de la neteja.
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Recomanacié

- Esrecomana netejar el raspall lateral un cop per setmana amb l'ajuda del raspall
autonetejador.

- Retirelo tirando d'ell hacia afuera i limpielo regularment.

Recomanacié
Per garantir una neteja perfecta, es recomana canviar el raspall lateral cada 3 mesos (segons
la fregiiencia i el tipus d'us).

Diposit mixt . Figura 14

- Traieu el diposit de barreja.

- Abra la tapa del deposicién mixto y vacielo.

- Quite elfiltre i portafiltro com indica la figura 14.

- Feuservir elraspall autonetejador per netejar l'interior del diposit de barreja.

- Pot lavar la cavitat del polvo amb aigua, sense sumergir el deposit. Assegureu-vos
d'eixugar-ho completament perqué la humitat restant pugui arribar al motor i fer malbé
el robot aspirador.

- Installeu la deposicié mixta en el robot aspirador de nou.

Filtre d'alta eficiéncia. Figura 15:

- Elfiltre d'alta eficiéncia esta dissenyat amb una vermella de fibres que ajudan a atrapar
les particules de polvo, acaros, polen... Per ello, hi ha que netejar periddicament per evitar
que aquestes particules s'acumulin en el filtre i aquest perdi eficiencia. Lideal és realitzar
agquest manteniment una vegada a la setmana.

- Esrecomana canviar el filtre d'alta eficiéncia cada 3 mesos (segons la fregiencia i el tipus d'Us).

Recomanacié
Podeu treure la bruticia del filtre d'alta eficiencia amb un raspall petit o sacsejar-lo suaument
sobre una superficie dura perque la pols caigui. ELfiltre d'alta eficiencia no és rentable.

Filtre primari de malla i filtre esponja

El sistema de filtrat es complementa amb un filtre primari de malla i un filtre esponja que es
troba junt al filtre d'alta eficiéncia. A 'hora de canviar-los es recomana fer-ho com a maxim a
les 160 hores d'Us, o quan observeu que sufren algun tipus de desgast per L'Us.

Recomanacié

Podeu treure la bruticia amb un raspall petit o sacsejar-la suaument sobre una superficie
dura perque la pols caigui. També pots fer servir aigua tébia sense detergents per obtenir un
millor resultat, assegurant-te que estigui completament seca abans de tornar-la a posar, ja
gue en cas contrari podria acumular humitat al motor i fer malbé el robot aspirador.
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Anticaida de los sensores neteja
Feu servir un drap net, sec i suau per netejar la pols dels sensors anticaiguda situats a la part
inferior del robot aspirador.

Sensors. Figura 16

- Elseurobot aspirador compta amb diferents tipus de sensors, per exemple, els sensors
de proximitat ajudan al robot aspirador a realitzar una neteja fent detectar possibles
obstacles, i els sensors anticaida ajudan al robot aspirador a detectar desnivells i
possibles buits com poden ser una escalera. Aquests sensors estan en continu contacte
amb les particules de pols pel que es poden deteriorar amb el pas del temps i ocasinar
possibles fallos de navegaci6.

- Esrecomana netejar tots els sensors del robot aspirador cada 35 hores d'ds o menys,
amb un drap suau i humit.

Base de carrega. Figura 17
Del mateix modo, la base d' autovaciat compte amb els bornes de carrega i la zona de
transmissié de senyal. Feu servir un drap net, sec i suau per netejar la pols d'aquestes zones.

Carrega i recanvi de la bateria

Per alargar la vida Gtil de la bateria, deje el robot aspirador carregant a la base d' autovaciat
sempre que no estigui utilitzat.

Traieu la bateria i guardeu-la en un lloc segur i sec si no teniu previst utilitzar el robot
aspirador durant un periode prolongat de temps.

Per substituir la bateria, seguiu les instruccions seglients:
1. Descargoleu els cargols de la carcassa inferior, traieu i retireu la bateria.

2. Inseriu la bateria nova.
3. Colloca la bateriai la carcassa inferior al seu lloc i estreny els cargols nous.

5. RESOLUCIOG DE PROBLEMES

robot aspirador

Problema Possible causa i solucié
El robot aspirador no El robot aspirador no funciona amb bateria baixa. Assegureu-
s'enciende o no inicia la VOs que estigui carregat abans de posar-lo en funcionament.
neteja ) L. ) )

La temperatura ambient és inferior a 0 °C o superiora 40 °C.
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El robot aspirador no es
carrega o no pot tornar a
la base d' autovaciat

Hay demacios obstacles cerca de la base de autovaciado,
mueva la base de autovaciado a un lloc despejado.

Limpie els bornes de carrega del robot aspirador i de la base
d"autovaciat.

Assegureu-vos que el robot aspirador estigui engegat.

El robot aspirador esta massa llejos de la base d' autovaciat,
colloqueu més a prop i vuelva a intendarlo.

El robot aspirador emet
un so estrany durant la
neteja

El cepillo central, el cepillo lateral o la rueda omnidireccional
poden estar enredats u obstruits, detenga el robot aspirador
i limpielo.

El robot aspirador no
neteja de manera eficient
ni perd bruticia

El diposit és ple. Vacielo i limpie el filtre d'alta eficiencia si
esta bloquejat.

Elfiltre d'alta eficiencia esta bloquejat, limpiel.

El cepillo central esta enredado u obstruit amb algun objecte
extrafio, limpielo.

El robot aspirador no s'ha
pogut connectar a la red
Wi -Fi

senyal Wi -Fi és dolent. Comproveu que el robot aspirador
estigui situat en una zona amb bon senyal Wi -Fi.

connexié Wi -Fi és inestable. Reinicieu el router, comproveu si
hi ha alguna actualitzacié de l'aplicacié i torneu-ho a intentar.

Assegura't d'haver desactivat les dades mobils al teu telefon
maobil per millorar el procés de connexid.

El robot aspirador no
ha realitzat la neteja
programada

Comproveu si el robot aspirador esta en mode nocturn i
canvieu de mode. Aquesta opcié es troba a la configuracio
general del robot aspirador i permet definir zones horaries
en que el robot aspirador no realitza la neteja programada
quan esta en mode nocturn.

Assegureu-vos que el robot aspirador estigui connectat a
la xarxa, ja que no podra dur a terme neteges programades

sense connexié i podria fer malbé la bateria.
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El robot aspirador

no torna a la base d'
autobuidat després de
finalitzar el temps de
neteja o haver canviat la
posicié inicial

El robot aspirador mapejara i calculara una nova ruta
després de netejar de manera puntual o haver canviat la
posicié inicial.

Si la base d' autovaciat esta molt lluny del robot aspirador,
no podra tornar automaticament. Lleveu el robot aspirador a
la base d' autovaciat de forma manual.

El robot aspirador no
retoma la neteja

Assegureu-vos que el robot aspirador no estigui en mode
nocturn o que no reprengui la neteja en mode nocturn.

Al collocar-lo en la base d' autovaciat de forma manual, no
es retomara la neteja.

El robot aspirador sempre
esta fora de linia

Assegureu-vos que el robot aspirador estigui connectat
correctament a la xarxa i que sempre estigui en zones amb
bon senyal Wi -Fi.

Fallo de connexid entre
el seu telefon mobili el
robot aspirador

Assegureu-vos que el robot aspirador i la base de
'autobuidat estiguin en una zona amb bon senyal Wi -Fi,
reinicieu el router i torneu a intentar connectar-lo.

Base autobuidant

Problema

Possible causa i solucid

La base de autovaciado
parpadea en rojo

La bossa de recollida de bruticia no esta installada o esta
collocada incorrectament. Comproveu que la bossa estigui
correctament installada.

La bossa de bruticia esta bloquejada o el conducte d'aspiracié
esta bloquejat. Compruebe si la borsa de suciedad esta plena i
de ser aixi, reemplacese per una nova. Si l'error persisteix gire
la seva base d' autovaciat i compruebe si existeix un objecte
que bloqueja el conducte inferior. Si és aixi desatornille la tapa
transparent i elimineu l'objecte.

Elventilador de la base de autovaciado no arranca.

La recogida frequent de polvo pot provocar el
sobrecalentamiento de la proteccié del ventilador o el
fallo d'este. Se recomana que 'usuari tingui la intencié de
reconeixer el pols de nou després de 30 minuts.
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No se n'enciende cap No hi ha menjar o l'endoll esta malmes. Per favor compruebe
indicador que la base d' autovaciat esta connectada a la vermella
electrica o si l'enchufe esta fet. En cas de ser aixi, per favor

contacteu amb el Servicio Técnico Oficial de Cecotec .

6. DRETS D'AUTOR

Els drets de propietat intellectual sobre els textos d'aquest manual pertanyen a CECOTEC
INNOVACIONES, SL Quedan reservats tots els drets. El contingut d'aquesta publicacié no pot
ser reproduit, emmagatzemat en un sistema de recuperacié, transmes o distribuit per cap
mitja (electronic, mecanic, fotocopia, enregistrament o similar) ni parcialment ni totalment
sense l'autoritzacié prévia de CECOTEC INNOVACIONES, SL.

7. DECLARACIO DE CONFORMITAT

EUO1_112281 Conga Y80 s'ajusta a la Directiva 2014/53/EU d'equips
radioelectrics.
Eltext complet de la declaracié UE de conformitat esta disponible a 'adreca d'Internet

c Per la present, Cecotec Innovaciones declara que aquest robot aspirador, model

seglient:
https://cecotec.es/es/informacié/declaracio-de-conformitat
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1. ALKATRESZEK ES RESZEGYSEGEK

11.

© N s~ B

—_ e = = e
A LW NN = O

bra:

Visszatérés a kezd6lapra gomb
Start/szlinet gomb

Lézer

Lokhariték

Felsé fedél

Vegyes befizetés gomb
Esésgatlo érzékeldk

Oldalsé kefe

Meghajté kerekek

. Vegyes betét

. Toltéterminalok

. Mindenirényu kerék
. Kdzponti kefe

. Akkumulator

Robot porszivé tartozékok.
1.2. ébra:

1

IS

Onurité alap
Tapkabel
Felmosérongy (x2)
Hasznalati utasitas
Ontisztité kefe
Oldalsé kefe

Oniirité alap .

2. &bra:

1.

AR

178 |

Tapkabel
Szennyez6zsak
Fedél
LED-jelz&fény
Toltéterminalok
Porgylijté csatorna
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Vegyes betét.
3. abra:

1. Nagy hatékonysagul sz(iréfedél

2. Szivacs
3. Nagy hatékonysagul sz(ré
4. Tolt6terminalok
5. Vizbemenet
6. Viztartaly
7. Témogatd horgonygombok
8. Felmosdérongy tarté
9. Felmosérongy
Jegyzet

Akézikdnyvben talalhatd grafikék vazlatos dbrazolasok, és eltérhetnek a termék képétél.

2. HASZNALAT ELOTT

- Ezarobotporszivé csomagolassal rendelkezik, amely a szallitds sordn védi azt. Vedd ki
a robotporszivét a dobozabdl. Az eredeti dobozt és a csomagoléanyagokat biztonsagos
helyen 6rizheti, hogy elkerUlje a robotporszivé kdrosodasat, ha a jovében szallitania
kellene. Ha az eredeti csomagolast meg szeretné semmisiteni, lgyeljen arra, hogy
minden elemet megfeleléen hasznositson Ujra.

- GQy6zdédjon meg arrél, hogy minden alkatrész és alkatrész megvan és j6 allapotban van.
Ha barmelyik hidnyzik vagy nincs jé dllapotban, azonnal vegye fel a kapcsolatot a Cecotec
hivatalos miszaki tdmogatasi szolgdlataval .

- Netavolitsa el a termék sorozatszamat, hogy a berendezés nyomon kdvethetésége
biztositott legyen, ha segitségre van szlksége.

Figyelmeztetések

- Tavolitson el minden targyat a robotporszivé korul, példaul ruhdkat, papirokat, kdbeleket,
fuggonyoket vagy mas torékeny targyakat, amelyek akadalyozhatjak vagy zavarhatjak a
robotporszivé mikodését. 4. dbra

- Ha atakaritani kivant helyiség erkély vagy lépcsé kdzelében talalhatd, fizikai akadalyt kell
elhelyezni a robotporszivé leesésének és sériilésének megakadalyozasara, igy biztositva
a biztonsagos miikodést. 5. dbra

- Nehasznalja a robotporszivét folyadékok felszivasara. 6. dbra

- Akozvetlen napfénynek vagy a nagy fénykontrasztoknak valé kitettség befolydsolhatja
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az érzékeltk tokéletes miikodését. Ha ez megtorténik, a robotporszivo leall, helyet
valtoztat az Uj takaritasi ciklushoz.

Ne feledje, hogy a robotporszivé teljes magassaga 9,3 cm, és az érzékeldk a
robotporszivé aljan taldlhatdk, ezért a lézer kdrosodasanak elkeriilése érdekében
ajanlott minden hozzaférést 9,3 cm-nél alacsonyabb magassagig letiltani.

A robotporszivé és az onurité talp telepitése

1.

onurit6 alapot egy falhoz, és hagyjon legalébb 1,5 méter szabad helyet el6tte és 0,5 méter
mindkét oldalan. 7. abra

onurit6 alapot egy konnektorhoz. Tekerje fel és tarolja a maradék kabelt a balesetek
elkeriilése érdekében.

Szerelje fel az oldalsé kefét. 8. abra

Tartsa lenyomva a start/pause gombot néhany masodpercig.

Amikor a jelzéfény kigyullad, helyezze a robotporszivot az onlrité alapzatba , és gy6z&djon
meg arrol, hogy mindkét toltécsatlakozo illeszkedik. Ha a jelz6fény kéken villog, az

azt jelenti, hogy az akkumulator nincs teljesen feltoltve. A leghosszabb takaritasi id6
biztositdsahoz vérja meg, amig a jelz6fény folyamatos kékre valt, ez azt jelzi, hogy az
akkumuléator teljesen fel van téltve, és a robotporszivé hasznalatra kész. 9. abra

Ertesités

Ha az akkumulator lemertilt, vigye a robotporszivét az oniiritd bazisra . El6fordulhat,
hogy a robotporszivé nem kapcsol be, ha az akkumulator téltottségi szintje nagyon
alacsony.

onurit6 alapba helyezik .

A robotporszivé toltés kdzben nem kapcsolhatd ki.

A kevert tartaly telepitése . 10. abra

Nyissa ki a viztartaly szilikon fedelét, és toltse fel vizzel anélkil, hogy kilégna a tartalybol.
Ugyeljen arra, hogy a szilikon fiilet megfeleléen lezarja, hogy megakadélyozza a viz
kifolyasat. Ne meritse a tartalyt vizbe vagy mas folyadékba.

Helyezze a felmosét a felmosétartéba.

Atartaly robotporszivoba torténd beszereléséhez kovesse a 10. dbran lathaté irdnyt, és
kézzel nyomja meg a fiilet, amig a megfelel& helyre nem kerul. Egy kattanast fog hallani,
amely jelzi, hogy a helyére kerlt.

Szerelje fel a felmosdétartdt a 10. dbran lathaté irdny szerint.

Ajanlasok

Els6 hasznélatkor nem ajanlott a strolési funkcié hasznalata.
Ne hasznélja a surolasi funkciét, ha a robotporszivd nincs felligyelet alatt.
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Afelmosdallvany eltdvolitdsahoz nyomja meg a kioldégombot, és hlzza ki.

Vegye le a felmosotartét, amikor a robotporszivé toltédik, vagy amikor nem fogja hasznalni.
SzUkség esetén adjon néhany csepp tisztitészert a vizhez, feltéve, hogy az nem mardé hatasu.
Ne hasznéljon tul sok tisztitészert, mert eltdmithetik a vizelvezet6 nyilasokat.

Atokéletes strolashoz ajanlott a felmosdt hasznalat elétt megnedvesiteni, és minden
hasznalat utan elmosni.

Els6 hasznalat

Miutén a robotporszivot és az oniirito talpat telepitette , az elsé takaritas elvégzése eldtt
kdvesse az alabbi lépéseket.

El6szor a robotporszivénak egy teljes toltési ciklust kell végrehajtania. Javasoljuk, hogy
egész éjjel toltve hagyja. Amikor az akkumulator teljesen feltoltott, elvégezheti az elsé
tisztitast és mentheti az els6 térképet. Ehhez aktivélja az Auto mddot, és valassza az Eco
szivoteljesitményt. Nagyon fontos betartani ezeket az utasitédsokat, hogy a robotporszivd
felismerje a hdz minden szegletét, és elvégezhesse a teljes feltérképezést.

Ha a haz nagyon nagy, és a robotporszivé lemerdl, visszatér az onurité alaphoz,

elmenti mind a teljes, mind a hidnyos térképeket, és a betdltés utan onnan folytatja a
takaritast, ahol abbahagyta, amig a teljes felliletet fel nem térképezte . A robotporszivé
folyamatosan térképezi a kdrnyezetet, igy egyéni és személyre szabott médon
alkalmazkodik az egyes otthonok sajatossagaihoz, és folyamatosan fejleszti a térképét.

onurité talprél

onurito talp toltési és tritési funkcidval, valamint porzsakkal is rendelkezik. Tisztitas utan
a robot automatikusan visszatér az oniirit6 alapra az akkumulator feltoltése érdekében.
Az alkalmazasban beprogramozott Uritési itemtervtél fliggben az onliritd alap kilriti a
szennytartalyt.

onurit6 alapzatban toltédik, az kikényszeritheti az nuritést . Enhez nyomja

meg a visszatérés az alaphoz (alaphelyzet) gombot, és az 6nirité alap kiriti a
szennyez@déstartalyt.

3. MUKODES

Robotporszivé gombok

Automatikus méd

Nyomja meg a robotporszivé start/pause gombijat, vagy valassza ki az alkalmazasban,
hogy automatikusan elkezdje a takaritast Szegélyek médban, majd rendezett cikkcakk
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alakban végezzen el egy takaritasi ciklust, mikdzben felismeri a megtisztitott és a
nem megtisztitott terlileteket. A robotporszivé automatikusan megtervezi a takaritasi
Gtvonalat takaritas kdzben.

- Haebben az izemmdédban manualisan vezérli a porszivérobotot, az Ujraszamitja az
Utvonalat, igy athaladhat a mar tiszta tertleteken is. A hatékony tisztitas érdekében ne
irdnyitsa manualisan a robotporszivét automatikus tisztitas kézben.

- ATotal Surface 2.0 technolégidnak kdszonhet6en a robotporszivé automatikusan
visszatér a toltéallomasra, ha az akkumulator toltottségi szintje alacsony, és a toltés
befejezése utan nagy hatékonysaggal folytatja a takaritast ugyanattéla ponttol.

- Takaritas kdzben a robotporszivé révid sziinetet tart, hogy felmérje a tertiletet és megtervezze
a takaritési itvonalat (ez a szlinet az otthoni koriilményektdl fliggben valtozhat).

Visszatérés a kezdélapra méd

- Nyomja meg a robotporszivén talalhaté hazatérés gombot, vagy vélassza ki az
alkalmazasban, hogy a robotporszivot az onurité alapra kildje . A robotporszivé addig
nem porszivézik, amig el nem éri az alapzatot.

- Ezazlzemmdd barmelyik tisztitasi ciklus alatt aktivalhato.

- Arobotporszivo a legrovidebb Gtvonalon tér vissza az 6nlirité bazisra a térképek
memorizaldsanak és az intelligens hazatérés funkciénak kdszdénhetéen.

- TotalSurface 2.0 technolégidnak kdszonhetéen a robotporszivé automatikusan visszatér
az Onuritd alaphoz, hogy elkerilje az akkumulator lemerilését. Miutan betoltotte,
pontosan onnan folytatja a takaritast, ahol abbahagyta.

Ertesités
onurit6 alapra, ha nincs megfeleld hozzaférése. Ha ez megtorténik, helyezze manuélisan az
onurité alapba .

Funkciok

Sziinet

Amig a robotporszivé mikadik, nyomja meg a robotporszivén taldlhato start/pause gombot,
vagy valassza ki az alkalmazasban a takaritasi folyamat szlineteltetéséhez. A tisztitasi folyamat
folytatasahoz nyomja meg a porszivo start/pause gombjat, vagy valassza ki az alkalmazasban.

Készenlétben lévd

- Arobotporszivé 10 perc tétlenség utan automatikusan készenléti lzemmaddba Lép.

- Nyomja meg a robotporszivén vagy az alkalmazasban taldlhaté start/pause gombot az
Gjboli aktivalashoz.
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Tisztitasi médok

Ez a robotporszivé kilénbozé médokkal és funkcidkkal rendelkezik, amelyek az
alkalmazason keresztil aktivalhatok.

Ezenkivil az alkalmazés minden tisztitasi médjaban kivalaszthatja a ,Turbé
sz6nyegekben" opcidt, amely aktivalja a maximalis szivéerdt, amikor a robotporszivé
sz6nyeget érzékel.

ELméd

Amikor ezt az izemmddot valasztja, a porszivérobot a fal mentén és a butorok (asztalok,
székek stb. labai) koril takarit.
Nyomja meg a széltisztitds médot az alkalmazasban.

Spiralis méd

Amikor ezt az lzemmddot valasztja, a robotporszivd intenziven tisztit egy adott pontot.
Egy adott ponton kezd el tisztitani, kifelé irdnyuld spirdlis mozgasokat végez, majd
visszatér a kiindulasi pontra, szintén befelé iranyuld spirdlis mozgasokat végezve.
Amikor befejezte és visszatért a kiindulasi pontra, a robotporszivé kdzvetlenil az 6nirité
alapra térvissza.

Miel6tt ezt az lzemmaodot hasznalna, helyezze a tisztitandé pontra.

Valassza ki a spiralis tisztitasi médot az alkalmazasban.

Négyzetes spiral méd

Amikor ezt az lzemmaddot valasztja, a robotporszivd intenziven tisztit egy adott teriiletet.
Egy adott ponton kezdi a tisztitast, kifelé négyzetes spirdlis mozdulatokat végez, majd
visszatér a kiindulasi pontra, szintén befelé négyzetes spiralis mozdulatokat végezve.
Amikor befejezte és visszatért a kiindulasi pontra, a robotporszivé kdzvetlenil az 6nirité
alapra tér vissza.

Miel6tt ezt az lzemmaodot hasznalna, helyezze a tisztitandé pontra.

Valassza ki a spiralis tisztitasi médot az alkalmazasban.

Surolasi méd

1.

Csatlakoztassa a felmosot a tartéhoz, és az viszont a kevert tartalyban van. Toltse fel a
viztartalyt.

Helyezze be a kevert tartalyt a robotporszivéba, és valassza ki a tisztitédsi médot és a
suroldsi szintet az alkalmazasban: ki, alacsony, kdzepes vagy magas.

A suroldsi szint kivalasztasa utédn a robotporszivé az , Allin One” funkciéval egyszerre
porszivézik, sirolja és sepri a vegyes tartalyanak kdszonhetden.
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Kézlemények

- Hafelmosni szeretne, ne téltse fel a viztartalyt.

- Atokéletes surolas érdekében a kezdetektdl fogva ajanlott a felmosdét egyenletesen
vizzel nedvesiteni, miel6tt a kevert tartalyra csatlakoztatna. Azt is javasoljuk, hogy
minden hasznalat utan mossa el a felmosét.

- Javasoljuk, hogy jelen legyen, amikor a robotporszivé surol.

- 0n0ritd alapra, el kell tavolitania a felmosét. Ne hagyja a robotporszivoét toltés kozben
bekapcsolt felmoséval.

Manualis méd
A robotporszivé manudlisan is mozgathaté a kézi izemmad kivalasztasaval az
alkalmazasban, majd a kurzorok (nyilak) hasznalataval.

Visszatérés a kezdélapra méd

Nyomja meg a robotporszivé hazatérési gombjat, vagy valassza ki az alkalmazasban a
megfeleld opcidt, hogy a robotporszivot barmilyen takaritasi médban az 6nuritd alapra
kildje. A robotporszivé addig nem porszivézik, amig el nem éri az onurité alapot .

Intelligens teriilet méd

- Miutan mentette a haztérképet, valassza ezt a médot egy pontos terulet cikkcakk
mozdulatokkal torténd megtisztitdsahoz. A kivalasztott terilet tisztitasanak befejezése
utan a robotporszivé kdzvetlenil visszatér az oniirité alapra . Legfeljebb 5 kilonboz6
terlletet valaszthatsz ki a térképen. A robotporszivé csak a kivalasztott tertileten
aktivalja a takaritast, igy a célponthoz megy, majd porszivézas nélkil tér vissza az
alaphoz.

- Akivalasztott terliletekhez legfeljebb két tisztitasi ismétlést valaszthat. A masodik
tisztitast fliggdleges cikkcakkban kell elvégezni.

- Amdd aktivalasahoz valassza az intelligens terllet opciét az alkalmazéasban.

Szoba méd

- Miutan elmentette a haztérképet, valassza ezt a médot az egyes helyiségek cikkcakk
mozdulatokkal torténd takaritasahoz. A kivalasztott helyiségek takaritasanak végén
a robotporszivd kdzvetlentlaz dnlrité alapra tér vissza. A kivalasztott helyiségek
takaritésa a kivalasztas sorrendjében térténik. A robotporszivé csak a kivalasztott
tertleten aktivalja a takaritast, igy a célpontra megy, majd porszivézas nélkil tér vissza
az Onuritd alapzatra .

- Amdd aktivalasahoz valassza ki a szoba opciét az alkalmazasban.
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Pontos méd

- Valassza ezt a médot a térkép egy adott terliletének alapos tisztitdsahoz, kihasznalva a
robotporszivé maximalis teljesitményét. A porszivérobot cikkcakkban takarit ki egy 1,6
m x 1,6 m-es terlletet, majd a munka végén kozvetlenll visszatér az ondrit6 alapra . A
robotporszivé csak a kivalasztott terlileten aktivalja a takaritast, igy a célpontra megy,
majd porszivézas nélkil tér vissza az 6nlirité alapzatra .

- Amdd aktivalasahoz valassza ki a pontos tisztitds opciét az alkalmazasban.

Korlatozott teriilet méd

- Valassza ezt a médot, és jeldlje be a térképen azokat a terilleteket, amelyeket nem
szeretne, hogy a porszivé takaritson. Tobb korlatozott terlletet is kivalaszthat a
térképen.

- Amdd aktivalasahoz valassza ki a korlatozott terllet tisztitdsa opciét az alkalmazasban.

Teljes tisztitasi méd

- Valassza ezt az lzemmddot otthona alapos tisztitdsahoz. A robotporszivé szegély
lizemmaddban fog takaritani, mikozben vizszintesen és fliggélegesen cikkcakkban fog
mozogni. Uténa visszatér az 6nurit6 alaphoz.

- Amdd aktivalasahoz valassza ki a tisztitasi opcidt az alkalmazasban.

Teljesitményszint funkcié

Vélassza ki a teljesitményszintet az alkalmazasban a porszivé szivéerejének
szabalyozasahoz a tisztitasi folyamat soran. Négy szivételjesitmény-szint van: Ki, Eco,
Normal és Turbé.

Takaritasi titemterv

- Atisztitdas megkonnyitése érdekében a robotporszivé rendelkezik egy funkciéval, amely
lehetdvé teszi a napi programozast az alkalmazason keresztil. A konfiguraciétél fliggéen
a robotporszivd automatikusan elkezd takaritani a kivalasztott napokon, a megadott
6rakban.

- Arobotporszivé idejének és beallitasainak médositasa el6tt gy6zddjon meg arrdél, hogy a
robotporszivé be van kapcsolva.

Egyéb funkcidk:
Ejszakai funkcié
A robotporszivo képes beallitani egy ,ne zavarj" idGintervallumot, amelyet a

mobilalkalmazasbél lehet médositani vagy lezarni. Ez alatt a beallitott idészak alatt a
robotporszivé kikapcsolja a folyamatos automatikus takaritasi funkcidkat és az id6zitét.
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Térképszerkeszt6 funkcié

Ez a funkcid lehet6vé teszi a létrehozott térképek szerkesztését: dtnevezheti a tisztitasi
terlleteket, feloszthatja vagy 0sszevonhatja a tertileteket, valamint szerkesztheti a tisztitasi
madot, a szivoer6t és a slrolasi szinteket az egyes kivalasztott tertleteken.

Funkcié A robotporszivé helye
Lehet&vé teszi a robotporszivé helyének meghatédrozasat a térképen.

4. TISZTITAS €S KARBANTARTAS

A kézponti kefe tisztitasa
A kdzponti kefe nagy sebességgel forog, és segit a szennyez&dés bejuttatédsaban a
szivényildsba . Ez a kefe érintkezik a talajjal, és igy a szennyez&déssel is, igy idével elkophat,
ami negativan befolydsolja a tisztitds hatékonysagat . Ezért ajadnlott minden kdzponti kefét
320 éranként vagy annal ritkdbban cserélni.
1. Finoman nyomja meg a kdzépso kefe keretén talalhatd fuleket a rekesz kinyitdsahoz és
kivételéhez. 11. bra
2. Az ontisztito kefe segitségével tavolitsa el a kefébe és a tengelyek kdrnyékére szorult
szérszalakat, szoszoket és egyéb szennyezddéseket . 12. dbra
3. Uritse ki és tisztitsa meg a robotporszivé szivécsatorndjat.
Szerelje vissza a kdzponti kefét és a keretet.

Ajanlas
Javasoljuk, hogy a kdzponti kefét hetente egyszer tisztitsa meg a kefe segitségével. dntisztito.

Oldalsé kefe. 13. dbra

Az oldalsé kefe szamos sortével van ellatva, amelyek egyrészt a szennyezddés szivényilas
felé torténd hizasara, masrészt a szélek és sarkok alapos tisztitdsara szolgalnak. Ez a kefe
id6ével elkophat, ami negativan befolyasolhatja a tisztitds hatékonysagat.

Ajanlas

- Javasoljuk, hogy az oldalso kefét hetente egyszer tisztitsa meg az dntisztitd kefe
segitségével.

- Huzassaltavolitsa el, és rendszeresen tisztitsa meg.

Ajanlas

Atokéletes tisztitas biztositasa érdekében ajanlott az oldalso kefét 3 havonta cserélni (a
hasznalat gyakorisagatol és tipusatol fliggten).
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Vegyes betét . 14. dbra

- Tavolitsa el a kevert tartalyt.

- Nyissa ki a kevert tartaly fedelét, és Uritse ki.

- Tavolitsa el a sz(ir6t és a szlirétartét a 14. dbran lathaté médon.

- Az Ontisztité kefével tisztitsa meg a kevert tartaly belsejét.

- Aporireget vizzel lemoshatja anélkll, hogy a tartalyt elmeritené. Gondoskodjon a
teljes szaraddasrol, mivel a maradék nedvesség elérheti a motort és karosithatja a
robotporszivét.

- Szerelje vissza a kevert tartalyt a robotporszivdba.

Nagy hatékonysagii sziiré. 15. dbra:

- Anagy hatékonysagu sz(ir6 szélas haldzattal van kialakitva, amely segit felfogni a
porrészecskéket, atkakat, pollent... Ezért rendszeresen tisztitani kell, hogy megakadalyozzuk
ezeknek a részecskéknek a felhalmozodasat a szlirében és a hatékonysag elvesztését. Idealis
esetben ezt a karbantartast hetente egyszer kell elvégezni.

- Anagy hatékonysagu sz(irét 3 havonta ajanlott cserélni (a hasznalat gyakorisagatél és
tipusatol fuggden).

Ajanlas

A nagy hatékonysagu sz(irérél a szennyezddéseket egy kis kefével tavolithatja el, vagy
6vatosan razza meg egy kemény fellileten a por eltdvolitaséhoz. A nagy hatékonysagu szlir6
nem moshaté.

Elsédleges halés sziir6 és szivacssziirdé

A szlir6rendszert egy elsGdleges halds sz(ir6 és egy szivacssz(ir§ egésziti ki, amelyek a nagy
hatékonysagu szlr6 mellett taldlhatdk. Cseréjik esetén legfeljebb 160 éra hasznalat utan
ajanlott, vagy ha a hasznalatbdl eredd kopas vagy elhasznalddas jeleit észleli rajtuk.

Ajanlas

A szennyezGdéseket egy kis kefével eltavolithatod, vagy évatosan razod le egy kemény
fellletre, hogy a por leessen. A jobb eredmény elérése érdekében hasznalhatsz mosdszer
nélkili meleg vizet is, de miel6tt visszahelyezed 6ket, gy6z&dj meg réla, hogy teljesen
megszaradtak, mert kiilbnben nedvesség juthat a motorba és karosithatja a robotporszivét.

A leesésgatlo érzékeldk tisztitasa

Tiszta, széraz és puha ruhdval tisztitsa meg a port a robotporszivé aljan taldlhaté esésgatld
érzékelSkrol.
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Erzékelék. abra. 16

- Arobotporszivo kiilonboz6 tipusd érzékelékkel rendelkezik, példaul a kozelségérzékelbk
segitik a robotporszivét a takaritasban azaltal, hogy képesek érzékelni az esetleges
akadalyokat, mig az esésgatld érzékeldk segitenek a robotporszivénak az
egyenetlenségek és az esetleges réseket, példaul lépcsdket észlelni. Ezek az érzékeldk
folyamatosan érintkeznek porrészecskékkel, igy idével elhasznalédhatnak, és navigacios
hibakat okozhatnak.

- Javasoljuk, hogy a robotporszivé 0sszes érzékeldjét 35 hasznalati 6ranként vagy annal
ritkdbban tisztitsa meg egy puha, nem nedvesitett ruhaval.

Toltéalap. abra . 17
onurit6 alap rendelkezik a toltéterminalokkal és a jelatviteli tertilettel. Tisztitsa meg a port
ezekrél a tertiletekrol egy tiszta, szaraz és puha ruhaval.

Akkumulator téltése és cseréje

hasznalaton kivil hagyja a robotporszivét az 6nliritd alapzatban toltédni.

Ha hosszabb ideig nem hasznalja a robotporszivét, vegye ki az akkumulatort, és tarolja
biztonsagos, szaraz helyen.

Az akkumuldtor cseréjéhez kdvesse az alabbi utasitasokat:

1. Csavarja ki az als6 burkolat csavarjait , vegye le azt, és vegye ki az akkumulatort.

2. Helyezze be az Uj elemet.

3. Helyezze a helyére az akkumulatort és az alsé burkolatot, majd rogzitse djra a csavarokat.

5. PROBLEMAMEGOLDAS

Robot porszivé

Probléma Lehetséges ok és megoldas

A robotporszivé nem A robotporszivé nem miikadik lemertlt akkumulatorral.
kapcsol be, vagy nem kezd | Uzembe helyezés elétt gyéz6djon meg réla, hogy fel van
el takaritani toltve.

°Calatt vagy 40 °C felett van.
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A robotporszivé nem
toltédik, vagy nem tud
visszatérni az onurité
alapra

Tul sok akadaly van az 6nuritd alap kozelében, helyezze az
onurit6 alapot szabad helyre.

Tisztitsa meg a robotporszivo toltéérintkezdit és az oniiritd
talpat.

Gy6z6djon meg réla, hogy a robotporszivé be van kapcsolva.

onuritd alaptdl, helyezze kozelebb, és prébalja Ujra.

A porszivé furcsa hangot
ad ki takaritas kozben

A kodzépso kefe, az oldalso kefe vagy a mindeniranyu kerék
o0sszegubancoldédott vagy elakadt, allitsa le a robotporszivét,
és tisztitsa meg.

A robotporszivé nem
takarit hatékonyan,
vagy nem Uriti ki a
szennyez@déseket

Atartaly tele van. Uritse ki, és tisztitsa meg a nagy
hatékonysagu sz(ir6t, ha eltomdédott.

A nagy hatékonysagu sz(rd eltomddott, tisztitsa meg.

A kozépst kefe 0sszegabalyodott vagy idegen targgyal el van
tomaodve, tisztitsa meg.

A robotporszivé nem
tudott csatlakozni a Wi -Fi
halézathoz

Wi -Fi jel. Ellenérizze, hogy a robotporszivé olyan helyen
van-e, ahol j6 a Wi -Fi jel.

Wi -Fi kapcsolat instabil. Inditsd Ujra a routert, ellenérizd az
alkalmazasfrissitéseket, és probald ujra.

A pérositasi folyamat javitasa érdekében gy6z6djon
meg arrél, hogy kikapcsolta a mobil adatkapcsolatot a
mobiltelefonjan.

A robotporszivé nem
végezte el az Utemezett
takaritast

Ellendrizze, hogy a robotporszivé éjszakai lzemmddban
van-e, és valtson lzemmadot. Ez az opcid a robotporszivé
altalanos bedllitdsai kozott talalhato, és lehetdvé teszi azon
id6zonak meghatarozasat, amelyekben a robotporszivo
Ejszakai izemmddban nem végzi el az litemezett
takaritasokat.

Gy6z8djon meg rola, hogy a robotporszivé csatlakozik
a halézathoz, mert offline allapotban és alacsony
akkumulatortoltottség esetén nem tudija elvégezni az
ltemezett takaritdsokat.
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onurité alapzatra

a pontos takaritas
befejezése vagy a kezdeti
pozicié megvaltoztatasa
utan

A robotporszivé egy folttisztitas vagy a kiindulasi pozicié
megvaltoztatasa utan feltérképezi és kiszamitja az (j
Gtvonalat.

onurit6 alapzat tul messze van a robotporszivétél, az nem
fog tudni automatikusan visszatérni. Vigye a robotporszivét
manualisan az onurité alaphoz.

A robotporszivé nem
folytatja a takaritast

Gy6z6djon meg arrél, hogy a robotporszivé nincs éjszakai
lizemmadban, mivel ebben az izemmddban nem folytatja a
takaritast.

onurité alapba, nem folytatja a takaritast.

A robotporszivé mindig
offline allapotban van

Gy6z6djon meg arrdél, hogy a robotporszivé megfeleléen
csatlakozik a halézathoz, és mindig olyan helyen van, ahol j6
a Wi -Fijel.

Kapcsolati hiba a
mobiltelefon és a

robotporszivé kozott

Gy6z6djon meg arrdél, hogy a robotporszivd és az oniirité
alapzat j6 Wi -Fi jellel rendelkez6 terlileten van , inditsa Gjra
a routert, és prébalja meg Ujra csatlakozni.

Oniirité alap

Probléma

Lehetséges ok és megoldas

onurité alap pirosan villog

A porzsak nincs behelyezve, vagy helytelentlvan elhelyezve.
Ellendrizze, hogy a zsak megfeleléen van-e behelyezve.

A porzsak megtelt, vagy a szivécso el van dugulva. Ellen6rizd,
hogy a porzsék megtelt-e, és haigen, cseréld ki egy Ujra. Ha
a hiba tovabbra is fennall, forditsa meg az 6niiritd alapot ,

és ellendrizze, hogy nincs-e valamilyen targy, ami elzérja az
alsd csovet. Ha igen, csavarija le az atlatszé fedelet, és vegye
ki atargyat.

onurit6 alap ventildtora nem indul el. A gyakori
porfelhalmozddas a ventilatorvédelem tilmelegedését vagy
meghibasodasat okozhatja. Javasoljuk, hogy a felhasznalé
30 perc elteltével prébalja meg Ujra 6sszegydjteni a port.
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Egyik jelz6fény sem vilagit | Nincs dram, vagy a csatlakozodugd sérilt. Kérjuk,
ellendrizze, hogy az 6niirit6 alap csatlakoztatva van-e a
halézathoz, illetve hogy a csatlakozédugé sérilt-e. Ebben az
esetben kérjik, vegye fel a kapcsolatot a Cecotec hivatalos
miszaki szolgéalataval .

6.SZERZO1J0G

A kézikdnyv szovegeihez kapcsolédé szellemi tulajdonjogok a CECOTEC INNOVACIONES, SL
tulajdonat képezik. Minden jog fenntartva. A kiadvény tartalma a CECOTEC INNOVACIONES,
SL elézetes engedélye nélkil tilos egészben vagy részben reprodukalni, adatrogzit
rendszerben tarolni, tovabbitani vagy terjeszteni semmilyen médon (elektronikus,
mechanikus, fénymasolds, régzités vagy hasonlg).

7. MEGFELELOSEGI NYILATKOZAT

A Cecotec Innovaciones ezennel kijelenti, hogy ez a robotporszivé, az EU01_112281
c € Conga Y80 modell, megfelel a radiéberendezésekre vonatkozé 2014/53/EU
irdnyelvnek.
Az EU megfeleldségi nyilatkozat teljes szovege a kovetkez§ internetcimen érhet6 el:
https://cecotec.es/es/information/declaration-of-conformity
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